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Nociones basicas | Resumen

Resumen

Este capitulo contiene informacién acerca del presente producto y el presente
manual.

Informacion del producto

Denominacion del ID Version Firmware indice
producto
QUADRA-CHEK 3000 1089174-xx 826880.1.4.x -/A

La placa de caracteristicas se encuentra en la parte posterior del equipo.
Ejemplo:

1} QUADRA-CHEK xxxx xx ( E
ID 1234567- '
3 SN 12345 g;sx: E

500

www.heidenhain.de ¢ Newas
2

1 Denominacion del producto

2 Indice

3 N.%de identificacion (ID)

Software de prueba del producto

QUADRA-CHEK 3000 Demo es un software que se puede instalar en un
ordenador independientemente del equipo. Mediante QUADRA-CHEK 3000 Demo
puede familiarizarse con las funciones del equipo, probarlas o mostrarlas.

Puede descargar aqui la version actual del software: www.heidenhain.de

o Para poder descargar el fichero de instalacién del portal de
HEIDENHAIN, necesitara derechos de acceso a la carpeta del portal
Software en el directorio del producto correspondiente.

Si no posee derechos de acceso a la carpeta del portal Software
puede solicitar los derechos de acceso a su persona de contacto de
HEIDENHAIN.
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1.4

1.4.1

Documentacion del producto

Validez de la documentacion
Antes de utilizar la documentacion y el equipo debe comprobarse que la
documentacién y el equipo concuerden.

» Comparar el nimero de identificacién indicado en la documentacion y el indice
con los datos indicados en la etiqueta del modelo del equipo

» Comparar la versién de Firmware indicada en la Documentacion con la version
de Firmware del equipo

Informacion adicional: "Informaciones del aparato”, Pagina 484

> Silos numeros de identificacion y los indices, asi como las versiones de
Firmware concuerdan, la documentacion es vélida

@ Si los numeros de identificacién y los indices no concuerdan vy,
por lo tanto, la documentacién no es valida, puede encontrar la
documentacién actual del equipo en www.heidenhain.de.
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Instrucciones para la lectura de la documentacion

A ADVERTENCIA

jAccidentes mortales, lesiones o dainos materiales originados por la no
observancia de la documentacion!

Si no se observan las indicaciones de la Documentacién pueden producirse
accidentes mortales, lesiones o danos materiales.

» Leer la documentaciéon cuidadosa y completamente
» Conservar la documentacién para futuras consultas

La tabla siguiente contiene las partes que componen la documentacién en el orden
secuencial de su prioridad de lectura.

Documentacion

Anexo

Descripcion

Un anexo complementa o reemplaza los conteni-
dos correspondientes del modo de empleo vy, dado
el caso, también del manual de instrucciones de
instalacion.

Si el suministro contiene un anexo, este tiene la
maxima prioridad de lectura. Todos los conteni-
dos restantes de la documentaciéon mantienen su
validez.

Manual de instrucciones -
de instalacion

El manual contiene todas las informaciones e
instrucciones de seguridad necesarias para montar
e instalar correctamente el equipo. Siendo un
extracto del Manual de instrucciones, el Manual de
instalacion se envia con el suministro.

El manual de instalacion es el segundo en prioridad
de lectura.

Manual de instrucciones
de uso

El manual de instrucciones de uso contiene todas
las informaciones e instrucciones de seguridad
necesarias para hacer funcionar correctamen-

te el equipo y de acuerdo con el fin al que esta
destinado. El Manual de instrucciones esta inclui-
do en el medio de almacenamiento suminis-
trado, y asimismo puede descargarse desde
www.heidenhain.de se estd descargando. Antes
de la puesta en marcha del equipo, es imprescindi-
ble leer el Manual de instrucciones.

Dicho Manual de instrucciones tiene la tercera
prioridad de lectura.

Manual del usuario

El manual del usuario contiene toda la informacion
para instalar el software de prueba en un ordena-
dor vy utilizarlo segun su uso previsto. El manual del
usuario se encuentra en la carpeta de instalacion
del software de prueba y puede descargarse desde
el apartado de descargas de www.heidenhain.de.

iDesea modificaciones o ha detectado un error?

Realizamos un mejora continua en nuestra documentacion. Puede ayudarnos en
este objetivo indicandonos sus sugerencias de modificaciones en la siguiente
direccion de correo electrénico:

userdoc@heidenhain.de
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1.4.3

1.5

1.5.1

1.5.2

Conservacion y divulgacion de la documentacion

El manual debe guardarse en la proximidad inmediata del puesto de trabajo y
debe estar a disposicion de todo el personal en todo momento. El explotador del
equipo deberd informar al personal de donde se guarda este manual. Si el manual
se ha vuelto ilegible, el explotador del equipo debera pedir al fabricante un nuevo
ejemplar.

Al transferir o revender el equipo a terceros, deberan transferirse al nuevo
propietario los documentos siguientes:

B Anexo (en el caso de que se haya entregado con el equipo)

® Manual de instrucciones de instalacion

= Manual de instrucciones de uso

Acerca de este manual

Este manual contiene toda la informacién e instrucciones de seguridad necesarias
para hacer funcionar correctamente el equipo.

Tipo de documento

Manual de instrucciones de uso

El presente manual es el Manual de instrucciones del producto.
El manual de instrucciones de uso

B esta orientado al ciclo de vida del producto

® contiene toda la informacién e instrucciones de seguridad necesarias para
manejar el producto correctamente y de acuerdo con el uso previsto

Grupos destinatarios del manual de instrucciones

Todas las personas que intervengan en uno de los trabajos siguientes deberan leer
y observar el presente manual de instrucciones:

= Montaje

® |nstalacion

® Puesta en marcha y configuracion

= Manejo

® Programacion

m  Servicio postventa, limpieza y mantenimiento
B Reparacién de averias

B Desmontaje y eliminacion
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1.5.3 Grupos de destino segun tipos de usuario

Los grupos de destino de este manual se componen de los diversos tipos de
usuario de este equipo y de las autorizaciones de los tipos de usuario.
El equipo dispone de los siguientes tipos de usuario:

Usuario OEM

El usuario OEM (Original Equipment Manufacturer) posee el méaximo nivel de
autorizacion. Puede realizar la configuracién del Hardware del equipo (p. €.
conexioén de sistemas de medida y sensores). Puede establecer usuarios del tipo
Setup y Operator y configurar los usuarios Setup y Operator. El usuario OEM no
puede duplicarse o borrarse. No puede iniciar sesién automaticamente.

Usuario Setup

El usuario Setup configura el dispositivo para su uso en el lugar de utilizacion.
Puede colocar usuarios del tipo Operator. El usuario Setup no puede duplicarse o
borrarse. No puede iniciar sesiéon automaticamente.

UsuarioOperator

El usuario Operator para ejecutar las funciones bésicas del dispositivo.

Un usuario del tipo Operator no puede poner otros usuarios y puede p. €.
modificar su nombre o su idioma. Un usuario del grupo Operator puede iniciar
sesion automaticamente tan pronto como se haya encendido el equipo.

154 Contenido de los capitulos
La siguiente tabla muestra:
B qué capitulos componen el presente manual
®  gué informacion contienen los capitulos del manual
B qué capitulos del manual estan previstos principalmente para qué grupos de

destino
. - Grupo
Capitulo Indice objetivo
S
Este capitulo contiene informacion sobre... %
o
= 2 o
[TT] O Qo
O w O
s o ... el presente producto
1 "Nociones basicas v v
... €l presente manual
... Normas y medidas de seguridad
B para el montaje del producto
2 "Seguridad" para elmontaje ael b VARV,
E para la instalacion del producto
® para el funcionamiento del producto
.. el transporte del producto
3 "Transporte y almace- ... el almacenamiento del producto s v
namiento” ... los elementos suministrados del producto
.. Accesorios para el producto
4 "Montaje" ... el montaje de acuerdo con el uso previsto del producto v
5 "Instalacién” . lainstalacién de acuerdo con el uso previsto del v v

producto
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, - Grupo
Capitulo Indice objetivo
e
Este capitulo contiene informacion sobre... %
o
= 2 o
1T} [ [X
O w O
. . .. los elementos de manejo de la pantalla del producto
6 "Funcionamiento
" .. la pantalla del producto v v
general _ o
.. Funciones basicas del producto
7 "Puesta en marcha" .. la puesta en marcha del producto v
8 "Ajuste” .. la alineacion correcta del producto v
.. un proceso de medicién tipico en base a un ejemplo:
" iy = Alineacion del objeto de medicion
9 "Arranque rapido L v
B Medicion de elementos
® Elaboraciéon de un resultado de la medicién
.. Tipos de geometria
.. la deteccién de puntos de mediciéon
10 "Medicién" o P L v
.. la realizacién de una medicién
.. la definicién y construccion de elementos
11 "Evaluacion de la .. la evaluacién de mediciones v
medicion” .. la determinacion de tolerancias
12 "Programacion” .. la _Cr_gamon, el mecanizado y uso de programas de v v
medicion
13 "p lod ... la creacion, adaptacién y gestién de modelos para
-r?’to;:o ode resultados de medicién v S
medicion . .
... la generacién de protocolos de medicion
9 "Arranque rapido” ~-un proceso de fabricacion tipico a partir de una pieza de v
ejemplo
14 "Gestion de ficheros" ... las funciones del menu "Gestién de ficheros' v v
15 "Configuraciones" - Opciones de ajuste y pardmetros de ajuste correspon- S v
dientes al producto
16 Ser\_ncl_o poitventa Y tareas de mantenimiento generales del producto v v Y
mantenimiento
... Causas de problemas de funcionamiento del producto
17 "¢Qué hacer si....?" ... Medidas para subsanar los problemas de funciona- v v J
miento del producto
i . ... desmontaje y eliminacion del producto
18 "Desmontaje y E oA | on del di bi S v
eliminacion” t specificaciones para la proteccion del medio ambien-
e
" L. ... los datos técnicos del equipo
19 "Caracteristicas Di . didas d lami | . S O/
técnicas” ... Dimensiones y medidas de acoplamiento (ilustracio-
nes)
20 "indice" Este capitulo permite una comprensién con enfoque S v

tematico del contenido de este manual.
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155 Instrucciones empleadas

Indicaciones para la seguridad

Los avisos de seguridad advierten contra los peligros en la manipulacién del
equipo y proporcionan las instrucciones para evitarlos. Los avisos de seguridad
se clasifican en funcién de la gravedad del peligro y se subdividen en los grupos
siguientes:

APELIGRO

Peligro indica un riesgo para las personas. Si no se observan las instrucciones
para la eliminaciéon de riesgos es seguro gue el peligro ocasionara la muerte o
lesiones graves.

A ADVERTENCIA

Advertencia indica un riesgo para las personas. Si no se observan las
instrucciones para la eliminacién de riesgos es previsible que el riesgo
ocasionara la muerte o lesiones graves.

A PRECAUCION

Precaucion indica un peligro para las personas. Si no se observan las
instrucciones para la eliminacién de riesgos es previsible que el riesgo ocasione
lesiones leves.

INDICACION

Indicacion indica un peligro para los equipos o para los datos. Si no se observan
las instrucciones para la eliminacién de riesgos es previsible que el riesgo
ocasione un daino material.

Notas de informacion

Las notas de informacién garantizan un uso del equipo eficiente y exento de fallos.
Las notas de informacién se clasifican en los grupos siguientes:

o El simbolo informativo representa un consejo.

Un consejo proporciona informacion adicional o complementaria
importante.

@ El simbolo de rueda dentada indica que la funcién descrita depende de
la maquina, p. ej.:
B Es imprescindible que la maquina disponga de un opcién necesaria
de software o hardware

= E| comportamiento de las funciones depende de los ajustes confi-
gurables de la maquina

@ El simbolo de un libro representa una referencia cruzada a
documentacion externa, p. ej., documentacion del fabricante de la
maquina o de un tercero.
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1.5.6 Distinciones de texto

En este manual se emplean las siguientes distinciones de texto:

Representacion Significado
> .. identifica un paso de una accion y el resultado de una
> accion

Ejemplo:

» Pulsar en OK
> El mensaje se cierra

. identifica una lista o relacion
I Ejemplo:
= |nterfaz TTL

B |nterfaz EnDat
| |

negrita identifica mendus, indicaciones y botones
Ejemplo:
» Pulsar en Parar
> El sistema operativo se detiene

» Desconectar el equipo mediante el interruptor de
red
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Seguridad | Resumen

Resumen

Este capitulo contiene informacién importante sobre la seguridad para hacer
funcionar el equipo de forma correcta.

Medidas generales de seguridad

Para el funcionamiento del sistema, son aplicables las medidas de seguridad
reconocidas universalmente, como las que se requieren en particular en la
manipulacion de aparatos con tension eléctrica. La no consideracién de estas
prescripciones de seguridad puede tener como consecuencia danos en el aparato
o lesiones en las personas.

Las prescripciones de seguridad pueden variar segun cada empresa. En el caso
de conflicto entre el contenido de esta guia rapida y las regulaciones internas de
una empresa en la que vaya a utilizarse este aparato deben acatarse siempre las
regulaciones mas severas.

Utilizacion conforme al uso previsto

Los dispositivos de la serie QUADRA-CHEK 3000 son electrénicas de evaluacién
digitales de alta calidad para la deteccion de 2D y 3D en aplicaciones metroldgicas.
Los equipos se emplean principalmente en sistemas de medicién, sistemas de
medicién por video, méaquinas de medicién de coordenadas y proyectores del
perfil.

Los dispositivos de esta serie
® solo se pueden usar en aplicaciones profesionales y en un entorno industrial
B deben estar montados para un uso previsto en una base o soporte adecuado

B s0n para su uso en interiores y en un entorno previsto en el que la carga por
humedad, suciedad, aceite y lubricantes corresponda a las especificaciones de
los datos técnicos

@ Los dispositivos contemplan el uso de equipos periféricos de diferentes
fabricantes. HEIDENHAIN no puede pronunciarse sobre el uso
conforme a lo previsto de dichos aparatos. La informacion relativa
al uso conforme a lo previsto contenida en las documentaciones
correspondientes debera tenerse en cuenta.

Utilizacion no conforme al uso previsto
Las siguientes aplicaciones en particular son inadmisibles para todos los
dispositivos de la serie QUADRA-CHEK 3000:

B Uso y almacenamiento fuera de las condiciones de funcionamiento segun
"Caracteristicas técnicas'

m Uso al aire libre
® Uso en zonas con riesgo de explosién

B Uso de los dispositivos de la serie QUADRA-CHEK 3000 como parte de una
funcion de seguridad
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2.5 Cualificacion del personal

El personal para el montaje, instalaciéon, manejo, servicio técnico, mantenimiento y
desmontaje debe contar con las cualificaciones correspondientes para este tipo de
tarea y haberse informado suficientemente mediante la documentacion del equipo
y los periféricos conectados.

Los requisitos que debe cumplir el personal, que se requieren para las distintas
actividades del equipo, se indican en los correspondientes capitulos del presente
manual.

A continuacién se especifican con mas detalle los grupos de personas en cuanto a
sus cualificaciones vy tareas.

Usuario

El usuario utiliza y maneja el equipo dentro del marco del uso conforme a lo
previsto. El explotador del equipo informara al usuario acerca de las tareas
especiales y de los posibles riesgos resultantes de las mismas en caso de
comportamiento inadecuado.

Personal especializado

El explotador del equipo proporcionara al personal especializado la formacion
necesaria para el manejo ampliado y la parametrizacion. Gracias a su formacion
especializada, sus conocimientos y su experiencia, asi como su conocimiento de
las disposiciones pertinentes, el personal especializado estara capacitado para
ejecutar los trabajos encomendados relativos a la respectiva aplicacion, y para
reconocer y evitar de forma auténoma los posibles riesgos.

Electricista especializado

Gracias a su formacién especializada, sus conocimientos y su experiencia, asf
como su conocimiento de las normas pertinentes, el electricista especializado
estard capacitado para ejecutar los trabajos encomendados relativos a la respectiva
aplicacioén, y para reconocer y evitar de forma auténoma los posibles riesgos.

El electricista especializado ha recibido la formacién especial para el dambito de
trabajo en el que realiza su actividad.

El electricista especializado debe cumplir las disposiciones de la normativa legal
vigente para la prevencion de accidentes.

2.6 Obligaciones del explotador
El explotador es el propietario del equipo y de la periferia o ha alquilado ambos. En
todo momento, sera el responsable de que se haga el uso conforme a lo previsto.
El explotador debe:

B asignar las diferentes tareas en el equipo a personal cualificado, apropiado y
autorizado

® instruir al personal de forma comprobable acerca de las autorizaciones

B Proporcionar al personal todos los medios que precise para poder ejecutar las
tareas que tiene asignadas

® asegurar que el equipo se hace funcionar en un estado impecable
técnicamente

B asegurar que el equipo quede protegido contra un uso no autorizado
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Instrucciones de seguridad generales

La responsabilidad para cada sistema en el que se utiliza este producto
recae en el montador o instalador de dicho sistema.

®

El equipo soporta la utilizacion de multiples aparatos periféricos

de diferentes fabricantes. HEIDENHAIN no puede pronunciarse
sobre las instrucciones de seguridad especificas de dichos aparatos.
Las instrucciones de seguridad indicadas en las documentaciones
correspondientes deben tenerse en cuenta. En el caso de que dichas
documentaciones no existan, deberan solicitarse a los fabricantes.

Las instrucciones de seguridad especificas, que deben tenerse en cuenta

en el equ

ipo para las diferentes actividades, estan indicadas en los capitulos

correspondientes de este manual.

Simbolos en el equipo
El equipo estéa caracterizado por los simbolos siguientes:

Simbolo

/N

Significado

Es preciso tener en cuenta las advertencias de seguridad
respecto a las conexiones eléctricas y a la conexién a la red de
alimentacién, antes de conectar el equipo.

Conexién de tierra funcional conforme a IEC/EN 60204-1. Tener
en cuenta las indicaciones al respecto de la instalacion.

S/

8
\Iify,

on!
==

I

N
(3332

N

2
&

Sello del producto. Si el sello del producto esté roto o ha sido
retirado, se anula la garantia.
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2.7.2 Instrucciones de seguridad sobre el sistema eléctrico

A ADVERTENCIA

Al abrir el equipo, contacto peligroso con piezas que conducen la
electricidad.

La consecuencia puede ser una descarga eléctrica, quemaduras o la muerte.

» La caja no debe abrirse en ningln caso
» Las intervenciones Unicamente las podré realizar el fabricante

A ADVERTENCIA

Riesgo de circulacion peligrosa de electricidad a través del cuerpo por
contacto directo o indirecto con piezas que conducen la electricidad.

La consecuencia puede ser una descarga eléctrica, quemaduras o la muerte.

> Los trabajos en el sistema eléctrico y en componentes sometidos a tension
eléctrica deberan encargarse a un especialista que cuente con la debida
formacion

» Para la conexién a la red y para todas las conexiones de las interfaces
deberadn emplearse exclusivamente conectores y cables prefabricados segun
normas

> Debera encargarse al fabricante la sustitucion inmediata de los componentes
eléctricos defectuosos

» Comprobar a intervalos de tiempo regulares todos los cables conectados
y todas las hembrillas de conexién del equipo Las deficiencias, tales como
conexiones flojas o cables chamuscados, deberén subsanarse de inmediato

INDICACION

Dafio de componentes internos del equipo.

Si se abre el equipo, la garantia del producto queda anulada.

» La caja no debe abrirse en ninguin caso
» Las intervenciones Unicamente las podré realizar el fabricante del equipo
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3.1 Resumen

Este capitulo contiene informacién sobre el transporte y el almacenamiento, asi
como sobre los elementos suministrados y accesorios del equipo.

o Los pasos siguientes Unicamente podran ser ejecutados por personal
especializado.

Informacidn adicional: "Cualificacion del personal”, Pagina 31

3.2 Desembalar el equipo

> Abrir la caja de cartén de embalaje por la parte superior

Retirar el material de embalaje

Extraer el contenido

Comprobar que el suministro esté completo

Comprobar que el suministro no haya sufrido dafos en el transporte

vVvyvyy

3.3 Alcance del suministro y accesorios

3.3.1 Elementos suministrados

En el suministro se incluyen los articulos siguientes:

Denominacidon Descripcion

Pieza de demostracion en 2D Pieza de demostracion para los ejemplos de
aplicacién 2D

Anexo (de modo opcional) Complementa o reemplaza los contenidos del
manual de instrucciones de uso y, dado el caso,
del manual de instrucciones de instalacion

Manual de instrucciones de Edicion en PDF del Manual de instrucciones
uso en un almacenamiento en el idioma disponible
actual
Equipo Electronica para la evaluacion
QUADRA-CHEK 3000
Manual de instrucciones de Edicion impresa del Manual de instrucciones en
instalacion el idioma disponible actual
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3.3.2

Accesorios

Las opciones de software deben desbloguearse en el equipo mediante
una clave de licencia. Los componentes correspondientes de hardware
solo pueden utilizarse tras desbloquear la respectiva opcién de

software.

Informacion adicional: "Activar Opciones de software", P4gina 143

Los accesorios mencionados a continuacién se pueden pedir opcionalmente a
HEIDENHAIN:

ro

Acceso- Denominacion Descripcion ID
para el funcionamiento
Opcién de software Deteccién de puntos de 1089229-09
QUADRA-CHEK 3000 medicidon mediante palpador
3D digital para aplicaciones 3D
Opciodn de software Deteccién de puntos de 1089229-59
QUADRA-CHEK 3000 medicion mediante sistema
3D Trial de palpacién para aplicaciones
tridimensionales, version de
prueba limitada (60 dias)
Opcidn de software Habilitacién de una entra- 1089229-01
QUADRA-CHEK 3000 da adicional para sistema de
AEI1 medida
Opcidn de software Deteccién automatica de 1089229-08
QUADRA-CHEK 3000 puntos de medicién median-
OED te el reconocimiento éptico de
aristas
Condicion del producto:
Indice A o superior
Opcion de software Deteccion automatica de 1089229-58
QUADRA-CHEK 3000 puntos de medicién median-
OED Trial te el reconocimiento éptico de
aristas, con limitacién tempo-
ral Version de prueba (60 dias)
Condicion del producto:
Indice A o superior
Patrén de calibracion Patron de calibracién para 681047-01
calibrar maquinas de medicién
por video, microscopios de
medicidon y proyectores de
perfil; trazables con estanda-
res nacionales o internaciona-
les
Pieza de demostracion Pieza de demostracion para 681047-02
en 2D los ejemplos de aplicaciéon 2D
Software-Option Desbloqueo de una entrada 1089229-51

QUADRA-CHEK 3000
AEIT Trial

de sistema de medida adicio-
nal, versiéon de prueba limitada
(60 dias)
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Software-Option
QUADRA-CHEK 3000
VED
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Descripcion

Deteccién de puntos de
mediciéon automatica median-
te reconocimiento de aristas
por video; visualizacién y archi-
vo de iméagenes en directo;
control de iluminacién

ID

1089229-02

Software-Option
QUADRA-CHEK 3000
VED Trial

Deteccién de puntos de
mediciéon automatica median-
te reconocimiento de aristas
por video; visualizacién y archi-
vo de imégenes en directo;
control de iluminacioén; version
de prueba con limitacién de
tiempo (60 dias)

1089229-52

para instalacién

Cable adaptador para
la conexion de sistema
de palpaciéon DIN de 5
polos, hembra

Conversion de la asignacioén
de la interfaz del palpador
digital HEIDENHAIN a una
interfaz del palpador digital
Renishaw

1095709-xx

Cable de conexién

Cable de conexion, véase el
catalogo "Cables y conectores
para productos HEIDENHAIN"

Cable de conexién USB

Cable de conexion USB
conector tipo A a conector
tipo B

354770-xx

Cable de red

Cable de red con clavija de
conexién a la red europea (tipo
F), longitud 3 m

223775-01

Enchufe adaptador
1 Vpp

Conversion de la asignacion
de la interfaz 1 V,, de la insta-
lacion del conector Sub-D, de
2 filas, macho, de 15 polos en
el conector sub-d, 2 filas, con
tornillos de blogueo, macho,
15 polos

1089214-01

Enchufe adaptador
2 Vpp

Conversion de la asignacion
de HEIDENHAIN-1 Vgs a
Mitutoyo-2 Vgg

1089216-01

Enchufe adaptador con
control de iluminacion

Para la aplicacion de la asigna-
cién del control de luz (sin
zoom) del QUADRA-CHEK
3000 (X103) a la asignacién
ND 1300 QUADRA-CHEK (luz)

1089212-01

38
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Acceso- Denominacion Descripcion ID
rio
Enchufe adaptador de Conversion de la asignacion 1089213-01
11 pApp de la interfaz 11 pA,, de la
instalacion del conector Sub-
D, de 2 filas, hembra, de 9
polos en el conector sub-d, 2
filas, con tornillos de bloqueo,
macho, 15 polos
Enchufe adaptador TTL Conversion de la asignacion 1089210-01
del TTL HEIDENHAIN a RSF
TTL y Renishaw TTL
para montaje
Pie de montaje Duo-Pos  Soporte bisagra para un 1089230-02
montaje firme, inclinacién 20°
0 45°, patrén del orificio de
fijacion 100 mm x 100 mm
Pie de montaje Multi- Soporte bisagra para un 1089230-03
Pos montaje basculante continuo,
inclinacion 90°, patrén del
orificio de fijacién 100 mm x
100 mm
Soporte Multi-Pos Soporte para una fijacion 1089230-04
del equipo sobre un brazo,
basculante continua, rango de
basculacion 90°, patrén del
orificio de fijacién 100 mm x
100 mm
de la opcion de software OED
Conexion del cable de Guia de ondas con dos extre- 681049-xx
fibra éptica mos acodados y conector
SMA (subminiatura A)
Fibra ¢ptica Guia de ondas con extremo 681049-xx
acodado y conector SMA
(subminiatura A)
Soporte Soporte transparente para la 681050-xx
captura de una guia de ondas
con extremo acodado
de la opcion de software TP
Palpador de aristas Palpador digital para palpar 283273-xx
KT 130 una pieza (establecer puntos
de referencia)
Pieza de demostracion Pieza de demostracion para 681048-01
en 3D los ejemplos de aplicacion 3D
Sistema de palpacion Palpador digital para palpar 683110-xx
TS 248 una pieza (establecer puntos

de referencia), salida de cable
axial
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Sistema de palpacién
TS 248

Descripcion

Palpador digital para palpar
una pieza (establecer puntos

de referencia), salida de cable

radial

Transporte y almacenamiento | Alcance del suministro y accesorios

ID

683112-xx

de la opcion de software VED

Opcidn de software
QUADRA-CHEK 3000
AF

Enfoque automético de

la cdmara en el objeto de
medicién; condicién: la
camara debe utilizarse en
combinacién con un eje
controlado numéricamente

1089229-03

Opcidn de software
QUADRA-CHEK 3000
AF Trial

Camaras recomendadas

Enfoque automético de

la camara en el objeto de
medicion; condicién impres-
cindible: la camara debe utili-
zarse en combinacién con el

eje Z, version de prueba limita-

da (60 dias)

1089229-563

o El aparato solo es compatible con cdmaras del fabricante IDS Imaging
Development Systems GmbH.

El equipo solamente es compatible con cdmaras con una resolucion
maxima de 2,0 megapixeles.

HEIDENHAIN recomienda para la conexion el cable de union USB del
fabricante IDS Imaging Development Systems GmbH.

HEIDENHAIN recomienda las siguientes camaras de IDS Imaging Development

Systems GmbH:

Num. art. Denominacion de tipo Interfaz Resolucion

ABO00795 UI-1240LE-C-HQ USB 2.0 1,31 megapixeles
QUADRA-CHEK APPROVED

ABO00796 UI-1240LE-M-GL USB 2.0 1,31 megapixeles
QUADRA-CHEK APPROVED

AB00799 UI-1250LE-C-HQ USB 2.0 1,92 megapixeles
QUADRA-CHEK APPROVED

ABO00800 UI-1250LE-M-GL USB 2.0 1,92 megapixeles
QUADRA-CHEK APPROVED

AB00797 UI-1240SE-C-HQ USB 2.0 1,31 megapixeles
QUADRA-CHEK APPROVED

ABO00798 UI-1240SE-M-GL USB 2.0 1,31 megapixeles
QUADRA-CHEK APPROVED

ABO00801 UI-12560SE-C-HQ USB 2.0 1,92 megapixeles
QUADRA-CHEK APPROVED

AB00802 UI-1250SE-M-GL USB 2.0 1,92 megapixeles

QUADRA-CHEK APPROVED

40
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3.4

3.5

3.5.1

Num. art. Denominacion de tipo Interfaz Resolucion

AB00870 UI-5240SE-C-HQ Rev.2 GigE 1,31 Mpx
QUADRA-CHEK APPROVED

AB00871 UI-5240SE-M-HQ Rev.2 GigE 1,31 Mpx
QUADRA-CHEK APPROVED

AB00877 UI-5240CP-M-GL GigE 1,31 Mpx
QUADRA-CHEK APPROVED

Si se ha producido algun dano durante el transporte

v

Solicitar al transportista que confirme los dafnos
Guardar los materiales de embalaje para su posterior examen.
Informar al remitente sobre los dafos

v vy

Contactar con los distribuidores o fabricantes de la maquina con respecto a las
piezas de repuesto

o En caso de haberse producido danos durante el transporte:
» Guardar los materiales de embalaje para su posterior examen
» Contactar con HEIDENHAIN o el fabricante de la maquina

Esto aplica también para los danos en el transporte en las peticiones de
repuestos.

Reembalaje y almacenamiento

Embalar y almacenar el equipo cuidadosamente y conforme a las condiciones que
aqui se indican.

Embalar el equipo

El reembalaje deberd realizarse lo més igual que se pueda al embalaje original.

» Todas las piezas de montaje adosado y las tapas de proteccion contra el polvo
deben colocarse en el equipo tal como estaban cuando se suministré el equipo
y deben embalarse tal como estaban embaladas

» Embalar el equipo de tal modo que
® |os impactos y las sacudidas durante el transporte queden amortiguadas
By no pueda penetrar ni el polvo ni la humedad

» Embalar todos los accesorios suministrados
Informacion adicional: "Alcance del suministro y accesorios", Pagina 36

» Adjuntar toda la documentacién dispuesta en el embalaje suministrado
Informacion adicional: "Conservacion y divulgacion de la documentacion®,
Pagina 23

o En las devoluciones del equipo al servicio técnico postventa para
reparacion:

» Enviar el equipo sin accesorios ni sistemas de medida y aparatos
periféricos
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Almacenar el equipo

» Embalar el equipo tal como se ha descrito anteriormente

» Observar las disposiciones relativas a las condiciones medioambientales
Informacion adicional: "Caracteristicas técnicas", Pagina 565

» Después de cada transporte y tras un almacenamiento prolongado, examinar el
equipo para comprobar que no ha sufrido dahos

42
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Montaje | Resumen

Resumen

Este capitulo describe el montaje del equipo. Aqui puede encontrar instrucciones
de cdmo montar el equipo en soportes o soportes bisagra.

o Los pasos siguientes Unicamente podran ser ejecutados por personal
especializado.

Informacidn adicional: "Cualificacion del personal”, Pagina 31

Ensamblaje del equipo

Indicaciones de montaje generales

La imagen ilustrando la variante de montaje se encuentra en la parte posterior del
equipo. La conexidén es compatible con el estandar VESA 100 mm x 100 mm.

a N

o
o
!
9
L J
100

Figura 1: Mediciones de la parte trasera del equipo

El material para al fijacion de la variante de montaje al equipo se suministra junto
con los accesorios.

Adicionalmente se precisa:

. Destornillador Torx T20

® Destornillador Torx T25

® | lave hexagonal SW 2,5 (soporte bisagra Duo-Pos)

= Material para la fijacion sobre una superficie de asiento

o Para utilizar el equipo conforme al uso previsto, debe estar montado en
un soporte de pie 0 un soporte.
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4.2.1

Montaje en soporte bisagra Duo-Pos
El pie de soporte Duo-Pos se puede enroscar al equipo con una inclinacion de 20°
0 bien con una inclinacion de 45°.

» Fijar el soporte bisagra con los tornillos Allen suministrados M4 x 8 ISO 7380 a
los orificios roscados VESA 100 inferiores de la parte posterior del equipo

o Respetar el par de apriete admisible de 2,6 Nm

» Atornillar el soporte bisagra en la ranura de montaje (anchura = 4,5 mm) sobre
una superficie

Instalar el aparato en el lugar deseado

> Pasar los cables desde la parte trasera por la abertura del soporte bisagray a
través de las aberturas laterales a las conexiones

Figura 2: Dispositivo montado en soporte Figura 3: Cableado en soporte bisagra
bisagra Duo-Pos Duo-Pos

Informacion adicional: "Dimensiones del aparato con pie de soporte Duo-Pos",
Pagina 569
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Montaje en soporte bisagra Multi-Pos
>

Fijar el soporte bisagra con los tornillos avellanados suministrados
M4 x 8 ISO 14581 (negro) a los orificios roscados VESA 100 de la parte
posterior del equipo

o Respetar el par de apriete admisible de 2,6 Nm

Atornillar a una superficie el soporte bisagra opcional con dos tornillos M5
desde la parte inferior

Ajustar el angulo de inclinacion deseado dentro del rango de basculacién de 90°
Fijar el soporte bisagra: apretar el tornillo T25

Respetar el par de apriete para el tornillo T25
® Par de apriete recomendado: 5,0 Nm
® Par de apriete maximo admisible: 15,0 Nm

Pasar los cables desde la parte trasera por la abertura del soporte bisagra y a
través de las aberturas laterales a las conexiones

Figura 4: Dispositivo montado en soporte Figura 5: Cableado en soporte bisagra
bisagra Multi-Pos Multi-Pos

Informacion adicional: "Dimensiones del aparato con pie de soporte Multi-Pos",
Pagina 569
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423 Montaje en el soporte Multi-Pos

> Fijar el soporte con los tornillos avellanados suministrados M4 x 8 ISO 14581
(negro) a los orificios roscados VESA 100 de la parte posterior del equipo

o Respetar el par de apriete admisible de 2,6 Nm

» Montar el soporte con el tornillo M8 suministrado, las arandelas, el tirador vy la
tuerca hexagonal M8 en un brazo

» Ajustar el angulo de inclinaciéon deseado dentro del rango de basculacién de 90°
» Fijar el soporte: apretar el tornillo T25

Respetar el par de apriete para el tornillo T25
® Par de apriete recomendado: 5,0 Nm
® Par de apriete maximo admisible: 15,0 Nm

> Pasar los cables desde la parte trasera por la abertura del soporte y a través de
las aberturas laterales a las conexiones

Figura 6: Dispositivo montado en soporte
Multi-Pos Figura 7: Cableado en soporte Multi-Pos

Informacion adicional: "Dimensiones del aparato con soporte Multi-Pos",
Pagina 570
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Resumen

Este capitulo describe la instalacion del equipo. Aqui encontrard informacién sobre
la conexion del equipo e instrucciones sobre como conectar correctamente los
equipos periféricos.

o Los pasos siguientes Unicamente podran ser ejecutados por personal
especializado.

Informacion adicional: "Cualificacién del personal’, Pagina 31

5.2 Indicaciones generales

INDICACION

iinterferencias debidas a fuentes con altas emisiones electromagnéticas!

Los equipos periféricos tales como convertidores de frecuencia o
accionamientos pueden causar interferencias.

A fin de elevar la inmunidad a las interferencias en relacién con las influencias
electromagnéticas:

» Utilizar opcionalmente una conexién de tierra funcional conforme a IEC/EN
60204-1

» Utilizar unicamente periféricos USB con una proteccién integrada mediante,
por ejemplo, una lamina con recubrimiento metalico y una malla o carcasa
metadlica. La cobertura de la red de pantalla debe ser del 85% o superior.

La pantalla debe estar completamente conectada al conector (conexién de
360°).

INDICACION

iDanos en el aparato al conectar o desconectar las conexiones de enchufe
durante el funcionamiento!

Los elementos internos pueden resultar danados.

> Realizar las conexiones de los cables sélo con el aparato desconectado

INDICACION

Descarga electrostatica (ESD)

El equipo contiene componentes en riesgo de descargas electrostaticas y que
pueden quedar destruidos por dicho motivo.

» Deben observarse ineludiblemente las medidas de seguridad para el manejo
de componentes sensibles a la ESD

» Nunca deberan tocarse las patillas de conexién sin haberse realizado una
puesta a tierra adecuada

» Al realizar tareas con las conexiones del equipo, es preciso llevar un brazalete
ESD puesto a tierra.
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INDICACION

iDanos en el aparato debido a un cableado incorrecto!

Si las entradas o salidas se cablean incorrectamente, el equipo o los equipos
periféricos podrian sufrir danos.

> Es preciso respetar los datos técnicos del equipo y asignar correctamente los
conductores

> Asignar exclusivamente los contactos o conductores empleados
Informacion adicional: "Caracteristicas técnicas", Pagina 565

5.3 Resumen de los equipos

Las conexiones existentes en la parte posterior del equipo se deben proteger
contra la suciedad y el deterioro mediante caperuzas de proteccién contra el polvo.

INDICACION

Suciedad y deterioro debido a la falta de caperuzas de proteccion contra el
polvo.

Si no coloca tapas antipolvo en las conexiones gue no utilice, los conectores de
su funcién pueden resultar perjudicados o danados.

> Las caperuzas de proteccién contra el polvo Unicamente se deben extraer en
el caso de que deban conectarse sistemas periféricos o de medicion

» Sise retira un sistema de medida o un equipo periférico debera volverse a
colocar de inmediato la caperuza de proteccion contra el polvo

o El tipo de las conexiones para los sistemas de medicién puede variar
segun la version del equipo.
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Lado posterior del equipo sin tapas de proteccion contra el polvo
1 2 3

-

®
HEIDENHAIN
X112 @
&
11
* "
QUADRA-CHEK 3014 NC (E B
0 @ il
=l A
R <ok
0 9 s 7 6 12

Figura 8: Parte posterior del equipo

Desde las opciones de software, conexiones independientes:

4 Conectores Sub-D para sistemas de medicion, de modo estandar 2 entradas
conectadas, opcionalmente 2 entradas adicionales conectables

X1-X4: version del equipo con conexiones D-SUB de 15 polos para equipos
de medicién con interfaces 1 Vpp, 11 yApp 0 EnDat 2.2
X21-X24: versién del equipo con conexiones Sub-D de 9 polos para sistemas
de medicion con interfaces TTL

5 Conexiones USB

X32: conexion USB 2.0 de alta velocidad (tipo A) para camara digital, impre-
sora, dispositivos de entrada o memoria USB

X33-X34: conexion USB 2.0 de alta velocidad (tipo A) para impresora, dispo-
sitivos de entrada o memoria USB

6 Altavoz
Conexion de tierra funcional conforme a IEC/EN 60204-1
8 Conexiones RJ45-Ethernet

X116: conexion para las comunicaciones y el intercambio de datos con siste-
mas subsiguientes y PC

11 X100: conmutador de alimentacién y conexién de alimentacion de red

~N
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54

Desde las opciones de software, conexiones dependientes:

1

10

Conexiones de sensor de bordes éptico para la toma de puntos de medida

X107: entrada de referencia para la guia de ondas proveniente de la fuente
de luz

X108: entrada para la guia de ondas proveniente de la pantalla de proyecciéon

X102: conector Sub-D de 37 polos para interfaces digitales TTL (8 entradas,
16 salidas)

X112: conector Sub-D de 15 polos para palpadores digitales (p. ej. palpador
digital HEIDENHAIN)

Conexiones RJ45-Ethernet
X117: conexiéon para una camara digital

X103: conector Sub-D de 37 polos para interfaces digitales o analégicas (TTL
4 entradas, 6 salidas; analdégicas 3 entradas, 10 salidas)

X104: conector Sub-D de 9 polos para interfaz de relé universal (2x contactos
de conmutacién de relé)

Lado izquierdo del equipo

12 X31 (bajo tapa protectora): conexion USB 2.0 de alta velocidad (tipo A) para

impresora, dispositivos de entrada o memoria USB

Conexion de los sistemas de medicion

o En sistemas de medida con interfaz EnDat 2.2: si en los ajustes del

sistema un eje ya esta asignado a su correspondiente entrada para el
sistema de medida, éste sera automaticamente reconocido al reiniciar
y se aplicaran los ajustes establecidos. Como alternativa también

es posible realizar la asignacién de la entrda del sistema de medida
después de haberlo conectado.

» Tener en cuenta la asigancion de pinescitada a continuacion
» Extraer y conservar la caperuza de proteccion contra el polvo

» Realizar el tendido de los cables de acuerdo con la variante de montaje
Informacion adicional: "Ensamblaje del equipo’, Pagina 44

> Conectar los sistemas de medida sélidamente en las conexiones respectivas
Informacion adicional: "Resumen de los equipos", P4gina 51

» En conectores con tornillos: no apretar demasiado los tornillos
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Asignacion de las conexiones X1, X2, X3, X4

1Vep, 1 pApp, EnDat 2.2
87 6543 21
00O0O0OOOO
&15 141312 11 10 9]
600060000
1 2 3 4 5 6 7 8
1 Vpp A+ oV, B+ Up / / R- /
11 pApp 4 o4 / Inter- lo+ /
nal
EnDat / / DATA | Shield / RELOJ
9 10 11 12 13 14 15
1 Vpp A- Sensor B- Sensor / R+ /
oV Up
1" “APP |1_ |2_ / |0+ /
EnDat / / DATA / RELOJ

Asignacion de las conexiones X21, X22, X23, X24

TTL
5 4 3 2 1
O O 0 0 O
98 7 6
O 0O O O
1 2 3 4 5 6 7 8 9
/ Ua1 U_a1 UaZ U_aZ oV Up U_aO UaO
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5.5

Conectar la camara digital

Conectar la camara digital USB

» Tener en cuenta la asigancion de pinescitada a continuacion

> Extraer y conservar las caperuzas de proteccion contra el polvo

» Realizar el tendido de los cables de acuerdo con la variante de montaje
Informacion adicional: "Ensamblaje del equipo”, Pagina 44

» Conectar la cdmara a la conexién X32 USB de tipo A. El conector del cable USB
debe estar insertado en su totalidad

Informacion adicional: "Resumen de los equipos”, Pagina 51

Asignacion de las conexiones X32

4 3 2 1
1 2 3 4
5 Vce Datos (-) Datos (+) GND

Conectar la camara digital Ethernet

» Tener en cuenta la asigancion de pinescitada a continuacion

» Extraer y conservar las caperuzas de proteccién contra el polvo

> Realizar el tendido de los cables de acuerdo con la variante de montaje
Informacion adicional: "Ensamblaje del equipo’, Pagina 44

» Conectar la cdmara con un cable de categoria 5 comercial a la conexion
Ethernet X117 Es imprescindible que el conector del cable encaje sélidamente
en la conexién

Informacion adicional: "Resumen de los equipos", Pagina 51

Asignacion de las conexiones X117

12345878

1 2 3 4 5 6 7 8
D1+ D1- D2+ D3+ D3- D2- D4+ D4-
(TX+) (TX-) (RX+) (RX-)
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5.6 Conectar el sensor de bordes optico

» Tener en cuenta la asigancion de pinescitada a continuacion

> Extraer y conservar las caperuzas de proteccion contra el polvo

» Realizar el tendido de la guia de ondas de acuerdo con la variante de montaje
Informacion adicional: "Ensamblaje del equipo”, Pagina 44

@ » Tener en cuenta los datos del fabricante para el radio de flexién
maximo de la guia de ondas utilizada

» Conectar la guia de ondas de la fuente de luz (referencia) a la conexién X107.

» Conectar la guia de ondas proveniente de la pantalla de proyeccién a la
conexion X108

Informacion adicional: "Resumen de los equipos", Pagina 51

Asignacion de las conexiones X107, X108

5.7 Conectar el sistema de palpacion

o Puede conectar los siguientes palpadores digitales al equipo:
®  Palpador digital HEIDENHAIN TS 248
®  Palpador de aristas KT 130 de HEIDENHAIN
B Palpador de mediciéon Renishaw

Informacidn adicional: "Alcance del suministro y accesorios",
Pagina 36

» Tener en cuenta la asignacion de pinescitada a continuacion

» Extraer y conservar la caperuza de proteccién contra el polvo

» Realizar el tendido de los cables de acuerdo con la variante de montaje
Informacion adicional: "Ensamblaje del equipo’, Pagina 44

» Conectar el sistema de palpacion firmemente a la conexién
Informacion adicional: "Resumen de los equipos", P4gina 51

» En conectores con tornillos: no apretar demasiado los tornillos
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Asignacion de las conexiones X 112

Qs 7 654 3 2 7
O 0O O 00O 0 O0OO
15141312 1110 9
O 0 00 OO O
1 2 3 4 5 6 7 8
LED+ BV | B12V / DC12V | b5Vce / GND
9 10 1 12 13 14 15
/ / TP GND TP / LED-

B - Probe signals, readiness
TP - Touch Probe, normally closed

Cablear entradas y salidas de conmutacion

o En funcion de la periferia a conectar, para realizar las conexiones puede
ser necesario contar con un electricista especializado.

Ejemplo: superacién del valor de bajo voltaje de proteccion (SELV)
Informacidn adicional: "Cualificacion del personal”, Pagina 31

0 El aparato cumple los requisitos de la normativa EC 61010-1 sélo si el
equipo periférico se alimenta desde un circuito inducido con energia
limitada segun IEC 61010-1%°Ed- parrafo, 9.4 o se alimenta con potencia
limitada segun IEC 60950-12"Ed., parrafo 2.5 o se alimenta desde un
circuito inducido de la clase 2 segun UL1310.

En lugar de IEC 61010-13° Ed., parrafo 9.4 pueden utilizarse también

los correspondientes parrafos de las normativas DIN EN 61010-1, EN
61010-1, UL 61010-1 y CAN/CSA-C22.2 No. 61010-1 o en lugar de IEC
60950-12°Ed., parrafo 2.5, los correspondientes parrafo de las normativas
DIN EN 60950-1, EN 60950-1, UL 60950-1, CAN/CSA-C22.2 n® 60950-1.

> Cablear entradas y salidas de conmutacion segun la asignacion de pines citada
a continuacion

» Extraer y conservar la caperuza de proteccién contra el polvo

» Realizar el tendido de los cables de acuerdo con la variante de montaje
Informacion adicional: "Ensamblaje del equipo’, Pagina 44

> Conectar con firmeza los cables de conexién en las conexiones respectivas
Informacion adicional: "Resumen de los equipos", P4gina 51

» En conectores con tornillos: no apretar demasiado los tornillos

o Debe asignar las entradas y salidas digitales o analégicas a la funcién de
conmutacién correspondiente en los ajustes del equipo.
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Asignacion de las conexiones X102

GND Din 1 Din 3 Din 4 Din 6 GND Dout0 | Dout?2

Dout 4 GND Dout6 | Dout8 | Dout 10 GND Dout 12 | Dout 14

17 18 19 20 21 22 23 24
/ / GND Din0 Din 2 5 Vce Din 5 Din 7
25 26 27 28 29 30 31 32

GND Dout 1 Dout3 | Doutb GND Dout?7 | Dout9 | Dout 11

33 34 35 36 37
GND Dout 13 | Dout 15 / /
Digital inputs: Digital outputs:
X102 X102
Pin 22 ]
DC5V
\ Din 0...7 <> ; Dout 0...15 TTL Dcf v
“  GND (D)
1

58
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Asignacion de las conexiones X103

oNDD)| Din1 | Din3 | 2YCC | Ain1 | GND(A)| Douto | Dout2

9 10 1" 12 13 14 15 16

Dout4 | GND (D) | AoutO | Aout2 | Aout4d | GND (A) | Aout 6+ | Aout 7+

17 18 19 20 21 22 23 24

Aout 8+ | Aout 9+ | GND (A)| DinO Din2 |5Vcc(D)| AinO Ain 2

25 26 27 28 29 30 31 32

GND (A) | Dout 1 Dout3 | Dout5 | GND (D) | Aout1 Aout3 | Aoutb

33 34 35 36 37

GND (A) | Aout6- | Aout 7- | Aout 8- | Aout 9-

1 indice 2 A

Digital outputs: Analog outputs:
X£)3 )(1—03 DAC
+10V
Aout 6+...9+ 1 |
Dout 0...5 — DCsV e 7
. 21kQ! |
i -
L _Aout 6-...9-
- GND (D) e
1
- DAC
+10V
Aout 0...5+ 3
7{4‘ B
21kQ!
-~ GND (A)
m i
Digital inputs: Analog inputs (Index = A):
~ x103 X103
Pin 22 bC5V (D) DG5SV

[
\ Din0...3

100Q <R
<50 kQ

o

GND (A)
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Analog inputs DC 5 V ext.:

X103
DC?V . ADCSV
ej() 1000 <R Ain 0...2 3 ]L'_
<50 kQ
GND (A)
1
Asignacion de las conexiones X104
5 4 3 2 1
0O o0 00 o0
98 7 6
00 0 O
1 2 3 4 5 6 7 8 9
R-0 R-0 / R-1 R-1 R-0 / / R-1
NO NC NO NC CO CcO

CO - Change Over
NO - Normally Open
NC - Normally Closed

Relay outputs:
X104
NC :

NO \
co
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5.9 Conectar la impresora

Conectar la impresora USB

» Tener en cuenta la asigancion de pinescitada a continuacion

> Extraer y conservar la caperuza de proteccién contra el polvo

» Realizar el tendido de los cables de acuerdo con la variante de montaje
Informacion adicional: "Ensamblaje del equipo”, Pagina 44

» Conectar la impresora USB a una conexiéon USB de tipo A (X31, X32, X33, X34).
El conector del cable USB debe estar insertado en su totalidad

Informacion adicional: "Resumen de los equipos”, Pagina 51

Asignacion de las conexiones X31, X32, X33, X34

4 3 2 1
1 2 3 4
5 Vce Datos (-) Datos (+) GND

Conectar la impresora digital Ethernet

» Tener en cuenta la asigancion de pinescitada a continuacion

» Extraer y conservar la caperuza de proteccion contra el polvo

> Realizar el tendido de los cables de acuerdo con la variante de montaje
Informacion adicional: "Ensamblaje del equipo’, Pagina 44

» Conectar la impresora ethernet con un cable de categoria 5 comercial a la
conexién Ethernet X116. Es imprescindible que el conector del cable encaje
s6lidamente en la conexiéon

Informacion adicional: "Resumen de los equipos", Pagina 51

Asignacion de la conexion X116

12345878

1 2 3 4 5 6 7 8
D1+ D1- D2+ D3+ D3- D2- D4+ D4-
(TX+) (TX-) (RX+) (RX-)
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Instalacion | Conectar lector de codigos de barras

Conectar lector de codigos de barras

o Puede conectar los siguientes lectores de cédigos de barras al equipo:
® COGNEX DataMan 8600 (con moédulo en serie para USB)

» Tener en cuenta la asigancion de pinescitada a continuacion

» Extraer y conservar las caperuzas de proteccién contra el polvo

» Realizar el tendido de los cables de acuerdo con la variante de montaje
Informacion adicional: "Ensamblaje del equipo’, Pagina 44

> Conectar el lector de cédigo de barras a una conexion USB de tipo A (X31, X32,
X33, X34). El conector del cable USB debe estar insertado en su totalidad

Informacion adicional: "Resumen de los equipos", P4gina 51

Asignacion de las conexiones X31, X32, X33, X34

4 3 2 1
1 2 3 4
5 Vce Datos (-) Datos (+) GND

Dispositivos de entrada

» Tener en cuenta la asigancion de pinescitada a continuacion

> Extraer y conservar la caperuza de proteccién contra el polvo

» Realizar el tendido de los cables de acuerdo con la variante de montaje
Informacion adicional: "Ensamblaje del equipo”, Pagina 44

» Conectar un ratén USB o un teclado USB a una conexién USB de tipo A
(X31,X32,X33,X34). El conector del cable USB debe estar insertado en su
totalidad

Informacion adicional: "Resumen de los equipos”, Pagina 51

Asignacion de las conexiones X31, X32, X33, X34

4 3 2 1
1 2 3 4
5 Vce Datos () Datos (+) GND
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5.12 Conectar red periférica

» Tener en cuenta la asignacion de pinescitada a continuacion

> Extraer y conservar la caperuza de proteccién contra el polvo

» Realizar el tendido de los cables de acuerdo con la variante de montaje
Informacion adicional: "Ensamblaje del equipo’, Pagina 44

» Conectar los elementos periféricos de la red con un cable de categoria 5
comercial a la conexion Ethernet X116. Es imprescindible que el conector del
cable encaje solidamente en la conexién

Informacion adicional: "Resumen de los equipos”, Pagina 51

Asignacion de las conexiones X116

12345678

1 2 3 4 5 6 7 8
D1+ D1- D2+ D3+ D3- D2- D4+ D4-
(TX+) (TX) (RX+) (RX-)

5.13 Conectar tension de alimentacion

A ADVERTENCIA

iPeligro de descarga eléctrica!

Los equipos que no hayan sido puestos a tierra correctamente pueden originar
lesiones graves o la muerte por electrocucion.
» En general, utilizar un cable de red de 3 polos

» Asegurar la correcta conexiéon del conductor de proteccién en la instalacién
del edificio

A ADVERTENCIA

Existe riesgo de incendio si se utiliza un cable de alimentacion incorrecto.

Utilizar un cable de alimentacion que no cumpla las exigencias del lugar de
instalacion puede conllevar riesgo de incendios.

» Utilizar un cable de red que cumpla como minimo los requisitos nacionales
para el emplazamiento

» Tener en cuenta la asigancion de pinescitada a continuacion

» Conectar la conexion de red con un cable de red que cumpla con los requisitos,
a una toma de corriente con conductor de proteccion

Informacion adicional: "Resumen de los equipos", Pagina 51
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Asignacion de las conexiones X100

L/N N/L fan)
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6.1 Resumen

Este capitulo describe las pantallas de manejo y los elementos de mando, asi
como las funciones bésicas del equipo.

6.2 Manejo con pantalla tactil y dispositivos de entrada

6.2.1 Pantalla tactil y dispositivos de entrada

El manejo de los elementos de mando en la pantalla de manejo del equipo se
realiza mediante una pantalla tactil o un ratén USB conectado.

Para introducir datos se puede emplear el teclado de pantalla de la pantalla tactil o
un teclado USB conectado.

INDICACION

iFunciones erréoneas de la Touchscreen debidas a la humedad o al contacto
con agua!

La humedad o el agua pueden perjudicar la funcién de la Touchscreen.

» Proteger la Touchscreen contra la humedad o contra el contacto con el agua
Informacion adicional: "Datos del equipo", Pagina 566

6.2.2 Gestos y acciones con el raton

Para activar, conmutar o desplazar los elementos de mando de la pantalla de
manejo, se puede utilizar la pantalla tactil del equipo o un ratén. El manejo de la
pantalla tactil y del ratén se realiza mediante gestos.

0 Los gestos para el manejo con la Touchscreen pueden diferir de los
gestos para el manejo con el ratén.

Si surgen gestos diferentes para el manejo con la Touchscreen y con
el ratdon, este manual describe ambas posibilidades de manejo como
pasos de tratamiento alternativos.

Los pasos de tratamiento alternativos para el manejo con Touchscreen y
con ratén se identifican con los simbolos siguientes:

@D Manejo con Touchscreen

\Q Manejo con el ratdon

El resumen siguiente describe los diferentes gestos para el manejo de la pantalla
tactil y del raton:

Hacer clic
% significa tocar brevemente la pantalla tactil
\Q significa pulsar una vez el botén izquierdo del ratén
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Hacer clic activa, entre otras, las acciones siguientes:
E  Seleccionar menus, elementos o pardmetros
Introducir caracteres con el teclado de pantalla
Cerrar didlogo
En el menu Medicién, mostrar y omitir el menu principal
En el menu Medicién, mostrar y omitir el Inspector

Mantener

% significa tocar mas tiempo la pantalla tactil

significa pulsar una vez y, a continuacién, mantener pulsado el
\Q botén izquierdo del ratéon

Mantener pulsado activa, entre otras, las acciones siguientes

B Modificar répidamente valores en las casillas de introduccion
de datos con botones de Mas y Menos

Arrastrar

en el que por lo menos estd definido el punto de inicio del
movimiento

significa pulsar una vez y mantener pulsado el botén izquierdo
del ratén desplazando al mismo tiempo el ratén; por lo
menos el punto de inicio del movimiento esté definido
inequivocamente

% identifica un movimiento de un dedo sobre la pantalla tactil,

Arrastrar activa, entre otras, las acciones siguientes
® Desplazar las listas y textos
®  Posicionar herramientas de medicion
B Abrir el didlogo Detalles en el Inspector

Arrastrar con dos dedos

en el que por lo menos esta definido inequivocamente el punto
de inicio del movimiento

significa pulsar una vez y mantener pulsado el botén derecho
del ratén desplazando al mismo tiempo el ratén; por lo
menos el punto de inicio del movimiento esta definido
inequivocamente

% identifica un movimiento con dos dedos sobre la pantalla tactil,

Arrastrar con dos dedos activa la accion siguiente

B En el menu Medicidon desplazar la seccion dentro del campo
visual de una cdmara en la zona de trabajo
Informacion adicional: "Desplazar seccion”, Pagina 93

® En el menu Medicion desplazar la vista de elementos dentro
de la zona de trabajo
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6.3 Elementos de mando generales y funciones

Los elementos de mando siguientes posibilitan la configuracion y el manejo
mediante la Touchscreen o equipos de introduccion de datos.

Teclado en pantalla

El teclado en pantalla permite introducir texto en las casillas de introduccion de la
pantalla de manejo. Segun la casilla de introduccién, aparece un teclado en pantalla
numeérico o alfanumeérico.

HEIDENHAIN

QUADRA-CHEK 3014 NC

Not logged in
Operator

Figura 9: Teclado en pantalla

V v v VY

>
>

Para introducir valores, pulsar en la casilla de introduccion
La casilla de introduccion se destaca

Aparece el teclado en pantalla

Introducir texto o cifras

Si la introduccion en la casilla de introduccién es correcta, se indica con una
marca de verificacién verde

Si una introduccién es incompleta o con valores incorrectos, se indica en
su caso con un caracter de llamada rojo. Entonces la introduccién no puede
concluirse

Para incorporar los valores, confirmar la introduccion con RET
Los valores se visualizan
El teclado en pantalla desaparece

Casillas de introduccion con botones Mas y Menos

Con los botones Més +y Menos - a ambos lados del valor numérico pueden
adaptarse los valores numeéricos.

» Pulsar en + o -, hasta que se visualice el valor deseado

= 500 r

68

Mantener pulsados + o -, para modificar los valores con
mas rapidez

> El valor seleccionado se visualiza
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Conmutador
Con el conmutador se cambia entre funciones.

» Pulsar en la funcién deseada
> La funcién activada se visualiza en verde

mm inch

> La funcién inactiva se visualiza en gris claro

Conmutador de deslizaderas
Con el conmutador de deslizaderas activar o desactivar una funcién.

> Llevar el control deslizante hasta la posicién deseada
ON o

> pulsar sobre el control deslizante
> La funcién se activa o se desactiva

Control deslizante

Con el control deslizante (horizontal o vertical) puede modificar valores de forma
continua.

‘ m ‘ » Llevar el control deslizante hasta la posicion deseada

> El valor ajustado se visualiza graficamente o en
porcentaje

Lista desplegable
Los botones de las listas desplegables estdn marcados con un triangulo que sefala

hacia abajo.
> Pulsar en el botén
1 Vpp v .
> La lista desplegable se abre
1 Vpp > La entrada activa estd marcada en verde
» Pulsar en la entrada deseada
11 pApp .
> La entrada deseada se incorpora
Deshacer

El botén deshace el ultimo paso.
Los procesos ya finalizados no pueden deshacerse.

» Pulsar en Deshacer

) > El Ultimo paso se deshace
Anadir
> Para anadir otro elemento, pulsar en Afadir
—I— > Se ahade un nuevo elemento
Cerrar
» Para cerrar un didlogo, pulsar en Cerrar

X
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Confirmar

v

» Para concluir una actividad, pulsar en Confirmar

Atras

» Para volver al nivel superior en la estructura del men,

< pulsar en Atras

6.4 QUADRA-CHEK 3000 encender y apagar

6.4.1 QUADRA-CHEK 3000 Encender

0 Antes de poder emplear el equipo deberan ejecutarse los pasos
para la puesta en marcha y la preparacion. Dependiendo del uso
pretendido puede ser necesaria la configuracion de parametros de
Setup adicionales.

Informacidn adicional: "Puesta en marcha", Pagina 139

» Conectar el equipo mediante el interruptor de red
El interruptor de red se encuentra en la parte posterior del equipo

> Se arranca el equipo. Ello puede durar unos momentos

> En el caso de que esté activada el alta de usuario automatica y como ultimo
usuario estaba registrado un usuario del tipo Operator, aparece la pantalla de
manejo en el menu Medicion

> En el caso de que la alta de usuario automatica no esta activada, aparece el
menuU Alta de usuario
Informacion adicional: "Inicio y cierre de sesién de usuario”, Pagina 71

6.4.2 Modo de ahorro de energia activar y desactivar

Si temporalmente el equipo no va a utilizarse, activar el modo de ahorro de
energia. Con ello el equipo cambia a un estado inactivo sin interrumpir la
alimentacién eléctrica. En este estado, la pantalla se apaga.

Activar el modo de ahorro de energia

» En el menu principal, hacer clic en Apagar

> Hacer clic en Modo de ahorro de energia
> La pantalla se apaga
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Desactivar el modo de ahorro de energia
Hacer clic en un punto cualquiera de la Touchscreen
En el borde inferior aparece una flecha

Arrastrar la flecha hacia arriba

VvV v VvV

La pantalla se enciende y se muestra la Ultima pantalla de
manejo visualizada

6.4.3 QUADRA-CHEK 3000 apagar

INDICACION

iSistema operativo danado!

Si se desenchufa de la fuente de alimentacién eléctrica el equipo mientras esté
encendido, puede resultar danado el sistema operativo del equipo.
» Parar el equipo mediante el menu Apagar

» Mientras esté encendido, el equipo no debe desenchufarse de la fuente de
alimentacioén eléctrica

> Solo después de haber parado el equipo, desconectar con el interruptor de
red

» En el menu principal, hacer clic en Apagar

» Hacer clic en Parar
>

El sistema operativo se detiene

» Esperar hasta que la pantalla muestre el mensaje
Ahora puede desconectar el aparato

» Desconectar el equipo mediante el interruptor de red

6.5 Inicio y cierre de sesion de usuario

En el menu Alta de usuario puede darse de alta y de baja en el equipo como
usuario.

Unicamente se puede dar de alta un usuario en el equipo. Se visualiza el usuario
dado de alta. Para dar de alta a un nuevo usuario, antes debe darse de baja al
usuario que estaba registrado.

o El equipo dispone de niveles de autorizacién que determinan un manejo
y una administracién completas o restringidas por parte del usuario.
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Inicio de sesion de usuario
En el menu principal, hacer clic en Alta de usuario
En el menu desplegable seleccionar un usuario

En el campo de introduccion, pulsar Contraseia

vV vvVvyy

Introducir la contrasena del usuario

Usuario  Contrasena Grupo objetivo
predeterminada

OEM oem Responsable de
explotacion,
Fabricante de la maquina

Setup setup Ajustador,
Configurador del sistema

Operator operator Usuario

Informacion adicional: 'Dar de alta para el inicio rapido",
Pagina 250

En el caso de que la contrasefa no concuerde con
los ajustes estandar, debera solicitarse al instalador
(Setup) o al fabricante de la maquina (OEM).

Si ya no se conoce la contrasefa, contactar con una
delegacion de servicio técnico de HEIDENHAIN.

» Confirmar la introduccién con RET

» Pulsar Iniciar sesiéon

> El usuario se da de alta y aparece el Menu Medicién

El simbolo del registro de usuarios en el menu principal indica si el usuario
registrado dispone de autorizaciones ampliadas

Simbolo Nivel de autorizacién

Autorizaciones estandar (tipo de usuario Operador)

Autorizaciones ampliadas (todos los demas tipos de usuario)
<

Informacion adicional: "Grupos de destino segun tipos de usuario", Pagina 24

Cerrar sesion de usuatrio

» En el menu principal, hacer clic en Alta de usuario
> Pulsar Desconectar sesion
—_
> El usuario se da de baja

> Todas las funciones del menu principal, salvo Desconexién,
estan inactivas

> El equipo sélo puede volverse a utilizar tras dar de alta a un
usuario
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6.6

6.7

Ajustar idioma

En el Ajuste Basico, el idioma de la pantalla de manejo es el inglés. Se puede
cambiar el idioma de la interfaz de usuario.

» En el menu principal, pulsar Ajustes

rOT » Pulsar Usuario
> El usuario dado de alta esté identificado con una marca de
verificacién.
» Seleccionar el usuario dado de alta

> Elidioma seleccionado para el usuario se visualiza en la lista
desplegable Idioma con la correspondiente bandera

> En la lista desplegable Idioma, seleccionar la bandera del
idioma deseado

La pantalla de manejo se visualiza en el idioma seleccionado

v

Ejecutar la busqueda de las marcas de referencia tras el
arranque del equipo

o Si la busqueda de marcas de referencia se activa tras el arranque del
equipo, todas las funciones del equipo se blogquean hasta que haya
concluido con éxito la busqueda de marcas de referencia.

Informacion adicional: "Marcas de referencia (Sistema de medida)"’,
Pagina 539

o En sistemas de medida en serie con interfaz EnDat se utiliza la
busqueda de marcas de referencia, dado que se referencian los ejes de
forma automética.

Si la busqueda de marcas de referencia en el equipo esté activada, un Asistente
requiere que se desplacen las marcas de referencia de los ejes.

» Tras dar de alta, seguir las instrucciones del asistente

> Tras finalizar con éxito la busqueda de marca de referencia, el simbolo de la
referencia deja de parpadear

Informacion adicional: "Elementos de manejo del visualizador de cotas’,

Péagina 119

Informacion adicional: "Activar la busqueda de marcas de referencia’,
Pagina 147
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6.8 Pantalla de manejo

6.8.1 Tras el Encendido la pantalla de manejo

Pantallas en ajuste basico
La pantalla de manejo representada muestra el ajuste basico del equipo.

Esta pantalla de manejo se visualiza también después de restablecer los ajustes
béasicos en el equipo.

HEIDENHAIN

QUADRA-CHEK 3014 NC

Not logged in
Operator

Password

Figura 10: Pantallas en el ajuste béasico del equipo

Pantallas después del inicio

Si el Ultimo que se ha dado de alta es un usuario del tipo Operator con alta de
usuario automatica activada, el equipo muestra tras el arranque el menu Medicion
con la zona de trabajo y el inspector.

Informacion adicional: "Menu Medicién", Pagina 76

Si el alta de usuario automatica no esta activada, el equipo abre el menu Alta de
usuario.

Informacion adicional: "MenU Registro de usuario®, Pagina 87
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6.8.2 Menu principal de la pantalla de manejo

Pantalla de manejo con Opcion de software QUADRA-CHEK 3000 VED

Figura 11: Pantalla de manejo con Opcién de software QUADRA-CHEK 3000 VED

1 Rango de visualizacion de mensaje, muestra la hora y el niUmero de mensajes
no cerrados

2 Menu principal con elementos de mando para el control y configuracion del
equipo

Elementos de mando del menu principal

Elemento de Funcién
mando
Visualizacién de un resumen de todos los mensajes y del

ndimero de mensajes no cerrados
Informacion adicional: "Mensajes”, Pagina 135

Medicién
Medicién manual, construir o definir elementos con la
ayuda de programas de medicion y geometrias predefinidas

Informacion adicional: "Menu Medicién", Pagina 76

Resultado de medicién

Creacién de resultados de medicién con la ayuda de
modelos; Creacion y gestion de modelos de protocolo de
medicién

Informacion adicional: "MenU Protocolo de medicién®,
Pagina 84

N Gestion de ficheros

Gestion de los ficheros que se encuentran disponibles en el
equipo

Informacion adicional: "MenU Gestién de ficheros',
Pagina 86
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Elemento de Funcion
mando

Alta de usuario

Alta y baja del usuario
Informacidn adicional: "Menu Registro de usuario”,

Pagina 87

6 Cuando un usuario con permisos ampliados
(Tipo de usuario Setup o OEM) ha iniciado
sesion, aparece el simbolo de un engranaje.

Configuraciones

Configuraciones del equipo como, p. €j., organizacién de
usuarios, configuracién de sensores o actualizacion del

firmware
Informacion adicional: "Menu Configuraciones”,
Pagina 88
Desconectar
Parar el sistema operativo o activar el modo de ahorro de
energia
Informacion adicional: "Menu Desconexién”,
Pagina 89
Menu Medicion
Llamada
» En el menu principal, pulsar Medicion
> Se visualiza la pantalla de manejo para medir, construir y
definir
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Menu Medicion sin opcion de Software

Ausrichtung 1
A

Gerade 1
A

t  Nulpunkt{
t— A

©140.47058
0.375° 1

1 Gama de funciones con las funciones Medicién manual y Definir

2 Gama de geometrias para la seleccién de la geometria que se medira, disefnara
o definira

3 Zona de trabajo, por ejemplo, con visualizador de cotas (posicion del eje actual)
o vista de elementos (representacién grafica)

4 |Inspector (comprende 5, 6, 7)

5 Menu de acceso rapido para ajustes basicos

6 Vista previa que no se muestra actualmente en la zona de trabajo (vista previa
de la posicion o de los elementos)

7 Lista de elementos (elementos medidos, disefados y definidos) o lista de los
pasos del programa (programa de medicion actual)

Figura 12: Menu Medicién sin opcién de software
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Menua Medicion con Opcién de software QUADRA-CHEK 3000 VED

1 2 3 4

Line 1

A
Alignment 1
P-N

1 Zeropoint 1
= A

Circle 1
VN
Circle 2
VN

Figura 13: Menu Medicion con Opcién de software QUADRA-CHEK 3000 VED

9

Gama de funciones con las funciones Medicién manual y Definir

Gama de sensores para la seleccion del sensor destinado a la captura de los
puntos de medicién (opcidon de software)

Gama de geometrias para la seleccion de la geometria que se medird, disehara
o definira

Zona de trabajo, por ejemplo, con la imagen en directo o la vista de elementos
(representacion grafica)

Inspector (comprende 6, 7, 8)

Menu de acceso rapido con ajustes basicos

Vistas previas que no se muestran actualmente en la zona de trabajo (vista
previa de la imagen en directo, vista previa de la posiciéon o de los elementos)
Lista de elementos (elementos medidos, disehados y definidos) o lista de los
pasos del programa (programa de medicién actual)

Elementos de mando y ajustes dependientes del sensor y de la herramienta de
medicién, por ejemplo, el enfoque automatico (opcién de software)

10 Gama de herramientas para la seleccién y configuracion de la herramienta de

mediciéon (en funcién del sensor)

11 Gama de iluminacién para la adaptacién de la iluminacion (en funcién del

sensor)
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Menu Medicion con Opcion de software QUADRA-CHEK 3000 OED

1 2 3
/[
Q
X
%iignmenl 1
T_. ;em point 1
@ @ El;le 1
Y

Circle 2
VN
Circle 3
VN

—Slot 1
EH

\o

Figura 14: Menu Medicion con Opcion de software QUADRA-CHEK 3000 OED

1 Gama de funciones con las funciones Medicién manual y Definir

2 Gama de sensores para la seleccion del sensor destinado a la captura de los
puntos de medicién (opcidon de software)

3 Gama de geometrias para la seleccién de la geometria que se medira, disefnara
o definira

4 Zona de trabajo, por ejemplo, con visualizador de cotas (posicion del eje actual)
o vista de elementos (representacion gréafica)

5 Inspector (comprende 6, 7, 8)

6 Menu de acceso rapido con ajustes basicos

7 Vista previa que no se muestra actualmente en la zona de trabajo (vista previa
de la posicion o de los elementos)

8 Lista de elementos (elementos medidos, disehados y definidos) o lista de los
pasos del programa (programa de medicién actual)

9 Gama de herramientas para la seleccién y configuracion de la herramienta de
medicién (en funcion del sensor)
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Menu Medicion con Opcidén de software QUADRA-CHEK 3000 3D

1 2 3

[ on
54.104 ! fo)
%Ahgnmem 1
P-N
/ Line 1
P-N

t  Zeropoint1
—— A

® !
Circle 1

4676 @ e

A

-29.972

Figura 15: Menu Medicion con Opcion de software QUADRA-CHEK 3000 3D

8

9

Gama de funciones con las funciones Medicién manual y Definir

Gama de sensores para la seleccion del sensor destinado a la captura de los
puntos de medicién (opcidon de software)

Gama de geometrias para la seleccion de la geometria que se medird, disehara
o definira

Zona de trabajo, por ejemplo, con visualizador de cotas (posicion del eje) o vista
de elementos (representacion gréfica)

Inspector (comprende 6, 7, 8)

Menu de acceso rapido con ajustes basicos

Vista previa que no se muestra actualmente en la zona de trabajo (vista previa
de la posicion o de los elementos)

Lista de elementos (elementos medidos, disehados y definidos) o lista de los
pasos del programa (programa de medicién actual)

Posicion actual del eje

10 Posicion del ultimo punto de medicién
11 Gama de herramientas para la seleccién y calibracién del vastago de palpacién

(en funcién del sensor)
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Gama de funciones

En la gama de funciones, se selecciona la funcion mediante la cual se pretende
crear un nuevo elemento.

Seleccionar funcion

» Pulsar sobre el elemento de mando que muestra la funciéon
actual, por ejemplo, Medicién manual

> Enla gama de funciones, se muestran las funciones
disponibles.

» Seleccionar funcién deseada

A\

Elementos de mando de la gama de funciones

Medicién Definicion
manual

Informacion adicional: "Funcién Medicién manual’, Pagina 89
Informacion adicional: "Funcién Definir", P4dgina 118

Gama de sensores (opcion de software)

En la gama de sensores, se selecciona el sensor para la captura de puntos de
medicion. En el caso de que Unicamente esté disponible un sensor, el equipo
selecciona automaticamente el sensor.

Condiciones
B Un sensor estéd conectado al equipo
B |a opcidon de software correspondiente estd desblogueada

Seleccionar sensor

’ » Pulsar sobre el elemento de mando que muestra el sensor
actual, por ejemplo, Sensor VED

> Enla gama de sensores, se muestran los sensores
disponibles

» Seleccionar el sensor deseado
> El sensor queda activado

> Se visualizan la gama de geometrias y la gama de
herramientas dependientes del sensor
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Elementos de mando de la gama de sensores

Seguimiento Seguimien- Palpador
de bordes por to de bordes (TP)
video (VED) o6ptico (OED)

nn

Informacion adicional: "Elementos de mando para la mediciéon con un sensor
OED", Pagina 112

Informacion adicional: "Elementos de mando para la medicién con un sensor
VED", Pagina 91

Informacion adicional: "Elementos de mando para la medicién con un sensor TP",
Pagina 115

o Por el momento, no es posible efectuar un cambio de sensor durante
una tarea de medicion (funcion multisensor).
» A fin de prevenir errores de medicién, es preciso efectuar las tareas
de medicién siempre con el mismo sensor

Gama de geometrias

En la gama de geometrias, se selecciona la geometria que posteriormente se
desea medir, disefnar o definir. Alternativamente, se selecciona el reconocimiento
automatico de la geometria Measure Magic. La extensién de la gama de
geometrias depende de la funcion seleccionada y del sensor activado.

Seleccion de una geometria

Algunas geometrias estan agrupadas. Los elementos de mando agrupados se
distinguen por un simbolo de flecha.

Q- » En caso necesario, en elementos de mando agrupados,
pulsar sobre el elemento de mando con el simbolo de flecha

> Todos los elementos de mando del grupo estan disponibles
> Seleccionar el tipo de geometria deseada

Elementos de mando de la gama de geometrias

Measure Magic

Punto cero Alineacién Plano de
referencia

Condicion previa para
Plano de referencia:
el eje Z esté configurado
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Recta

Circulo Arco de Ellipse
circulo

B E

Ranura

Slot

Distancia

Cono Cilindro

Condicion previa para Plano, Esfera, Cono, Cilindro: el sensor TP esta activado
(opcidn de software)

Toma instantanea

Condicion previa para Toma instantanea: el sensor VED esta
[0 activado (opcién de software)

Gama de herramientas (en funcion del sensor)

En la gama de herramientas se selecciona la herramienta de medicién para

la captura de puntos de medicién. Cada sensor dispone de una gama de
herramientas propia. Las herramientas de medicién pueden configurarse en el
dialogo Ajustes de la gama de herramientas.

Condiciones
B Un sensor esta activado (opcién de software)
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Seleccion de la herramienta de medicion

herramienta de medicion actual, por ejemplo, la cruz reticular
o el vastago de palpacién

> En la gama de herramientas se muestran todas las
herramientas de medicion disponibles y el didlogo Ajustes

> Seleccionar la herramienta de medicién deseada

» En caso necesario, adaptar los ajustes de la herramienta de
medicién

» Pulsar Cerrar
Se incorporan las modificaciones

» Pulsar sobre el elemento de mando que muestra la

Informacion adicional: "Resumen de las herramientas de medicién VED",

Pagina 91

Informacion adicional: "Resumen de las herramientas de medicion OED",
Pagina 113

Informacion adicional: "Resumen de las herramientas de medicion TP,
Pagina 115

6.8.4 Menu Protocolo de medicion
ciclo

» En el menu principal, pulsar en Protocolo de medicién

> Se visualiza la pantalla de manejo para visualizacion y
creacion de los protocolos de mediciéon
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Breve descripcion

_ Desviacién Estado c
] Namero Nombre Tipo X ¥ Tamafio de 2
- de la tol
la forma
‘Z‘ 34 Circle 5 (0] 12.6414 4.2742 0.6992 0.0036
A (] 35 Circle 6 o] 11.5065 3.7067 0.3437 0.0036
‘Z‘ 36 Slot 3 == 10.7265 4.0599 0.7438 0.0019
|
= 37 Slot 4 == 10.9843 2.9662 0.5945 0.0028
@ ‘Z\ 38 Circle 7 o] 11.7901 4.5573 0.2566 0.0024
‘z‘ 39 Slot 5 = 10.9847 4.8192 0.3063 0.0021
‘Z‘ 40 Line 3 % 8.3816 3.8286 1.3321 0.0000
‘Z‘ 41 Line 4 ¥ 9.9967 2.5682 1.3326 0.0000

@ B Exportar v Vistprev a Modelos

Figura 16: Menu Resultado de la medicion

Lista de los elementos medidos con las caracteristicas

Se abre la lista previa de los elementos

Visualizacion de los modelos para protocolos de medicion
Edicién del modelo actual

Vista previa de impresion del protocolo de medicién actual
Filtrado de la lista de los elementos medidos

Exportacién del protocolo de medicion actual
Almacenamiento del protocolo de medicién actual
Visualizacion de la informacion sobre el protocolo actual

OCONOOGAALWN=

En el menu Protocolo de medicion, se muestra una lista de los elementos
medidos, en funcién del modelo de protocolo de medicion seleccionado.

En el menu Protocolo de medicion, se pueden seleccionar contenidos y modelos
para el protocolo de medicién. Es posible almacenar, exportar e imprimir un
protocolo de medicién. En el editor de modelos, se puede editar el modelo del
protocolo de medicién y crear los propios modelos de protocolos de medicién.

Informacion adicional: "Protocolo de medicién”, Pagina 455
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Menu Gestion de ficheros

ciclo
B

Breve descripcion

X » En el menu principal, pulsar Gestion de ficheros
> Se visualiza la pantalla de manejo de la gestion de ficheros

Internal

Y USB-STICK

N

[

14

I R I R W

Internal

o

Documents

Images

Programs

Reports

System

User

Figura 17: Menu Gestion de ficheros

1 Lista de las ubicaciones de almacenamiento disponibles
2 Lista de carpetas en la ubicacion de almacenamiento seleccionada

El menu Gestion de ficheros muestra un resumen de los ficheros guardados en la

memoria del equipo.

Si es el caso, las memorias USB (formato FAT32) conectadas y las unidades de
red disponibles se visualizan en la lista de las ubicaciones de almacenamiento.
Las memorias USB y las unidades de red se visualizan con el nombre o con la

denominacién de la unidad.

Informacion adicional: "Gestién de ficheros", Pagina 473
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6.8.6 Menu Registro de usuario

ciclo
» En el menu principal, pulsar Alta de usuario
> Se visualiza la pantalla de manejo para altas y bajas de
usuarios

Breve descripcion

HEIDENHAIN

QUADRA-CHEK 3014 NC

Logged in as
Operat -

rO] Operator

Figura 18: Menu Alta de usuario

1 Visualizacién del usuario dado de alta
2 Alta de usuario

El menu Alta de usuario muestra en la columna izquierda el usuario dado de alta.

El alta de un nuevo usuario se visualiza en la columna derecha.

Para dar de alta a otro usuario, antes debe darse de baja al usuario que estaba
registrado.

Informacion adicional: "Inicio y cierre de sesion de usuario”, Pagina 71
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6.8.7 Menu Configuraciones

ciclo

» En el mend principal, pulsar Ajustes

> Se visualiza la pantalla para los ajustes del equipo

Breve descripcion

lGenecal {§} Informaciones del aparato »

A\ Sensores @ Visualizacién y pantalla tacti »
A editar @q Representacién »

o

@ Interfaces t& Input devices »
Usuario {Q] Sonidos »

Ejes EN Impresora »

Servicio tachich < Fecha y hora »

Run-Tn Test Unidades »

ey Derechos de la propiedad intelectual »
(I) Notas de servicio técnico »

Figura 19: Menu Ajustes

1 Lista de las opciones de configuracion
2 Lista de los parametros de ajuste

El menu Ajustes indica todas las opciones para la configuracién del equipo. Con
los pardmetros de ajuste, el equipo se adapta a los requisitos exigidos en el lugar
de utilizacion.

Informacion adicional: "Configuraciones”, Pagina 481

o El equipo dispone de niveles de autorizacién que determinan un manejo
y una administracién completas o restringidas por parte del usuario.
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6.8.8

6.9

Menu Desconexion

Llamada

» En el mend principal, hacer clic en Apagar
> Se mostraran los elementos de mando para salir del sistema
operativo, para activar el modo de ahorro de energia y para
activar el modo de limpieza

Breve descripcion
El menu Desconexion muestra las opciones siguientes:

Elemento de Funcion
mando

Apagar

Apaga el sistema operativo

Modo de ahorro de energia

Apaga la pantalla, cambia el sistema operativo en el modo
de ahorro de energia

Modo de limpieza

Apaga la pantalla, desplaza el sistema operativo en el modo
de ahorro de energia

Informacion adicional: "QUADRA-CHEK 3000 encender y apagar”, Pagina 70
Informacion adicional: "Limpiar monitor", Pagina 550

Funcion Medicion manual

En la funcién Medicién manual, se puede:

= Medir un elemento, es decir, crearlo a partir de puntos de medicién capturados

® Disenar un elemento, es decir, crearlo a partir de elementos existentes

0 Una descripcion detallada de las tareas esta disponible en el capitulo
"Medicion" y en los capitulos siguientes.

HEIDENHAIN | QUADRA-CHEK 3000 | Instrucciones de funcionamiento | 02/2020
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6.9.1 Medir elementos

A fin de medir un contorno, por ejemplo, un circulo, es preciso capturar puntos

de medicion distribuidos a lo largo de dicho contorno. En funciéon de la geometria
seleccionada, es necesaria una cierta cantidad de puntos de medicién. La posicién
del los puntos de medicién se refiere al sistema de coordenadas que se haya
seleccionado en el equipo. A partir de los puntos de medicién capturados (nube de
puntos), el equipo calcula un elemento.

Si se capturan manualmente puntos de medicion, por ejemplo con ayuda de una
cruz reticular en el microscopio de medicién o en el proyector del perfil, es preciso
proceder del modo siguiente:

» En el menu principal, pulsar Medicion
PaN
. » En la gama de funciones, seleccionar Medicién manual
O » En la gama de geometrias, seleccionar la geometria deseada,
p. ej., Circulo
» En la maquina de medicién, desplazarse a la posicion
deseada en el objeto de medicion
» A fin de capturar el punto de medicién, en el Inspector, pulsar
© Enter Enter

> En lalista de elementos, se visualiza un nuevo elemento.
El simbolo del elemento corresponde a la geometria
seleccionada

> Elnumero de puntos de medicién capturados se visualiza
junto al simbolo

» Desplazarse al siguiente punto de medicién

> A fin de capturar el punto de medicién, en el Inspector, pulsar
Enter

» A fin de capturar otros puntos de medicién, repetir el proceso

> Tan pronto como se alcance la cantidad minima de puntos de
medicidn necesarios para la geometria seleccionada, en el
nuevo elemento aparece el botén Finalizar

» Para finalizar la captura de puntos de medicién, pulsar
Finalizar

© Enter

> El elemento se calculard a partir de los puntos de mediciéon
capturados.

> Se muestra una vista previa del resultado de la medicion

6.9.2 Medicion con un sensor

Para la captura de puntos de medicion, en el sistema de medicion se pueden

emplear los sensores siguientes:

m Sensor VED, por ejemplo, una camara (Opcién de software QUADRA-CHEK
3000 VED)

m Sensor OED, por ejemplo, una guia de ondas (Opcién de software QUADRA-
CHEK 3000 OED)

. Sensor TP por ejemplo, un sistema de palpacion (Opcién de software
QUADRA-CHEK 3000 3D)

Si se activa un sensor, en el equipo quedan disponibles las herramientas de

medicion correspondientes (gama de herramientas) y en caso necesario,

elementos de mando adicionales.
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6.9.3 Elementos de mando para la medicion con un sensor VED

Condiciones
® El sensor VED esté activado (opcién de software)
® [ aimagen en directo se encuentra en la zona de trabajo

Resumen de las herramientas de medicion VED

Siun sensor VED esté activado, la gama de herramientas comprende las
herramientas de medicion siguientes.

Elemento de Herramienta de Funciones y Caracteristicas
mando medicién
r_|_w Cruz reticular ®m Registro manual de puntos de

medicién individuales

®  Ningun registro automatico de tran-
siciones claro-oscuro

osshair

®E | upa conectable para un posicio-
namiento con precision de pixel

® Alineacion y posicion ajustables

Cruz reticular B Herramienta de medicion activa

activa m  Registro automatico de puntos de
medicion individuales

® Registro de transiciones claro-
oscuro

B Tamano del rango de busqueda,
ajustable

®  Alineacion y posicion ajustables

= Admite el reconocimiento del
punto de medida (CF)

r©~ Circulo B Herramienta de medicién activa

® Captura automatica de
varios puntos de medicion,
por ejemplo,en circulos y arcos

® Registro de transiciones claro-
oscuro

B Tamano del rango de busqueda,
ajustable

B Direccién del escéner ajustable

» Angulo de abertura del rango de
busqueda, ajustable

® Posicion ajustable

B Admite el reconocimiento del
punto de medida (CF)
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Elemento de Herramienta de
mando medicion

™ Amortiguador
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Funciones y Caracteristicas

B Herramienta de medicion activa

® Registro automatico de varios
puntos de medicién en bordes

® Registro de transiciones claro-
oscuro

B Tamano del rango de busqueda,
ajustable

® Alineaciéon y posicion ajustables

B Admite el reconocimiento del
punto de medida (CF)

Contorno

B Herramienta de medicion activa

® Registro automatico de varios
puntos de medicién en contornos

®m Registro de transiciones claro-
oscuro

B Posicionamiento independiente del
punto inicial y del punto final del
rango de busqueda

B Tamano del rango de busqueda,
ajustable

® Direccién del escaner ajustable
® Alineacion y posicion ajustables

B Admite el reconocimiento del
punto de medida (CF)

Plantilla DXF

B Comparacion visual de los
contornos entre la plantilla y el
objeto de mediciéon

®  Ningun registro automatico de tran-
siciones claro-oscuro

®  Alineaciéon y posicionamiento
manual y automatica ajustables

Contorno automa-
tico

B Herramienta de medicién activa

B Detecta todos los contornos
cerrados en la imagen en directo
de la cdmara o dentro de un rango
de busqueda

® Registro automatico de varios
puntos de medicién en contornos

®m Registro de transiciones claro-
oscuro

B Tamano del rango de busqueda,
ajustable

Informacion adicional: "Trabajar con herramientas de medicién VED",

Pagina 93
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Trabajar con herramientas de medicion VED

Desplazar seccion

La imagen en directo puede moverse en el interior del campo visual, puesto que el
campo visual de la imagen de la cdmara generalmente es superior a la seccidon de
la imagen en la zona de trabajo.

1 2

HEIDENIH AN

L 4
-
HHHH' o

Figura 20: Campo visual de la cdmara y seccién de la imagen en directo
1 Campo visual de la camara
2 Seccion (imagen en directo)
» En la zona de trabajo, con dos dedos arrastrar la seccién
hasta la posicion deseada

\Q > En la zona de trabajo, arrastrar la seccién con el botén
derecho del ratén hasta la posiciéon deseada

> La seccion se desplaza hasta el interior del campo visual de
la camara

HEIDENHAIN | QUADRA-CHEK 3000 | Instrucciones de funcionamiento | 02/2020
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Rango de busqueda y controles deslizantes

Si en la gama de herramientas se selecciona una herramienta de medicion,
dicha herramienta de medicion se visualiza en la imagen en directo. El rango
de busqueda vy la alineacion de la herramienta de medicion se pueden adaptar
al contorno del objeto de medicién con ayuda de los elementos de mando
siguientes.

Representacion Significado

Rango de busqueda

Las herramientas de medicion siguientes presentan un
reborde que caracteriza el rango de busqueda de la herra-
mienta de medicion:

B Cruz reticular activa
® (Circulo

®  Amortiguador

= Contorno automatico

El borde de la herramienta de medicién Contorno identifica
el punto final del registro del punto de medida.

La direccién de barrido del rango de busqueda se represen-
ta, en caso necesario, con una flecha.

Controles deslizantes

Los controles deslizantes se encuentran sobre el borde o
sobre los ejes de las herramientas de medicién.

D Los controles deslizantes se representan con un contorno

doble.

La direccién del movimiento de control deslizante activado
se representa con flechas junto al control deslizante.

Cruz reticular

Representacion Actividad

Desplazar la cruz reticular

» Pulsar en la posicion deseada en

% la imagen en directo

» Con el botdn izquierdo del ratén,

\-® hacer doble clic en la posicion
deseada en la imagen en directo

HEIDENHAIN o {.
LT ! °

e \

> La cruz reticular salta a la
posicién seleccionada

Desplazar la cruz reticular

HEIDENHAIN
» Tocar una posicién en la imagen en directo
| | | | | | | | y arrastrar la cruz reticular hasta la posiciéon

- deseada
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Representacion

Actividad

Superponer la lupa

Para un posicionamiento exacto de la herra-
mienta de medicién se puede representar el
entorno inmediato de la cruz reticular ampliado
como «lupan.

» Mantener la cruz reticular o su
% entorno con un dedo

» Con el botdn derecho del ratén,

\-Q hacer clic en la imagen en

directo

» Arrastrar la lupa con la cruz
reticular hasta la posicion
deseada

> La cruz reticular se mueve con
reduccion

» Para cerrar la lupa, pulsar X en el
borde de la lupa

Se puede modificar la reduccién del
movimiento de la lupa en los ajustes de la
herramienta de medicion.

HEIDENHAIN

-~

Desplazar la cruz reticular sobre un eje

» Tocar un eje de la cruz reticular y arrastrar la
cruz reticular hasta la posicién deseada a lo
largo del eje

> La cruz reticular se mueve con reduccién

HEIDENHAIN

i |
e \

Alinear la cruz reticular

» Tocar un control deslizante de la cruz
reticular y arrastrar la cruz reticular en la
alineacion deseada

HEIDENHAIN | QUADRA-CHEK 3000 | Instrucciones de funcionamiento | 02/2020
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Cruz reticular activa

Representacion Actividad

HEIDENHAIN ] ‘.
! o

| | | | | | | | » Pulsar en la posicion deseada en

% la imagen en directo

» Con el botdn izquierdo del ratén,

\-Q hacer doble clic en la posicion
deseada en la imagen en directo

Desplazar la cruz reticular activa

> La cruz reticular activa salta a la
posicion seleccionada

Desplazar la cruz reticular activa

HEIDENHAIN
» Tocar una posicién en la imagen en directo
| | | | | | | | y arrastrar la cruz reticular activa hasta la

. posicion deseada

HEIDENHAIN D.esplazar la cruz reticular activa sobre un

eje

-~

> Tocar un eje de la cruz reticular activa y
arrastrar la cruz reticular activa hasta la
posicién deseada a lo largo del eje

> La cruz reticular activa se mueve con
reduccion

Alinear la cruz reticular activa

HEIDENHAIN
» Tocar un control deslizante de la cruz
| | | | l | | | reticular activa y arrastrar la cruz reticular

. activa en la alineacion deseada

Ajustar el tamano del rango de busqueda

» Tocar el borde del rango de busqueda y
arrastrar hasta el tamano deseado

HEIDENHAIN
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Circulo

Representacion Actividad

HEIDENHAIN ! ] .

e \

Desplazar circulo

» Pulsar en la posicion deseada en

% la imagen en directo

» Con el botdn izquierdo del ratén,

\-Q hacer doble clic en la posicion
deseada en la imagen en directo

> El circulo salta a la posicion
seleccionada

Desplazar circulo

HEIDENHAIN
» Tocar una posicién en la imagen en directo
| | | | | | | | y arrastrar el circulo hasta la posicion

. deseada

Ajustar el tamano del rango de busqueda

HEIDENHAIN

» Tocar el borde exterior del rango de
busqueda y arrastrar hasta el tamano
deseado

. \ e ‘ > El tamafo del borde interior se modifica en
la misma proporciéon
» Tocar el borde interior del rango de

blusqueda y arrastrar hasta el tamafno
deseado

Invertir la direccion de escaneo del rango de
busqueda

HEIDENHAIN
| | | | | | | | I » Tocar el borde interior del rango de
busqueda vy arrastrar sobre el borde exterior

. \ L > Las flechas senalan la direccién de escaneo
N1 A modificada

Adaptar el angulo de abertura

HEIDENHAIN
Para restringir el rango de busqueda se puede
| | | | | | | | adaptar el 4ngulo de abertura. Con ello pueden

registrarse p. €j. puntos de medicién sobre
. A~ arcos de circulo.

» Tocar el control deslizante del circulo y
arrastrar el control deslizante a lo largo del
borde exterior

> Elrango de busqueda se encuentra dentro
del arco de circulo que se limita mediante el
control deslizante
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Amortiguador

Representacion Actividad

Desplazar el amortiguador

HEIDENHAIN ! ] .

@

» Pulsar en la posicion deseada en
% la imagen en directo

» Con el botdn izquierdo del ratén,

\-Q hacer doble clic en la posicion
deseada en la imagen en directo

> El amortiguador salta a la
posicion seleccionada

HEIDENHAIN Desplazar el amortiguador

» Tocar una posicién en la imagen en directo
| y arrastrar el amortiguador hasta la posicion
deseada

Alinear el amortiguador

» Tocar un control deslizante del amortiguador
| | | | | | | y arrastrar el amortiguador en la alineacion

deseada

Ajustar el tamaio del rango de busqueda

HEIDENHAIN
» Tocar el borde del rango de busqueda y
| | | | | | | | arrastrar hasta el tamano deseado

. | > Elrango de busqueda se modifica a lo largo
o del eje en la misma distancia del centro
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Contorno

Representacion Actividad

Desplazar contorno

» Pulsar en la posicion deseada en

% la imagen en directo

» Con el botdn izquierdo del ratén,

\-Q hacer doble clic en la posicion
deseada en la imagen en directo

HEIDENHAIN ! ] .

e \

> El contorno salta a la posicién
seleccionada

Desplazar contorno

HEIDENHAIN
» Tocar una posicién en la imagen en directo
| | | | | | | | y arrastrar el contorno hasta la posicion

. deseada

Alinear el contorno

HEIDENHAIN
» Tocar un control deslizante del contorno
| | | | | | | | y arrastrar el contorno en la alineacién

. - deseada
\ A 4

Ajustar el tamano del contorno

» Tocar un control deslizante del contorno
y arrastrar el contorno hasta el tamafno
deseado

> El contorno se modifica a lo largo del eje en
la misma distancia del centro

Separar el punto inicial y el punto final

I Para la medicién de un contorno pueden

| separarse el punto inicial y el punto final del
registro del punto de medida. Los puntos de
medicion se registran, en funcién de la direc-
= cion de busqueda, entre el contorno y el borde
del circulo.

HEIDENHAIN

» Tocar el rango de busqueda (circulo) y
arrastrar hasta la posicién deseada

> El contorno permanece en la posicion
original
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Representacion Actividad

HEIDENHAIN ( J
‘ La banderola en el contorno identifica la direc-
| | | | | | | | o cion de busqueda a lo largo del objeto de

medicion para el registro de los puntos de
. \ medicion. Los puntos de medicion se registran
@) entre el contorno como punto inicial y el circulo
como punto final.

Adaptar la direccion de busqueda

» Tocar la banderola en el contorno y arrastrar
la banderola al otro lado del contorno

> La direccién de busqueda del registro del
punto de medicion se modifica

Plantilla DXF

Representacion Actividad

HEIDENHAIN ® . Desviar plantilla
I o » Pulsar en la posicion deseada en

| | ’ | | ‘ | | % la imagen en directo

» Con el botdn izquierdo del ratén,

= \-© hacer doble clic en la posiciéon
deseada en la imagen en directo

> La plantilla salta a la posicion
seleccionada

HEIDENHAIN ® Desplazar plantilla
| | ’ | | ‘ | | I . » Tocar una posiciéon en la imagen en directo

y arrastrar la plantilla a la posicion deseada
»

Alinear la plantilla

» Tocar un puntero de la plantilla y arrastrar la
plantilla a la alineacion deseada

HEIDENHAIN

@ \
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Contorno automatico

La herramienta de medicion Contorno automatico detecta todos los contornos

cerrados que se encuentran en un rango de busqueda definido o en la imagen en
directo de la cdmara. El reborde de los contornos detectados se visualiza en color

verde.

Representacion

Actividad

Visualizacion del rango de busqueda

» A fin de delimitar el rango de
busqueda, es preciso pulsar la
zona de trabajo en el Rango de
busqueda

> Se visualiza el rango de
busqueda

> El reborde de los contornos que
se encuentran en su totalidad
en el rango de busqueda se
visualiza de color verde, y dichos
contornos se incluyen en la
medicion.

» A fin de incluir todos los objetos
de medicién de la imagen en
directo de la cdmara, es preciso
volver a pulsar sobre Rango de
busqueda

> Se oculta el rango de busqueda

> El reborde de los contornos que
se encuentran en su totalidad
en la imagen en directo de la
camara se visualiza de color
verde, y dichos contornos se
incluyen en la medicion.

Desplazamiento del rango de busqueda

» Pulsar la posicion deseada en la

% imagen en directo

» Con el botdn izquierdo del ratén,

\Q hacer doble clic en la posicion
deseada en la imagen en directo

> Elrango de busqueda salta a la
posicién seleccionada

Desplazar el rango de busqueda

» Tocar una posicién en la imagen en directo
y arrastrar el rango de busqueda a la
posicion deseada
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Representacion Actividad

HEIDENHAIN  J
I » Tocar un control deslizante del rango de
| | I | | | | | o busqueda vy arrastrar el rango de busqueda

. \ a la alineaciéon deseada

Alineacion del rango de busqueda

HEISENHAIN Ajustar el tamano del rango de busqueda
» Tocar el borde del rango de busqueda y
| | | | | | | | arrastrar hasta el tamano deseado

- | > Elrango de busqueda se modifica a lo largo
- del eje en la misma distancia del centro

Confirmacion de la captura de puntos de
medicion

El reborde de los contornos detectados se
visualiza en color verde en la imagen en direc-
to.

> A fin de detectar un elemento individual, es

preciso pulsar sobre el contorno de reborde
de color verde

> El nuevo elemento aparece en la lista de
elementos

» Para detectar todos los elementos, pulsar
Enter

> Los nuevos elemento aparecen en la lista
de elementos

Configurar herramientas de medicion VED

En el dialogo Ajustes, es posible adaptar los ajustes independientemente para
cada herramienta de medicion.

‘ mm vz1

manual | Temp

Ajustes

Modo herramienta amplado Color

ON

Tipo de ineas Reduccion de fa lupa
[ |
| — | 1:10 v |

Fiar posicén de fa herramienta Tamaiio y posicién de fa herramienta

[ ]
OFF | Cancelacion

Snapshot

— p——
Figura 21: Didlogo Ajustes para herramientas de medicién VED
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» En la Gama de herramientas, seleccionar la herramienta de

medicién deseada

> En el didlogo Ajustes, se muestran los pardmetros
disponibles para la herramienta de medicion seleccionada

Adecuar ajustes

VvV Vv VvyYy

Para cerrar el didlogo, pulsar Cerrar
Las modificaciones quedan almacenadas
Mediante el simbolo de la gama de herramientas, se muestra

la herramienta de medicién actual

Elemento de Funcion
mando

o m Modo herramienta amplia-
do

Ampliaciéon de cruz reticular,

cruz reticular activa y amorti-

guador.

Disponible para

= Cruz reticular
® Cruz reticular activa
= Amortiguador

Cruz reticular: Las lineas de la cruz reticular se prolongan
hasta el borde de la zona de trabajo. Las prolongaciones
pueden emplearse para la alineacién y para el posiciona-
miento fino con movimiento reducido.

Cruz reticular activa: El rango de busqueda se amplia

con la cruz reticular. EIl modo ampliado puede utilizarse
para alinear el posicionamiento preciso con el movimiento

soportado.

Amortiguador: El rango de busqueda se amplia con la cruz
reticular. El modo ampliado puede utilizarse para alinear.

Color

Color de la herramienta de
medicion.

Todas las herramientas de
medicion

Tipo de lineas

Tipo de trazado de linea de
la herramienta de medicion.

Todas las herramientas de
medicion

Fijar posicion de la herra-
mienta

La herramienta de medicién
queda fija en el centro de la
zona de trabajo.

El objeto de medicion debe
posicionarse manualmente
en el rango de busqueda.

ON ll

= Cruz reticular
m Cruz reticular activa
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Elemento de Funcion Disponible para
mando

Reduccion del movimiento = Cruz reticular
de la lupa

Reduccion del movimiento
de la lupa en la relaciéon 1:10
o 1:5. La eleccion 1:1 desco-
necta la reduccién.

La reduccion del movimien-
to es valida para el despla-
zamiento de la lupa en la
imagen en directo.

El soporte del movimiento
de la lupa no depende del
soporte del movimiento del
modo ampliado.

1:10 7

Namero maximo de puntos = Circulo

a medir ®  Amortiguador
NUmero méaximo de puntos

de medicién, que se regis-

tran con una introduccion

(Enter).

Numero de puntos a medir = Contorno

NuUmero de puntos de
medicion, que se regis-
tran con una introduccién
(Enter).

o Numero de puntos a medir se tiene en cuenta,
en el caso de que el parametro Distancia entre
los puntos a medir esté ajustado al valor "0".

Distancia entre los puntos ® Contorno
a medir

Distancia de los puntos
de medicién que se regis-
tran con una introduccion
(Enter).

Contorno automatico

Longitud minima de un = Contorno automatico
contorno (pixeles)

Longitud minima imprescin-
dible de un contorno para
que pueda ser capturado
como elemento.

Vel. de fotogramas del = Contorno automéatico
reconoc. del contorno

(fps)

Numero de imagenes por

segundo que se utilizan para

la deteccién del contorno.
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Elemento de Funcion Disponible para
mando
. B Anch. amort. para repr. = Contorno automatico
progr. (pixeles)
Anchura del rango de
busqueda adicional.

o En la ejecucion de un programa de medicién,
se amplia el rango de busqueda en el ancho
definido alrededor de todo el contorno.

Seleccion de la plantilla ® Plantilla DXF
Select

DXF

Seleccion del fichero DXF

que se va a comparar con el

objeto de medicién. La ruta

seleccionada se mostrara

sobre el botén de seleccion.

o El fichero DFX no puede contener
construcciones de splines.

_ Unidad para archivo de ® Plantilla DXF
mm inch
DXF
Ajuste de la unidad en la
cual se muestra la planti-
lla DXF. Estan disponibles
las opciones de milimetros y
pulgadas.
o m Alinear la plantilla = Plantilla DXF
La plantilla se alineara con el
punto cero disenado.
— Tamafo y posicion de la Cruz reticular
E5t .
herramienta Cruz reticular activa

En funcion de la herramien-
ta de medicién seleccio-
nada, el tamano, la alinea-
cién y la posicién se ajustan
de nuevo a la configuracion
estandar.

La posicion estandar es el
punto central del campo
visual de la camara.

Circulo
Amortiguador
Contorno

Plantilla DXF
Contorno automatico
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Elementos de mando VED en la zona de trabajo

En funcion de la herramienta de medicién seleccionada, unos elementos de
mando adicionales estan disponibles en la zona de trabajo.

Elemento de Funcidn Disponible para

mando

= Barra de contraste m Cruz reticular activa
Informacidn adicio- ® Circulo
nal: "Barra de contraste’, = Amortiguador
Pagina 107 = Contorno

Modo de deteccion de = Circulo
EH bordes =

Amortiguador
Informacion adicional: ® Contorno
"Modo de deteccion de
bordes", Pagina 106

Rango de busqueda Contorno automatico

Informacion adicional:
"Contorno automatico”,

m Enfoque automatico (AF) ® Cruz reticular
Informacidn adicio- m Cruz reticular activa
nal: "Enfoque automati- ® Circulo
Cq (QpCIOI’] de software)", = Amortiguador
Pagina 108
= Contorno

Pagina 101

Reconocimiento del punto = Cruz reticular activa
de medida = Circulo
Informacion adicio- = Amortiguador
nal: "Reconocimiento del = Contorno

punto de medida (CF)",
P&agina 109

Modo de deteccion de bordes

Seleccionando el modo de deteccién de bordes, queda definida la direcciéon de
captura para la transicién claro-oscuro de la deteccion automatica de bordes.

Elemento de Funcion Disponible para
mando

® Deteccién de bordes de = Circulo
oscuro a claro = Amortiguador

= Deteccion de bordesde ™ Contorno
claro a oscuro

® Deteccién de bordes
en ambos sentidos
(automatico)
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Barra de contraste

Con Barra de contraste, se puede adaptar de forma continua el umbral de
contraste.

Figura 22: Menu Medicién con Barra de contraste

1 Control deslizante

Elemento de Funcion Disponible para
mando
= Barra de contraste m Cruz reticular activa
La posicion del control desli- = Circulo
zante se corresponde con el w  Amortiguador
mbral ntr. |
umbral de contraste actua = Contorno

La seccion coloreada se
corresponde con la zona de
valores entre el contraste
minimo y el maximo

Visualizacién o supresion de la barra de contraste en la zona de trabajo

» En el menu de acceso répido, es preciso llevar el control deslizante ON/OFF
hasta la posicion deseada
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Adaptar el umbral de contraste

Si la herramienta de medicién se ubica en un punto distinto, de nuevo se calcula
automaticamente el contraste minimo y maximo. La barra de contraste muestra la
zona de valores calculados como una seccién coloreada. El color del dicha seccién
proporciona informacioén al respecto de si el umbral de contraste se encuentra en
la zona admisible:

= \Verde: el umbral de contraste se encuentra en la zona admisible; la captura de
puntos de medicién es posible

B Gris: el umbral de contraste se encuentra fuera de la zona admisible; la captura
de puntos de medicién no es posible

> A fin de poder capturar puntos de medicién, es preciso ubicar el control
deslizante en la seccion coloreada

> La seccion se visualiza en color verde
> El valor de contraste se encuentra en la zona admisible

o Un usuario de tipo Operator podra ajustar el umbral de contraste en
funcién de los distintos ajustes efectuados.

Informacion adicional: "Adaptar ajustes de contraste", Pagina 192
Informacion adicional: "Ajuste del contraste”, Padgina 502

Enfoque automatico (Opcion de software)

La funcion Enfoque automatico (AF) resulta util al definir el plano focal. El
asistente le guiard durante el proceso. Durante el desplazamiento del eje Z, el
equipo determina la posicién en la que el contorno del objeto de medicion es lo
mas marcado posible.

Condiciones

® E| eje Z estd configurado

® El sensor VED esta activado (opcién de software)

B |a funcion Enfoque automatico (AF) estad desbloqueada (opcion de software)

Elemento de Funcién Disponible para
mando
m Enfoque automatico ® Cruz reticular
Inicia el asistente para la ® Cruz reticular activa
determinacioén del plano = Circulo
focal = Amortiguador
® Contorno
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Determinacion del plano focal

» En el menu principal, pulsar Medicion

» En la gama de funciones, seleccionar Medicion manual

2

» Enla gama de sensores y en el caso de que estén
disponibles varios sensores, es preciso seleccionar el Sensor
VED

> La gama de geometrias y las herramientas de medicion VED
se visualizan

> La zona de trabajo muestra la imagen en directo de la camara

» En el menul de acceso rapido, seleccionar la ampliacion que
esta ajustada en la maquina de medicion

> Seleccionar una de las herramientas de medicion siguientes:
® Cruz reticular

® Cruz reticular activa

m Circulo

= Amortiguador

® Contorno

Pulsar Enfoque automatico

Seguir las instrucciones del asistente

El asistente determina la posicién éptima en el eje Z

X

Para cerrar el Asistente, pulsar Cerrar

vV vV Vvyy

Desplazarse a la posicién determinada en el eje Z

Reconocimiento del punto de medida (CF)

La funcion Reconocimiento del punto de medida CF busca e identifica los puntos
de medida en el rango de busqueda de la herramienta de medida. Si se desplaza

la herramienta de medida o se ajusta el campo de busqueda, el sistema ejecuta
una nueva busqueda. Los puntos de medida que se muestran pueden registrarse
siguiendo el proceso habitual.

o El reconocimiento del punto de medida facilita la identificacion de
contornos en contrastes reducidos. Sin embargo, si se activa esta
funcién, la potencia de célculo puede verse afectada.

Elemento de Funcion Disponible para
mando
CF Reconocimiento del punto = Cruz reticular activa
de medida = Circulo
Activa el reconocimiento ®  Amortiguador
del punto de medida en el = Contorno

rango de busqueda de la
herramienta de medida
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Activar el reconocimiento del punto de medida

> Seleccionar una de las herramientas de medicion siguientes:
® Cruz reticular activa
= Circulo
B Amortiguador
® Contorno
» Pulsar Reconocimiento del punto de medida
Colocar el instrumento de medida sobre el contorno deseado

> Los puntos de medida reconocidos se marcan con un
recuadro rojo

» En el Inspector, pulsar Enter

% » Para registrar los puntos de medida visualizados, pulsar
Finalizar en el nuevo elemento
CF » Para desactivar la funcién, volver a pulsar Reconocimiento
del punto de medida

Gama de iluminacion

Mediante la gama de iluminacion, es posible adaptar la iluminacion del sistema de
medicion a las condiciones luminicas actuales.

Condiciones

® | a unidad de iluminacién esta conectada al equipo

® [ailuminacién esté configurada en los ajustes del equipo
® El sensor VED esta activado (opcién de software)

1 4

2 3
e

vzi
Preset 2 Preset 3 Preset 4 i

manual | Temp

10.862
k2 3.824
Z 10.228

Figura 23: Elementos de mando de la gama de iluminacién

Control deslizante

Preset de elementos de mando

Interruptor de segmentos para seleccionar los segmentos de luz incidente
Puntero laser

Control deslizante

ThHhWN=
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Elementos de mando de la gama de iluminacién

o El alcance funcional de la gama de iluminacion depende de la unidad de
iluminacién conectada y de los ajustes del equipo.

Elemento de
mando

Significado

Gama de iluminacion
Oculta 0 muestra la gama de iluminacién

Preset 1

Conmutador Preset para guardar y volver a llamar ajustes
de iluminacioén. El Preset activo se visualiza en verde. Las
modificaciones se guardan automaticamente en el Preset
activo.

Control deslizante Trasluz para ajustar la intensidad lumini-
ca para el trasluz.

Interruptor de segmentos para seleccionar los segmentos
de luz incidente. Con All se pueden seleccionar todos los
segmentos. Los segmentos seleccionados se visualizan en
verde.

La funcion depende del tipo de iluminacion seleccionado:

B Trasluz A + 4x luz incidente: Los segmentos de luz
incidente se conectan o se desconectan mediante
seleccién. Independientemente de la seleccion, el
control deslizante regula la intensidad luminica de todos
los segmentos de luz incidente

B Trasluz A + 4x luz incidente + puntero laser D:
el control deslizante regula la intensidad luminica
Unicamente de los segmentos de luz incidente selec-
cionados

6 En cuanto se seleccionen todos los
segmentos con All, el control deslizante se
restablecera al minimo. La intensidad de luz
puede regularse ahora simultaneamente para
todos los segmentos.

B Luz transmitida AD + 4 x luz incidente AD + luz
coaxial AD + tiempo de exposicidn: Los segmentos de
luz incidente se conectan o se desconectan mediante
seleccién. Independientemente de la seleccién, el
control deslizante regula la intensidad luminica de todos
los segmentos de luz incidente
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Elemento de Significado
mando
Control deslizante Luz incidente para ajustar la intensidad

luminica para los segmentos de la luz incidente.

Elemento de mando Puntero laser para el encendido y
apagado de un puntero laser conectado. Cuando el puntero
laser esta conectado, se visualiza el elemento de mando en
color verde.

[ | Control deslizante Luz coaxial para el ajuste de la intensi-
dad de luz para la luz coaxial.

[ ] Control deslizante Tiempo de exposiciéon de la camara
para ajustar el tiempo de exposicion de la cdmara.

Informacion adicional: "Ajustar la iluminacién’, Pagina 185

6.9.4 Elementos de mando para la mediciéon con un sensor OED

Condiciones
® E| sensor OED esté activado (opcién de software)
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Resumen de las herramientas de medicion OED

Si un sensor OED esté activado, la gama de herramientas comprende las
herramientas de medicién siguientes.

Simbolo Herramienta de Funciones y Caracteristicas

medicion
r_|_w Cruz reticular ® Registro manual de puntos de medicion
individuales

®  Ninguln registro automatico de tran-
siciones claro-oscuro

g OED B Herramienta de medicion activa
S ® Registro de transiciones claro-oscuro

5 Almacenamiento en la memoria caché
de un punto de medicién individual (es
necesario confirmar manualmente)

Si el sensor OED sobrepasa una arista,

se guardara un punto de medicion en el
portapapeles. Si el sensor OED sobrepa-
sa una arista, se sobrescribira el punto de
medicién de la memoria intermedia. Al
pulsar Enter se anadira el ultimo punto de
medicién almacenado en la memoria inter-
media del célculo de elementos.

& Auto OED ® Herramienta de medicion activa
® Captura automatica de puntos de
medicion, por ejemplo, en circulos y
arcos

® Registro de transiciones claro-oscuro

Si el sensor OED sobrepasa una arista, se
capturara un punto de mediciéon y se anadi-
ra el célculo de elementos automaticamen-
te.
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Configurar herramientas de medicion OED

En el didlogo Ajustes, se pueden adaptar los ajustes de contraste y los ajustes
de desviacion OED con ayuda de un proceso de aprendizaje. Los ajustes son
vélidos para todas las herramientas de medicion OED, independientemente de la
herramienta de medicién seleccionada al realizar el proceso de aprendizaje. Las
modificaciones se incorporan al menu Ajustes.

manual | Temp

© 168.574
~ "9.705

Proceso de contrastacién OED

Iniciar

OED threshold teach sequence
Iniciar ‘
OED offset teach sequence
Iniciar ‘ .
>

Figura 24: Didlogo Ajustes para herramientas de medicién OED

» En el menu de acceso rdpido, seleccionar la ampliacion que
estd ajustada en la maquina de medicién

,{‘1 » Enla Gama de herramientas, seleccionar una herramienta
de medicion OED arbitraria, por ejemplo, Auto OED

> En el didlogo Ajustes, se muestran los parametros
disponibles

» Determinar los pardmetros deseados con ayuda del proceso
de aprendizaje

» Para cerrar el didlogo, pulsar Cerrar

> Los parametros se almacenan para la ampliacién
seleccionada

> Repetir el proceso para todas las ampliaciones disponibles
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6.9.5

Elemento de Significado
mando

e Proceso de contrastacion OED
ar

Inicia el proceso de aprendizaje para la adaptacién de los

ajustes de contraste a las condiciones luminicas reales

Informacion adicional: "Adaptar ajustes de contraste’,
Pagina 197

. Proceso de aprendizaje valor umbral OED
ar

Inicia el proceso de aprendizaje para la adaptacion de los

ajustes del valor umbral para la deteccion de bordes

Informacion adicional: "Adaptar los ajustes del valor
umbral", Pagina 198

Start Proceso de aprendizaje offset OED
ar

Inicia el proceso de aprendizaje para calcular el offset entre

la cruz reticular y el sensor OED
Informacion adicional: "Configurar ajustes de desalinea-

cion", Pagina 198
Elementos de mando para la medicion con un sensor TP

Condiciones
B Un sensor TP estd activado (opcién de software)

B Enlos ajustes del equipo, se ha definido por lo menos un vastago de palpacién

Resumen de las herramientas de medicion TP

Si un sensor TP esté activado, la gama de herramientas comprende todos los
vastagos de palpacion que se hayan definido en los ajustes. En la gama de
herramientas, se selecciona el vastago de palpacion para la captura de puntos
de medicién. En el didlogo Ajustes se puede calibrar el vastago de palpacion
seleccionado.

Elemento de Funcién

mando
- : . Vastago de palpacion recto
>?< Véstago de palpacion en forma de estrella

Informacion adicional: "Palpador digital (TP)", P4gina 508

Calibrar vastagos de palpacion

A fin de poder medir con el palpador digital, es imprescindible en primer lugar
calibrar el vastago de palpacion. Con este propésito, es preciso calibrar la esfera
para calibrar, cuyo didmetro se ha indicado en los ajustes del equipo. Es preciso
disponer por lo menos tres puntos de medicién en el perimetro y un punto en la
superficie de la esfera para calibrar.

El primer vastago de palpacion que se calibre se almacena como vastago de

calibracion principal. El resto de vastagos de palpacion hacen referencia al vastago

principal. En el caso de calibrar de nuevo el vastago principal, es imprescindible
asimismo calibrar de nuevo el resto de los vastagos de palpacion.
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o En el caso de un véstago de palpacion en forma de estrella, es
imprescindible ejecutar el proceso de calibracion en todas las puntas
del vastago.

o En el caso de un vastago de palpacién pivotante indexado, es
imprescindible ejecutar el proceso de calibracion para todos los ejes y
todos los valores angulares, que sean necesarios para la medicion.

Ajustes

Previo Ala derecha
Abajo

Diameter of tylus tp

0.000

Offsetto master stylus

Not calibrated

Not calibrated

Not calibrated

Anguiar value: of the A axis (*) Angular value of the B axis (°) Proceso de calbracion

— 0 |+ | — 0 + Iniciar

| Enter

Figura 25: Didlogo Ajustes para herramientas de medicién TP

1 Representacién grafica para la seleccién de los valores angulares en vastagos
de palpacién pivotante indexados

2 Representacion grafica para la seleccién de las puntas del vastago en vastagos
en forma de estrella

En la representacién grafica para vastagos de palpacion pivotante indexados se
puede seleccionar la posicién del vastago para, a continuacién, calibrarla. La escala
corresponde al rango de ajuste del vastago configurado.

Informacion adicional: "Probe head", Pagina 509

Las posiciones calibradas y la posicion seleccionada se identifican mediante
puntos. El color de los puntos tiene el siguiente significado:

Color Significado

Naranja Posicién seleccionada y no calibrada
Verde Posicién seleccionada y calibrada
Gris oscuro Posicién no seleccionada y calibrada
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v

vV v vy

En la gama de herramientas, seleccionar el vastago de
palpacién deseado

En el didlogo Ajustes, se muestran los pardmetros
disponibles para dicho vastago de palpaciéon seleccionado

En el caso de un vastago de palpacion en forma de estrella,
en la representacion grafica es preciso pulsar sobre la
primera punta del vastago de palpacion

La punta del vastago seleccionada se visualiza en color verde

En el caso de un vastago de palpacién pivotante indexado,
seleccionar el primer valor angular en la representacion
grafica o en los campos de entrada

Introducir el didmetro de la punta del vastago de palpacion
Para iniciar el proceso de calibracion, pulsar Iniciar
Seguir las instrucciones del asistente

En el caso de un vastago de palpacién en forma de estrella,
repetir el proceso para cada una de las puntas del vastago

En el caso de un vastago de palpacién pivotante indexado,
repetir el proceso para cada unos de los ejes y para cada uno
de los valores angulares

Cuando el simbolo de la barra de herramientas se visualice
en color verde, el vastago de palpacién estara calibrado

Informacion adicional: "Palpador digital (TP)", Pagina 508
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6.10 Funcion Definir
Llamada

. » En el menu principal, pulsar Medicion
A\

. » En la gama de funciones, seleccionar Definir

> Se visualizan los elementos de mando y los campos de
introduccion de datos para la funcion Definir

1 2

mm vz1

manual | Temp

oducr las

-

Figura 26: Funcién Definir con la geometria Circulo

1 Gama de geometrias

2 Representacion de la geometria

3 Lista de elementos en el Inspector

4 Campos de introduccion de datos de los pardmetros de las geometrias (en
funcion de la geometria)

o Una descripcion detallada de las tareas esta disponible en el capitulo
"Medicion" y en los capitulos siguientes.

6.11 Visualizador de cotas

En el visualizador de cotas, el equipo indica las posiciones de ejes y, dado el caso,
informacién adicional para los ejes configurados.
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6.11.1 Elementos de manejo del visualizador de cotas

Simbolo

X

Significado
Tecla del eje

Funciones de la tecla de eje:

® Al pulsar la tecla de eje: se abre la casilla de
introduccion para el valor de posiciéon

®  Mantener pulsada la tecla de eje: Fijar la posiciéon actual
como punto cero

Q

Se ha realizado correctamente la busqueda de marcas de
referencia

&

La busqueda de marcas de referencia no se ha realizado o
no se detectan marcas de referencia

6.12 Adaptar la zona de trabajo

En el menu Medicién puede ampliarse la zona de trabajo ocultando el menu
principal, el submenu o el inspector. Asimismo, para la adaptacién de la lista de
elementos, estan disponibles distintas posibilidades.

Llamada

B
>

En el menu principal, pulsar Medicion

Se visualiza la pantalla de manejo para medir, construir y
definir

6.12.1 Mostrar u omitir el menu principal y el submenu

vV v VVVvYYVYyYy

Pulsar la pestana

El menu principal se oculta

Volver a pulsar pestafia

El submenu se oculta

La flecha cambia la direccién

Para mostrar el submenu, pulsar Pestana

Parra mostrar el menu principal, volver a pulsar Pestafia

6.12.2 Mostrar u ocultar el Inspector
El Inspector se puede ocultar Unicamente en la funcién Medicién manual.

> ;
>

>

< ]

Pulsar la pestafia

El Inspector se oculta

La flecha cambia la direccién

Para mostrar el Inspector, pulsar la pestafia
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6.13 Trabajar en la vista de elementos

La vista de elementos esta disponible en la funcién Medicién manual.
En la lista de elementos, se puede:

B adaptar la vista

m  Seleccionar o deseleccionar elementos

= Afadir anotaciones a elementos

B visualizar u ocultar anotaciones

Llamada

» En el menu principal, pulsar Medicion
Se visualiza la pantalla de manejo para medir, construir y
definir

> En el Inspector, pulsar la Vista previa de elementos
> En la zona de trabajo aparece la vista de elementos
> El contenido actual de la zona de trabajo cambia al Inspector

mm \7at
manual Temp

2.491
1.259
10.228

Circle 1
AN
Circle 3
PN

Slot 1
e
Arc 1
A
Arc 2
A
Slot 2
e
Line 1
A
Line 2
A

B IEIN Wl D
Figura 27: Zona de trabajo con la Vista de elementos

6.13.1 Ampliar o reducir la vista de elementos

Zoom de Zoom de Ampliar la Reducir la
todos seleccion representa- representa-
cion cion

El

En funcion del tamano de la zona de trabajo, en caso necesario los elementos de
mando se agrupan.

» A fin de visualizar todos los elementos de mando, es preciso
pulsar Funciones de zoom
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6.13.2 Rotacion de la vista tridimensional de elementos

Condiciones
= QOpciodn de software QUADRA-CHEK 3000 3D activada

Vista en Vista lateral Vista frontal 45° desdela 45° desde la
planta derecha izquierda

Los elementos de mando se agrupan.

» A fin de visualizar todos los elementos de mando, es preciso pulsar sobre el
elemento de mando que muestre la vista actual

6.13.3 Seleccionar o deseleccionar elementos

> Para seleccionar un elemento, en la lista de elementos pulsar sobre el
elemento

> El elemento seleccionado se visualiza en la vista de elementos y en la lista de
elementos en color verde

» A fin de anadir la seleccién de elementos adicionales, es preciso pulsar sobre
los elementos deseados

» Para deseleccionar un elemento, es preciso volver a pulsar sobre dicho
elemento

o A partir del elemento seleccionado, se puede disefar un nuevo
elemento, por ejemplo, desplazandolo o realizando una copia.

Informacion adicional: "Disenar elementos", Pagina 347
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6.13.4 Editar anotaciones

En la vista de elementos, se pueden anadir comentarios a cualquier elemento,
p. €]., datos de mediciéon o textos de advertencia.

1

mm vZi
manual  Temp
2.491
1.259
a 10.228

X 4.270 e
1710 il « @
Sistema de coordenadas Temp o°e \

E=3
Arc 1

A
Arc 2

A
2
E=)3z
Line 1

A
Line 2

A

f  Zeropoint 1
— A

Didmetro 0.344

® 8 @ 9 = st

Figura 28: Elemento con comentarios en la vista de elementos

1 Elementos de mando para ahadir comentarios a uno o diversos elementos
2 Elemento de mando Editar comentarios

0 Se mostraran los elementos de mando para afadir anotaciones si el
modo de edicién de anotaciones estéa activado y si se ha seleccionado
al menos un elemento de la lista de elementos. Los elementos de
mando disponibles dependen del tipo de geometria del elemento
seleccionado.
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Editar anota-

ciones
El elemento de mando activa el modo de edicién de anotacio-
:& nes
Valor de Valor de Sistema de Radio Diametro
coordenadas coordenadas coordenadas
X Y
Angulo Angulo Angulo final  Longitud Anchura
inicial
O
superficie Volumen Desviacion Indicacion
de forma

>

o

Visualizaciéon
de anotaciones

El elemento de mando visualiza u oculta anotaciones almace-
nadas; el elemento de mando se visualiza en la zona de traba-
jo, si el modo de edicién esta desactivado

6.14 Trabajar con el Inspector

El Inspector esta disponible Unicamente en el menu Medicién.

Llamada
» En el menu principal, hacer clic en Medicién
> Se visualiza la pantalla de manejo para medir, construir y
definir
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Elementos de mando del Inspector

El Inspector contiene las siguientes zonas y elementos de mando:

Elemento de Funcion
mando
Menu de acceso rapido

El menu de acceso rapido muestra los ajustes actuales para
manual World medicién manual, construccién y definicion:

®  Unidad para valores lineales (Milimetros o Pulgadas)

mm |74

B Ampliacién empleada

® Tipo de registro del punto de medicion (automa-
ticamente o manualmente)

Sistema de coordenadas utilizado

» Para adaptar los ajustes del menu de acceso répido,
pulsar el Menu de acceso rapido

Informacion adicional: "Adaptar los ajustes en el menu de
acceso rapido", Pagina 127

) Vista previa de posicién
0:000000 Mediante la vista previa de posicion, se muestra la posicion

Z| 0.000000 actual de los ejes. Si falla la busqueda de marcas de
_______________ referencia, la posicién de los ejes se visualiza en rojo.

Informacion adicional: "Ejecutar la busqueda de marcas

de referencia”, Pagina 251

» A fin de traer al visualizador de cotas a la zona de
trabajo, es preciso pulsar sobre la Vista previa de
posicion

> El visualizador de cotas se dispone en la zona de trabajo

> El contenido actual de la zona de trabajo cambia al
Inspector

Vista previa de elementos

La vista previa de elementos muestra los elementos

medidos, construidos y definidos en vista reducida. La

seccion actual de la imagen en directo se destaca.

» A fin de traer la vista de elementos a la zona de trabajo,
es preciso pulsar sobre la Vista previa de elementos

> La vista de elementos se dispone en la zona de trabajo

> El contenido actual de la zona de trabajo cambia al
Inspector

Informacion adicional: "Trabajar en la vista de elementos”,
P&agina 120

Vista previa de imagen en directo

e * w P La vista previa de la imagen en directo muestra la imagen
T | . en directo en una vista reducida.
h) » A fin de traer la imagen en directo a la zona de trabajo,

es preciso pulsar sobre la Vista previa de imagen en

directo
> Laimagen en directo se dispone en la zona de trabajo

> El contenido actual de la zona de trabajo cambia al
Inspector
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Elemento de Funcion
mando
Lista de elementos

La lista de elementos muestra todos los elementos

medidos, disenados o definidos. La lista de elementos

contiene la informacién siguiente:

® 1: Elemento con simbolo, denominacién y numeraciéon
correlativa

®  2: Funcion con la que se ha creado el elemento

Simbolo Significado
E Elemento medido
Elemento disenado

Elemento definido

m 3: Completar el registro de puntos de mediciéon
= 4: NUmero de puntos de medicién registrados
= 5: Ultimo elemento registrado con simbolo

Cada elemento contiene detalles sobre los resultados de la
medicidn, asi como tolerancias ajustables.

» Para visualizar los valores de medicion y adaptar la
tolerancias, arrastrar un elemento hacia la zona de
trabajo

> El didlogo Detalles con las pestafas Resumen y
tolerancia se abre en la zona de trabajo

Informacion adicional: "Evaluar la medicién", Pagina 398

Informacion adicional: "Determinar la tolerancia’,

Pagina 404

» Para seleccionar o deseleccionar elementos, pulsar
sobre los elementos consecutivamente

> Los elementos seleccionados estan marcados en verde

» Para borrar un elemento, arrastrar el elemento desde el
Inspector hacia la derecha
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Elemento de Funcion
mando
S Vista previa del elemento
- g 8- La visualizacion del resultado de la medicién aparece en
8- g, la zona de trabajo tras la conclusién de un proceso de
% medicion, y muestra informacién acerca del elemento

medido. Para cualquier tipo de geometria, se pueden deter-
minar los pardmetros que se mostraran en la visualizacién
del resultado de la medicion. Los parametros disponibles
dependen del correspondiente tipo de geometria.
Informacion adicional: "Configurar la vista previa de resul-
tados de medicién", Pagina 236

En la vista previa del resultado de medicion se puede
ajustar el sistema de coordenadas.

Informacion adicional: "Establecimiento del punto central
de un elemento como punto cero", Pagina 390
Informacion adicional: "Aceptar la alineacién de un
elemento’, Pagina 392

A partir de la vista preliminar del resultado de la medicién
se pueden enviar contenidos a un ordenador a través de la
interfaz RS-232.

Informacion adicional: "Configuracién de la salida de
valores de medicion”, Pagina 238

Etapa del programa lista

La lista de pasos del programa muestra todas las accio-
nes que aparecen durante la mediciéon. Se visualiza en el
Inspector en lugar de la lista de elementos.

Los pasos de programa pueden guardarse resumidos como
Ampliacion (OED) programas de medicion.

Informacion adicional: "Programacién”, Pagina 435

Inicializacion

Auto-Enter

Unidades

Inicia herramienta OEL

Inicia herramienta OEL

Calcula Alignment 1

Funciones auxiliares
Las funciones auxiliares contienen las funciones siguientes:

B Conmutacién de la representacion entre lista de
elementos y lista de pasos de programa

Elaborar, guardar y abrir un programa
Llamada del control del programa en la zona de trabajo
Abrir y guardar un sistema de coordenadas

Borrar elementos seleccionados o todos los elementos
en la lista de elementos

Informacion adicional: "Adaptar las funciones auxiliares
del Inspector”, P4gina 131
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Elemento de
mando

vQd
oo

Funcion

Seleccion de elementos

Seleccion multiple de elementos del mismo tipo de geome-
tria

» Pulsar Seleccién de elementos

» Con el objetivo de seleccionar todos los elementos con
un cierto tipo de geometria en la lista de elementos,
pulsar el tipo de geometria deseada

» Confirmar con OK
> Los elementos seleccionados estan marcados en verde

© Enter

© Enter

Enter

Captura de puntos de medicién con las opciones siguien-
tes:

m Con el registro de puntos de medicién automatico
desactivado, los puntos de medicion se registran
manualmente.

m Con el registro de puntos de medicién automatico
activado se visualiza un punto rojo en el elemento de
mando. Los puntos de medicién se registran una vez ha
expirado el tiempo muerto ajustado.

6.14.2 Adaptar los ajustes en el menu de acceso rapido

Con el menu de acceso rapido se pueden adaptar los ajustes siguientes:
B Unidad para los valores lineales (Milimetros o Pulgadas)
= Unidad para los valores angulares (Radianes, Grados decimales o Grad.-Min.-

Seg.)

Tipo del sistema de coordenadas

Tipo de captura de puntos de medicion

Tiempo muerto del registro del punto de medicién automatico

Seleccion del sistema de coordenadas

Creacion automatica de sistemas de coordenadas

Proyeccion

Si un sensor OED esté activado (opcién de software), estan disponibles los ajustes

adicionales siguientes:

m Seleccién de la ampliacion

Si un sensor VED esté activado (opcién de software), estan disponibles los ajustes

adicionales siguientes:
= Visualizacion de la barra de contraste

®  Alinear la barra de contraste
® Seleccién de la ampliacién

o Los ajustes disponibles dependen de la configuracién del equipo vy de
las opciones de software desbloqueadas.
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Ajustar la unidad

Antes de iniciar la medicion, es imprescindible ajustar las unidades deseadas en el
menu de acceso rapido del Inspector.

o vz > En el Inspector, pulsar en el Menl de acceso rapido
el AWord > Seleccionar la opcion de Unidad para valores lineales
deseada
> Seleccionar la opcién de Unidad para valores angulares
deseada

» Para cerrar el menu de acceso rapido, pulsar en Cerrar

> Las unidades seleccionadas se visualizan en el Menu de
acceso rapido

X

Seleccionar el tipo de sistema de coordenadas

En funcion de la tarea de medicion, se puede ajustar el tipo de sistema de
coordenadas (Cartesianas o Polar) en el menu de acceso rapido del Inspector.

o | vz » En el Inspector, pulsar en el Menu de acceso rapido
ekl ] Worid > Seleccionar la opciéon de Tipo del sistema de coordenadas
deseada
X » Para cerrar el menu de acceso rapido, pulsar en Cerrar
> Las posiciones se representan segun el sistema de

coordenadas seleccionado en la Vista previa de posicion

Ajustar el registro automatico de puntos de medicién

Se pueden registrar puntos de medicién automaticamente, o manualmente uno
a uno. El registro automatico (Auto-Enter) establece los puntos de mediciéon
automaticamente, tan pronto como la herramienta de medicion esté un breve
tiempo sobre el punto de medicién. Se puede encender o apagar esta funcion y
ajustar el tiempo de parada («tiempo muerto»).

En el Inspector, pulsar en el Menu de acceso rapido
Encender o apagar Auto-Enter
Con Auto-Enter se visualiza un punto rojo en el botén Enter

Ajustar el valor Auto-Enter Tiempo muerto en ms (entre 150
ms y 10.000 ms)

> Tan pronto como la herramienta de medicién haya
permanecido sobre un punto de mediciéon un tiempo mas
largo que el intervalo seleccionado, la herramienta de
medicion establece automaticamente uno o varios puntos de
medicion.

X » Para cerrar el menu de acceso rapido, pulsar en Cerrar
> El estado manual o auto se visualiza en el menu de acceso
rapido

mm \74}

manual World

*
© Enter

vV VvV Vvy
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Seleccionar el sistema de coordenadas

En el menu de acceso rapido, se visualiza el sistema de coordenadas actual. A los
nuevos elementos se les asigna el sistema de coordenadas seleccionado. En el
método de acceso rapido, se puede cambiar de sistema de coordenadas.

Como ajuste estandar se utiliza el sistema de coordenadas de la mesa de medicién
con la denominacion Mundo. Si se define un punto cero o se registra un elemento
de referencia nuevo, el equipo cambia al sistema de coordenadas temporal con la
denominacion Temp. Si se renombra el sistema de coordenadas, en el menu de
acceso rapido aparece la denominacién nueva, y dicho sistema de coordenadas se
puede asignar a elementos individuales.

mm \74]

En el Inspector, pulsar el Menl de acceso rapido
Seleccionar la opcion de Sistema de coordenadas deseada

manual World

X

Para cerrar el menu de acceso rapido, pulsar en Cerrar

En el menu de acceso rapido, se visualiza el sistema de
coordenadas seleccionado.

> El visualizador de cotas hace referencia al sistema de
coordenadas seleccionado

vV v v Vv

> En el caso de crear nuevos elementos, a dichos elementos
se les asigna el sistema de coordenadas seleccionado

Informacion adicional: "Empleo de un sistema de coordenadas", P4gina 386

Generar sistema de coordenadas automaticamente

Si se activa el ajuste Generar sistema de coordenadas automaticamente y a
continuacion se define un punto cero nuevo, el equipo cambia al nuevo sistema de
coordenadas con la denominacién COSx (x = nimero correlativo).

o | vz > En el Inspector, pulsar el Menu de acceso rapido

ey ot > Activar la funcion Generar sistema de coordenadas
automaticamente con el control deslizante ON/OFF

» Para cerrar el menu de acceso rapido, pulsar Cerrar

Informacion adicional: "Empleo de un sistema de coordenadas", P4gina 386
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Seleccionar ampliacion

Si hay un sensor 6ptico activo, se puede considerar la ampliacion éptica del objeto
de medicion. Para ello se debe seleccionar la ampliacion apta para la éptica en el
menu de acceso rapido. El nimero de ampliaciones disponibles depende de la
configuracién de la maquina de medicion.

0 La ampliacion optica debe coincidir con la ampliacion configurada en el
equipo.

0 Al medir con un sensor VED: para que la imagen en directo esté
enfocada en la zona de trabajo, la distancia de trabajo entre el objeto de
medicion y la camara debe estar adaptada dado el caso.

En el Inspector, pulsar en el Menu de acceso rapido

mm \74}

manual World

X

Seleccionar la ampliacion deseada apta para la éptica

Para cerrar el menu de acceso rapido, pulsar Cerrar

La ampliacion seleccionada se visualiza en el Menu de
acceso rapido

v v. vV

o En mediciones con un sensor VED: si la ampliacién seleccionada
todavia no esté ajustada, el tamano del pixel del sensor debe
determinarse en el menu Ajustes.

Informacidn adicional: "Determinar los tamanos de pixeles ",
Péagina 193

Mostar barra de contraste

Si muestra el control deslizante Barra de contraste en la zona de trabajo, podra
adaptar de forma continua el valor umbral de contraste.

vz > En el Inspector, pulsar en el Menu de acceso rapido
o | e » Mostrar la barra de contraste con el interruptor deslizante
ON/OFF

> Seleccionar la alineacion deseada en el campo Alinear la
barra de contraste

= Horizontal: la barra de contraste aparece en la zona de
trabajo con alineacién horizontal

B Vertical: la barra de contraste aparece en la zona de
trabajo con alineacion vertical

X » Para cerrar el menu de acceso rapido, pulsar en Cerrar

Informacion adicional: "Barra de contraste", Pagina 107
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Seleccionar plano de proyeccion

Si se selecciona un plano de proyeccion y a continuacion se mide, disena o
define un elemento, se proyecta dicho elemento en el plano seleccionado. Los
valores del tercer eje no influyen en el célculo del elemento. Se crea un elemento
bidimensional.

o vz > En el Inspector, pulsar el Menu de acceso rapido
menal | Wend » Seleccionar la opcion de Proyeccién deseada

Si se selecciona la opcion Desconectado, el objeto se
encuentra en el espacio (tridimensional).

» Para cerrar el menu de acceso rapido, pulsar Cerrar

> La proyeccion seleccionada se visualiza en el Menu de
acceso rapido

X

6.14.3 Adaptar las funciones auxiliares del Inspector

Conmutar entre lista de elementos y lista de pasos de programa

La lista de elementos muestra los elementos registrados, la lista de pasos del
programa muestra los pasos de programa del programa de medicion.

E > En el Inspector, pulsar en Funciones auxiliares

> Seleccionar representacion Lista de elementos o Etapa del
programa lista

» Con la activacién de la lista de pasos de programa se activa
también la visualizacién del control del programa en la zona
de trabajo

X » Para cerrar las funciones auxiliares, pulsar Cerrar

Informacion adicional: "Programacion”, Pagina 435
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Elaborar, guardar o abrir programa de medicion
En las funciones adicionales del Inspector puede:
®  elaborar un nuevo programa

B guardar los elementos registrados como programa de medicién
B abrir un programa de medicion guardado
B mostrar el control del programa

Crear un programa de medicion

>
>

En el Inspector, pulsar Funciones auxiliares

Para establecer un nuevo programa de medicién, pulsar
Nuevo

En el diadlogo, pulsar OK
Se elaborara un nuevo programa de medicion
Las funciones auxiliares se cierran

Guardar el programa de medicién

VV Vv vyYvyy

En el Inspector, pulsar Funciones auxiliares

Para guardar elementos registrados como programa de
medicion, pulsar Guardar como

En el dialogo, seleccionar la ubicacion de almacenamiento, p.
e|., Internal/Programs

Pulsar el campo de introducciéon

Introducir un nombre para el programa de medicion
Confirmar la introduccion con RET

Pulsar Guardar como

El programa de medicién se guarda

Las funciones auxiliares se cierran
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Abrir programa de medicion

E » En el Inspector, pulsar Funciones auxiliares
» Para abrir un programa de medicién, pulsar Abrir

En el caso de abrir un programa de medicién,
el programa de medicién actual se cierra. Las
modificaciones no almacenadas se pierden.

» Es preciso guardar las modificaciones del
programa de medicion actual antes de abrir un
programa de medicion

Informacidn adicional: "Guardar programa de
medicion”, Pagina 309

» Confirmar la advertencia con OK

> Se mostraré la carpeta Internal/Programs

» Desplazarse a la ubicacion de almacenamiento del programa
de medicion

» Pulsar el nombre del programa de mediciéon

> Pulsar Seleccién

> Se visualiza la pantalla de manejo para medir, construir y
definir

> Se visualiza la lista de pasos de programa con los pasos del
programa de medicion

> El programa de medicion seleccionado se visualiza en el
Control por programa anterior

Visualizacion del control del programa

E > En el Inspector, pulsar Funciones auxiliares

» Para mostrar el control del programa en la zona de trabajo,
pulsar Control numérico

> Se mostrara el control del programa
Para cerrar las funciones auxiliares, pulsar Cerrar

v

x|

Informacion adicional: "Programacion”, Pagina 435
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Guardar o abrir sistema de coordenadas
En las funciones adicionales del Inspector puede:

= Almacenar los sistemas de coordenadas definidos por el usuario como ficheros
5RF

B abrir un sistema de coordenadas guardado
Informacion adicional: "Empleo de un sistema de coordenadas", P4dgina 386

Guardar el sistema de coordenadas

mn | vzi » En el menul de acceso rapido, seleccionar el sistema de
manal | World coordenadas definido por el usuario
E » En el Inspector, pulsar Funciones auxiliares
» Pulsar Guardar como

En el dialogo, seleccionar la ubicacion de almacenamiento, p.
ej., Internal/Programs

Pulsar sobre el campo de introducciéon de datos
Introducir nombre del fichero

Confirmar la introduccién con RET

Pulsar Guardar como

El sistema de coordenadas se guardara

vV v .v.Vv Yy

Abrir el sistema de coordenadas

E » En el Inspector, pulsar Funciones auxiliares
Pulsar Abrir

» En el didlogo, seleccionar la ubicacion de almacenamiento, p.
e|., Internal/Programs

» Pulsar el fichero deseado
» Confirmar la introduccién con Seleccioén
> El sistema de coordenadas se visualiza en el menu de acceso
rapido
Borrar elementos

En las funciones auxiliares del Inspector se pueden borrar varios elementos
simultdneamente.

» Seleccionar elementos en la lista de elementos
E > En el Inspector, pulsar Funciones auxiliares

» Para borrar de la lista de elementos los elementos
seleccionados, pulsar Borrar la seleccion

» Para borrar de la lista de elementos todos los elementos,
pulsar Borrar todos

Los elementos de referencia tales como punto cero,
alineacion y superficie de referencia no pueden
borrarse, siempre que otros elementos estén
referidos a los mismos.

X » Para cerrar las funciones auxiliares, pulsar Cerrar
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6.14.4 Ampliacion de la lista de elementos o de la lista de pasos de

6.15

6.15.1

programa

La lista de elementos o la lista de pasos de programa puede ampliarse si por lo
menos contiene un elemento o un paso de programa.

» Pulsar sobre el conmutador
q > Lavista de la lista de elementos o de pasos de programa se
amplia
El conmutador inferior se visualiza en color verde
Pulsar sobre el conmutador
Se restablece la vista anterior
El conmutador superior se visualiza en color verde

VvV VvV vV

Mensajes y feedback de audio

Mensajes
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Figura 29: Visualizacidon de mensajes en la zona de trabajo

1 Rango de visualizacién de mensaje, muestra la hora y el nimero de mensajes
no cerrados
2 Lista de mensajes

Es posible borrar los mensajes del borde superior de la zona de trabajo, p. €j. por
errores de manejo, procesos no concluidos o programas de medicién concluidos
con éxito.

Los mensajes se muestran en el borde superior izquierdo de la pantalla al ocurrir el

mensaje o al pulsar sobre la zona de trabajo Mensajes.

Llamar mensajes

- » Pulsar en Mensajes
> La lista de mensajes se abre
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Adaptar el rango de visualizacion

» A fin de ampliar la zona de visualizacion de los mensajes, es
preciso arrastrar el control deslizante hacia abajo

> A fin de reducir la zona de visualizacién de los mensajes, es
preciso arrastrar el control deslizante hacia arriba

» Para cerrar el rango de visualizacion, arrastrar el Control
deslizante hacia la parte superior de la pantalla

> El nimero de mensajes no cerrados se visualiza en Mensajes

Cerrar mensajes

Dependiendo del contenido de los mensajes, éstos se pueden cerrar con los
siguientes elementos de manejo:

X » Para cerrar un mensaje ilustrativo, pulsar Cerrar

> El mensaje deja de visualizarse

» Para cerrar un mensaje con posible repercusion sobre la
aplicacién, pulsar OK

> Dado el caso, el mensaje es tenido en cuenta por la
aplicaciéon

> El mensaje deja de visualizarse
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6.15.2 Asistente

6.15.3

EIDENHAIN

I
a

Desplazar el eje Z hasta que se hayan superado una o varias marcas de referencia.

(]

1| )
=)
xeal

Figura 30: Visualizacién de mensajes en el asistente

1 Asistente (ejemplo)

El Asistente proporciona ayuda durante la ejecucion de los pasos del trabajo y los
programas o durante la ejecucion de los procesos de aprendizaje.

Se puede desplazar el Asistente en la Zona de trabajo .

Los elementos de mando siguientes del Asistente se visualizan segun el paso del
trabajo o del proceso.

) » Para volver al Ultimo paso del trabajo o para repetir el
proceso, pulsar Deshacer
o » Pulsar Confirmar para confirmar el paso del trabajo que se
visualiza
> El asistente salta al paso siguiente o finaliza el proceso
X » Para cerrar el Asistente, pulsar Cerrar
Feedback de Audio

El equipo puede proporcionar un feedback acuUstico para sefalizar acciones de
mando, procesos concluidos o averias.

Los tonos disponibles se rednen en rangos de temas. Dentro de un rango de
temas se distinguen los tonos entre si.

Las configuraciones del Feedback de Audio se pueden fijar en el menu
Configuraciones.

Informacion adicional: "Sonidos", Padgina 486
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72.1

140

Puesta en marcha | Resumen

Resumen

Este capitulo contiene toda la informacion necesaria para la puesta en marcha del
equipo.

En la puesta en marcha, el encargado de la puesta en marcha (OEM) del fabricante
configura el equipo para utilizarlo en la maquina de medicién correspondiente.

Las configuraciones se pueden reiniciar a los ajustes bésicos.

Informacion adicional: "Cancelacion”, Pagina 546

o Antes de proceder a la ejecucion de las actividades que se describen a
continuacion, es imprescindible haber leido y comprendido el capitulo
"Funcionamiento general".

Informacidn adicional: "Funcionamiento general®, Pagina 65

0 Los pasos siguientes Unicamente podran ser ejecutados por personal
especializado.

Informacidn adicional: "Cualificacion del personal’, Pagina 31

Iniciar sesion para la puesta en marcha

Dar de alta al usuario
Para la puesta en marcha del equipo debe dar de alta el usuario OEM.

En el menu principal, pulsar en Alta de usuario
Dado el caso, dar de baja al usuario registrado
Seleccionar usuario OEM

Pulsar la casilla de introduccién Contrasefia

vV v vyvyy

Introducir la contrasena "oem"

En el caso de que la contrasefa no concuerde con
los ajustes estandar, debera solicitarse al instalador
(Setup) o al fabricante de la maquina (OEM).

Si ya no se conoce la contrasefia, contactar con una
delegacion de servicio técnico de HEIDENHAIN.

Confirmar la introduccion con RET
Pulsar Iniciar sesién

El usuario se da de baja

El equipo abre el menu Medicién

&
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72.2

723

Ejecutar la busqueda de las marcas de referencia tras el
arranque del equipo

o Si la busqueda de marcas de referencia se activa tras el arranque del
equipo, todas las funciones del equipo se bloquean hasta que haya
concluido con éxito la busqueda de marcas de referencia.

Informacion adicional: "Marcas de referencia (Sistema de medida)",
Pagina 539

o En sistemas de medida en serie con interfaz EnDat se utiliza la
busqueda de marcas de referencia, dado que se referencian los ejes de
forma automatica.

Si la busqueda de marcas de referencia en el equipo esté activada, un Asistente
requiere que se desplacen las marcas de referencia de los ejes.

» Tras dar de alta, seguir las instrucciones del asistente

> Tras finalizar con éxito la bUsqueda de marca de referencia, el simbolo de la
referencia deja de parpadear

Informacion adicional: "Elementos de manejo del visualizador de cotas’,
Pagina 119

Informacion adicional: "Activar la busqueda de marcas de referencia’,
Pagina 147

Ajustar idioma

En el Ajuste Basico, el idioma de la pantalla de manejo es el inglés. Se puede
cambiar el idioma de la interfaz de usuario.

» En el mend principal, pulsar Ajustes

» Pulsar Usuario
r(% > El usuario dado de alta esté identificado con una marca de
verificacion.
» Seleccionar el usuario dado de alta

> Elidioma seleccionado para el usuario se visualiza en la lista
desplegable Idioma con la correspondiente bandera

> En la lista desplegable Idioma, seleccionar la bandera del
idioma deseado

La pantalla de manejo se visualiza en el idioma seleccionado

A\
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Modificar contrasena

Puesta en marcha | Iniciar sesion para la puesta en marcha

Para evitar un uso indebido de la configuracién, debe cambiar la contrasena.
La contrasena es confidencial y no puede ser comunicada a otros.

» En el menu principal, pulsar Ajustes

O

vV Vv

verificacién

Pulsar OK

vV Vv vV vV vV vV v VY

proxima alta

Pulsar Usuario

El usuario dado de alta estéa identificado con una marca de

Seleccionar el usuario dado de alta
Pulsar Contrasefa

Introducir la contrasena actual

Confirmar la introduccién con RET
Introducir la nueva contrasena y repetirla
Confirmar la introduccién con RET

Cerrar el mensaje con OK
La contrasena nueva estéa disponible cuando se hace la

Pasos individuales para la puesta en marcha

o Para la puesta en marcha, los distintos pasos individuales que figuran a
continuacion estan vinculados.

» A fin de poner en marcha el equipo de modo correcto, es preciso
ejecutar los pasos de tratamiento en la secuencia descrita

Condicion previa: Se ha iniciado sesién como usuario del tipo OEM(ver "Iniciar
sesién para la puesta en marcha“, Pagina 140).

Ajustes basicos

m  Activar Opciones de software
® Ajustar fecha y hora
B Ajustar la unidad

Configurar ejes

En el caso de interfaz EnDat:

En el caso de interfaces 1 Vo 0 En el caso de interfaz TTL:

11 pA:

m Configuracion de ejes para B Activar la busqueda de ®  Activar la busqueda de
sistemas de medida con marcas de referencia marcas de referencia
interfaz EnDat = Configurar los ejes para los = Configuracién de ejes para

= Ejecutar la compensacion sistemas de medida con sistemas de medida con
de errores para sistemas interfaz de 1 Vpp 0 11 pAgy: interfaz TTL:
lineales de medida = Ejecutar la compensacion = Ejecutar la compensacion

® Calculo del numero de de errores para sistemas de errores para sistemas
impulsos por vuelta lineales de medida lineales de medida
® Calculo del nimero de m Cdlculo de las senales de
impulsos por vuelta salida por vuelta
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Configurar el sensor (opcion de software)

En el caso de sensor VED: En el caso de sensor OED: En el caso de sensor TP:

®  Ajustar camara ®  Adaptar ajustes de ® Preparar la calibracion

® Ajustar ampliacién contraste » Configurar Probe head
m Ajustar la iluminacion . Configyrar ajustes de desa-  m Configurar Probe body
®  Ajustar el giro de la cdmara lineacion = Afadir Styli

®  Adaptar ajustes de contraste
® Determinar los tamanos de
pixeles

® Configurar compensacion
de errores paracéntrica y
parafocal

m Configurar la compensacion
del campo de vision

Area OEM

B Anadir documentacion
B Afadir pantalla de inicio
® Configurar el equipo para capturas de pantalla

Proteger datos

= Guardar datos de configuracion
= Proteger los ficheros del usuario

INDICACION

iPérdida o daiios de los datos de configuracion!

Si el equipo se desconecta de la fuente de alimentaciéon mientras esté
encendido, pueden perderse o danarse los datos de configuracién.

> Ejecutar la copia de seguridad de los datos de configuracion y conservarlos
para una restauracion

73.1 Ajuste basico

Activar Opciones de software
Opciones de software adicionales se activan mediante un Cédigo de la licencia.

o Las Opciones de software activadas pueden comprobarse en la pagina
de resumen.

Informacion adicional: "Comprobar Opciones de software",
Pagina 146

Solicitar una clave de licencia

Puede solicitar una clave de licencia mediante el siguiente proceso:

B |eer la informacién del dispositivo para solicitud de cédigo de licencia
® Crear solicitud para cédigo de licencia
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Leer la informacion del dispositivo para solicitud de cddigo de licencia

» En el mend principal, pulsar Ajustes

@ Pulsar General
Pulsar Informaciones del aparato
Se abre un resumen de la informacién del dispositivo

Se mostraran la denominacion del producto, el nUmero de

identificacion, el nUmero de serie y la versiéon del firmware

» Ponerse en contacto con la delegacién del servicio técnico de
HEIDENHAIN vy solicitar una clave de licencia para el equipo
indicando la informacién del equipo mostrada

> Se generaran la clave de licencia y el fichero de licencia y se

enviaran por correo electrénico

VvV Vv Vv Y

Crear solicitud para codigo de licencia

» En el mend principal, pulsar Ajustes

Q » Pulsar Servicio técnico
Pulsar Opciones de software

» Para solicitar una opcién de software de pago, pulsar
Solicitar coédigo de la licencia

> Para solicitar una opcioén de prueba gratuita, pulsar Solicitar
opciones de test

» A fin de seleccionar las opciones de software deseadas, es
preciso marcar los simbolos de verificacion correspondientes

» Para Opcién de software QUADRA-CHEK 3000 AEIT,
seleccionar el nimero de entradas de sistemas de medida
adicionales con -y +

o » Para restablecer la entrada, pulsar en el
simbolo en forma de V en la opciéon de
software correspondiente

» Pulsar Crear solicitud

En el cuadro de didlogo, seleccione la ubicacion donde se
guardara la solicitud de licencia

Introducir nombre adecuado del fichero

v

Confirmar la introduccion con RET
Pulsar Guardar como

Se crea la solicitud de licencia y se coloca en la carpeta
seleccionada

v v v Y

> Sila solicitud de licencia se encuentra en el equipo, mover el
fichero a una memoria USB (formato FAT32) conectada o a la
unidad de red
Informacion adicional: "Mover fichero", Pagina 476

» Ponerse en contacto con la delegacién del servicio técnico
de HEIDENHAIN, remitir la solicitud de licencia y solicitar una
clave de licencia para el equipo

> Se generaran la clave de licencia y el fichero de licencia y se
enviaran por correo electrénico
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Activar codigo de la licencia
Se puede liberar un codigo de licencia mediante las siguientes opciones:

® E| cdodigo de licencia se puede leer en el dispositivo desde el archivo de licencia
enviado

B [ntroducir el cédigo de licencia manualmente en el dispositivo

Leer el codigo de licencia en el fichero de licencia

» En el menu principal, pulsar en Configuraciones
% » Pulsar Servicio técnico
» Consecutivamente se abren:

B Opciones de software
B Introducir cédigo de la licencia
» Pulsar Leer fichero de la licencia

Seleccionar el archivo de licencia en el sistema de archivos,
mediante el dispositivo de almacenamiento USB o en el
proceso de la red

Confirmar la selecciéon con Seleccion

Pulsar OK

Se ha activado el cédigo de licencia

Pulsar OK

Dependiendo de la opcidon de software, puede ser necesario
reiniciar

Confirmar nuevo arranque con OK

Esté disponible la opcién de software activada

VvV v.v VvY v

v

Registrar manualmente el cédigo de la licencia

» En el menu principal, pulsar en Configuraciones
% » Pulsar Servicio técnico
» Consecutivamente se abren:

B Opciones de software
B Introducir cédigo de la licencia

» En el campo de introduccion Codigo de la licencia, introducir
el cédigo de la licencia

» Confirmar la introduccion con RET

» Pulsar OK

> Se ha activado el cédigo de licencia

» Pulsar OK

> Dependiendo de la opcién de software, puede ser necesario
reiniciar

» Confirmar nuevo arranque con OK

> Estéa disponible la opcion de software activada
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Comprobar Opciones de software

En la pagina de resumen puede comprobar qué Opciones de software estan
desbloqueadas para el equipo.

» En el mend principal, pulsar Ajustes

% » Pulsar Servicio técnico
» Consecutivamente se abren:
® Opciones de software
E Resumen

> Se mostrara una lista de las Opciones de software
desbloqueadas

Ajustar fecha y hora

» En el menu principal, pulsar Ajustes

@ » Pulsar General
» Pulsar Fecha y hora

> Los valores configurados se mostraran en el formato ano,
mes, dia, hora, minuto

> Para ajustar la fecha y la hora en la fila central, arrastrar la
columna hacia arriba o hacia abajo

» Para confirmar, pulsar Ajustar

» Escoger el Formato de fecha deseado de la lista:
5 MM-DD-YYYY: Mostrar como mes, dia, ano
5 DD-MM-YYYY: Mostrar como dia, mes, afo
5 YYYY-MM-DD: Mostrar como ano, mes, dia

Informacion adicional: "Fecha y hora", Pagina 489

Ajustar la unidad

Puede configurar diferentes pardmetros para unidades, sistema de redondeo y
caracteres decimales.

» En el menu principal, pulsar Ajustes

@ » Pulsar General
» Pulsar Unidades

> Para establecer las unidades, pulsar sobre el correspondiente
menu desplegable y escoger la unidad

» Para ajustar el sistema de redondeo, pulsar el menu
desplegable correspondiente y seleccionar Sistema de
redondeo

» Para ajustar el niUmero de caracteres decimales mostrados,
pulsar - o +

Informacion adicional: "Unidades", Pagina 489
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73.2

Configurar ejes

El procedimiento depende del tipo de interfaz del sistema de medida conectado:
® Sistemas de medida con interfaz de tipo EnDat:
Los parametros se toman automaticamente del sistema de medida
Informacidn adicional: "Configuracion de ejes para sistemas de medida con
interfaz EnDat", Pagina 148
= Sistemas de medida con interfaz del tipo 1 Vy, 0 11 pAgy o TTL:
es imprescindible configurar manualmente los pardmetros
Puede encontrar los parametros de los sistemas de medida HEIDENHAIN que se
suelen conectar al equipo en el resumen de sistemas de medida tipicos.

Informacion adicional: "Resumen de sistemas de medida tipicos de",
Pagina 154

Activar la busqueda de marcas de referencia

Mediante las marcas de referencia el equipo, puede referenciar la mesa de la
maquina a la maquina. Con la busqueda de marcas de referencia activadas se
mostrara un asistente tras iniciar el equipo que solicitard que mueva los ejes para
la busqueda de marcas de referencia.

Condicidn: los sistemas de medida montados disponen de marcas de referencia
que se configuran en los pardmetros del eje.

o En sistemas de medida en serie con interfaz EnDat se utiliza la
busqueda de marcas de referencia, dado que se referencian los ejes de
forma automética.

o Dependiendo de la configuracién, la busqueda de marcas de referencia
también se podra interrumpir tras el inicio del equipo.

Informacion adicional: "Marcas de referencia (Sistema de medida)",

Pagina 539
» En el menu principal, pulsar Ajustes
§\ » Pulsar Ejgs
‘ » Consecutivamente se abren:

® Configuracion general
B Marcas de referencia

> Activar Busqueda de la marca de referencia tras el
arranque del aparato con el interruptor deslizante ON/OFF

> Las marcas de referencia deben sobrepasarse tras cada inicio
del equipo

> Las funciones del equipo estan disponibles sélo después de
la busqueda de marcas de referencia

> Tras finalizar con éxito la busqueda de marca de referencia, el
simbolo de la referencia deja de parpadear
Informacién adicional: "Elementos de manejo del
visualizador de cotas", Pagina 119
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Configuracion de ejes para sistemas de medida con interfaz EnDat

Cuando va se ha asignado a un eje la entrada del sistema de medida

correspondiente, al reiniciarlo se reconoce de forma automatica un sistema de
medida conectado con interfaz EnDat y se adaptan las configuraciones. Como
alternativa, puede asignar la entrada del sistema de medida después de haber

conectado el sistema de medida.

Condicion: Debe haber un sistema de medida con interfaz EnDat conectado al

equipo.

El proceso de ajuste es el mismo para todos los ejes. A continuacion se
describe un ejemplo del proceso para un eje.

En el menu principal, pulsar Ajustes

Pulsar Ejes

Pulsar el nombre del eje, o No definido si es el caso

Si es necesario, seleccionar el nombre del eje en el menu
desplegable Nombre del eje

Pulsar Sistema de medida

En el menu desplegable Entrada de los sistemas de
medida, determinar la conexion para el sistema de medida

correspondiente:

Los datos disponibles de los sistemas de medida se
transfieren al equipo

Las configuraciones se actualizan

En el menu desplegable Tipo de sistema de medida,
seleccionar el tipo de sistema de medida:

Sistema lineal de medida
Sistema angular de medida
Medidor de angulo como medidor de longitud

Si se selecciona Medidor de angulo como medidor de
longitud, introducir la Traducciéon mecanica

Si se selecciona Sistema angular de medida, seleccionar
Modo visualizacién

Pulsar Distancia entre los puntos de referencia

Activar o desactivar Distancia entre los puntos de
referencia (célculo del offset entre la marca de referencia 'y
el punto cero de la méquina) con el interruptor deslizante ON/

OFF

Si esté activa, introducir el valor de offset para la Distancia
entre los puntos de referencia

Confirmar la introduccion con RET
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» Para aceptar la posiciéon actual como valor de offset, en
Posicion actual para el desplazamiento del punto de
referencia pulsar sobre Aplicar
< » Para cambiar a la visualizacién anterior, pulsar Atras
Para visualizar la etiqueta del sistema de medida, pulsar
Etiqueta del modelo

> Para visualizar los resultados del diagnéstico de los sistemas
de medida, pulsar Diagnosticos

Informacion adicional: "<Nombre del eje> (ajustes del eje)", Padgina 533

Configurar los ejes para los sistemas de medida con interfaz de 1V, 0 11 pA,:

o El proceso de ajuste es el mismo para todos los ejes. A continuacion se
describe un ejemplo del proceso para un eje.

» En el mend principal, pulsar Ajustes

S » Pulsar Ejes
Pulsar el nombre del eje, o No definido si es el caso

Si es necesario, seleccionar el nombre del eje en el menu
desplegable Nombre del eje
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Pulsar Sistema de medida

» En el menu desplegable Entrada de los sistemas de
medida, determinar la conexién para el sistema de medida
correspondiente:

= X1
= X2
= X3
= X4

» En el menu desplegable Sefal incremental, seleccionar el
tipo de sefal incremental:

= 1 Vpp: senal de voltaje sinusoidal
B 11 pA: senal de corriente sinusoidal

» En el menu desplegable Tipo de sistema de medida,
seleccionar el tipo de sistema de medida:
= Sistema lineal de medida: eje lineal
= Sistema angular de medida: eje rotativo
= Medidor de angulo como medidor de longitud: el gje
giratorio se muestra como eje lineal
» Dependiendo de la seleccién, introducir los demas
pardmetros:
® En Sistema lineal de medida, introducir el Periodo de
sefal
(ver " Sistemas lineales de medida“, Pagina 154)
B En Sistema angular de medida, introducir Nimero
de impulsos (ver "Sistemas angulares de medida",
Pagina 155) o bien determinarlo en el proceso de

aprendizaje (ver "Célculo del numero de impulsos por
vuelta", Pagina 178)

B En Medidor de angulo como medidor de longitud
introducir Nimero de impulsos y Traduccion mecanica

» Confirmar las introducciones respectivas con RET

» En la opcion Sistema angular de medida, seleccionar el
Modo visualizacion si procede
» Pulsar Marcas de referencia
» En el menu desplegable Marca de referencia, seleccionar la
marca de referencia:
= Ninguna: no hay marcas de referencia disponibles
B Una: el sistema de medida dispone de una marca de
referencia
B Codificado: el sistema de medida dispone de una marca
de referencia codificada por distancia

> Siel sistema lineal de medida dispone de marcas de
referencia codificadas, introducir el Maximo recorrido de
desplazamiento
(ver " Sistemas lineales de medida“, Pagina 154)

> Si el sistema angular de medida dispone de marcas de
referencia codificadas, introducir el pardmetro para la
Distancia basica (ver "Sistemas angulares de medida",
Pagina 155)

» Confirmar la introduccién con RET

150 HEIDENHAIN | QUADRA-CHEK 3000 | Instrucciones de funcionamiento | 02/2020



Puesta en marcha | Pasos individuales para la puesta en marcha

Activar o desactivar Inversion de los impulsos de las marcas
de referencia con el conmutador deslizante ON/OFF

Pulsar Distancia entre los puntos de referencia

Activar o desactivar Distancia entre los puntos de
referencia (célculo del offset entre la marca de referencia y
el punto cero de la maquina) con el interruptor deslizante ON/
OFF

Si esta activa, introducir el valor de offset para la Distancia
entre los puntos de referencia

Confirmar la introduccion con RET

Para aceptar la posicion actual como valor de offset, en
Posicion actual para el desplazamiento del punto de
referencia pulsar sobre Aplicar

Para cambiar a la visualizacion anterior, pulsar dos veces en
Atras

En el menu desplegable Frecuencia analégiica del filtro,
seleccionar la frecuencia del filtro de paso bajo para suprimir
las senales de interferencia de alta frecuencia:

B 33 kHz: interferencias por encima de 33 kHz
B 400 kHz: interferencias por encima de 400 kHz

Activar o desactivar Resistencia final con el conmutador
deslizante ON/OFF

Para las sefales incrementales del tipo sefal de
corriente (11 YAss) se desactivard automaticamente la
resistencia de terminacion.

En el menu desplegable Control de errores., seleccionar el
tipo de control de errores:

B Desconectado: el control de errores no esté activo
B Suciedad: control de errores de la amplitud de senal
® Frecuencia: control de errores de la frecuencia de senal

® Frecuencia & suciedad: control de errores de la amplitud
y la frecuencia de senal

En el menu desplegable Direccion de contaje, seleccionar la

direccidon de contaje deseada:

B Positivo: direccion del movimiento en la direccion de
contaje del sistema de medida

® Negativo: direccion del movimiento contraria a la direccion
de contaje del sistema de medida

Informacion adicional: "<Nombre del eje> (ajustes del eje)", Padgina 533
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Configuracion de ejes para sistemas de medida con interfaz TTL:

El proceso de ajuste es el mismo para todos los ejes. A continuaciéon se
describe un ejemplo del proceso para un eje.

» En el menu principal, pulsar Ajustes

> Pulsar Ejes
Pulsar el nombre del eje, o No definido si es el caso

> Sies necesario, seleccionar el nombre del eje en el menu
desplegable Nombre del eje

Pulsar Sistema de medida

En el menu desplegable Entrada de los sistemas de
medida, determinar la conexion para el sistema de medida
correspondiente:

= X21
= X22
= X23
= X24

» En el menu desplegable Tipo de sistema de medida,
seleccionar el tipo de sistema de medida:

= Sistema lineal de medida: eje lineal
= Sistema angular de medida: eje rotativo

= Medidor de angulo como medidor de longitud: el gje
giratorio se muestra como eje lineal

» Dependiendo de la seleccién, introducir los demas

pardmetros:

® En Sistema lineal de medida, introducir el Periodo de
sefal
(ver " Sistemas lineales de medida", Pagina 154)

B En Sistema angular de medida, introducir Sefales
de salida por revolucion (ver "Sistemas angulares de
medida", Pagina 155) o bien determinarlo en el proceso
de aprendizaje (ver "Célculo de las senales de salida por
vuelta", Pagina 179)

B En Medidor de angulo como medidor de longitud
introducir Sefiales de salida por revolucion y Traduccion
mecanica

» Confirmar las introducciones respectivas con RET

En la opcion Sistema angular de medida, seleccionar el
Modo visualizacién si procede

» Pulsar Marcas de referencia

» En el menu desplegable Marca de referencia, seleccionar la
marca de referencia:

= Ninguna: no hay marcas de referencia disponibles

B Una: el sistema de medida dispone de una marca de
referencia
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B Codificado: el sistema de medida dispone de una marca
de referencia codificada por distancia

B Codificado inverso: el sistema de medida dispone de una
marca de referencia codificada inversamente

> Siel sistema lineal de medida dispone de marcas de
referencia codificadas, introducir el Maximo recorrido
de desplazamiento (ver " Sistemas lineales de medida’,
Pagina 154)

> Siel sistema angular de medida dispone de marcas de
referencia codificadas, introducir el pardmetro para la
Distancia basica (ver "Sistemas angulares de medida",
Pagina 155)

» Confirmar la introduccién con RET

> Siel sistema de medida dispone de marcas de referencia
codificadas, en el menu desplegable Interpolacién,
seleccionar la interpolacion:

= Ninguna
® 2 veces
E 5 veces
= 10 veces
= 20 veces
® 50 veces

> Activar o desactivar Inversién de los impulsos de las marcas
de referencia con el conmutador deslizante ON/OFF

> Pulsar Distancia entre los puntos de referencia

Activar o desactivar Distancia entre los puntos de
referencia (calculo del offset entre la marca de referencia y
el punto cero de la maquina) con el interruptor deslizante ON/
OFF

> Siestéd activa, introducir el valor de offset para la Distancia
entre los puntos de referencia

» Confirmar la introduccion con RET

» Para aceptar la posicién actual como valor de offset, en

Posicién actual para el desplazamiento del punto de
referencia pulsar sobre Aplicar

< » Para cambiar a la visualizacién anterior, pulsar dos veces en
Atras

» Activar o desactivar Resistencia final con el conmutador
deslizante ON/OFF

» En el menu desplegable Control de errores., seleccionar el
tipo de control de errores:

® Desconectado: el control de errores no esté activo

® Frecuencia: control de errores de la frecuencia de senal

» En el menu desplegable Direccién de contaje, seleccionar la
direcciéon de contaje deseada:

® Positivo: direccidon del movimiento en la direccion de
contaje del sistema de medida

B Negativo: direccion del movimiento contraria a la direccion
de contaje del sistema de medida

Informacion adicional: "<Nombre del eje> (ajustes del eje)", Padgina 533
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Resumen de sistemas de medida tipicos de

El siguiente resumen contiene los parametros de los sistemas de medida
HEIDENHAIN que se suelen conectar al equipo.

o Si se conectan otros sistemas de medida, busque los pardmetros
necesarios en la documentacién del equipo correspondiente.

Sistemas lineales de medida

Serie de sistemas Interfaz Periodo de sefial Marca de Maximo
de medida referencia recorrido de
desplazamiento
LS 328C TTL 20 ym Codificado/1000 20 mm
AK LIDA 27 TTL 20 pm Una -
4 um
2 um
AK LIDA 47 TTL 4 um Una -
4 um Codificado/1000" 20 mm
2 um Una -
2 um Codificado/10007 20 mm
LS 388C 1 Vpp 20 um Codificado/1000 20 mm
AK LIDA 28 1 Vpp 200 ym Una -
AK LIDA 48 1 Vpp 20 ym Una -
AK LIF 48 1 Vpp 4 um Una -

) "Codificado / 1000" solo junto con la regla LIDA 4x3C

Ejemplos de sistemas de medida absolutos que se suelen utilizar

Serie de sistemas de medida Interfaz Paso de medicion
AK LIC 411 EnDat 2.2 1T nm

5nm

10 nm
AK LIC 211 EnDat 2.2 50 nm

100 nm
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Sistemas angulares de medida

Serie de sistemas Interfaz Nudmero de Marca de Distancia basica

de medida impulsos/ referencia
Senales de salida
por revolucion

RON 225 TTLx2 18000 Una -
RON 285 1 Vpp 18000 Una -
RON 285C 1 Vpp 18000 Codificado 20°
RON 785 1 Vpp 18000 Una -
RON 785 C 1 Vpp 18000 Codificado 20°
RON 786 1 Vpp 18000 Una -
RON 786C 1 Vpp 18000 Codificado 20°
ROD 220 TTLx2 18000 Una -
ROD 280 1 Vpp 18000 Una -
ROD 280C 1 Vpp 18000 Codificado 20°

o Mediante las siguientes férmulas puede calcular la distancia maxima
de las marcas de referencia codificadas por distancia en los sistemas
angulares de medida:

Distancia basica = 360° - NUmero de marcas de referencia x 2

Distancia béasica = (360° x distancia béasica en periodos de senal) -
numero de impulsos

Ejecutar la compensacion de errores para sistemas lineales de medida

Las influencias mecénicas, como por ejemplo errores de guia, volcado en las
posiciones finales, tolerancias de las superficies de apoyo o estribos de montaje
mal colocados pueden provocar errores de medicién. Con la compensacién

de errores el equipo puede compensar automaticamente errores de medicion
sistematicos ya durante la captura del punto de medicidon. Comparando los valores
nominales y reales se pueden definir uno o varios factores de compensacion y
utilizarse en las mediciones siguientes.

Para ello se diferencia entre los dos métodos siguientes:

Configurar compensacion de errores para ejes individuales

® Compensacién de errores lineal (LEC): el factor de compensacion se calcula a
partir de la longitud prefijada de una normal de medicién (longitud nominal) y del
recorrido real (longitud real). El factor de compensacién se utilizara linealmente
en todo el recorrido de medicion.

B Compensaciones de errores lineales por tramos (SLEC): el eje se dividirad en
varios tramos mediante como max. 200 puntos de apoyo. Para cada tramo se
definira y utilizard un factor de compensacioén propio.
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Configurar compensacion de errores general para ejes

® Compensacién de errores no lineal (NLEC): el recorrido de medicion se dividird
en una reticula con varias subparcelas mediante como max. 99 puntos de
apoyo. Para cada subparcela se calculard y utilizard un factor de compensacion
propio.

® Compensacién de errores de perpendicularidad (SEC): el factor de
compensacion se calcularda comparando el angulo nominal del eje espacial y
el resultado de medicién. El factor de compensacién se aplicara en todo el
recorrido de medicion.

® Compensacion de errores 3D (VEC): Sobre la base de una tabla de valores de
compensacion se compensan errores lineales, errores rotativos y errores de
perpendicularidad. La compensacién se emplea en un campo de medicion
definido.

INDICACION

Las modificaciones posteriores de los ajustes del sistema de medida
pueden provocar errores de medicion

Si se modifican los ajustes del sistema de medida, como la entrada de sistemas
de medida, el tipo de sistemas de medida, el periodo de sefal o las marcas de
referencia, los factores de compensacion calculados previamente ya no seran
aplicables.

» En el caso de modificar ajustes del sistema de medida, a continuacion es
preciso volver a configurar la compensacion de errores

Para todos los métodos el historial de errores debe medirse
con exactitud, por ejemplo, mediante un sistema de medida de
comparaciéon o una normal de calibracién.

La compensacién de errores lineal y la compensacién de errores lineal
por tramos no son combinables.

La compensacién de errores 3D no es combinable con la compensacion
de errores no lineales o con la compensacion de errores de
perpendicularidad.

En el caso de activar el desplazamiento del punto de referencia, a
continuacion es imprescindible volver a configurar la compensacion de
errores. De este modo, se previenen errores de medicion.
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Configurar compensacion de errores lineal (LEC)

En la compensacion de errores lineal (LEC), el equipo utiliza un factor de
compensacion que se calcula a partir de la longitud prefijada de una normal
de medicion (longitud nominal) y del recorrido real (longitud real). El factor de
compensacion se aplicara en todo el recorrido de medicién.

» En el menu principal, pulsar Ajustes

» Pulsar Ejes
> Seleccionar el eje
» Consecutivamente se abren:
= Compensacion de errores
® Compensacion de error lineal (LEC)

» Introducir longitud de la normal de medicién (longitud
nominal)

» Confirmar la introduccién con RET

» Introducir la longitud calculada mediante medicion del
recorrido real (longitud real)

» Confirmar la introducciéon con RET

> Activar la Compensacion con el interruptor deslizante ON/
OFF

Informacion adicional: "Compensacién de error lineal (LEC)", P4gina 541
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Configurar la compensacion de errores lineal por tramos (SLEC)

Para una compensacion de errores lineal por tramos (SLEC), el eje se dividird en
varios tramos mediante como max. 200 puntos de apoyo. Las desviaciones del
recorrido real de la longitud del tramo en el correspondiente tramo da los valores
de compensacién que compensan los efectos mecéanicos en el gje.

» En el menu principal, pulsar Ajustes

> Pulsar Ejes
Seleccionar el eje

» Consecutivamente se abren:
= Compensacion de errores

B Seccion por seccion de la compensacion del error
lineal (SLEC)

» Desactivar la Compensacion con el interruptor deslizante ON/
OFF

> Pulsar Generar tabla de puntos de apoyo

Pulsando + o -, ajustar el Numero de los puntos de
correccioén deseado (méax. 200)

Introducir la Dist. puntos de correcciéon deseada
Confirmar la introduccion con RET

v

Introducir Pto.inicial

Confirmar la introduccién con RET

Para realizar la tabla de puntos de apoyo, pulsar Crear
Se realiza la tabla de puntos de apoyo

En la tabla de puntos de apoyo se muestran las Posiciones

de apoyo (P) y los Valores de compensacion (D) de los

tramos correspondientes

» Introducir el valor de compensacién (D) "0,0" para el punto de
apoyo 0

» Confirmar la introduccion con RET

» Introducir los valores de compensacion calculados mediante

medicién en Valor de compensacién (D) para los puntos de

apoyo creados

Confirmar la introduccion con RET

VV Vv Vv VvVy

< » Para cambiar a la visualizacion anterior, pulsar dos veces en
Atras

» Activar la Compensacion con el interruptor deslizante ON/
OFF

> Se aplicara la compensacion de errores para el eje

Informacion adicional: "Seccién por seccion de la compensacion del error lineal
(SLEC)", Pagina 541
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Adaptar tabla de puntos de apoyo existente

Después de haberse creado una tabla de puntos de apoyo para la compensacién
de errores lineales por tramos, esta tabla de puntos de apoyo podra adaptarse en
caso necesario.

» En el mend principal, pulsar Ajustes

» Pulsar Ejes
< e
- > Seleccionar el eje

Consecutivamente se abren:
® Compensacion de errores

B Seccion por seccion de la compensacion del error
lineal (SLEC)

» Desactivar la Compensacion con el interruptor deslizante ON/
OFF

> Pulsar Tabla de puntos de apoyo

> En la tabla de puntos de apoyo se muestran las Posiciones
de apoyo (P) y los Valores de compensacion (D) de los
tramos correspondientes

> Adaptar Valor de compensacion (D) para los puntos de
apoyo
Confirmar las introducciones con RET

< » Para cambiar a la visualizacién anterior, pulsar en Atras

> Activar la Compensacion con el interruptor deslizante ON/
OFF

> Se aplicara la compensacion de errores adaptada para el eje

Informacion adicional: "Seccion por seccidon de la compensacion del error lineal
(SLEC)", Pagina 541

Configurar Compensacion de error no lineal (NLEC)

Para una Compensacion de error no lineal (NLEC), el recorrido de medicién se
dividira, con ayuda de como max. 99 puntos de apoyo, en una reticula con tramos
de superficie del mismo tamano. Para cada uno de los tramos de superficie, se
calculara un factor de compensacion comparando el valor nominal y el valor real
(valores de medicién) de cada uno de los puntos de apoyo.

Para registrar el valor nominal y el valor real de los distintos puntos de apoyo,
existen las siguientes posibilidades:

Registro del valor nominal
B |eer las desviaciones de la normal de calibracién (ACF)
B Elaborar manualmente la tabla de puntos de apoyo
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Registro del valor real

B |mportar la tabla de puntos de apoyo (TXT o XML)

®  Calcular el valor real durante el proceso de aprendizaje
B Registrar manualmente el valor real

o Para los ficheros de importacién, son vaélidas las especificaciones
siguientes:

» Al denominar el fichero, no se debe utilizar ninguna diéresis ni
ningun caracter especial

» Se debe utilizar un punto como caracter separador de decimales

o En los casos siguientes, se sobrescribe tanto el valor nominal como el
valor real de la tabla existente de puntos de apoyo:
B En el caso de modificar manualmente el nimero de puntos de
apoyo, o la distancia entre los mismos
B En el caso de importar un fichero, que contiene datos que difieren al
respecto del nimero de puntos de apoyo o de la distancia entre si

Informacion adicional: "Compensacion de error no lineal (NLEC)", Pagina 531

Desactivar la compensacion no lineal de error

A fin de poder configurar la Compensacion de error no lineal (NLEC), en primer
lugar es imprescindible desactivarla.

» En el mend principal, pulsar Ajustes

S » Consecutivamente se abren:

i = Ejes

= Configuracion general

= Compensacion de errores

® Compensacion de error no lineal (NLEC)

» Desactivar la Compensacion con el interruptor deslizante ON/
OFF

> La tabla de puntos de apoyo esté desbloqueada para su
edicién
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Leer desviaciones de la norma de calibracion

o Por lo general, el fabricante puede proporcionarle los datos sobre las
desviaciones de la normal de calibracién.

Condiciones:

® | os valores nominales estan disponibles en un fichero ACF, que se corresponde
con el esquema de importacion del equipo

Informacidn adicional: "Elaboracion del fichero de importacion ACF',
Pégina 161

® | a Compensacion de error no lineal (NLEC) esté desactivada

» En el mend principal, pulsar Ajustes

S » Consecutivamente se abren:

K ® Ejes

= Configuracion general

® Compensacion de errores

® Compensacion de error no lineal (NLEC)

Pulsar Leer desviaciones de la norma de calibracion
Navegar hasta la carpeta deseada

Pulsar el fichero deseado (ACF)

Pulsar Seleccion

vV v v v Yy

Los valores nominales se importan desde el fichero

Elaboracion del fichero de importacion ACF

Para poder leer los datos de calibracién en el equipo, es imprescindible registrarlos
en un fichero ACF

> Abrir fichero nuevo en el editor de texto de su ordenador
» Guardar el fichero con la extensién *.acf bajo una denominacién univoca

» Registrar los valores separados por tabulador segun la estructura descrita a
continuacion

o Para los ficheros de importacién, son validas las especificaciones
siguientes:

» Al denominar el fichero, no se debe utilizar ninguna diéresis ni
ningun caracter especial

» Se debe utilizar un punto como caracter separador de decimales
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El fichero ACF contiene el valor nominal de los puntos de apoyo en los ejes X e
Y. Dichos valores nominales estan corregidos para compensar la desviacion de la

normal de calibracion.

El ejemplo que figura a continuacién muestra una reticula de 5 x 5 puntos de
apoyo, con distancias de 25 mm en el eje Xy de 20 mm en el eje Y, y alineada con

el eje X.

Ejemplo
MM
25,0

5
0,0000
25,0012
50,0003
75,0010
100,0021
0,00005
25,0013
50,0013
75,0005
99,9996
-0,00010
24,9981
49,9999
75,0004
100,0019
0,00003
25,0000
50,0001
75,0020
100,0001
-0,00003
24,9979
50,0020
75,0001
100,0010

X

20,0

5
0,0000
-0,0010
-0,0006
0,0016
0,0000
20,0020
20,0021
20,0022
20,0023
20,0003
39,9998
39,9979
40,0001
40,0021
40,0008
59,9992
60,0018
60,0003
59,9990
60,0001
80,0021
80,0004
79,9991
79,9985
80,0002
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Explicacion
El siguiente resumen explica la configuracién del fichero de importacién ACE

Valor Explicacion Valor Explicacion

MM Unidad milimetros X Eje de alineacién
(no configurable) (XoY)

25,0 Distancia de los puntos de 20,0 Distancia de los puntos de
apoyo en el gje X apoyo en el eje Y

5 Numero de puntos de 5 NUmero de puntos de
apoyo en el eje X apoyo en el eje Y

0,0000 Valor nominal del primer 0,0000 Valor nominal del primer
punto de apoyo en el eje punto de apoyo en el eje
X Y

25,0012 Valor nominal del segundo -0,0010 Valor nominal del segundo
punto de apoyo en el gje punto de apoyo en el gje
X Y

Para cada uno de los puntos de apoyo, el fichero contiene una linea
adicional con los valores X e Y.

Los puntos de apoyo pueden determinarse o por lineas o en una
secuencia en forma de meandro. El equipo adapta la direccion de
lectura automaticamente.

Direccion de lectura en forma de Direccion de lectura en forma de
linea meandro
21 22 23 24 25 21 22 23 24 25
A A A A A A A A A A
w w w w w w w w w w
16 17 18 19 20 20 19 18 17 16
A A A y_ Y A Y A A A A
\ 4 \ 4
1 12 13 14 15 1 12 13 14 15
r Y r Y r Y r Y r Y r Y r Y r Y r Y r Y
\ 4 \ 4 \ 4 \ 4
6 7 8 9 10 10 9 8 7 6
M r Y r Y r Y r Y r Y r Y r Y r Y r Y
\ 4 \ 4 \ 4 \ 4 \ 4 \ 4 \ 4 \ 4 \ 4
1 2 3 4 2 3 4 5
r Y r Y r Y r Y r Y r Y r Y r Y r Y r Y
\ 4 \ 4 \ 4 \ 4 \ 4 \ 4 \ 4 \ 4 \ 4 \ 4
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Elaborar manualmente la tabla de puntos de apoyo

» En el menu principal, pulsar Ajustes

» Consecutivamente se abren:
= Ejes
® Configuracion general
= Compensacion de errores
® Compensacion de error no lineal (NLEC)

» introducir Namero de los puntos de correccion para el
primer eje
Confirmar la introduccién con RET

introducir Dist. puntos de correccion para el primer gje
Confirmar la introduccion con RET
Repetir el proceso para el segundo eje

vV Vv v Vv Y

El nimero de puntos de apoyo y la distancia entre si se
incorpora a la tabla de puntos de apoyo

v

La tabla de puntos de apoyo existente se sobrescribira

Importar tabla de puntos de apoyo

A fin de adaptar el valor real de los puntos de apoyo, se pueden importar los tipos
de fichero siguientes:

® XML: contiene valores reales
® TXT: contiene valores reales
® TXT ampliado: contiene la desviacion de los valores nominales

Condiciones:

® | os valores estan disponibles en un fichero XML o TXT, que se corresponde con
el esquema de importacién del equipo

Informacidn adicional: "Elaboracion del fichero de importacién XML",
Pagina 169

Informacion adicional: "Elaboracién del fichero de importacion TXT",
Pagina 165

B | a Compensacién de error no lineal (NLEC) esté4 desactivada

» En el menu principal, pulsar Ajustes

» Consecutivamente se abren:
" Ejes
® Configuracién general
= Compensacion de errores
B Compensacion de error no lineal (NLEC)
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Pulsar Importar tabla de puntos de apoyo
Navegar hasta la carpeta deseada

Pulsar el fichero deseado (TXT o XML)
Pulsar Seleccion

v v vVYVvYy

En funcion del tipo de fichero importado, se adapta la tabla
de puntos de apoyo:

® XML: los valores nominales se importan desde el fichero
® TXT: los valores nominales se importan desde el fichero

® TXT ampliado: se compensa la desviacién de los valores
nominales

A fin de conservar el valor nominal de la tabla de puntos de apoyo
existente, es preciso definir el nUmero y distancia entre puntos en el
fichero de importacion andlogamente a la tabla de puntos de apoyo
existente. En caso contrario, los valores nominales quedan sobrescritos
con la reticula indicada en el fichero. Las desviaciones de la normal de
calibracion previamente consultadas se pierden.

Elaboracion del fichero de importacion TXT
> Abrir fichero nuevo en el editor de texto de su ordenador
» Guardar el fichero con la extensiéon *.txt bajo una denominacién univoca

» Registrar los datos separados por tabulador segin uno de los siguientes
esquemas:

®  Estructura TXT: el fichero contiene el valor real de los puntos de apoyo

® Estructura TXT ampliado: el fichero contiene la desviacion de los valores
nominales tedéricos

Para los ficheros de importacién, son vélidas las especificaciones
siguientes:

» Al denominar el fichero, no se debe utilizar ninguna diéresis ni
ningun caréacter especial

» Se debe utilizar un punto como caracter separador de decimales

Estructura TXT
El fichero TXT contiene el valor real de los puntos de apoyo en los ejes X e Y.
El ejemplo que figura a continuacién muestra una reticula de 5 x 5 puntos de

apoyo, con distancias de 25 mm en el eje Xy de 20 mm en el gje Y, y alineada con

el eje X.

Ejemplo
MM
25,0

5

0,0000
25,0012
50,0003
75,0010
100,0021
0,00005
25,0013
50,0013

X

20,0

5
0,0000
-0,0010
-0,0006
0,0016
0,0000
20,0020
20,0021
20,0022
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MM X

75,0005 20,0023
99,9996 20,0003
-0,00010 39,9998
24,9981 39,9979
49,9999 40,0001
75,0004 40,0021
100,0019 40,0008
0,00003 59,9992
25,0000 60,0018
50,0001 60,0003
75,0020 59,9990
100,0001 60,0001
-0,00003 80,0021
24,9979 80,0004
50,0020 79,9991
75,0001 79,9985
100,0010 80,0002

Explicacion

En el resumen que figura a continuacién, se describen los valores que pueden
adaptarse individualmente. Todos los datos que no figuran a continuacién deben
obtenerse del ejemplo. Registrar los valores separados por tabulador.

Valor Explicacion Valor Explicacion

MM Unidad de medida milime- X Eje de alineacion
tros (alternativamente: IN XoY)
para pulgadas)

25,0 Distancia de los puntos de 20,0 Distancia de los puntos de
apoyo en el eje X apoyo en el eje Y

5 Numero de puntos de 5 NuUmero de puntos de
apoyo en el gje X apoyo en el eje Y

0,0000 Valor real del primer punto  0,0000 Valor real del primer punto
de apoyo en el gje X de apoyo en el eje Y

25,0012 Valor real del segundo -0,0010 Valor real del segundo

punto de apoyo en el eje
X

punto de apoyo en el gje
Y

o Para cada uno de los puntos de apoyo, el fichero contiene una linea
adicional con los valores X e Y.
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Estructura del TXT ampliado

El fichero TXT ampliado contiene la desviacion del valor nominal de los puntos de
apoyo en los ejes X e Y.

El ejemplo que figura a continuacién muestra una reticula de 5 x 5 puntos de
apoyo, con distancias de 25 mm en el eje Xy de 20 mm en el eje V.

Ejemplo

NLEC Data File

0,91

// Serial Number = CA-1288-6631-1710
MM

ON

Number of Grid Points (x, y):

5 5

Grid Block Size (x, y):

25,0 20,0
Offset:

0 0
Station (1, 1)

0,00000 0,00000
Station (2, 1)

0,00120 -0,00100
Station (3, 1)

0,00030 -0,00060
Station (4, 1)

0,00100 0,00160
Station (5, 1)

0,00210 0,00000
Station (1, 2)

0,00005 0,00200
Station (2, 2)

0,00130 0,00210
Station (3, 2)

0,00130 0,00220
Station (4, 2)

0,00050 0,00230
Station (5, 2)

-0,00040 0,00030
Station (1, 3)

-0,00010 -0,00020
Station (2, 3)

-0,00190 -0,00210
Station (3, 3)

-0,00010 0,00010
Station (4, 3)

0,00040 0,00210
Station (5, 3)

0,00190 0,00080
Station (1, 4)
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NLEC Data File

0,00003 -0,00080
Station (2, 4)
0,00000 0,00180
Station (3, 4)
-0,00010 0,00030
Station (4, 4)
0,00200 -0,00100
Station (5, 4)
0,00010 0,00010
Station (1, 5)
-0,00003 0,00210
Station (2, 5)
-0,00210 0,00040
Station (3, 5)
0,00200 -0,00090
Station (4, 5)
0,00010 -0,00150
Station (5, 5)
0,00100 0,00020

Explicacion
En el resumen que figura a continuacién, se describen los valores que pueden

adaptarse individualmente. Todos los datos que no figuran a continuacién deben
obtenerse del ejemplo.

Valor Explicacion
// Serial Number = CA-1288-6631-1710 Numero de serie (opcional)
MM Unidad de medida milimetros

(alternativamente: IN para pulgadas)

Number of Grid Points (x, y):

5 5 NUmero de puntos de apoyo en los
ejesXeY

Grid Block Size (x, y):

25,0 20,0 Distancia entre puntos de apoyo en los
ejes XeY

Station (1, 1):

0,00000 0,00000 Desviacioén del primer punto de apoyo
enlos ejes XeVY

Station (2, 1):

0,00120 -0,00100 Desviacién del segundo punto de
apoyo en los ejes Xe Y

o Para cada uno de los puntos de apoyo, el fichero contiene una seccién
Station (x, y) con la desviacion en los ejes X e Y.
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Elaboracion del fichero de importacion XML

A fin de generar un fichero de importacién XML, se puede exportar la tabla de
puntos de apoyo existente y luego adaptarla, o bien crear un nuevo fichero.

Exportacion y adaptacion de la tabla de puntos de apoyo

» En el menu principal, pulsar Ajustes

S » Consecutivamente se abren:

K = Ejes

® Configuracion general

B Compensacion de errores

B Compensacion de error no lineal (NLEC)

» Pulsar Exportar tabla de puntos de apoyo

> Seleccionar la ubicacién de almacenamiento deseada, p. €j.,
una memoria externa

Navegar hasta la carpeta deseada
» Guardar el fichero bajo una denominacién univoca

Adaptar los valores en un editor XML o en el editor de texto
de su ordenador

o El fichero XML exportado contiene asimismo el valor nominal de los
puntos de apoyo (seccidon <group id="Standard"> </group>). Al
efectuar la importacion, dichos datos no se tienen en cuenta. En caso
necesario, se puede eliminar dicha seccion del fichero de importacion.

Crear un fichero nuevo

» Abrir un fichero nuevo en el editor XML o en el editor de texto de su ordenador
» Guardar el fichero con la extensién *.xml bajo una denominacién univoca

> Registrar los datos segun la estructura descrita a continuacion

0 Para los ficheros de importacién, son vélidas las especificaciones
siguientes:

» Al denominar el fichero, no se debe utilizar ninguna diéresis ni
ningun caracter especial

» Se debe utilizar un punto como caracter separador de decimales

Estructura XML
El fichero XML contiene el valor real de los puntos de apoyo en los ejes X e Y.

El ejemplo que figura a continuacién muestra una reticula de 5 x 5 puntos de
apoyo, con distancias de 25 mm en el eje Xy de 20 mmen el gje .

Ejemplo

<?xml version="1.0" encoding="UTF-8"?>
<configuration>

<base id="Settings">

<group id="CellSize">

<element id="x">25</element>
<element id="y">20</element>
</group>

<group id="General">
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<?xml version="1.0" encoding="UTF-8"?>

<element id="enabled">false</element>

</group>

<group id="GridSize">

<element id="x">b</element>

<element id="y">5</element>

</group>

<group id="Level0">

<element id="Position" Angle="0"Z="0" Y="0" X="0"/>

<element id="0-0" Y="0" X="0"/>

<element id="1-0" Y="-0.001" X="25.001200000000001"/>

<element id="2-0" Y="-0.00059999999999999995" X="50.000300000000003"/>
<element id="3-0" Y="0.0016000000000000001" X="75.001000000000005"/>
<element id="4-0" Y="0" X="100.0021"/>

<element id="0-1" Y="20.001999999999999" X="5.0000000000000002"/>
<element id="1-1" Y="20.002099999999999" X="25.001300000000001"/>
<element id="2-1" Y="20.002199999999998" X="50.001300000000001"/>
<element id="3-1" Y="20.002300000000002" X="75.000500000000002"/>
<element id="4-1" Y="20.000299999999999" X="99.999600000000001"/>
<element id="0-2" Y="39.9998" X="-0.0001"/>

<element id="1-2" Y="39.997900000000001" X="24.998100000000001"/>
<element id="2-2" Y="40.000100000000003" X="49.999899999999997"/>
<element id="3-2" Y="40.002099999999999" X="75.000399999999999'/>
<element id="4-2" Y="40.000799999999998" X="100.00190000000001"/>
<element id="0-3" Y="59.999200000000002" X="3.0000000000000001"/>
<element id="1-3" Y="60.001800000000003" X="25"/>

<element id="2-3" Y="60.000300000000003" X="49.999899999999997"/>
<element id="3-3" Y="59.999000000000002" X="75.001999999999995"/>
<element id="4-3" Y="60.000100000000003" X="100.0001"/>

<element id="0-4" Y="80.002099999999999" X="-3.0000000000000001"/>
<element id="3-4" Y="79.998500000000007" X="75.000100000000003"/>
<element id="2-4" Y="79.999099999999999" X="50.002000000000002"/>
<element id="4-4" Y="80.000200000000007" X="100.001"/>

</group>

</base>

<base id="version" build="0" minor="4" major="1"/>

</configuration>

Explicacion

En el resumen que figura a continuacién, se describen los pardmetros y valores
gue pueden adaptarse individualmente. Todos los elementos que no figuran a
continuacion deben obtenerse del ejemplo.

Grupo Parametros y valores (ejemplo) Explicacion
<group <element id="x">25</element> Distancia entre puntos de apoyo en el
id="CellSize"> eje X, aqui: 25 mm

<element id="y">20</element> Distancia entre puntos de apoyo en el

eje Y, aqui: 20 mm
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Grupo Parametros y valores (ejemplo) Explicacion
<group <element id="x">b</element> NUmero de puntos de apoyo en el
id="GridSize"> eje X, aqui: 5 puntos de apoyo
<element id="y">b</element> Numero de puntos de apoyo en el
eje Y, aqui: 5 puntos de apoyo
<group <element id="0-0" Y="0" X="0"/> Valor real del primer punto de apoyo
id="Level0"> en la unidad mm, aqui:
B X=0
B Y=0
<element id="1-0" Y="-0.001" Valor real del segundo punto de apoyo
X="25.001200000000001"/> en la unidad mm, aqui:
B X =-0,001

= Y =25,001200000000001

Para cada uno de los puntos de apoyo, el grupo contiene un elemento adicional
con los parametros listados.

Calculo del valor real durante el proceso de aprendizaje

o Este proceso no puede deshacerse.
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En el menu principal, pulsar Ajustes

Consecutivamente se abren:

= Ejes

®  Configuracion general

= Compensacion de errores

B Compensacion de error no lineal (NLEC)

Para iniciar el proceso de aprendizaje, pulsar Iniciar
En el menl Medicién se visualiza el asistente
Seguir las instrucciones del asistente

Medir o disefar el elemento requerido

Para proseguir, pulsar Confirmar en el Asistente

El dltimo elemento capturado se incorpora a la tabla
de puntos de apoyo.

Para cerrar el Asistente, pulsar Cerrar

Los valores medidos en el proceso de aprendizaje se
incorporan como valores reales en la tabla de puntos de
apoyo

Tras finalizar el proceso de aprendizaje, se muestra el menu
Medicion
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Registrar manualmente el valor real

» En el menu principal, pulsar Ajustes

Consecutivamente se abren:

= Ejes

® Configuracion general

= Compensacion de errores

® Compensacion de error no lineal (NLEC)
Pulsar Tabla de puntos de apoyo

Introducir el valor real de los puntos de apoyo
Confirmar la introduccién con RET respectivamente

v

vVvy

Activar la compensacion no lineal de error

» En el mend principal, pulsar Ajustes

» Consecutivamente se abren:
= Ejes
B Configuracién general
5 Compensacion de errores
B Compensacion de error no lineal (NLEC)

» Activar la Compensacion con el interruptor deslizante ON/
OFF

> La compensacioén de errores se aplicara a partir de la préxima
medicion

Borrar la tabla de puntos de apoyo

Las desviaciones depositadas en la tabla de puntos de apoyo pueden borrarse.
Esto atafe tanto a las desviaciones de la normal de calibracion como a los valores
reales medidos o importados. Se mantienen el nUmero y las distancias de los
puntos de apoyo.

Condicidon previa: La compensacion no lineal de errores esté desactivada

» En el mend principal, pulsar Ajustes

» Consecutivamente se abren:

" Ejes

= Configuracion general

® Compensacion de errores

® Compensacion de error no lineal (NLEC)

Para borrar la tabla de puntos de apoyo, pulsar Cancelaciéon
Confirmar el mensaje con OK

Se borran las desviaciones de la normal de calibracion

Los valores reales de los puntos de apoyo se equiparan con
los valores nominales

vV v Vv VY
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Compensacion del error de rectangularidad (SEC) configurar

Con la Compensacion del error de rectangularidad (SEC) se compararan

los errores angulares durante la captura de puntos de medicion. El factor de
compensacion se calcula a partir de la desviacién del angulo nominal del eje
espacial del resultado de medicion real. El factor de compensacién se aplicara en
todo el recorrido de medicion.

» En el menu principal, pulsar Ajustes

Consecutivamente se abren:

= Ejes

® Configuracion general

® Compensacion de errores

B Compensacion del error de rectangularidad (SEC)

Se mostraran los valores de medicion (M) y valores
nominales (S) de los tres ejes angulares

Introducir valores de medicion de la normal de medicion (=
valores nominales)

Activar la Compensacion con el interruptor deslizante ON/
OFF

La compensacion de errores de perpendicularidad se aplicara
a partir de la préxima medicion

Informacion adicional: "Compensacion del error de rectangularidad (SEC)",

Pagina 532
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Configurar la Compensacion del error 3D (VEC)

La compensacion de errores 3D estad concebida para maquinas de medicién de
coordenadas en la forma constructiva de portal o en la de pluma.

Forma constructiva de portal: Forma constructiva de pluma:

La compensacién de errores 3D tiene en cuenta las 21 fuentes de error que
resultan de la configuracién de la maquina con tres ejes. Los siguientes errores se
compensan en la captura de puntos de medicién:

B Errores lineales de los ejes X, Yy Z
B Linealidad desviacion de posicion
® Desviacién de rectitud horizontal
® Desviacion de rectitud vertical
B Errores rotativos de los ejes X, Yy Z
B cabeceo
B viraje
B balanceo
B Error de perpendicularidad de los planos de proyeccion XY, YZ, ZX

Cada valor de compensacién se compone de diferentes pardmetros. En errores de
rotacién, el célculo de los valores de compensacion depende de la configuracion
de la maquina.

La compensacién de errores 3D se emplea en un campo de compensacion
definido.

Condicion previa:
® | atabla de valores de compensacién se encuentra en un fichero TXT que se
corresponde con el esquema de importacion del equipo

Informacion adicional: "Elaboracién del fichero de importacion TXT",
Pagina 175

o La generacion vy la elaboracion de la tabla de valores de compensacién
no estan soportadas por el equipo.

» En el mend principal, pulsar Ajustes

S » Consecutivamente se abren:
K = Ejes
= Configuracion general
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B Compensacion de errores
B Compensacion del error 3D (VEC)

» Para leer los valores de compensacion, pulsar Importar tabla
de puntos de apoyo

Navegar hasta la carpeta deseada

Pulsar el fichero deseado (TXT)

Pulsar Seleccion

Los valores de compensacién se importan del fichero

En el menu desplegable Secuencia de apilamiento
seleccionar el ajuste que se corresponda con la configuracion
de la maquina

VvV Vvyvyy

» Para alinear el punto inicial de la compensacién en las
coordenadas de la maquina, introducir, para cada eje, el offset
en el campo correspondiente:

B Desplaz. X
B Desplaz. Y
B Desplaz. Z

» Activar la Compensacion con el interruptor deslizante ON/
OFF

> La compensacion de errores 3D se emplea a partir de la
siguiente medicion

Informacion adicional: "Compensacién del error 3D (VEC)", Pagina 532

Elaboracion del fichero de importacion TXT
» Abrir fichero nuevo en el editor de texto de su ordenador
» Guardar el fichero con la extension *.txt bajo una denominacién univoca

> Registrar los datos separados por tabulador segun la estructura descrita a
continuacion

o Para los ficheros de importacién, son vélidas las especificaciones
siguientes:

» Al denominar el fichero, no se debe utilizar ninguna diéresis ni
ningun caréacter especial

» Se debe utilizar un punto como caracter separador de decimales
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Estructura TXT

La tabla de valores de compensacion define el campo de compensacién y contiene
los valores de compensacion para errores de perpendicularidad, errores lineales y
errores rotativos.

Ejemplo

*** Cuadratura ***
XY = 100,000 ym/M
YZ =-200,000 ym/M
ZX = 300,000 ym/M

Pos (mm) TX (um) TY (um) TZ (um) RX (um/M)  RY (um/M)  RZ (um/M)
X

-100

100

100

X-100 10,0 10,0 10,0 100,0 100,0 100,0
X0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0
X100 -30,0 -30,0 -30,0 -300,0 -300,0 -300,0
Y

-60,000

100,000

50,000

Y-50 10,0 10,0 10,0 100,0 100,0 100,0
YO 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0
Y50 -20.0 -20.0 -20.0 -200,0 -200,0 -200,0
Y100 30,0 30,0 30,0 300,0 300,0 300,0
VA

-60,000

100

25

Z-50 20,0 20,0 20,0 200,0 200,0 200,0
Z2-25 10,0 10,0 10,0 100,0 100,0 100,0
20 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0
725 20,0 20,0 20,0 200,0 200,0 200,0
Z50 -30,0 -30,0 -30,0 -300,0 -300,0 -300,0
Z75 40,0 40,0 40,0 400,0 400,0 400,0
Z100 50,0 50,0 50,0 500,0 500,0 500,0
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Explicacion

0 Los valores de compensacion lineales se dan en la unidad micrometros.
Los valores de compensacioén para perpendicularidad y rotacién se dan
en la unidad Micrometros por metro (unidad de elongacion).

Tramo de compensacion del error de perpendicularidad:
El tramo *** Cuadratura *** contiene los valores de compensacion para la

compensacion del error de perpendicularidad.
Parametro Explicacion

XY Valor de compensacion del plano de proyeccion XY
Unidad: Micrémetros por metro

YZ Valor de compensacion del plano de proyeccion YZ
Unidad: Micrémetros por metro

ZX Valor de compensacion del plano de proyeccion ZX
Unidad: Micrometros por metro

Tramo compensacion de error lineal y rotativo:
El encabezamiento contiene los parametros siguientes.

Parametro Explicacion

Pos Valor de posicion
Unidad: milimetros

TX Valor de compensacion de la desviacion de posicion lineal
Unidad: micrémetros

TY Valor de compensacion de la desviacion de rectitud horizon-
tal (en la direccién visual del eje)

Unidad: micrémetros

TZ Valor de compensacion de la desviacion de rectitud vertical
(en la direccion visual del eje)

Unidad: micrémetros

RX Valor de compensacion del giro en el eje X
Unidad: micrémetros por metro

RY Valor de compensacion del giro en el eje Y
Unidad: micrémetros por metro

Rz Valor de compensacion del giro en el eje Z
Unidad: micrémetros por metro

Le sigue un tramo por eje en la secuencia X, Y y Z. Los tres primeros valores en
cada tramo definen el campo de compensacion.

Ejemplo Explicacion

X Tramo de los valores de compensacion para el eje X
-100 Posicion inicial de la compensacion de error en el gje X
100 Posicion final de la compensacion de error en el eje X
100 Distancia de los puntos de apoyo en el eje X

Le siguen varias lineas con valores de compensacion.
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Ejemplo:

Pos (mm) TX (um) TY (pm) TZ (upm) RX (um/M) RY (pm/M)
X-100 10,0 10,0 10,0 100,0 100,0

Los valores de compensacion de una linea estan referidos a la posicién indicada
en la columna 1. Cada linea debe contener los seis valores de compensacion. El
numero de lineas es variable y puede ser distinto de un eje a otro.

Calculo del nimero de impulsos por vuelta

En el caso de sistemas angulares de medida con interfaces del tipo 1 Vp, 0
11 pAyp, en un proceso de aprendizaje se puede calcular el nimero exacto de
impulsos por vuelta.

» En el mend principal, pulsar Ajustes

, .
S Pulsar Ejes

» Pulsar sobre la denominacién del eje, o en caso necesario
sobre No definido

> Seleccionar en el menu desplegable Nombre del eje la
denominacién de eje para los ejes

» Pulsar Sistema de medida

» En el menu desplegable Tipo de sistema de medida,
seleccionar el tipo Sistema angular de medida

» Para Modo visualizacién, seleccionar la opcion - = .., =
> Pulsar Marcas de referencia

» En el menu desplegable Marca de referencia, seleccionar
una de las opciones siguientes:

= Ninguna: no hay marcas de referencia disponibles

B Una: el sistema de medida dispone de una marca de
referencia

< Para cambiar a la visualizacion anterior, pulsar Atras
Para iniciar el proceso de aprendizaje, pulsar Iniciar
Se inicia el proceso de aprendizaje y se visualiza el Asistente

Seguir las instrucciones del asistente

v VvV Vvy

El nimero de impulsos calculado en el proceso de
aprendizaje se registra en el campo Numero de impulsos

o En el caso de que tras el proceso de aprendizaje se seleccione otro
modo de visualizacién, el nimero de impulsos calculado queda
almacenado.

Informacion adicional: "Ajustes para sistemas de medida con interfaz del tipo 1
Vo Y 11 Ay, Pagina 535
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Calculo de las senales de salida por vuelta

En el caso de sistemas angulares de medida con interfaces del tipo TTL, en un
proceso de aprendizaje se puede calcular el nimero exacto de senales de salida

por vuelta.
» En el menu principal, pulsar Ajustes
S > Pulsar Ejes
Pulsar sobre la denominacion del eje, o en caso necesario

sobre No definido

» Seleccionar en el menu desplegable Nombre del eje la
denominacion de eje para los ejes

» Pulsar Sistema de medida

» En el menu desplegable Tipo de sistema de medida,
seleccionar el tipo Sistema angular de medida

Para Modo visualizacién, seleccionar la opcién - « .., =
Pulsar Marcas de referencia

En el menu desplegable Marca de referencia, seleccionar
una de las opciones siguientes:

B Ninguna: no hay marcas de referencia disponibles

B Una: el sistema de medida dispone de una marca de
referencia

Para cambiar a la visualizacién anterior, pulsar Atras

Para iniciar el proceso de aprendizaje, pulsar Iniciar

Se inicia el proceso de aprendizaje y se visualiza el Asistente
Sequir las instrucciones del asistente

El nimero de senales de salida calculado en el proceso de
aprendizaje se registra en el campo Sefiales de salida por
revolucion

vV v v vV

o En el caso de que tras el proceso de aprendizaje se seleccione otro
modo de visualizacién, el nimero calculado de senales de salida queda
almacenado.

Informacion adicional: "Ajustes para sistemas de medida con interfaces del tipo
TTL", Pagina 537

733 Configuracion del sensor VED

Si Opcion de software QUADRA-CHEK 3000 VED esté activada, es imprescindible
configurar el sensor VED. La configuracion se describe en esta seccién.

Ajustar camara

o El equipo es compatible con la utilizacién de una cdmara conectada. La
conexion de multiples cdmaras puede llevar a una configuracién y unos
resultados de medicion incorrectos.

Si se detecta una cdmara, el dispositivo cambia a la cdmara virtual. En la
imagen en directo, en este caso se muestra la parte de la demo 2D.
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Ajustar camara USB

» En el menu principal, pulsar en Configuraciones

v

Pulsar Sensores

Consecutivamente se abren:

® Seguimiento de bordes por video (VED)
® Camara

> Se muestra la lista de cdmaras disponibles

v

> En las camaras USB se visualizara al final de la denominacién
(USB)

Pulsar en la cdmara USB deseada

» Para activar una cdmara que esté inactiva, primeramente
pulsar Activar

> La cdmara estd activada

v

Los datos de la camara se visualizan en la primera linea

v

En el menu desplegable Formato de pixel, escoger el
formato de pixel deseado

Para establecer la Frecuencia de pixeles (MHz), pulsar - o +
Para establecer la Velocidad de fotogramas pulsar - o +
Para establecer el Encuadre de imagen: ancho pulsar - o +
Para establecer el Encuadre de imagen: alto pulsar - o +

Para establecer el Encuadre de imagen: posicién X pulsar -
o+

vV v vyYvyy

» Para establecer el Encuadre de imagen: posicion Y pulsar -
o+

> Para ajustar la Intensificacién total, llevar el control
deslizante hasta la posicién deseada

» Para ajustar Intensificar verde, llevar el control deslizante
hasta la posicion deseada

> Para ajustar Intensificar verde, llevar el control deslizante
hasta la posicion deseada

> Para ajustar Intensificar azul, llevar el control deslizante
hasta la posicion deseada

> Para establecer el Tiempo de exposicion (us) pulsar - o +
Se utilizan las nuevas configuraciones para la cdmara

Informacion adicional: "Camara", P4gina 493
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Ajustar camara Ethernet

>

\ 2 4

vV vV v v vV VvYy

En el menu principal, pulsar en Configuraciones

Pulsar Sensores

Consecutivamente se abren:

® Seguimiento de bordes por video (VED)

® Camara

Se muestra la lista de cdmaras disponibles

En las cdmaras USB se visualizaré al final de la denominacion
(GigE)

Pulsar en la cdmara ethernet deseada

Para activar una cdmara que esté inactiva, primeramente
pulsar Activar

La cdmara esté activada
Los datos de la camara se visualizan en la primera linea

En el menu desplegable Formato de pixel, escoger el
formato de pixel deseado

Pulsar Ajustes de red
Se abre un didlogo Ajustes de red

Segun el entorno de red, activar o desactivar DHCP con el
conmutador ON/OFF

En el didlogo, introducir la Direccion IPv-4 y la Mascara de
subred IPv-4 que utilizar

Confirmar la introducciéon con ON/OFF respectivamente
Guardar las modificaciones en el didlogo con OK

Se ha cerrado el didlogo

Para establecer la Frecuencia de pixeles (MHz), pulsar - o +
Para establecer la Velocidad de fotogramas pulsar - o +
Para establecer el Encuadre de imagen: ancho pulsar - o +
Para establecer el Encuadre de imagen: alto pulsar - o +

Para establecer el Encuadre de imagen: posicién X pulsar -
O+

Para establecer el Encuadre de imagen: posicién Y pulsar -
O+

Para ajustar la Intensificacién total, llevar el control
deslizante hasta la posicién deseada

Para ajustar Intensificar verde, llevar el control deslizante
hasta la posicion deseada

Para ajustar Intensificar verde, llevar el control deslizante
hasta la posicion deseada

Para ajustar Intensificar azul, llevar el control deslizante
hasta la posicion deseada

Para establecer el Tiempo de exposicion (ps) pulsar - o +
Se utilizan las nuevas configuraciones para la cdmara

Informacion adicional: "Camara", P4gina 493
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Activar la camara virtual

Para seguir los ejemplos descritos en este manual se puede activar una camara
virtual. Durante el uso de la cdmara virtual, en la imagen en directo se muestra una
imagen de la parte de la demo 2D.

» En el menu principal, hacer clic en Configuraciones
@ » Pulsar Sensores
» Consecutivamente se abren:

® Seguimiento de bordes por video (VED)
= Camara
> Se muestra la lista de cdmaras disponibles
» Hacer clic en la camara virtual deseada

» Para activar una camara que esté inactiva, primeramente
pulsar Activar

> La camara esta activada

Reemplazar la imagen en directo de la camara virtual

Al utilizar una cdmara virtual se muestra una imagen en la zona de trabajo. Esta
imagen la puede sustituir por su propia imagen. Siempre y cuando una geometria
de esta imagen sea conocida y se pueda utilizar para determinar el tamano del
pixel.

o Solo se pueden mostrar imagenes con el formato PNG o JPG y un
tamano de imagen de 1280 x 1024 pixeles.

» En el menu principal, hacer clic en Configuraciones

v

@ Pulsar Sensores

> Consecutivamente se abren:
= Seguimiento de bordes por video (VED)
® Camara
> Se muestra la lista de cdmaras disponibles
» Hacer clic en la camara virtual deseada

» Para activar una cdmara que esté inactiva, primeramente
pulsar Activar

» Para escoger la fuente de las imagenes mostradas en la zona
de trabajo, pulsar Directorio de imagenes

» Escoger carpeta y confirmar con OK

> En la zona de trabajo se muestra la imagen almacenada en la
carpeta seleccionada

Informacion adicional: "Camara’, P4gina 493
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Ajustar ampliacion

En los sistemas de camara con ampliaciones épticas ajustables, se debe
determinar el tamano de pixel para todas las ampliaciones. De este modo, durante
una medicion se establece la relacién de tamano correcta entre la imagen en vivo
y el objeto a medir. Para saber calcular el tamano de pixel para las ampliaciones, las
ampliaciones existentes en la maquina de medida deben crearse en el dispositivo.

Informacion adicional: 'Determinar los tamanos de pixeles ", Pagina 193
El nimero de ampliaciones depende de la maquina de medida conectada al
dispositivo.

Adaptar la ampliacion

» En el menu principal, pulsar en Configuraciones
@ » Pulsar Sensores
» Consecutivamente se abren:

B Seguimiento de bordes por video (VED)

B Ampliaciones

Ajustar una ampliacién en el sistema de la camara, p. €j.,1.0
Pulsar por ejemplo, en VED Zoom 1

En el campo de entrada, pulsar Descripcion

Adaptar descripcion existente

Confirmar la introduccién con RET

vV v v v Vvy

En el campo de entrada, pulsar Abreviatura para el menu
de acceso rapido

Adaptar abreviatura existente
Confirmar la introduccién con RET

La ampliacién aparece con la informacién adaptada en la lista
de ampliaciones

\ A 4

Informacion adicional: "Ampliaciones”, Pagina 496
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Anadir la ampliacion

» En el menu principal, pulsar en Configuraciones

Pulsar Sensores

Consecutivamente se abren:

® Seguimiento de bordes por video (VED)
= Ampliaciones

B

Ajustar una ampliacion en el sistema de la cdmara, p. €j.,2.0
Pulsar Afdadir

En el campo de entrada, pulsar Descripcion

Introducir descripcién para la ampliacion determinada
Confirmar la introduccién con RET

]
vV v v vVvy

En el campo de entrada, pulsar Abreviatura para el menu
de acceso rapido

Introducir abreviatura pertinente
Confirmar la introduccién con RET

> La abreviatura es necesaria para seleccionar la ampliacion en
el menu réapido del inspector

» Pulsar Afadir

v

> La nueva ampliacion aparece en la lista de ampliaciones

Informacion adicional: "Ampliaciones”, Pagina 496

Eliminar las ampliaciones
Las ampliaciones que ya no son necesarias se pueden retirar de la lista.

0 Solo se pueden eliminar ampliaciones inactivas.

» Pulsar Sensores
@ Consecutivamente se abren:
B Seguimiento de bordes por video (VED)
B Ampliaciones

En el menu principal, pulsar en Medicion

En el Inspector, pulsar en el Menu de acceso rapido
Escoger una ampliacién que no se vaya a eliminar
En el menu principal, pulsar en Configuraciones

vvywvyy

La ampliacién activa tiene puesta una marca de verificaciéon
Pulsar en la ampliacién inactiva que se vaya a eliminar

Pulsar Eliminar

Para llevar a cabo la eliminacion, pulsar Eliminar en el didlogo
La ampliacién se elimina de la lista de ampliaciones

vV v VvV VvV YV
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Ajustar la iluminacion

Acoplar iluminacion a la ampliacién

Con el aumento de la ampliacion disminuye la intensidad de la luz que llega al
sensor VED a través de p. ej. la éptica de la cdmara. Para compensar la pérdida de
claridad, la iluminacién se puede vincular a la ampliacién.

» En el menu principal, pulsar en Configuraciones
@ » Pulsar Sensores
» Consecutivamente se abren:

B Seguimiento de bordes por video (VED)
® Control de la luz
Pulsar Configuracién general

Con el fin de activar o desactivar el acoplamiento de la
iluminacién con la ampliacion, es preciso llevar el control
deslizante ON/OFF hasta la posicién deseada

> En un acoplamiento activo, los ajustes de iluminacion se
almacenan para la ampliacion correspondiente

> En un acoplamiento inactivo, la iluminaciéon se debe ajustar
manualmente tras un cambio de ampliacion

Configuraciones de iluminacion

El rango funcional de la iluminacion depende de la unidad de iluminacién de la
maquina de medicion conectada.

Las siguientes configuraciones son compatibles con el dispositivo:

B Trasluz A + 4x luz incidente

B Trasluz A + 4x luz incidente + puntero laser D

B Luz transmitida AD + 4 x luz incidente AD + luz coaxial AD + tiempo de
exposicion

Informacion adicional: "Control de la luz', Padgina 496
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Ajustar la iluminacion Trasluz A + 4x luz incidente

» En el menu principal, pulsar en Configuraciones
@ > Pulsar Sensores
» Consecutivamente se abren:

B Seguimiento de bordes por video (VED)

= Control de la luz

Se mostrara la lista de iluminaciones disponibles

Pulsar Trasluz A + 4x luz incidente

Para activar una iluminacion que esté inactiva, pulsar Activar

En el menu desplegable Salida analégica para trasluz,

escoger la salida analégica deseada

> En lalista desplegable Salida analégica para luz incidente,
escoger la salida analégica deseada

> En el menu desplegable Salida digital para segmento

delantero, seleccionar la salida digital deseada

» En el menu desplegable Salida digital para segmento
trasero, seleccionar la salida digital deseada

» En el menu desplegable Salida digital para segmento
izquierdo, seleccionar la salida digital deseada

» En el menu desplegable Salida digital para segmento
derecho, seleccionar la salida digital deseada

vV vV.Vv.y

> Ahora se puede determinar la iluminacién mediante la gama
de iluminacion.

Informacion adicional: "Control de la luz', Padgina 496
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Ajustar la iluminacion Trasluz A + 4x luz incidente + puntero laser D

» En el menu principal, pulsar en Configuraciones
@ > Pulsar Sensores
» Consecutivamente se abren:

B Seguimiento de bordes por video (VED)

= Control de la luz

Se mostrara la lista de iluminaciones disponibles

Pulsar Trasluz A + 4x luz incidente + puntero laser D

Para activar una iluminacion que esté inactiva, pulsar Activar

En el menu desplegable Salida analégica para trasluz,
escoger la salida analégica deseada

» En el menu desplegable Salida analégica para segmento
delantero, escoger la salida analégica deseada

» En el menu desplegable Salida analégica para segmento
trasero, escoger la salida analdgica deseada

» En el menu desplegable Salida analégica para segmento
izquierdo, escoger la salida analégica deseada

» En el menu desplegable Salida analégica para segmento
derecho, escoger la salida analégica deseada

» En el menu desplegable Salida digitar para el puntero
laser, seleccionar la salida digital deseada

> Ahora se puede determinar la iluminacién mediante la gama
de iluminacion.

vV vV.Vv.y

Informacion adicional: "Control de la luz', Padgina 496

Ajustar la iluminacion Luz transmitida AD + 4 x luz incidente AD + luz coaxial AD +
tiempo de exposicion

Activacion de la iluminacion

» En el menu principal, pulsar en Configuraciones
@ » Pulsar Sensores
Consecutivamente se abren:

= Seguimiento de bordes por video (VED)
= Control de la luz
> Se mostrara la lista de iluminaciones disponibles

» Pulsar Luz transmitida AD + 4 x luz incidente AD + luz
coaxial AD + tiempo de exposicion

» Para activar una iluminacién que esté inactiva, pulsar Activar

Se puede activar o desactivar por separado el
trasluz, la luz incidente, la luz coaxial y el tiempo de
exposicion de la cdmara en el menu correspondiente
mediante el control deslizante ON/OFF.
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Configuracion del trasluz

» Pulsar Luz transmitida

> El control deslizante Funcion se encuentra en la posicion ON:
el trasluz estd activado

» En el menu desplegable Salida digital, seleccionar la salida
digital deseada

» En el menu desplegable Salida analégica, seleccionar la
salida analégica deseada

» A fin de definir la tensién minima que el equipo proporciona
en la salida analdgica, introducir el valor deseado en el campo
Tension de red minima seleccionable

> A fin de definir la tensién méaxima que el equipo proporciona
en la salida analégica, introducir el valor deseado en el campo
Tension de red maxima seleccionable

» A fin de definir a partir de qué posicion el control deslizante
trasluz (gama de iluminacion) desconecta el trasluz,
introducir el valor porcentual deseado en el campo Valor de
umbral del control deslizante para "luz apagada”

Pulsar Atras

A\
v
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Configuracion de la luz incidente

» Pulsar Luz incidente

> El control deslizante Funcion se encuentra en la posicién ON:
la luz incidente esta activada

Para cada uno de los segmentos, es preciso
seleccionar una salida analdgica. En funcion de
la unidad de iluminacion y de la configuracion,
adicionalmente se puede seleccionar una salida
digital para cada segmento.

» En el menu desplegable Salida analégica para segmento
delantero, escoger la salida analdgica deseada

» En el menu desplegable Salida analégica para segmento
trasero, escoger la salida analdgica deseada

» En el menu desplegable Salida analégica para segmento
izquierdo, escoger la salida analégica deseada

» En la lista desplegable Salida analégica para segmento
derecho, escoger la salida analégica deseada

> A fin de definir la tensidon minima que el equipo proporciona
en la salida analdgica, introducir el valor deseado en el campo
Tension de red minima seleccionable

» A fin de definir la tensidn méaxima que el equipo proporciona
en la salida analégica, introducir el valor deseado en el campo
Tension de red maxima seleccionable

> A fin de definir a partir de qué posicién el control deslizante
Luz incidente (gama de iluminacion) desconecta la luz
incidente, introducir el valor porcentual deseado en el campo
Valor de umbral del control deslizante para "luz apagada”

Pulsar Atras

A\
v
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Configuracion de la luz coaxial

» Pulsar Luz coaxial

> El control deslizante Funcion se encuentra en la posicién ON:
la luz coaxial esta activada

» En el menu desplegable Salida digital, seleccionar la salida
digital deseada

» En el menu desplegable Salida analégica, seleccionar la
salida analégica deseada

» A fin de definir la tensién minima que el equipo proporciona
en la salida analdgica, introducir el valor deseado en el campo
Tension de red minima seleccionable

> A fin de definir la tensién méaxima que el equipo proporciona
en la salida analégica, introducir el valor deseado en el campo
Tension de red maxima seleccionable

» A fin de definir a partir de qué posicion el control deslizante
Luz coaxial (gama de iluminacion) desconecta la luz coaxial,
introducir el valor porcentual deseado en el campo Valor de
umbral del control deslizante para "luz apagada”

< » Pulsar Atras

Configuracion del tiempo de exposicion de la camara

» Pulsar Tiempo de exposicion de la camara

> El control deslizante Funcién se encuentra en la posicion ON:
el tiempo de exposiciéon de la cdmara esta activado
» A fin de definir el rango de ajuste que abarca el control
deslizante Tiempo de exposicién de la cAmara (gama de
iluminacién), introducir los valores deseados
® Tiempo de exposicion minimo: limite inferior del rango
de ajuste
B Tiempo de exposicién maximo: limite superior del rango
de ajuste
> El control deslizante Tiempo de exposicion de la camara en
la gama de iluminacién abarca el rango de ajuste definido
> En este momento, ya puede ajustarse la iluminacién
mediante la gama de iluminacion (ver "Gama de
iluminacién', Pagina 110)

Informacion adicional: "Control de la luz', Padgina 496
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Ajustar el giro de la camara

Las modificaciones leves en la camara para la mesa de medida de la maquina
de medida se pueden compensar de modo limitado con la ayuda del giro de la

camara.

Si el giro no se puede compensar mediante el dispositivo, se debe
llevar a cabo una alineacion mecanica.

@

]

X

vVV VvV V VY

VvV VvV

En el menu principal, hacer clic en Configuraciones

Pulsar Sensores

Consecutivamente se abren:

® Seguimiento de bordes por video (VED)

® Alineacién de la camara

Pulsar Iniciar

El proceso de aprendizaje arranca

En el menl Medicidn se visualiza el asistente

Seguir las instrucciones del asistente

Se visualiza la medicion con éxito del giro de la cdmara

Para confirmar el giro de la camara detectada, hacer clic en
Confirmar

El valor calculado se muestra en Rotacién de la camara
El valor se puede ajustar mediante una introduccion directa
Para repetir el proceso de aprendizaje, hacer clic en Deshacer

Para cerrar el Asistente, hacer clic en Cerrar

Informacion adicional: "Alineacion de la camara”, Pagina 505
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Adaptar ajustes de contraste

El umbral de contraste preestablece desde cuando una transicién de luz-oscuridad
se acepta como borde. Cuanto mas alto fije el valor umbral de contraste, mas alto
deberé ser el contraste de la transicion medida.

A continuacion, se describira como se puede ajustar manualmente el umbral de
contraste o adaptarlo automaticamente con ayuda de un proceso de aprendizaje a
las condiciones luminicas reales.

Alternativamente, se puede adaptar el umbral de contraste con ayuda de la barra
de contraste en el menu Medicioén.
Informacion adicional: "Mostar barra de contraste", Pagina 130 y Pagina 107

0 Las condiciones de iluminacién del entorno influyen en el resultado
de medicién. Adaptar de nuevo los ajustes si las condiciones de
luminosidad varian.

» En el menu principal, hacer clic en Configuraciones
@ » Pulsar Sensores
» Consecutivamente se abren:

B Seguimiento de bordes por video (VED)
B Ajuste del contraste

» Escoger Algoritmo de los bordes para la deteccién de
bordes
®  Automatico: El borde se define automaticamente
® Primer borde: Primera transicion = al umbral de contraste
se le define como borde
= Esquina mas puntiaguda: Transicion mas fuerte 2 al
umbral de contraste se le define como borde

» En el campo Valor umbral de contraste para la deteccién
de los bordes, ajustar el valor umbral de contraste deseado
y asi no hacer transicién de la imagen de la camara
(Rango de ajuste: 0... 255)

Para iniciar el proceso de aprendizaje, pulsar Iniciar

> El proceso de aprendizaje arranca y el menu Medicién se
visualiza

» Escoger gama de iluminacion
Con los controles deslizantes, establecer un contraste lo méas
alto posible en el borde

> Para confirmar el posicionamiento de la herramienta
de medicién y el ajuste de la iluminacién, hacer clic en
Confirmar en el asistente

> Los valores en los campos Valor umbral de contraste
para la deteccion de los bordes y Contraste se adaptan
automaticamente, en funcién del algoritmo de los bordes
seleccionado

> El proceso de aprendizaje esta cerrado
> Para repetir el proceso de aprendizaje, hacer clic en Deshacer
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X

>

Para cerrar el Asistente, hacer clic en Cerrar

Informacion adicional: "Ajuste del contraste", Pagina 502

Determinar los tamanos de pixeles

En la medicién con un sensor VED, en el dispositivo se mide con la imagen en
vivo. Para que el tamano de la imagen en vivo sea consistente con el objeto a
medir, se debe determinar el tamano del pixel para cada ampliacion.

Y

>

v

En el menu principal, pulsar Configuraciones

Pulsar Sensores

Consecutivamente se abren:

= Seguimiento de bordes por video (VED)

= Tamafo de pixel

Pulsar Nivel de aumento

Seleccionar el aumento deseado

En Diametro de la normal de calibracion, transferir el
didmetro registrado del circulo deseado desde el estandar de
medicion

Confirmar la introduccién con RET

Pulsar Iniciar

El proceso de aprendizaje arranca y en el menu Medicién se
visualiza el asistente

Sequir las instrucciones del asistente

Para confirmar la ejecucion de las instrucciones, pulsar
Confirmar

El proceso de aprendizaje esta cerrado
Para repetir el proceso de aprendizaje, pulsar Deshacer

Para cerrar el Asistente, pulsar Cerrar

Repetir el proceso y determinar el tamano de pixel para todas
las ampliaciones existentes

Informacion adicional: "Tamano de pixel", P4dgina 504
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Configurar compensacion de errores paracéntrica y parafocal

Compensacion de error paracentrica y parafocal compara desviaciones que
comportan ajustes mecénicos de ampliacion y enfoque de video. La compensacion
de errores paracéntrica compara desviaciones de los ejes X e Y. La compensacién
de errores parafocal compara desviaciones del eje Z. Puede configurar la
compensacion de errores mediante un proceso de aprendizaje.

o Realice la siguiente configuracion antes de configurar y activar la
compensacion de errores paracéntrica y parafocal:

B Rotacién de la cdmara

m  Ajustes de contraste

= Tamano de los pixeles

® Compensacién de errores de los ejes (opcional)

>
@ .

v v v Y

v

m >

>
>
x >
< >

>

En el menu principal, pulsar en Configuraciones

Pulsar Sensores

Consecutivamente se abren:

® Seguimiento de bordes por video (VED)

B Compensacion de error paracentrica y parafocal
Pulsar Ampliacion de la referencia

Seleccién de la ampliacion de referencia deseada
Pulsar Iniciar

El proceso de aprendizaje arranca y en el menu Medicién se
visualiza el asistente

Seguir las instrucciones del asistente

Para confirmar la ejecucién de las instrucciones, pulsar en
Confirmar

El proceso de aprendizaje esta cerrado
Para repetir el proceso de aprendizaje, pulsar en Deshacer

Para cerrar el Asistente, pulsar en Cerrar

Para cambiar a la visualizacién anterior, pulse dos veces en
Anteriores

Activar la Compensacion con el interruptor deslizante ON/
OFF

Se aplicara la compensacion de errores para el eje

Informacion adicional: "Compensacion de error paracentrica y parafocal”,

Pagina 504

HEIDENHAIN | QUADRA-CHEK 3000 | Instrucciones de funcionamiento | 02/2020




Puesta en marcha | Pasos individuales para la puesta en marcha

73.4

Configurar la compensacion del campo de vision

La Compensacion del campo de vision compara las desviaciones relativas a

la calidad de la lente. Debido a la curvatura, los haces de luz se refractan mas
pronunciadamente en el borde de la lente, lo que puede conllevar errores de
medicion. Puede configurar la compensacion de errores mediante un proceso

de aprendizaje. Durante el proceso de aprendizaje se medira una reticula de un
numero definido de puntos de mediciéon (puntos de apoyo). Este paso se repetira
para cada ampliacion disponible. El factor de compensacion se calculara a partir de
los resultados de medicién por cada punto de apoyo.

» En el menu principal, pulsar en Configuraciones
@ » Pulsar Sensores
Consecutivamente se abren:

B Seguimiento de bordes por video (VED)
= Compensacion del campo de vision
Pulsar Nivel de aumento

Seleccionar ampliacién deseada

Pulsar Iniciar

v v.v Vv

El proceso de aprendizaje arranca y en el menu Medicion se
visualiza el asistente

Seguir las instrucciones del asistente

» Para confirmar la ejecucién de las instrucciones, pulsar en
Confirmar

> El proceso de aprendizaje esta cerrado
. > Para repetir el proceso de aprendizaje, pulsar en Deshacer

v

<

J

» Para cerrar el Asistente, pulsar en Cerrar

» Para cambiar a la visualizacion anterior, pulse dos veces en
Anteriores

X
<

» Activar la Compensacion con el interruptor deslizante ON/
OFF

> Se aplicara la compensacién de errores para el eje

Informacion adicional: "Compensacion del campo de visién', Pagina 503

Configuracion del sensor OED

Si Opcion de software QUADRA-CHEK 3000 OED esté activada, deberé
configurarse el sensor OED. La configuracion se describe en esta seccion.

Ajustar ampliaciones

En méaquinas con ampliaciones épticas ajustables, cada ampliacion debe colocarse
también en el equipo. De este modo, al realizar una medicién se crea la relacion de
magnitudes correcta.

El nimero de ampliaciones depende de la maquina de medida conectada al
dispositivo.
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Adaptar la ampliacion

» En el menu principal, pulsar Configuraciones

v

Pulsar Sensores

Consecutivamente se abren:

= Seguimiento de bordes 6ptico (OED)

= Ampliaciones

En la maquina de medicién, ajustar una ampliacién, p. €j. 1.0
Pulsar p. €j.0ED Zoom 1

En el campo de entrada, pulsar Descripcion

Adaptar descripcion existente

Confirmar la introduccion con RET

En el campo de entrada, pulsar Abreviatura para el menu
de acceso rapido

Adaptar abreviatura existente

vV v.v vyVvy v

v

Confirmar la introduccion con RET

> La ampliacién aparece con la informacion adaptada en la lista
de ampliaciones

Informacion adicional: "Ampliaciones"”, P4dgina 506

Anadir la ampliacion

» En el menu principal, pulsar Configuraciones
@ » Pulsar Sensores
» Consecutivamente se abren:

® Seguimiento de bordes 6ptico (OED)
® Ampliaciones
En la maquina de medicién, ajustar una ampliacién, p. ej. 2.0

Pulsar Ahadir

En el campo de entrada, pulsar Descripcion
Introducir descripcién para la ampliacion determinada
Confirmar la introduccion con RET

En el campo de entrada, pulsar Abreviatura para el menu
de acceso rapido

Introducir abreviatura pertinente

vV v.v v yVvy

v

Confirmar la introducciéon con RET

> La abreviatura es necesaria para seleccionar la ampliacién en
el menu rapido del inspector

» Pulsar Ahadir
> La nueva ampliacion aparece en la lista de ampliaciones

Informacion adicional: "Ampliaciones”, Pagina 506
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Retirar la ampliacion
Las ampliaciones que ya no son necesarias se pueden retirar de la lista.

o Solo se pueden eliminar ampliaciones inactivas.

> En el menu principal, pulsar Medicion
> En el Inspector, pulsar en el Menl de acceso rapido
» Escoger una ampliacién que no se vaya a eliminar

» En el menu principal, pulsar Configuraciones

@ > Pulsar Sensores
» Consecutivamente se abren:

= Seguimiento de bordes 6ptico (OED)

= Ampliaciones

La ampliacién activa tiene puesta una marca de verificacién
Pulsar en la ampliacion inactiva que se vaya a eliminar

Pulsar Eliminar

Para llevar a cabo la eliminacion, pulsar Eliminar en el dialogo
La ampliacién se elimina de la lista de ampliaciones

VvV v v VvV YV

Adaptar ajustes de contraste

Mediante un proceso de aprendizaje puede adaptar los ajustes de contraste a
las condiciones de iluminacion actuales. Para ello, con el sensor OED es preciso
capturar un punto en la zona clara y uno en la zona oscura de la pantalla.

o Las condiciones de iluminacién del entorno influyen en el resultado
de medicién. Adaptar de nuevo los ajustes si las condiciones de
luminosidad varian.

TR » Abrir Gama de herramientas
-+ o

En la gama de herramientas, se visualiza el didlogo Ajustes

> A fin de obtener los ajustes de contraste en el proceso de
aprendizaje, en Proceso de contrastacion OED pulsar Iniciar

> Seguir las instrucciones del asistente
» Para cerrar el didlogo, pulsar OK

> Los ajustes de contraste quedan almacenados para la
ampliacién seleccionada

» Repetir el proceso para todas las ampliaciones disponibles

Informacion adicional: "Ajuste del contraste"’, Padgina 506
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Adaptar los ajustes del valor umbral

Los ajustes de valor umbral indican desde cuando se acepta una transicion claro-
oscuro como arista. Mediante un proceso de aprendizaje pueden adaptarse los
ajustes de valor umbral a las condiciones de iluminacién actuales. Al hacerlo, con
el sensor OED se mide una distancia para la que se define un valor nominal.

o Las condiciones de iluminacién del entorno influyen en el resultado
de medicién. Adaptar de nuevo los ajustes si las condiciones de
luminosidad varian.

v

Abrir Gama de herramientas
e s > Enla gama de herramientas, se visualiza el didlogo Ajustes

» A fin de obtener los ajustes de valor umbral en el proceso de
aprendizaje, en Proceso de aprendizaje valor umbral OED
pulsar Iniciar

» Seguir las instrucciones del asistente
» Para cerrar el didlogo, pulsar OK

> Los ajustes de valor umbral se guardan para la ampliacién
seleccionada

» Repetir el proceso para todas las ampliaciones disponibles
Informacion adicional: "Ajustes de valor umbral®, P4gina 507

Configurar ajustes de desalineacion

Los ajustes de desalineacion compensan la desviacién de posicidon entre la cruz
reticular para la captura del punto de medicién y el sensor OED para la deteccion
de aristas. En un proceso de aprendizaje, configurar los ajustes de desalineacion
midiendo un circulo con dos herramientas de medicion distintas. A partir de la
desviacion de ambos circulos, se calcula la desviacion del sensor OED para los
ejes X e Y y se compensa en las mediciones siguientes.

P, » Abrir Gama de herramientas
-+ o

En la gama de herramientas, se visualiza el didlogo Ajustes

» A fin de obtener los ajustes de offset en el proceso de
aprendizaje, en Proceso de aprendizaje offset OED pulsar
Iniciar

» Seguir las instrucciones del asistente:

®  Medir puntos del circulo con la herramienta de medicién
Cruz reticular

B Aceptar los puntos medidos respectivamente con
Aceptar puntos

» Para cerrar el didlogo, pulsar OK

Los ajustes de desalineacion quedan almacenados para la
ampliaciéon seleccionada

> Repetir el proceso para todas las ampliaciones disponibles

Informacion adicional: "Ajuste del decalaje", Pagina 507

735 Configuracion del sensor TP

Si Opciodn de software QUADRA-CHEK 3000 3D esta activada, es imprescindible
configurar un sistema de palpacién La configuracion se describe en esta seccion.
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Preparar la calibracion

Antes de calibrar un sistema de palpacion, es imprescindible introducir los
pardmetros béasicos del proceso de calibracion.

» En el menu principal, pulsar Ajustes

Pulsar Sensores
@ Pulsar Palpador (TP)
Pulsar Calibracion
Introducir Diameter of calibration sphere
Confirmar la introduccién con RET

vV v v v vy

En caso necesario, pulsar Cancelacioén, a fin de borrar todos
los datos de calibracion del sistema de palpacion

» Confirmar el mensaje con OK
Informacion adicional: "Calibracion”, Pagina 508

Configurar Probe head

En funcion del disefno de su sistema de palpacion, es imprescindible seleccionar
un diseno de la sonda de palpacién.

» En el menu principal, pulsar Ajustes

@ Pulsar Sensores
Pulsar Palpador (TP)
Pulsar

v vywvyy

En el menu desplegable , efectuar la selecciéon que se desee

® Fijo: sistema de palpacién fijo, que Unicamente puede
emplearse en un angulo determinado

B Indexed swiveling: la posicion del sistema de palpacion
puede ajustarse con distintos angulos prefijados

= Non-indexed swiveling: el sistema de palpacion puede
moverse con total libertad

» Dependiendo de la seleccion Indexed swiveling, introducir
los pardmetros adicionales:

B Axis A Adjustment range (°)
B Axis A Step size (°)
" Axis B Adjustment range (°)
" Axis B Step size
» Confirmar las introducciones respectivas con RET

Informacion adicional: "Probe head", Pagina 509

HEIDENHAIN | QUADRA-CHEK 3000 | Instrucciones de funcionamiento | 02/2020 199



Puesta en marcha | Pasos individuales para la puesta en marcha

Configurar Probe body

En funcion del disefo de su sistema de palpacion, es imprescindible seleccionar
un disefno del cuerpo del sistema de palpacion.

» En el mend principal, pulsar Ajustes

@ Pulsar Sensores
Pulsar Palpador (TP)
Pulsar

En el menu desplegable Tipo, efectuar la seleccion que se
desee

= Triggered: captura automatica de un punto por contacto
® Hard: No existe captura automatica de un punto por
contacto; es imprescindible capturar el punto con Enter
» En caso necesario, con el control deslizante ON/OFF, activar/
desactivar Evaluacion de la sefial de disponibilidad

vV vyYwvyy

Informacion adicional: "Probe body", Pagina 510

Anadir Styli

Si se desea utilizar diversos vastagos para la palpacion, es posible anadirlos.

» En el mend principal, pulsar Ajustes

@ Pulsar Sensores
Pulsar Palpador (TP)

Pulsar

Pulsar Ahadir

En el campo de introduccion de datos Nombre, introducir la
denominacién deseada

vV v vyYwvyy

v

Confirmar la introduccion con RET

» En el menu desplegable Tipo, efectuar la seleccion que se
desee:

® Straight
®m Star
» Pulsar Afadir

> A fin de disponer vastagos de palpacion adicionales, repetir el
proceso

Informacion adicional: "Styli", P4gina 510

74 Zona OEM

En la Zona OEM, el operario encargado de la puesta en marcha dispone de la
posibilidad de efectuar adaptaciones especificas al dispositivo:

® Documentacién: documentacion del fabricante, p. ej. ahadir Instrucciones de
mantenimiento

= Pantalla inicial: definir la pantalla inicial con el propio logotipo de la empresa

B Capturas de pantalla: Configurar el equipo para capturas de pantalla con el
programa ScreenshotClient
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741 Anadir documentacion

Puede guardar la documentaciéon del equipo en el propio equipo y verla

directamente en él.

o Solo puede ahadir como documentacion documentos con formato
de ficheros *.pdf. El equipo no muestra documentos de ningun otro
formato de ficheros.

>
S

v

v v vy

>

En el menu principal, pulsar Ajustes

Pulsar Servicio técnico
Consecutivamente se abren:

® Zona OEM

® Documentacion

B AfAadir advertencias de servicio OEM

En caso necesario, insertar una memoria USB (formato
FAT32) en una interfaz USB en el equipo

Para ir al archivo deseado, pulsar en la ubicacién de
almacenamiento correspondiente

Si se comete un error al seleccionar la carpeta, se
puede desplazar de nuevo a la carpeta original.

» Pulsar los nombre de fichero mediante la lista

Ir a la carpeta con el archivo
Pulsar en el nombre del archivo
Pulsar Seleccién

El fichero se copia en la zona Notas de servicio técnico del
equipo

Informacién adicional: "Notas de servicio técnico’,

Pagina 491

Confirmar transferencia satisfactoria con OK

Informacion adicional: "Documentacién’, Pagina 547

Retirar de forma segura la memoria USB

N »
] .
A >
L | >

| 4

En el menu principal, hacer clic en Gestion de ficheros
Navegar hasta la lista de ubicaciones de almacenamiento
Hacer clic en Quitar de forma segura

Aparecera el mensaje Ahora se puede retirar el dispositivo
de almacenamiento de datos.

Retirar la memoria USB
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74.2 Anadir pantalla de inicio

Al encender el equipo puede mostrar una pantalla de inicio especifica del
fabricante, por ejemplo, un nombre de empresa o un logo de empresa. Para ello
debe guardar en el equipo un fichero de imagen con las siguientes caracteristicas:

® Tipo de fichero: PNG o JPG
B Resolucion: 96 ppi

B Formato de la imagen: 16:10 (los formatos discrepantes se escalaran de forma
proporcional)

B Tamano de la imagen: max. 1280 x 800 px

Anadir pantalla de inicio

» En el menu principal, pulsar Ajustes

% » Pulsar Servicio técnico
» Consecutivamente se abren:
= Zona OEM
B Pantalla inicial

® Seleccionar pantalla inicial

» En caso necesario, insertar una memoria USB (formato
FAT32) en una interfaz USB en el equipo

» Para ir al archivo deseado, pulsar en la ubicaciéon de
almacenamiento correspondiente

Si se comete un error al seleccionar la carpeta, se
puede desplazar de nuevo a la carpeta original.

» Pulsar los nombre de fichero mediante la lista

Ir a la carpeta con el archivo
Pulsar en el nombre del archivo
Pulsar Selecciéon

v v vy

El fichero de imagen se copiara en el equipo y se mostrara
como pantalla de inicio la proxima vez que se conecte el
equipo

» Confirmar transferencia satisfactoria con OK

Retirar de forma segura la memoria USB

D » En el menu principal, hacer clic en Gestién de ficheros

] » Navegar hasta la lista de ubicaciones de almacenamiento
] > Hacer clic en Quitar de forma segura

— > Aparecerd el mensaje Ahora se puede retirar el dispositivo

de almacenamiento de datos.
» Retirar la memoria USB

o Si se protegen los ficheros de usuario, también se protege la pantalla
de inicio especifica del constructor de la maquina y puede recuperarse.

Informacién adicional: "Proteger los ficheros del usuario”,
Pagina 205
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743 Configurar el equipo para capturas de pantalla

ScreenshotClient

Con el Software de PC ScreenshotClient se puede crear desde un ordenador
capturas de pantalla de la pantalla activa del equipo.

= saeensnorcient (N = 2

Connection 127.0.0.1

Identifier C:\HEIDENHAIN\screenshot

Language de_ fr [5)

[2] Screenshot was taken successfully.
[1] Connection established.
[0] Screenshot Client started.

Figura 31: Pantalla de manejo de ScreenshotClient

Estado de conexion
Ruta del fichero y nombre de fichero
Seleccion del idioma
Mensajes de estado

AWON =

o ScreenshotClient se incluye en la instalacion estdndar de QUADRA-
CHEK 3000 Demo.

@ Una descripcién detallada se encuentra en el Manual de instrucciones
QUADRA-CHEK 3000 Demo. Dicho manual de instrucciones esta
disponible en la carpeta "Documentacion” de la pagina web del
producto.

Informacion adicional: "Software de prueba del producto”, Pagina 20

HEIDENHAIN | QUADRA-CHEK 3000 | Instrucciones de funcionamiento | 02/2020 203



Puesta en marcha | Zona OEM

Activar el acceso remoto para fotos de la pantalla

Para poder conectar ScreenshotClient desde el ordenador al equipo debe activar
Acceso a distancia para capturas de pantalla en el equipo.

» En el mend principal, pulsar Ajustes

% » Pulsar Servicio técnico
» Pulsar Zona OEM

> Activar la Acceso a distancia para capturas de pantalla con
el interruptor deslizante ON/OFF

Informacion adicional: "Zona OEM", P4gina 546

75 Guardar datos de configuracion

Los ajustes del equipo pueden guardarse como ficheros para que estén
disponibles después de un reinicio a los ajustes basicos o para instalarse en varios

equipos.
» En el mend principal, pulsar Ajustes
% » Pulsar Servicio técnico

» Consecutivamente se abren:

B Guardar la configuracion y restaurar
B Guardar datos de configuracion

Realizar Consolidacion completa

En el aseguramiento completo de la configuracién se aseguran todos los ajustes
del dispositivo.

Pulsar Consolidacion completa

» En caso necesario, insertar una memoria USB (formato
FAT32) en una interfaz USB del equipo

» Seleccionar la carpeta en la que se deben copiar los datos de
la configuracién

» Introducir los nombres deseados de los datos de la
configuracioén, p. ej. "<yyyy-mm-dd>_config"

Confirmar la introduccion con RET
Pulsar Guardar como

Confirmar la copia de seguridad correcta de la configuracion
con OK

> Elfichero de la configuracion se ha asegurado

Informacion adicional: "Guardar la configuracion y restaurar”, Pagina 545
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76

Retirar de forma segura la memoria USB

A

v v vy

En el menu principal, hacer clic en Gestion de ficheros
Navegar hasta la lista de ubicaciones de almacenamiento
Hacer clic en Quitar de forma segura

Apareceré el mensaje Ahora se puede retirar el dispositivo

de almacenamiento de datos.
Retirar la memoria USB

Proteger los ficheros del usuario

Los ficheros del usuario del equipo pueden guardarse como ficheros para que esté
disponible después de un reinicio al ajuste basico. Ademas de los ajustes, también

se puede guardar toda la configuraciéon de un equipo.
Informacion adicional: "Guardar datos de configuracion”, Pagina 204

Como ficheros de usuario, se guardan y se pueden restablecer todos
los ficheros de todos los grupos de usuarios almacenados en las
carpetas correspondientes.

Los ficheros de la carpeta System no se restauraran.

Realizar copia de seguridad

Los ficheros de usuario se pueden guardar como fichero ZIP en una memoria USB

0 en una unidad de red conectada.

D

>

En el menu principal, pulsar Ajustes

Pulsar Servicio técnico
Consecutivamente se abren:

B Guardar la configuracién y restaurar
B Proteger los ficheros del usuario
Pulsar Guardar como ZIP

En caso necesario, insertar una memoria USB (formato
FAT32) en una interfaz USB del equipo

Seleccionar la carpeta en la que debe copiarse el fichero ZIP

Introducir el nombre que desee para el fichero ZIP p. ej.
"<aaaa-mm-dd>_config"

Confirmar la introduccion con RET
Pulsar Guardar como

Confirmar la copia de seguridad correcta de los ficheros de
usuario con OK

Se ha realizado la copia de seguridad de los ficheros de
usuario

Informacion adicional: 'Guardar la configuracién y restaurar", Pagina 545
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Retirar de forma segura la memoria USB

En el menu principal, hacer clic en Gestion de ficheros
Navegar hasta la lista de ubicaciones de almacenamiento
Hacer clic en Quitar de forma segura

Aparecera el mensaje Ahora se puede retirar el dispositivo
de almacenamiento de datos.

» Retirar la memoria USB

=

v v.v Vv
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8.1 Resumen
Este capitulo contiene toda la informacién para alinear el equipo.

En la instalacién, el instalador (Setup) configura el equipo para su uso con la
maquina de medicién en las aplicaciones correspondientes. A esto se suman,
p. €]., la instalacién de usuarios, la elaboracion de modelos de protocolo de
medicion y la creacién de programas de medicién.

0 Antes de proceder a la ejecucion de las actividades que se describen a
continuacion, es imprescindible haber leido y comprendido el capitulo
"Funcionamiento general".

Informacidn adicional: "Funcionamiento general®, Pagina 65

o Los pasos siguientes Unicamente podran ser ejecutados por personal
especializado.

Informacion adicional: "Cualificacién del personal”, Padgina 31

8.2 Para la alineacion, iniciar sesion

8.2.1 Dar de alta al usuario
Para instalar el equipo, el usuario Setup debe iniciar sesion.
En el menu principal, pulsar en Alta de usuario
Dado el caso, dar de baja al usuario registrado
Seleccionar el usuario Setup
Pulsar la casilla de introduccién Contraseia

vV v vVvyYwvyy

Introducir la contrasena "setup”

En el caso de que la contrasefa no concuerde con
los ajustes estandar, debera solicitarse al instalador
(Setup) o al fabricante de la maquina (OEM).

Si ya no se conoce la contrasefia, contactar con una
delegacion de servicio técnico de HEIDENHAIN.

» Confirmar la introduccién con RET

» Pulsar Iniciar sesion
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8.2.2 Ejecutar la busqueda de las marcas de referencia tras el
arranque del equipo

o Si la busqueda de marcas de referencia se activa tras el arranque del
equipo, todas las funciones del equipo se bloquean hasta que haya
concluido con éxito la busqueda de marcas de referencia.

Informacion adicional: "Marcas de referencia (Sistema de medida)",
Pagina 539

o En sistemas de medida en serie con interfaz EnDat se utiliza la
busqueda de marcas de referencia, dado que se referencian los ejes de
forma automatica.

Si la busqueda de marcas de referencia en el equipo esté activada, un Asistente
requiere que se desplacen las marcas de referencia de los ejes.

» Tras dar de alta, seguir las instrucciones del asistente

> Tras finalizar con éxito la busqueda de marca de referencia, el simbolo de la
referencia deja de parpadear

Informacion adicional: "Elementos de manejo del visualizador de cotas',
Pagina 119

Informacion adicional: "Activar la busqueda de marcas de referencia’, Pagina 147

8.2.3 Ajustaridioma

En el Ajuste Basico, el idioma de la pantalla de manejo es el inglés. Se puede
cambiar el idioma de la interfaz de usuario.

» En el menu principal, pulsar Ajustes

» Pulsar Usuario
g > El usuario dado de alta esté identificado con una marca de
verificacion.
» Seleccionar el usuario dado de alta

> Elidioma seleccionado para el usuario se visualiza en la lista
desplegable Idioma con la correspondiente bandera

> En la lista desplegable Idioma, seleccionar la bandera del
idioma deseado

La pantalla de manejo se visualiza en el idioma seleccionado

A\
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Modificar contrasena

Para evitar un uso indebido de la configuraciéon, debe cambiar la contrasena.
La contrasena es confidencial y no puede ser comunicada a otros.

» En el menu principal, pulsar Ajustes

rQ\ » Pulsar Usuario

El usuario dado de alta estéa identificado con una marca de
verificacién

\4

Seleccionar el usuario dado de alta
Pulsar Contrasefia

Introducir la contrasena actual
Confirmar la introduccién con RET
Introducir la nueva contrasena y repetirla
Confirmar la introduccién con RET
Pulsar OK

Cerrar el mensaje con OK

V vV vV vV vV vV VvV VY

La contrasena nueva esta disponible cuando se hace la
préxima alta
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8.3 Pasos individuales para la instalacion

o Para la alineacion, los distintos pasos individuales que figuran a
continuacion estan vinculados entre si.

> A fin de alinear el equipo de modo correcto, es preciso ejecutar los
pasos de tratamiento en la secuencia descrita

Condicion previa: Se ha iniciado sesién como usuario del tipo Setup(ver "Para la
alineacion, iniciar sesion”, Pagina 208).

Ajuste basico

®  Ajustar fecha y hora

B Ajustar la unidad

m Crear y configurar un usuario

= Afadir Manual de instrucciones

® Configurar la red

= Configurar unidad de red

= Configurar Impresora

m Configurar el manejo con ratén o pantalla tactil
® Configurar el teclado USB

m Configurar el lector de cédigo de barras

Configurar el sensor (opcion de software)

En el caso de sensor VED: En el caso de sensor OED: En el caso de sensor TP:
B Adaptar ajustes de contraste ~ ® Adaptar ajustes de ®  Calibrar vastagos de
® Determinar los tamafnos de contraste palpacion
pixeles m Configurar ajustes de desa-
lineacion

Ajustar la aplicacion de medicion

= Configuracion de la captura de puntos de medicion
® Configurar la vista previa de resultados de medicion
® Crear modelo para protocolos de medicién

® Crear programa de medicién

® Configuracion de la salida de valores de medicién

Proteger datos

B Guardar datos de configuracién
B Proteger los ficheros del usuario

INDICACION

iPérdida o danos de los datos de configuracion!

Si el equipo se desconecta de la fuente de alimentacidon mientras esté
encendido, pueden perderse o danarse los datos de configuracion.

» Ejecutar la copia de seguridad de los datos de configuracion y conservarlos
para una restauracion
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Ajuste basico

o Es posible que el encargado de la puesta en marcha (OEM) ya haya
realizado algunos ajustes basicos.

Ajustar fecha y hora

» En el mend principal, pulsar Ajustes

@ » Pulsar General

Pulsar Fecha y hora

Los valores configurados se mostraran en el formato ano,
mes, dia, hora, minuto

» Para ajustar la fecha y la hora en la fila central, arrastrar la
columna hacia arriba o hacia abajo

Para confirmar, pulsar Ajustar
» Escoger el Formato de fecha deseado de la lista:
5 MM-DD-YYYY: Mostrar como mes, dia, ano
5 DD-MM-YYYY: Mostrar como dia, mes, ano
5 YYYY-MM-DD: Mostrar como afo, mes, dia

Informacion adicional: "Fecha y hora", Pagina 489

Ajustar la unidad

Puede configurar diferentes parametros para unidades, sistema de redondeo vy
caracteres decimales.

» En el mend principal, pulsar Ajustes

@ > Pulsar General
Pulsar Unidades

Para establecer las unidades, pulsar sobre el correspondiente
menu desplegable y escoger la unidad

» Para ajustar el sistema de redondeo, pulsar el menu
desplegable correspondiente y seleccionar Sistema de
redondeo

» Para ajustar el nimero de caracteres decimales mostrados,
pulsar - o +

Informacion adicional: "Unidades", Pagina 489

Crear y configurar un usuario

En el estado de fabrica del equipo vienen definidos los siguientes tipos de usuario
con diferentes autorizaciones:

5 OEM
= Setup
= Operator
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Crear usuario y contrasena

Puede crear nuevos usuarios del tipo Operator. Para el ID de usuario y la
contrasena estan permitidos todos los caracteres. Por eso se distingue entre
mayusculas y minusculas.

Condicion: un usuario del tipo OEM o Setup debe estar conectado.

Condicién: no se puede crear un usuario del tipo OEM o Setup.

O

vV vV v v v VvYVvyy

v v VvV VY

En el menu principal, pulsar Ajustes

Pulsar Usuario

Pulsar en Afadir
Pulsar la casilla de introduccion ID del usuario

El ID del usuario se visualiza para la seleccion del
usuario, p. €j. al dar de alta al usuario.

El'ID del usuario no puede modificarse a posteriori.

Introducir ID de usuario

Confirmar la introduccién con RET

Pulsar la casilla de introduccion Nombre
Introducir el nombre del nuevo usuario
Confirmar la introduccién con RET

Pulsar la casilla de introduccién Contrasena
Introducir la nueva contrasena y repetirla
Confirmar la introduccion con RET

Puede mostrar el contenido de los campos de
contrasena como texto y volver a ocultarlo.

» Mostrar u ocultar con el conmutador deslizante

ON/OFF

Pulsar OK
Se mostrard un mensaje
Cerrar el mensaje con OK

El usuario se ha creado con los datos béasicos. El usuario
puede realizar ajustes adicionales mas adelante
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Configurar usuario

Si ha creado un nuevo usuario de tipo Operator puede anadir o modificar las
siguientes indicaciones del usuario:

= Nombre

= Nombre

® Departamento

® Contrasefa

= |dioma

B |niciar sesién automaticamente

o Cuando el inicio de sesién automatico del usuario o de varios usuarios
estéd activo, el Ultimo usuario conectado iniciara sesién en el equipo
automéaticamente al conectarse. Para ello, no deben introducirse ni el ID
del usuario ni la contrasena.

» En el mend principal, pulsar Ajustes

Pulsar Usuario
Seleccionar Usuario

Pulsar la casilla de introduccién cuyo contenido debe tratarse:
Nombre, Nombre, Departamento

Tratar el(los) contenido(s) y confirmar con RET

»

Para cambiar la contrasena, pulsar Contrasefia
Se mostraré el didlogo Modificar contrasefa

vV Vvy

Si se modifica la contrasena del usuario dado de alta,
introducir la contrasefa actual

Confirmar la introduccién con RET
Introducir la nueva contrasena y repetirla
Confirmar las introducciones con RET
Pulsar OK

Se mostrard un mensaje

Cerrar el mensaje con OK

vV vV Vv vvVvy

Para cambiar el idioma, en la lista de desplegable Idioma se
selecciona la bandera del idioma seleccionado

» Iniciar sesién automaticamente con el interruptor deslizante
ON/OFF activar o desactivar
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Borrar usuario
Los usuarios del tipo Operator pueden borrarse.

o Los usuarios del tipo OEM y Setup no pueden borrarse.

Condicion: un usuario del tipo OEM o Setup debe estar conectado.

» En el mend principal, pulsar Ajustes

rOW Pulsar Usuario
Pulsar en el usuario que deba borrarse
Pulsar Eliminar cuenta de usuario

Introducir la contrasefa del usuario autorizado (OEM o
Setup)

» Pulsar OK
> El usuario se borra

v vywvyy

Anadir Manual de instrucciones

El dispositivo ofrece la posibilidad de cargar el Manual de instrucciones de uso
asociado en el idioma que se desee. El manual de instrucciones puede copiarse en
el equipo desde la memoria USB suministrada.

También puede encontrar la versidon més actual del Manual de instrucciones en
www.heidenhain.de.

Condicion: el Manual de instrucciones debe estar en formato PDFE

» En el menu principal, pulsar Ajustes

% » Pulsar Servicio técnico
» Consecutivamente se abren:

5 Documentacion
5 Afnadir manual de instrucciones de uso

» En caso necesario, insertar una memoria USB (formato
FAT32) en una interfaz USB en el equipo

» Parair a la carpeta que contiene el nuevo Manual de
instrucciones de uso

Si se comete un error al seleccionar la carpeta, se
puede desplazar de nuevo a la carpeta original.

» Pulsar los nombre de fichero mediante la lista

Seleccionar fichero
Pulsar Seleccion
El Manual de instrucciones de uso se copia en el dispositivo

El Manual de Instrucciones de uso que pueda haber, se
sobrescribe

Confirmar transferencia satisfactoria con OK

> El Manual de instrucciones puede abrirse y consultarse en el
equipo

v Vv Vvy

v
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Configurar la red

Configurar ajustes de red

o La configuracién de los ajustes de red es idéntica para ambas
conexiones de red.

o Dirijase al administrador de la red para conocer los ajustes de red
correctos para la configuracion.

Condicidén: hay una red conectada al equipo.
Informacion adicional: "Conectar red periférica", Padgina 63

» En el mend principal, pulsar Ajustes

Pulsar Interfaces

Pulsar Red

Pulsar en la interfaz deseada (X116 o0 X117)

La direccién MAC es reconocida automaticamente

Segun el entorno de red, activar o desactivar DHCP con el
conmutador ON/OFF

> Con DHCP activado se realiza automaticamente la
configuracién de la red tan pronto como se haya asignado la
direccion IP

» Con un DHCP inactivo, introducir Direccion IPv-4, Mascara
de subred IPv-4 y Gateway estandar IPv-4

» Confirmar las introducciones con RET

> Segun el entorno de red, activar o desactivar IPv6-SLAAC con
el conmutador deslizante ON/OFF

> Con IPv6-SLAAC activado se realiza automaticamente la
configuracién de la red tan pronto como se haya asignado la
direccion IP

» Con IPv6-SLAAC inactivo, introducir Direccion IPv-6,
Longitud de prefijo de subred IPv-6 y Gateway estandar
IPv-6

» Confirmar las introducciones con RET

33

v v Vvyvyy

> Introducir Servidor DNS preferente y, en caso necesario,
Servidor DNS alternativo

» Confirmar las introducciones con RET
> La configuracion de la conexion de red se incorpora

Informacion adicional: "Red", P4gina 520
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Configurar unidad de red

Para configurar la unidad de red necesita los siguientes datos:
" Nombre

® Direccién IP del servidor o Hostname

Carpeta autorizada

Nombre de usuario

Contrasena
Opciones de la unidad de red

o Dirijase al administrador de la red para conocer los ajustes de red
correctos para la configuracion.

Condicion: hay una red conectada al equipo y una unidad de red disponible.
Informacion adicional: "Conectar red periférica”, Padgina 63

» En el menu principal, pulsar Ajustes

Pulsar Interfaces
Pulsar Unidad de red
Introducir los datos para la unidad de red

33

Confirmar las introducciones con RET

vV v vVvyYwvyy

Activar o desactivar Visualizar contrasefa con el interruptor
deslizante ON/OFF

» En caso necesario, seleccionar Opciones de la unidad de
red

B Seleccionar Autentificacion para la codificacion de la
contrasefa en la red

= Configurar Opciones de union
® Pulsar OK
Pulsar Conectar
> Se establece la conexiéon con la unidad de red

Informacion adicional: "Unidad de red", Pagina 521

Configurar Impresora

Con una impresora conectada por USB o por red, el equipo puede imprimir los
resultados de medicioén y los ficheros PDF almacenados. Para ello, el equipo
soporta varios tipos de impresora de diferentes fabricantes. Puede encontrar
una lista completa de las impresoras soportadas en la gama de productos de
www.heidenhain.de.

Sila impresora que esta utilizando esté en esta lista, el driver correspondiente
del equipo esta disponible y podra configurar directamente la impresora. En caso
contrario, necesitara un fichero PPD especifico para su impresora.

Informacion adicional: "Encontrar ficheros PPD", Pagina 221

HEIDENHAIN | QUADRA-CHEK 3000 | Instrucciones de funcionamiento | 02/2020 217


http://www.heidenhain.de

218

Ajuste | Pasos individuales para la instalacion

Anadir impresora USB
Condicion: hay una impresora USB conectada al equipo.
Informacion adicional: "Conectar la impresora’, Pagina 61

» En el menu principal, pulsar Ajustes

@ » Pulsar General
» Pulsar Impresora

> Si todavia no esta ajustada ninguna impresora estandar,
aparece un mensaje

» En el mensaje, pulsar Cerrar

» Consecutivamente se abren:
B Afadir impresora
® Impresora USB

> Las impresoras USB conectadas se reconocen
automaticamente

> Pulsar Impresora descubierta
> Se mostrard la lista de las impresoras encontradas

> Si Unicamente esta conectada una impresora, esta se
selecciona automaticamente

» Seleccionar impresora deseada
> Pulsar de nuevo en Impresora descubierta

> Se mostraré la informacion de la impresora disponible, como
el nombre y la descripcion

» En la casilla de introduccién Nombre, introducir el nombre
deseado de la impresora en caso necesario

El texto no puede contener barras ('/"), rombos ("#') o
espacios.

Confirmar la introduccion con RET

En la casilla de introduccion Descripcion, introducir una
descripcion opcional de la impresora, p. €j. "Impresora en
color" en caso necesario

» Confirmar la introduccién con RET

» En la casilla de introduccion Emplazamiento, introducir un
emplazamiento opcional en caso necesario, p. €j. "Buero”

» Confirmar la introducciéon con RET

» En caso necesario, introducir los pardmetros de conexion
en el campo de introducciéon Conexion si esta no se realiza
automaticamente

Confirmar la introduccién con RET
Pulsar Seleccionar driver
> Seleccionar un driver que se adapte al tipo de impresora
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>

Si el driver compatible no esté disponible en la lista,
sera necesario copiar un fichero PPD adecuado en el
equipo.

Informacién adicional: "Encontrar ficheros PPD",
Pagina 221

El driver se activa

En el mensaje, pulsar Cerrar

Pulsar Poner valores por defecto

Para ajustar la resolucién de la impresora, pulsar Resolucion
Seleccionar la resolucién deseada

Pulsar de nuevo en Resolucion

Para ajustar el formato del papel, pulsar Formato de papel
Seleccionar el formato de papel deseado

Dependiendo del tipo de impresora, seleccionar dado el caso
valores adicionales como el tipo de papel o la impresién a
doble cara

Pulsar Propiedades
Los valores introducidos se guardaran como valores estandar
La impresora se anade y puede utilizarse

0 Para configurar los ajustes ampliados de la impresora conectada, utilice
la interfaz web de CUPS. También puede utilizar esta interfaz web si
falla la configuracion de la impresora en el dispositivo.

Informacidn adicional: "Utilizar CUPS", Pagina 223

Informacion adicional: "Impresora", P4dgina 487
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Anadir impresora de red

Condicion: una impresora de red o una red conectada al equipo.
Informacion adicional: "Conectar la impresora’, Pagina 61
Informacion adicional: "Conectar red periférica", Pagina 63

» En el menu principal, pulsar Ajustes

@ > Pulsar General
Pulsar Impresora

» Consecutivamente se abren:
B AfRadir impresora
® Impresora en red

> Las impresoras existentes en la red se reconocen
automaticamente

» Pulsar Impresora descubierta
> Se mostrara la lista de las impresoras encontradas

> Si Unicamente estd conectada una impresora, esta se
selecciona automaticamente

> Seleccionar impresora deseada
» Pulsar de nuevo en Impresora descubierta

> Se mostrara la informacion de la impresora disponible, como
el nombre y la descripcion

» En la casilla de introduccién Nombre, introducir el nombre
deseado de la impresora en caso necesario

El texto no puede contener barras (*/"), rombos ("#') o
espacios.

» Confirmar la introducciéon con RET

» En la casilla de introducciéon Descripcion, introducir una
descripcion opcional de la impresora, p. €j. "Impresora en
color" en caso necesario

» Confirmar la introduccién con RET

» En la casilla de introduccion Emplazamiento, introducir un
emplazamiento opcional en caso necesario, p. €j. "Buero”

Confirmar la introduccion con RET

» En caso necesario, introducir los pardmetros de conexion
en el campo de introduccién Conexion si esta no se realiza
automaticamente

» Confirmar la introduccién con RET
Pulsar Seleccionar driver
Seleccionar un driver que se adapte al tipo de impresora

Si el driver compatible no estéa disponible en la lista,
sera necesario copiar un fichero PPD adecuado en el
equipo.

Informacién adicional: "Encontrar ficheros PPD",
Pagina 221

> El driver se activa
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En el mensaje, pulsar Cerrar

Pulsar Poner valores por defecto

Para ajustar la resolucion de la impresora, pulsar Resolucion
Seleccionar la resoluciéon deseada

Pulsar de nuevo en Resolucion

Para ajustar el formato del papel, pulsar Formato de papel
Seleccionar el formato de papel deseado

Dependiendo del tipo de impresora, seleccionar dado el caso
valores adicionales como el tipo de papel o la impresién a
doble cara

Pulsar Propiedades

vV v v v v vYvVvy

v

Los valores introducidos se guardaran como valores estandar
> Laimpresora se anade y puede utilizarse

o Para configurar los ajustes ampliados de la impresora conectada, utilice
la interfaz web de CUPS. También puede utilizar esta interfaz web si
falla la configuracion de la impresora en el dispositivo.

Informacién adicional: "Utilizar CUPS", Pagina 223

Informacion adicional: "Impresora’, P4gina 487

Impresoras no soportadas

Para instalar una impresora no soportada el equipo necesita un fichero llamado
PPD que contiene informacion sobre las caracteristicas de la impresora y drivers.

o El equipo solo soporta drivers que estén disponibles en Gutenprint
(www.gutenprint.sourceforge.net).

Alternativamente, se puede seleccionar una impresora similar de la lista de
impresoras soportadas. En ese caso puede que su funcionalidad esté limitada,
pero en general podra hacer uso de la impresora.

Encontrar ficheros PPD
Obtendra el fichero PPD necesario de la forma siguiente:

» Buscar en www.openprinting.org/printers el fabricante de la impresora y el
modelo de la impresora

» Descargar el fichero PPD correspondiente

En la pagina web del fabricante de la impresora, buscar un driver Linux para el
modelo de la impresora

» Descargar el fichero PPD correspondiente
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Utilizar fichero PPD

Si estd configurando una impresora no soportada, durante el paso de seleccién de
un driver, debera copiar en el equipo el fichero PPD que ha encontrado:

» Pulsar Seleccionar driver
En el didlogo Seleccionar fabricante, pulsar Seleccionar fichero PPD
Pulsar Seleccionar fichero

Para ir al fichero PPD deseado, pulsar en la correspondiente Ubicacién de
almacenamiento

v vy

Navegar a la carpeta con el fichero PPD descargado
Seleccionar fichero PPD

Pulsar Seleccion

El fichero PPD se copia en el dispositivo

Pulsar Continuar

Se aceptard el fichero PPD y se activara el driver
En el mensaje, pulsar en Cerrar

VvV VvV vVvyvYVyy
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Ajustes de la impresora ampliados

Utilizar CUPS

Para controlar la impresora, el equipo utiliza el Common Unix Printing System
(CUPS). En la red, CUPS permite la instalacion y administracién de impresoras
conectadas mediante una interfaz de red. Estas funciones no depende de si el
equipo estd utilizando una impresora USB o una impresora de red.

En la interfaz web de CUPS puede configurar ajustes ampliados de la impresora
conectada al equipo. También puede utilizar esta interfaz web si falla la instalacion
de la impresora en el equipo.

Condicidon: hay una red conectada al equipo.

Informacion adicional: "Conectar red periférica’, Padgina 63

» En el menu principal, pulsar Ajustes

Pulsar Interfaces
Pulsar Red
Pulsar la interfaz X116

Determinar y anotar la direccion IP del equipo en Direccién
IPv-4

» Llamar la interfaz web de CUPS en un ordenador en la red
con la siguiente URL
http://[direccion [P del equipo]:631
(z. B. http://10.6.225.86:631)

> En lainterfaz web, hacer clic en la pestana Administration y

seleccionar la accion deseada
o mem

@ Administration - CUPS 1 x Y}

tt

vV vyVvyy

< c ‘G) 10.6.225.86:631/admin * ‘ 5
@ Home Administration Classes Online Help Jobs Printers |Search Help
Printers Server
| Add Printer | | Find New Printers | | Manage Printers | [ Edit File || View Access Log | | View Error Log || View Page Log |
cl Server Settings:
o Advanced ~
Add Class | | Manage Classes. ¥ Show printers shared by other systems
J Share printers connected to this system
Jobs o Allow pr\nllngfrum 1!19 Internet
# Allow remote administration
e w Allow users to cancel any job (not just their own)
[t dofi] 1 Save debugging information for troubleshooting
Change Settings
RSS Subscriptions
Add RSS Subscription
CUPS and the CUPS logo are trademarks of Apple Inc. CUPS is copyright 2007-2012 Apple Inc. Al rights reserved.

0 Puede encontrar méas informacioén sobre la interfaz web de CUPS en la
pestana Online Help.
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Modificar la resolucion y tamaio del papel para la impresora
» En el menu principal, pulsar Ajustes

v

Pulsar General
Pulsar Impresora

> Sien el dispositivo estadn configuradas varias impresoras,
seleccionar en la lista desplegablelmpresora estandar la
impresora seleccionada

Pulsar Propiedades

Para ajustar la resolucion de la impresora, pulsar Resolucion
Se mostraran las resoluciones suministradas por el driver
Seleccionar la resolucién

v

Pulsar de nuevo en Resolucion
Para ajustar el formato del papel, pulsar Formato de papel

Se mostraran los formatos de papel suministrados por el
driver

VvV VvV vV V.V VY

v

Seleccionar el formato del papel
> Los valores introducidos se guardaran como valores estandar

0 Dependiendo del tipo de impresora, seleccionar en Propiedades
valores adicionales como el tipo de papel o la impresién a doble cara en
caso necesario.

Informacion adicional: "Impresora"’, P4gina 487

Eliminar impresora

» En el menu principal, pulsar Ajustes

@ Pulsar General
» Consecutivamente se abren:
= Impresora

= Eliminar impresora
» Seleccionar las impresoras que ya no se necesitan en la lista
de desplegable Impresora

> Eltipo, el emplazamiento y la conexién de la impresora se
visualizan

v

Pulsar Eliminar
Confirmar con OK
> Laimpresora se retira de la lista y ya no podra utilizarse
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Configurar el manejo con raton o pantalla tactil

El equipo puede manejarse con la pantalla tactil o con un ratén conectado (USB). Si
el equipo esté configurado en el ajuste basico, al tocar la pantalla tactil se desactiva
el ratén. Alternativamente, puede determinar que el equipo solo pueda manejarse
o bien mediante el ratébn o mediante la pantalla tactil.

Condicidn: hay un ratén USB conectado al equipo.
Informacion adicional: "Dispositivos de entrada”, Pagina 62

Para posibilitar el manejo en condiciones especiales puede ajustar la sensibilidad
de la pantalla tactil (p. €j., manejo con guantes).

» En el mend principal, pulsar Ajustes

@ » Pulsar General

Pulsar Dispositivo de entrada
En el menu desplegable Sensibilidad de la pantalla tactil,
seleccionar la opcién deseada

» En el menu desplegable Controles del ratén para gestos
multitactiles, seleccionar la opcién deseada

Informacion adicional: 'Dispositivo de entrada", Pagina 485

Configurar el teclado USB

En el ajuste basico el idioma de la distribucion del teclado es el inglés. Puede
cambiar la distribucién del teclado al idioma deseado.

Condicidn: hay un teclado USB conectado al equipo.
Informacion adicional: "Dispositivos de entrada”, Pagina 62

» En el menu principal, pulsar Ajustes

@ » Pulsar General
> Pulsar Dispositivo de entrada

» En el menu desplegable Distribucion del teclado USB,
seleccionar la bandera del idioma deseado

> La distribucion del teclado correspondera al idioma
seleccionado

Informacion adicional: 'Dispositivo de entrada", Pagina 485
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Configurar el lector de codigo de barras

Con un lector de cédigo de barras conectado mediante USB puede transferir un

numero definido de caracteres a un cédigo de barras en un campo de texto. De

esto modo se puede, p. ej., aceptar nimeros de pieza o nimeros de tarea en un
protocolo de medicién.

Antes de la configuracion del dispositivo, primero debe configurar el escéner de
cédigos de barras para el funcionamiento con USB.

Condicidn: hay un lector de cédigos de barras conectado al equipo.
Informacion adicional: "Conectar lector de cédigos de barras", Pagina 62

Configurar lector de codigo de barras para funcionamiento con USB

Para el funcionamiento con USB se debe configurar el lector de cddigo de barras
con los codigos siguientes.

@ Puede encontrarse mas informacién en la documentacion de fabricante
en www.cognex.com/DataMan® Configuration Codes

» Asegurarse de que el lector de codigo de barras esté operativo (dos pitidos)
» Escanear el cddigo "Reset Scanner to Factory Defaults"

Figura 32: Codigo de barras (Fuente: COGNEX DataMan® Configuration Codes)
> Ellector de cddigo de barras se reinicia (dos pitidos)
» Escanear codigo "USB-COM/RS-232"

Figura 33: Codigo de barras (Fuente: COGNEX DataMan® Configuration Codes)
> Ellector del cédigo de barras se configura para el funcionamiento con USB
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8.3.2

Configurar el lector de codigo de barras QUADRA-CHEK 3000

» En el mend principal, pulsar Ajustes

o% » Pulsar Interfaces
t Pulsar Lector de codigos de barras

Activar el lector de cédigo de barras con el interruptor
deslizante ON/OFF

» Fijar cuantos caracteres se recortaran al principio del lector
de cdédigos de barras en el campo Ajuste de filtrado 1

» Fijar en el campo Ajuste de filtrado 2 cuantos caracteres
del lector de cédigos de barras se aceptaran en el campo de
texto

> En la secciéon Datos de uso del cédigo de prueba se
actualiza la visualizacién de ejemplo segun las introducciones
de los campos Ajuste de filtrado 1 y Ajuste de filtrado 2

» Para probar los ajustes:
B Pulsar el campo de texto Zona de pruebas
® Escanear el cédigo de prueba con el lector de cédigo de

barras

> En la seccion Datos primarios del cédigo de prueba
apareceran todos los caracteres del cédigo de prueba
escaneado

> En la secciéon Datos de uso del cédigo de prueba aparece el
codigo de prueba filtrado de acuerdo con las introducciones
de los campos Ajuste de filtrado 1 y Ajuste de filtrado 2

> En el campo de introduccion Zona de pruebas apareceran los
datos Utiles del cédigo de prueba

Informacion adicional: "Lector de codigos de barras", Pagina 523

Configuracion del sensor VED

Si Opciodn de software QUADRA-CHEK 3000 VED esté activada, es imprescindible
configurar el sensor VED. La configuracion se describe en esta seccién.

Adaptar ajustes de contraste

El umbral de contraste preestablece desde cuando una transicion de luz-oscuridad
se acepta como borde. Cuanto mas alto fije el valor umbral de contraste, mas alto
debera ser el contraste de la transicién medida.

A continuacioén, se describird como se puede ajustar manualmente el umbral de
contraste o adaptarlo automaticamente con ayuda de un proceso de aprendizaje a
las condiciones luminicas reales.

Alternativamente, se puede adaptar el umbral de contraste con ayuda de la barra
de contraste en el menu Medicién.
Informacion adicional: "Mostar barra de contraste", Pagina 130 y Pagina 107

o Las condiciones de iluminacién del entorno influyen en el resultado
de medicién. Adaptar de nuevo los ajustes si las condiciones de
luminosidad varian.

» En el menu principal, hacer clic en Configuraciones
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@ » Pulsar Sensores
» Consecutivamente se abren:
= Seguimiento de bordes por video (VED)
B Ajuste del contraste

> Escoger Algoritmo de los bordes para la deteccién de
bordes

B Automatico: El borde se define automaticamente

® Primer borde: Primera transicion = al umbral de contraste
se le define como borde

® Esquina mas puntiaguda: Transicion mas fuerte 2 al
umbral de contraste se le define como borde

» En el campo Valor umbral de contraste para la deteccion
de los bordes, ajustar el valor umbral de contraste deseado
y asi no hacer transicién de la imagen de la camara
(Rango de ajuste: 0... 255)

Para iniciar el proceso de aprendizaje, pulsar Iniciar

> El proceso de aprendizaje arranca y el menu Medicion se
visualiza

. » Escoger gama de iluminacién

» Con los controles deslizantes, establecer un contraste lo més
alto posible en el borde
o » Para confirmar el posicionamiento de la herramienta
de medicién y el ajuste de la iluminacién, hacer clic en

Confirmar en el asistente

> Los valores en los campos Valor umbral de contraste
para la deteccion de los bordes y Contraste se adaptan
automaticamente, en funcion del algoritmo de los bordes
seleccionado

> El proceso de aprendizaje esta cerrado
Para repetir el proceso de aprendizaje, hacer clic en Deshacer

v

X » Para cerrar el Asistente, hacer clic en Cerrar

Informacion adicional: "Ajuste del contraste", Pagina 502
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Determinar los tamanos de pixeles

En la medicién con un sensor VED, en el dispositivo se mide con la imagen en
vivo. Para que el tamano de la imagen en vivo sea consistente con el objeto a
medir, se debe determinar el tamano del pixel para cada ampliacion.

>

@ :

4

X

En el menu principal, pulsar Configuraciones

Pulsar Sensores

Consecutivamente se abren:

B Seguimiento de bordes por video (VED)

= Tamaio de pixel

Pulsar Nivel de aumento

Seleccionar el aumento deseado

En Diametro de la normal de calibracion, transferir el
diametro registrado del circulo deseado desde el estandar de
medicion

Confirmar la introduccién con RET

Pulsar Iniciar

El proceso de aprendizaje arranca y en el menu Medicion se
visualiza el asistente

Seguir las instrucciones del asistente

Para confirmar la ejecucién de las instrucciones, pulsar
Confirmar

El proceso de aprendizaje esta cerrado
Para repetir el proceso de aprendizaje, pulsar Deshacer

Para cerrar el Asistente, pulsar Cerrar

Repetir el proceso y determinar el tamano de pixel para todas
las ampliaciones existentes

Informacion adicional: "Tamano de pixel", Pagina 504

8.3.3  Configuracion del sensor OED

Si Opcion de software QUADRA-CHEK 3000 OED esté activada, deberé
configurarse el sensor OED. La configuracion se describe en esta seccion.
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Adaptar ajustes de contraste

Mediante un proceso de aprendizaje puede adaptar los ajustes de contraste a
las condiciones de iluminacion actuales. Para ello, con el sensor OED es preciso
capturar un punto en la zona clara y uno en la zona oscura de la pantalla.

o Las condiciones de iluminacién del entorno influyen en el resultado
de medicién. Adaptar de nuevo los ajustes si las condiciones de
luminosidad varian.

P, » Abrir Gama de herramientas

> Enla gama de herramientas, se visualiza el didlogo Ajustes

> A fin de obtener los ajustes de contraste en el proceso de
aprendizaje, en Proceso de contrastacién OED pulsar Iniciar

» Seguir las instrucciones del asistente

Para cerrar el didlogo, pulsar OK

> Los ajustes de contraste quedan almacenados para la
ampliacion seleccionada

> Repetir el proceso para todas las ampliaciones disponibles
Informacion adicional: "Ajuste del contraste”, Pagina 506

Adaptar los ajustes del valor umbral

Los ajustes de valor umbral indican desde cuando se acepta una transicién claro-
oscuro como arista. Mediante un proceso de aprendizaje pueden adaptarse los
ajustes de valor umbral a las condiciones de iluminacion actuales. Al hacerlo, con
el sensor OED se mide una distancia para la que se define un valor nominal.

o Las condiciones de iluminacién del entorno influyen en el resultado
de medicién. Adaptar de nuevo los ajustes si las condiciones de
luminosidad varian.

= » Abrir Gama de herramientas
-+ o

En la gama de herramientas, se visualiza el didlogo Ajustes

> A fin de obtener los ajustes de valor umbral en el proceso de
aprendizaje, en Proceso de aprendizaje valor umbral OED
pulsar Iniciar

» Seguir las instrucciones del asistente
» Para cerrar el didlogo, pulsar OK

> Los ajustes de valor umbral se guardan para la ampliacién
seleccionada

> Repetir el proceso para todas las ampliaciones disponibles

Informacion adicional: "Ajustes de valor umbral", Pagina 507
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8.34

Configurar ajustes de desalineacion

Los ajustes de desalineacién compensan la desviacién de posicién entre la cruz
reticular para la captura del punto de medicién y el sensor OED para la deteccion
de aristas. En un proceso de aprendizaje, configurar los ajustes de desalineacion
midiendo un circulo con dos herramientas de medicién distintas. A partir de la
desviacion de ambos circulos, se calcula la desviacion del sensor OED para los
ejes X e Y y se compensa en las mediciones siguientes.

TR » Abrir Gama de herramientas

> Enla gama de herramientas, se visualiza el didlogo Ajustes

> A fin de obtener los ajustes de offset en el proceso de
aprendizaje, en Proceso de aprendizaje offset OED pulsar
Iniciar

> Seguir las instrucciones del asistente:

= Medir puntos del circulo con la herramienta de medicién
Cruz reticular

B Aceptar los puntos medidos respectivamente con
Aceptar puntos

» Para cerrar el didlogo, pulsar OK

> Los ajustes de desalineacion quedan almacenados para la
ampliaciéon seleccionada

> Repetir el proceso para todas las ampliaciones disponibles

Informacion adicional: "Ajuste del decalaje", Pagina 507

Medir el sensor TP

Condicidn previa: El sistema de palpacién (TP) esta configurado en los ajustes del

equipo
Informacion adicional: "Configuracién del sensor TP", Pagina 198

Seleccionar sensor

» En la gama de funciones, seleccionar Medicién manual

» Enla gama de sensores y en el caso de que estén
disponibles varios sensores, es preciso seleccionar el Sensor
TP

> La visualizacion de la posicidon se muestra en la zona de
trabajo

Calibrar vastagos de palpacion

A fin de poder medir con el palpador digital, es imprescindible en primer lugar
calibrar el vastago de palpacion. Con este propésito, es preciso calibrar la esfera
para calibrar, cuyo didmetro se ha indicado en los ajustes del equipo. Es preciso
disponer por lo menos tres puntos de medicién en el perimetro y un punto en la
superficie de la esfera para calibrar.

El primer vastago de palpaciéon que se calibre se almacena como vastago de
calibracion principal. El resto de vastagos de palpacion hacen referencia al vastago
principal. En el caso de calibrar de nuevo el vastago principal, es imprescindible
asimismo calibrar de nuevo el resto de los vastagos de palpacion.
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o En el caso de un véstago de palpacion en forma de estrella, es
imprescindible ejecutar el proceso de calibracion en todas las puntas
del vastago.

o En el caso de un vastago de palpacién pivotante indexado, es
imprescindible ejecutar el proceso de calibracion para todos los ejes y
todos los valores angulares, que sean necesarios para la medicion.

Ajustes

Previo Ala derecha
Abajo

Diameter of tylus tp

0.000

Offsetto master stylus

Not calibrated

Not calibrated

Not calibrated

Anguiar value: of the A axis (*) Angular value of the B axis (°) Proceso de calbracion

— 0 |+ | — 0 + Iniciar

| Enter

Figura 34: Didlogo Ajustes para herramientas de medicién TP

1 Representacién grafica para la seleccién de los valores angulares en vastagos
de palpacién pivotante indexados

2 Representacion grafica para la seleccién de las puntas del vastago en vastagos
en forma de estrella

En la representacién grafica para vastagos de palpacion pivotante indexados se
puede seleccionar la posicién del vastago para, a continuacién, calibrarla. La escala
corresponde al rango de ajuste del vastago configurado.

Informacion adicional: "Probe head", Pagina 509

Las posiciones calibradas y la posicion seleccionada se identifican mediante
puntos. El color de los puntos tiene el siguiente significado:

Color Significado

Naranja Posicién seleccionada y no calibrada
Verde Posicién seleccionada y calibrada
Gris oscuro Posicién no seleccionada y calibrada

232 HEIDENHAIN | QUADRA-CHEK 3000 | Instrucciones de funcionamiento | 02/2020



Ajuste | Pasos individuales para la instalacion

8.35

v

vV v vy

En la gama de herramientas, seleccionar el vastago de
palpacién deseado

En el didlogo Ajustes, se muestran los pardmetros
disponibles para dicho vastago de palpaciéon seleccionado

En el caso de un vastago de palpacion en forma de estrella,
en la representacion grafica es preciso pulsar sobre la
primera punta del vastago de palpacion

La punta del vastago seleccionada se visualiza en color verde

En el caso de un vastago de palpacién pivotante indexado,
seleccionar el primer valor angular en la representacion
grafica o en los campos de entrada

Introducir el didmetro de la punta del vastago de palpacion
Para iniciar el proceso de calibracion, pulsar Iniciar
Seguir las instrucciones del asistente

En el caso de un vastago de palpacién en forma de estrella,
repetir el proceso para cada una de las puntas del vastago
En el caso de un vastago de palpacién pivotante indexado,

repetir el proceso para cada unos de los ejes y para cada uno
de los valores angulares

Cuando el simbolo de la barra de herramientas se visualice
en color verde, el vastago de palpacién estara calibrado

Informacion adicional: "Palpador digital (TP)", Pagina 508

Ajustar la aplicacion de medicion

Configuracion de la captura de puntos de medicion

Para la medicién de los elementos se puede adaptar p. €]. el nUmero de puntos de
medicion minimo necesario en puntos de medicion o los ajustes para el filtro de
puntos de medicién.
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Adaptar Configuracion general

» En el menu principal, pulsar en Configuraciones
o Pulsar A editar

Pulsar Configuracion general

Para ajustar la captura de puntos de medicion a un nimero

fijo o libre para los puntos de medicién, ajustar en la lista de

desplegableNumero de puntos de medicion la seleccion

deseada:

® Fijo: La captura de puntos de mediciéon concluye automéa-
ticamente tan pronto como se haya alcanzado el nimero
minimo de puntos de medicién ajustado para la geometria

B Libre: Una vez alcanzado el nimero minimo necesario, el
usuario puede capturar un nimero cualquiera de puntos
de medicién adicionales. Cuando se ha alcanzado el
numero minimo de puntos para la geometria, la captura de
puntos de medicién puede concluirse manualmente

» Para visualizar las distancias entre los puntos de medicion de
forma absoluta o en funcién de la direccién, seleccionar en la
lista de desplegable Distancias el valor deseado:

® Con signo: La distancia entre los puntos de medicion se
visualiza en funcién de la direccion de medicién

= Absoluto: La distancia entre los puntos de medicién se
visualiza independientemente de la direccion de medicién

Informacion adicional: "Configuracion general (Elementos)’, Pagina 511

Filtro de puntos de medicién

En la medicién pueden retirarse por filtrado aguellos puntos de medicién que se
encuentran fuera de los criterios definidos.

» En el menu principal, pulsar Configuraciones
o Pulsar A editar

Pulsar Filtro de puntos de medicién

Para activar o desactivar el filtro en la captura de los puntos
de medicién, deslizar el conmutador deslizante ON/OFF hasta
el ajuste deseado

» En la casilla de introducciéon Umbral de error indicar la
tolerancia del filtro de puntos de medicién

» En la casilla de introduccion Intervalo de confianza (txo)
determinar el nimero de puntos de mediciéon que pueden
encontrarse fuera del limite de error

» En la casilla de introduccion Cuota % minima para el valor
a mantener, introducir el valor porcentual de los puntos de
medicion que como minimo debe tomarse para la medicién

Informacion adicional: "Filtro de puntos de medicién", Pagina 512
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Measure Magic
Measure Magic calcula el tipo de geometria automaticamente durante la medicién.

o La decision de cudl serd el tipo de geometria asignado a un nuevo
elemento depende de la configuracion de Measure Magic. Es
imprescindible que los resultados de medicion respeten los criterios

definidos.
» En el menu principal, pulsar en Configuraciones
Pulsar A editar
O

Pulsar en Measure Magic

» Para determinar hasta que desviaciéon de forma se detectara
automaticamente un tipo de elemento, introducir el valor
deseado en el campo de introduccion Relacion max. de
error de geometria

Calcular la Relacién max. de error de geometria con
la siguiente formula:

_ Error de forma
max.. Tamafo del elemento

Comportamiento de la desviacion de forma
El tamano del elemento describe el didmetro en un
Circulo o Arco de circulo. En las Elipse, Ranura,

Rectangulo o Lineas, la longitud.

» Para fijar el &ngulo minimo en el reconocimiento de un arco
de circulo, introducir en la casilla de introduccion Angulo
minimo para un arco de circulo el valor deseado

» Para fijar el &ngulo méximo en el reconocimiento de un
segmento circular, introducir en la casilla de introduccién
Angulo maximo para un arco de circulo el valor deseado

» Para fijar la longitud minima en el reconocimiento de una
linea, introducir en la casilla de introduccién Longitud de
linea minima el valor deseado

» Para fijar el valor de la relacién entre la excentricidad lineal
y el semieje grande de una elipse, introducir en la casilla de
introduccion Excentricidad minima de la elipse el valor
deseado

> La excentricidad numérica describe la desviacién de una
elipse respecto a la forma circular, que crece con valor
creciente

> Elvalor "0" significa un circulo, el valor "1" da como resultado
una elipse que se extiende hacia la linea

Informacion adicional: "Measure Magic", P4gina 516
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Elementos
» En el menu principal, pulsar Configuraciones
a > Pulsar A editar
o
» Pulsar el elemento deseado, p. ej. Circulo

Para reducir o aumentar el nimero minimo de puntos de
medicion necesarios, pulsar - o +

o Para las geometrias no podré bajarse por debajo del nimero minimo de
puntos de medicién necesario matematicamente.

Informacion adicional: "Tipos de geometrias", Pagina 517

Configurar la vista previa de resultados de medicion

La visualizacion del resultado de la medicién aparece en la zona de trabajo tras la
conclusién de un proceso de medicién, y muestra informacién acerca del elemento
medido. Para cualquier tipo de geometria, se puede determinar los pardmetros que
se mostraran en la visualizacion del resultado de la medicion. En lo que concierne
a los pardmetros disponibles, ello depende del correspondiente tipo de geometria.

. |
‘ cera ‘
( |
Y ‘ cera ‘
( |

cera

Z Temp

‘ﬁ‘ Compensacion gaussiana

Figura 35: Vista previa del elemento para un circulo

» En el menu principal, pulsar en Configuraciones

Pulsar A editar
Pulsar Configuracion general

Activar la vista previa del resultado de la medicion con el
interruptor deslizante ON/OFF en caso necesario

Pulsar Atras

v

v

Pulsar el tipo de geometria deseado
Pulsar Vista previa del elemento

Activar el parametro deseado con el interruptor deslizante
ON/OFF

vV v vVvy

o Los parametros NUmero de puntos de medicién, Sistema de
coordenadas y Procedimiento de compensaciéon siempre se
mostraran en la vista previa de resultados de medicién y no se pueden
desactivar.
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Informacion adicional: "Configuracion general (Elementos)’, Pagina 511
Informacion adicional: "Tipos de geometrias", Pagina 517

Informacion adicional: "Resumen de los pardmetros de la vista previa del
resultado de medicion®, Pagina 518

Crear modelo para protocolos de medicion

En el menu principal Protocolo de medicion se generan protocolos detallados
para las mediciones requeridas. En un protocolo de medicién se pueden
documentar elementos individuales o multiples elementos medidos. Los
protocolos de medicién pueden imprimirse, exportarse y guardarse. Para generar
protocolos de medicion puede seleccionarse entre varios modelos estandar.

Con el editor integrado se pueden generar modelos de protocolo propios y
adaptarse en funcién de las necesidades.

Generar modelo con editor

Registro .
Measurement report QUADRA-CHEK 3000 de hora
Peddo 1552 15/01/2019
redido [l
Nede peza Nombre de usuario
Heasurement report based on template "Standard. Nombre de
A The implemented template designer allows to customize .
= the available templates or to create new ones. usuario
> Uridad para valores neaes Modelo N de
pieza

T

ENTERPRISE Do sepees Py
i Texto o [B)

N

Texto
Logo &
,,,,,, Unit for ‘7‘
linear... -
Q bezado Unit for )
...... angular... ‘i‘
@ Elementos
il suprimidos
& i

Figura 36: Editor de modelos para el resultado de la medicion

1 Los campos del formulario de la zona seleccionada se disponen en color verde
y se pueden editar

2 Lista de los campos del formulario, que pueden anadirse a la zona seleccionada

3 Zonas del modelo de protocolo de medicion

La elaboracion de los modelos se describe en el capitulo Protocolo de medicion.
Informacion adicional: "Protocolo de medicién”, Pagina 455
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Crear programa de medicion

Se pueden generar programas de medicion para las mediciones con la maquina de
medicion y guardarlos en el dispositivo.

g am vzt

manual | Temp

2.491

1259
10.228

PYall Cambia referencia

Representacidn

Lista de elementos  |Etapa del programa lista  (SliLEREEEIE)

Programa Cambia referencia

I
‘ Nuevo ‘ Guardar como

Cambia referencia

‘ Abrir ‘ Control numérico iControl de la luz

Sistema de coordenadas iControl de la luz

‘ Abrir ‘ ; Guardar como ‘

vo
oo
Aeditar

Il
‘ | Borrar todos ‘

3

Figura 37: Elementos indicadores y de mando de los programas de medicion

1 Control del programa con elementos de mando
2 Lista de pasos del programa
3 Funciones auxiliares

La elaboracion de los programas de medicion se describe en el capitulo
Programacion

Informacion adicional: "Programacion”, Pagina 435

8.3.6  Configuracion de la salida de valores de medicion
El equipo le proporciona diversas funciones para transferir los valores de medicién
registrados de modo manual o automatico a un ordenador.
Condiciones:
B El equipo esta conectado a un ordenador a través de un adaptador RS-232
= En el ordenador esté instalado un software de recepcion, por ejemplo

A fin de configurar la salida de valores de medicién, se requiere llevar a cabo los
pasos siguientes:

® Config. interface
m  Seleccionar el formato de los datos
m Seleccionar los datos que deben transmitirse

o Si se conecta al equipo un cable de conexidon USB a RS232 del
fabricante STEINWALD datentechnik GmbH, la interfaz de datos se
configura autométicamente e inmediatamente queda lista para la
aplicacién. Para la salida de los valores de medicién, se utiliza el formato
de datos Steinwald. Los ajustes no pueden configurarse.
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Config. interface
En los ajustes del equipo, se configura la interfaz para la transmision de datos a un

ordenador.

33

v

v vywvyy

En el menu principal, pulsar Ajustes

Pulsar Interfaces
Pulsar RS-232
Seleccionar la interfaz conectada

Los ajustes siguientes se transfieren a través del conector
RS-232 y se pueden adaptar segun el software de recepcion:

= Velocidad en baudios
= Bits de datos

Paridad

Stoppbits

Control de flujo

Informacion adicional: "'RS-232", Pagina 522

Seleccion del formato de datos

Asignando un formato de datos a la funcién para la entrega de valores de
medicién, queda determinado el formato de transmisién de dichos valores de
medicién al ordenador. Para ello pueden utilizarse los formatos de datos Standard
y Steinwald o bien establecer un formato de datos propio (ver "Establecimiento de
un formato de datos propio”, Pagina 240).

Seleccionar el formato de los datos

33

>

v vyYwvyy

En el menu principal, pulsar Ajustes

Pulsar Interfaces
Pulsar Transmisiéon de datos
En el menu desplegable, seleccionar la interfaz RS-232:

En el menu desplegable Formato de datos para la
transmision de datos, seleccionar el formato de datos

Informacion adicional: "Transmisién de datos", P4gina 523
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Establecimiento de un formato de datos propio

En la gestion de ficheros, se dispone de un fichero que se puede copiar en una
memoria y en un ordenador se puede adaptar individualmente. A continuacién, se
puede copiar el nuevo fichero en la ubicacién del equipo y asignarlo

El formato de datos se almacena como fichero XML

En el menu principal, pulsar en Gestion de ficheros

i] Consecutivamente se abren

5 Internal
= User
= DataTransfer

> En la carpeta se encuentra el fichero MyFormat1.xml

» Copiar el fichero MyFormat1.xml a una memoria de
almacenamiento

» Renombrar ficheros

> Editar el fichero en un editor XML o en un editor de texto del
ordenador

» Copiar el fichero de la memoria de almacenamiento
a la carpeta siguiente del equipo: Internal » User »
DataTransfer

» Apagar y reiniciar el equipo mediante el menu Apagar
> En la ruta siguiente, se puede acceder a dicho formato de

datos: Ajustes > Interfaces » Transmision de datos

Para que los formatos de datos propios se conserven al efectuar una
actualizacion del firmware, es preciso almacenar dichos ficheros con
una denominacién propia.

En una actualizacion del firmware, el fichero MyFormat1 de la carpeta
DataTransfer se restablece al estado por defecto, tal como se
suministré. Si el fichero ya no existe, se almacena de nuevo en dicha
ubicacion. Los ficheros restantes existentes en la carpeta DataTransfer
no se ven afectados cuando se efectla la actualizacién del firmware.

Informacion adicional: "Copiar fichero®, Pagina 477
Informacion adicional: "Transmision de datos", P4gina 523
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Estructura XML del fichero MyFormat1.xml
1 2

<?xml version="1.0" encoding="UTF-8"2>
<configuration>
<base id="Settings">
<group id="General'>
<group id="Format">
<group id="MyFormatl">
<element 1d="General" prefis=""

p="false"/>

it="deg" base='

fmm" base="107
" base="10"
" base="10"

" decimalPlace
" decimalPlace
" decimalPlaces=
"false" prefix
newline="false"
newline="false"

poaitiveSign="false"/>
positiveSign="false"/>
"3" digits="0" positiveSign="false"/>
positiveSign="false"/>
" digits="0" positiveSign="false"/>
" digits="0" positiveSign="false"/>

deg" base="10" fact
deg" base="10" fact

<element id="
</group>
</group>
</group>
</base>
<base id="version" major="0" minor="p" build="0"/> 3
</configuration>

Figura 38: Formato de datos MyFormat1.xml

1 Denominacion del formato de datos, que se muestra en los ajustes del equipo

2 Lafila con el ID "General" define pardmetros que se refieren a todo el bloque de
datos enviado

3 Las filas siguientes definen parametros para todos los valores de mediciéon

En el resumen que figura a continuacién, se describen los pardmetros y valores
qgue pueden adaptarse individualmente. El valor de los elementos que no figuren
en la lista debe mantenerse.

Elemento y parametro  Valor estandar Explicacion

group id ‘MyFormat1" Denominacion del formato de datos que se muestra
en el menu Ajustes

element prefix Secuencia de caracteres que se transmite antes del

blogue de datos de envio o del valor de mediciéon

Numeracion de los bloques de envio de datos: cuando

en la fila ID="General" se indica el valor "%0x", los

blogues de envio de datos se enumeran correlati-

vamente; x define el nimero de caracteres para la

enumeracion (x =0 ... 9)

Ejemplo:

B prefix="%04"

= El primer bloque de datos de envio comprende el
numero 0001

element suffix Secuencia de caracteres que se transmite después

del bloque de datos de envio o del valor de medicién

element "false" ® "true": ademas del bloque de datos de envio actual,
previousValues se transmite el bloque anterior

® "false": Unicamente se transmite el bloque de datos
de envio actual

element “true" = "true": antes del valor de medicién, se transmite el
writelLabel nombre del eje

m "false": el nombre del eje no se transmite
element "true" = 'true": tras el valor de medicién, se transmite la
writeUnit unidad
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Explicacion

Condicién previa: Se haya definido un valor del
pardmetro "element unit" (véase mas adelante)

= "false": La unidad no se transmite

element
writeTimestamp

"true

Registro de hora para el blogue de envio en el formato
"yyyy-MM-ddThh:mm:ss.zzz"
El valor se anade tras el atributo pref i x.

En combinacién con el atributo pr evi ousVa-

| ues="true" el primer (actual) valor obtiene la hora
actual al enviar. El segundo (anterior) valor mantiene
su registro de hora original

element
newlineAfterTimestamp

El salto de pagina se anade tras el registro de hora
Unicamente si el atributo wr i t eTi mest anp="tr ue"

element id

Valores de medicion para los que son validos los
pardmetros siguientes; cada valor se define en una
linea propia

Valores posibles:

"X": posicion actual del eje X

"Y": posicion actual del eje Y

7" posicion actual del eje Z

"Q": posicién actual del eje Q

"R": valor actual del radio

"D": valor actual del diametro

"L": valor actual de la longitud

"W": valor actual de la anchura

*A": valor actual de la superficie

"C": valor actual del perimetro

“f*: valor actual de la deviacion de forma
"&lt;": valor actual del angulo (<)

"&lt;S": valor actual del 4ngulo inicial (<S)
"&lt;E": valor actual del angulo final (<E)
"Lx": valor actual de la distancia en X
"Ly": valor actual de la distancia en Y
"Lz": valor actual de la distancia en Z

element unit

El valor de medicién se transmite en unidades de
milimetros

Valores posibles: "mm”*, "inch", "deg", "dms", "rad"

Si no esté definido ningun valor, no se efectta ninguna
conversioén de las unidades

element base

||10||

® "10": el valor de mediciéon se transmite como valor
decimal

m "16": el valor de medicién se transmite como valor
hexadecimal

element factor

II1 "

Factor por el cual se multiplica el valor de medicion
Ejemplo:

= Valor de medicion: 43,67

= factor="100"

B Salida del valor de medicién: 436700
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Elemento y parametro

Valor estandar

Explicacion

element “false" B "true": tras el valor de medicién, se efectlia un salto
newline de linea
m 'false": tras el valor de medicién, no se efectla
ningun salto de linea
element ‘3" Numero de caracteres decimales al cual se redondea
decimalPlaces el valor de mediciéon
element digits 0" Numero de posiciones antes de la coma (caracter
de separacion de decimales), al cual se redondea de
modo comercial
Ejemplo:
5 Valor de medicion: 43,67
B digits="4"
®  Salida del valor de medicion: 0043,67
element “false" B "true": antes del valor de medicion, se transmite el
positiveSign signo més

= 'false": antes del valor de medicion, no se transmite
el signo més

Seleccion del contenido para la transmision de datos

Para cada tipo de geometria se puede determinar cuéles parametros se envian
al ordenador. Los parametros disponibles dependen del correspondiente tipo de

geometria.

Informacion adicional: 'Resumen de los pardmetros de la vista previa del
resultado de medicion®, P4gina 518

Existen las posibilidades siguientes para seleccionar los contenidos para la

transmisién de datos:

B Seleccionar contenidos en Vista previa del elemento
® Seleccionar contenidos en el didlogo Detalles

de geometria.

o El equipo guarda la seleccién para todos los elementos del mismo tipo
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Seleccionar contenidos en Vista previa del elemento
Condicion previa: La Vista previa del elemento estd activa
Informacion adicional: "Configuracion general (Elementos)’, Pagina 511

» Medir elemento, p. e|. Circulo
> La Vista previa del elemento se abre

Todos los valores numéricos del elemento pueden
seleccionarse.

Informacion adicional: "Resumen de los pardmetros
de la vista previa del resultado de medicion”,

Pagina 518

Y » Para seleccionar o deseleccionar contenidos, pulsar el
Simbolo correspondiente

> Los contenidos marcados los identifica el simbolo Enviar

» Pulsar Cerrar

> La seleccion se guarda para todos los elementos del mismo
tipo de geometria

X yAhgnmenl 1
o a
X| 76.138 Y| 30444
/Lmew
" ‘ D 12704 R 6352 —
Y cero
i 1 Zeropoint 1
. - @0037 A
A ‘ cero ‘

@ Temp

B8 compensasion gaussana

Send all marked >
measurement values

Figura 39: Contenido de la transmision de datos en Vista previa del elemento
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Seleccionar contenidos en el didlogo Detalles

>

Y >
o >

>
x >

Resumen

Arrastrar elemento, p. ej., Circulo de la lista de elementos
hacia la zona de trabajo

Se visualiza el didlogo Detalles con el registro Resumen
Pulsar Contenido de la transmision de datos
Se visualiza el didlogo para la seleccion de los contenidos

Todos los valores numéricos del elemento pueden
seleccionarse.

Informacidn adicional: "Resumen de los pardmetros
de la vista previa del resultado de medicion”,

Péagina 518

Para seleccionar o deseleccionar contenidos, pulsar el
simbolo correspondiente

Los contenidos marcados los identifica el simbolo Enviar
Pulsar Cerrar

La seleccién se guarda para todos los elementos del mismo
tipo de geometria

vzZ1

mm

Tolerancias X

manual  Temp

45.116
21.934
0.000

> | &

K e [ ow
- | @ 0.000 @ 40.571
= @ 130.987 @ 12.914
B o 020

31.008

L |

Volumen

Area (mm?)

130.987

Desviacién de forma 0.030

Numero de puntos 42 of 49

L T Y oo

Figura 40: Contenido de la transmisién de datos en el didlogo Detalle
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8.4 Guardar datos de configuracion

Los ajustes del equipo pueden guardarse como ficheros para que estén
disponibles después de un reinicio a los ajustes basicos o para instalarse en varios

equipos.
» En el mend principal, pulsar Ajustes
% » Pulsar Servicio técnico

» Consecutivamente se abren:

B Guardar la configuracion y restaurar
B Guardar datos de configuracion

Realizar Consolidacién completa

En el aseguramiento completo de la configuracién se aseguran todos los ajustes
del dispositivo.

Pulsar Consolidacion completa

En caso necesario, insertar una memoria USB (formato
FAT32) en una interfaz USB del equipo

> Seleccionar la carpeta en la que se deben copiar los datos de
la configuracién

» Introducir los nombres deseados de los datos de la
configuracién, p. . "<yyyy-mm-dd>_config"

» Confirmar la introduccion con RET
Pulsar Guardar como

Confirmar la copia de seguridad correcta de la configuracion
con OK

> Elfichero de la configuracion se ha asegurado

Informacion adicional: 'Guardar la configuracién y restaurar", Pagina 545

Retirar de forma segura la memoria USB

£ » En el menu principal, hacer clic en Gestién de ficheros

] » Navegar hasta la lista de ubicaciones de almacenamiento
] » Hacer clic en Quitar de forma segura

— > Aparecera el mensaje Ahora se puede retirar el dispositivo

de almacenamiento de datos.
» Retirar la memoria USB
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8.5

Proteger los ficheros del usuario

Los ficheros del usuario del equipo pueden guardarse como ficheros para que esté
disponible después de un reinicio al ajuste basico. Ademas de los ajustes, también

se puede guardar toda la configuraciéon de un equipo.
Informacion adicional: "Guardar datos de configuracion”, Pagina 204

Como ficheros de usuario, se guardan y se pueden restablecer todos
los ficheros de todos los grupos de usuarios almacenados en las
carpetas correspondientes.

Los ficheros de la carpeta System no se restauraran.

Realizar copia de seguridad

Los ficheros de usuario se pueden guardar como fichero ZIP en una memoria USB

0 en una unidad de red conectada.

D

» En el mend principal, pulsar Ajustes

Pulsar Servicio técnico
Consecutivamente se abren:

® Guardar la configuracién y restaurar
B Proteger los ficheros del usuario
Pulsar Guardar como ZIP

En caso necesario, insertar una memoria USB (formato
FAT32) en una interfaz USB del equipo

Seleccionar la carpeta en la que debe copiarse el fichero ZIP

Introducir el nombre que desee para el fichero ZIP p. ej.
"<aaaa-mm-dd>_config"

Confirmar la introduccion con RET
Pulsar Guardar como

Confirmar la copia de seguridad correcta de los ficheros de
usuario con OK

Se ha realizado la copia de seguridad de los ficheros de
usuario

Informacion adicional: "Guardar la configuracion y restaurar”, Pagina 545

Retirar de forma segura la memoria USB

=

A

v v v Vv

En el menu principal, hacer clic en Gestion de ficheros
Navegar hasta la lista de ubicaciones de almacenamiento
Hacer clic en Quitar de forma segura

Aparecera el mensaje Ahora se puede retirar el dispositivo
de almacenamiento de datos.

Retirar la memoria USB
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Arranque rapido | Resumen

9.1 Resumen

Este capitulo describe, utilizando un ejemplo, los pasos de un proceso de medicién
tipico. Par ello cuenta desde la orientacién del objeto de medicién y la medicion de
elementos, hasta la generacion del protocolo de medicion.

o Una descripcion detallada de las tareas esta disponible en el capitulo
"Medicion" y en los capitulos siguientes.

Dependiendo de la configuraciéon del equipo y de la opcidn de Software activada
se pueden capturar puntos de medicién sin sensor o con un sensor. Los puntos
de medicién capturados son reconocidos y representados por el dispositivo como
elementos.

o Antes de proceder a la ejecucion de las actividades que se describen a
continuacion, es imprescindible haber leido y comprendido el capitulo
"Funcionamiento general".

Informacién adicional: "Funcionamiento general®, Pagina 65

9.2 Dar de alta para el inicio rapido

Dar de alta al usuario

Para el inicio répido, es imprescindible el inicio de sesién del usuario Operator.

En el menu principal, hacer clic en Alta de usuario
Dado el caso, dar de baja al usuario registrado

Seleccionar el usuario Operator

Pulsar la casilla de introduccién Contrasena

Introducir la contrasena "operator”

vV vVvyyYVvyysy

En el caso de que la contrasefna no concuerde con
los ajustes estandar, debera solicitarse al instalador
(Setup) o al fabricante de la maquina (OEM).

Si ya no se conoce la contrasefia, contactar con una
delegacion de servicio técnico de HEIDENHAIN.

» Confirmar la introduccién con RET

» Pulsar Iniciar sesiéon

9.3 Realizar medicion

A continuacién se representan los pasos tipicos para la realizacién de una
medicion.
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9.3.1

Preparar la medicion

Limpiar el objeto de medicion y la maquina de medicion

La suciedad, p. ej. por virutas, polvo y restos de aceite originan unos resultados
de medicion erréneos. Antes de iniciar la medicién, el objeto de medicion, el
alojamiento del objeto de medicién y el sensor deben estar limpios.

» Limpiar el objeto de medicién, el alojamiento del objeto de medicién y los
sensores empleando productos de limpieza apropiados

Temperar el objeto de medicion

Los objetos de medicion deben estar alojados en la maguina de medicién un
tiempo suficientemente largo como para que los objetos de medicion se adapten
a la temperatura ambiente. Como consecuencia de las diferentes medidas de los
objetos de medicion, con variaciones de la temperatura deben temperarse los
objetos de medicion.

Esto permite hacer un seguimiento de la medicién. Normalmente, la temperatura
de referencia es de 20 °C.

» Temperar los objetos de medicion durante un tiempo suficientemente largo

Reducir los factores medioambientales

Los factores medioambientales tales como p. ej. radiacion luminica, vibraciones
del suelo o la humedad del aire pueden influir en la maquina de medicion, en
los sensores o en los objetos de medicion. Ello puede falsear el resultado de

la medicion. Con determinados factores, tales como p. ej. radiacion luminica,
también puede verse afectada negativamente la incertidumbre de la medicion.

» Eliminar o evitar en la medida de lo posible los factores medioambientales

Fijar el objeto de medicion

El objeto de medicion debe fijarse sobre la mesa de medicién o en un alojamiento
de objeto de medicién, en funcién de su tamano.

> Posicionar el objeto de medicién en el centro del campo de medicién
> Fijar los objetos de medicién pequenos p. e]. con plastilina

> Fijar los objetos de medicién grandes con sistemas de sujecion

>

Prestar atencién a que el objeto de medicién no quede fijado ni demasiado flojo
ni demasiado tensado

Ejecutar la busqueda de marcas de referencia

Con la ayuda de las marcas de referencia, el equipo puede asignar las posiciones
de ejes del sistema de medicion a la maquina.

Si no se dispone de marcas de referencia para el sistema de medida mediante un
sistema de coordenadas definido, antes del inicio de la medicion debe ejecutarse
una busqueda de marcas de referencia.
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o Si la busqueda de marcas de referencia se activa tras el arranque del
equipo, todas las funciones del equipo se bloquean hasta que haya
concluido con éxito la busqueda de marcas de referencia.

Informacion adicional: "Marcas de referencia (Sistema de medida)",
Pagina 539

o En sistemas de medida en serie con interfaz EnDat se utiliza la
busqueda de marcas de referencia, dado que se referencian los ejes de
forma automatica.

Si la busqueda de marcas de referencia en el equipo esté activada, un Asistente
requiere que se desplacen las marcas de referencia de los ejes.

» Tras dar de alta, seguir las instrucciones del asistente

> Tras finalizar con éxito la busqueda de marca de referencia, el simbolo de la
referencia deja de parpadear

Informacion adicional: "Elementos de manejo del visualizador de cotas’,
Pagina 119

Informacion adicional: "Activar la busqueda de marcas de referencia’, Pagina 147

Iniciar manualmente la busqueda de marcas de referencia

o La busqueda manual de marcas de referencia Unicamente la pueden
ejecutar los usuarios de los tipos Setup o OEM.

Si tras el arranque no se ha ejecutado la busqueda de marcas de referencia, la
busqueda de marcas de referencia se puede iniciar manualmente a posteriori.

» En el menu principal, hacer clic en Configuraciones
» Consecutivamente se abren:

" Ejes

= Configuracion general

®  Marcas de referencia

Pulsar Iniciar

El simbolo de la referencia parpadea

Sequir las instrucciones del asistente

Tras finalizar con éxito la busqueda de marcas de referencia,
el simbolo de la referencia deja de parpadear

VvV v.v VY
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Medir sensor VED

Condiciones

® El| sensor VED esté configurado en los ajustes del equipo
Informacion adicional: "Configuracién del sensor VED', Pagina 179

Seleccionar sensor

E » Enla gama de funciones, seleccionar Medicion manual

» Enla gama de sensores y en el caso de que estén
disponibles varios sensores, es preciso seleccionar el Sensor
VED

> La seccion de imagen del sensor VED se visualiza en la zona
de trabajo

» Posicionar la herramienta de medicién sobre un borde con
alto contraste del objeto de medicion

» Enfocar la 6ptica de la maquina de medicion de tal modo que
se visualice un borde lo més nitido que sea posible

Ajustar la eliminacion

» Hacer clic en Gama de iluminacion

» Con los reguladores deslizantes, ajustar la iluminacién en la
zona de trabajo, de tal modo que en el borde del objeto se
origine un contraste lo mas alto posible
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Adaptar ajustes de contraste

El umbral de contraste preestablece desde cuando una transicién de luz-oscuridad
se acepta como borde. Cuanto mas alto fije el valor umbral de contraste, mas alto
deberé ser el contraste de la transicion medida.

A continuacion, se describira como se puede ajustar manualmente el umbral de
contraste o adaptarlo automaticamente con ayuda de un proceso de aprendizaje a
las condiciones luminicas reales.

Alternativamente, se puede adaptar el umbral de contraste con ayuda de la barra
de contraste en el menu Medicioén.
Informacion adicional: "Mostar barra de contraste”, Pagina 130 y Pagina 107

0 Las condiciones de iluminacién del entorno influyen en el resultado
de medicién. Adaptar de nuevo los ajustes si las condiciones de
luminosidad varian.

» En el menu principal, hacer clic en Configuraciones
@ » Pulsar Sensores
» Consecutivamente se abren:

B Seguimiento de bordes por video (VED)
B Ajuste del contraste

> Escoger Algoritmo de los bordes para la deteccién de
bordes
®  Automatico: El borde se define automaticamente
® Primer borde: Primera transicion = al umbral de contraste
se le define como borde
= Esquina mas puntiaguda: Transicion mas fuerte 2 al
umbral de contraste se le define como borde

» En el campo Valor umbral de contraste para la deteccién
de los bordes, ajustar el valor umbral de contraste deseado
y asi no hacer transicién de la imagen de la camara
(Rango de ajuste: 0... 255)

Para iniciar el proceso de aprendizaje, pulsar Iniciar

El proceso de aprendizaje arranca y el menu Medicion se
visualiza

» Escoger gama de iluminacion
» Con los controles deslizantes, establecer un contraste lo mas
alto posible en el borde

> Para confirmar el posicionamiento de la herramienta
de medicién y el ajuste de la iluminacién, hacer clic en
Confirmar en el asistente

> Los valores en los campos Valor umbral de contraste
para la deteccion de los bordes y Contraste se adaptan
automaticamente, en funcién del algoritmo de los bordes
seleccionado

> El proceso de aprendizaje esta cerrado
> Para repetir el proceso de aprendizaje, hacer clic en Deshacer
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X » Para cerrar el Asistente, hacer clic en Cerrar

Informacion adicional: "Ajuste del contraste", Pagina 502

Medir sensor OED

Condiciones

m E| sensor OED esta configurado en los ajustes del equipo
Informacion adicional: "Configuracion del sensor OED", Pagina 195

Seleccionar sensor

» Enla gama de funciones, seleccionar Medicion manual

» Enla gama de sensores y en el caso de que estén
disponibles varios sensores, es preciso seleccionar el Sensor
OED

> La visualizacion de la posicion se muestra en la zona de
trabajo

» Enfocar la 6ptica de la maquina de medicidon de modo que en
la pantalla de proyeccién de dicha maquina de medicion se
visualice un borde lo més nitido posible

» Ajustar la iluminacion de la maquina de medicion de modo
que en la pantalla de proyeccién de dicha maquina de
medicion se visualicen imagenes con el contraste mas
elevado posible

Adaptar ajustes de contraste

Mediante un proceso de aprendizaje puede adaptar los ajustes de contraste a
las condiciones de iluminacion actuales. Para ello, con el sensor OED es preciso
capturar un punto en la zona clara y uno en la zona oscura de la pantalla.

0 Las condiciones de iluminacién del entorno influyen en el resultado
de medicién. Adaptar de nuevo los ajustes si las condiciones de
luminosidad varian.

= » Abrir Gama de herramientas
g

En la gama de herramientas, se visualiza el didlogo Ajustes

> A fin de obtener los ajustes de contraste en el proceso de
aprendizaje, en Proceso de contrastacién OED pulsar Iniciar

» Seguir las instrucciones del asistente
» Para cerrar el didlogo, pulsar OK

> Los ajustes de contraste quedan almacenados para la
ampliaciéon seleccionada

> Repetir el proceso para todas las ampliaciones disponibles

Informacion adicional: "Ajuste del contraste’, Pagina 506
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Adaptar los ajustes del valor umbral

Los ajustes de valor umbral indican desde cuando se acepta una transicion claro-
oscuro como arista. Mediante un proceso de aprendizaje pueden adaptarse los
ajustes de valor umbral a las condiciones de iluminacién actuales. Al hacerlo, con
el sensor OED se mide una distancia para la que se define un valor nominal.

o Las condiciones de iluminacién del entorno influyen en el resultado
de medicién. Adaptar de nuevo los ajustes si las condiciones de
luminosidad varian.

P, » Abrir Gama de herramientas

En la gama de herramientas, se visualiza el didlogo Ajustes

v

> A fin de obtener los ajustes de valor umbral en el proceso de
aprendizaje, en Proceso de aprendizaje valor umbral OED
pulsar Iniciar

» Seguir las instrucciones del asistente
Para cerrar el didlogo, pulsar OK

> Los ajustes de valor umbral se guardan para la ampliacién
seleccionada

» Repetir el proceso para todas las ampliaciones disponibles

Informacion adicional: "Ajustes de valor umbral®, P4gina 507

Configurar ajustes de desalineacion

Los ajustes de desalineacion compensan la desviacion de posicion entre la cruz
reticular para la captura del punto de medicién y el sensor OED para la deteccion
de aristas. En un proceso de aprendizaje, configurar los ajustes de desalineacion
midiendo un circulo con dos herramientas de medicion distintas. A partir de la
desviacion de ambos circulos, se calcula la desviacion del sensor OED para los
ejes X e Y y se compensa en las mediciones siguientes.

c » Abrir Gama de herramientas

> Enla gama de herramientas, se visualiza el didlogo Ajustes

> A fin de obtener los ajustes de offset en el proceso de
aprendizaje, en Proceso de aprendizaje offset OED pulsar
Iniciar

> Seguir las instrucciones del asistente:

B Medir puntos del circulo con la herramienta de medicién
Cruz reticular

B Aceptar los puntos medidos respectivamente con
Aceptar puntos

» Para cerrar el didlogo, pulsar OK

> Los ajustes de desalineacion quedan almacenados para la
ampliacién seleccionada

> Repetir el proceso para todas las ampliaciones disponibles

Informacion adicional: "Ajuste del decalaje”, Padgina 507
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Medir el sensor TP

Condicidn previa: El sistema de palpacién (TP) esta configurado en los ajustes del
equipo
Informacion adicional: "Configuracién del sensor TP", Pagina 198

Seleccionar sensor

» En la gama de funciones, seleccionar Medicién manual

» Enla gama de sensores y en el caso de que estén
disponibles varios sensores, es preciso seleccionar el Sensor
TP

> La visualizacion de la posicidon se muestra en la zona de
trabajo

Calibrar vastagos de palpacion

A fin de poder medir con el palpador digital, es imprescindible en primer lugar
calibrar el vastago de palpacion. Con este propésito, es preciso calibrar la esfera
para calibrar, cuyo didmetro se ha indicado en los ajustes del equipo. Es preciso
disponer por lo menos tres puntos de medicién en el perimetro y un punto en la
superficie de la esfera para calibrar.

El primer vastago de palpaciéon que se calibre se almacena como vastago de
calibracion principal. El resto de vastagos de palpacion hacen referencia al vastago
principal. En el caso de calibrar de nuevo el vastago principal, es imprescindible
asimismo calibrar de nuevo el resto de los vastagos de palpacion.

o En el caso de un véstago de palpacion en forma de estrella, es
imprescindible ejecutar el proceso de calibracion en todas las puntas
del vastago.

o En el caso de un véstago de palpacion pivotante indexado, es
imprescindible ejecutar el proceso de calibracion para todos los ejes y
todos los valores angulares, que sean necesarios para la medicién.
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Ajustes

Previo Ala derecha
Abajo

Diameter of tylus tp

0.000

Offsetto master stylus

Not calibrated

Not calibrated

Not calibrated

Anguiar value: of the A axis (*) Angular value of the B axis (°) Proceso de calbracion

— 0 |+ | — 0 + | Iniciar

| Enter

Figura 41: Didlogo Ajustes para herramientas de medicién TP

1 Representacién grafica para la seleccién de los valores angulares en vastagos
de palpacién pivotante indexados

2 Representacién grafica para la seleccién de las puntas del vastago en vastagos
en forma de estrella

En la representacién grafica para vastagos de palpacion pivotante indexados se
puede seleccionar la posicién del vastago para, a continuacién, calibrarla. La escala
corresponde al rango de ajuste del vastago configurado.

Informacion adicional: "Probe head", P4agina 509

Las posiciones calibradas y la posicion seleccionada se identifican mediante
puntos. El color de los puntos tiene el siguiente significado:

Color Significado

Naranja Posicion seleccionada y no calibrada
Verde Posicién seleccionada y calibrada
Gris oscuro Posicién no seleccionada y calibrada
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9.3.2

v

vV v vy

En la gama de herramientas, seleccionar el vastago de
palpacién deseado

En el didlogo Ajustes, se muestran los pardmetros
disponibles para dicho vastago de palpaciéon seleccionado

En el caso de un vastago de palpacion en forma de estrella,
en la representacion grafica es preciso pulsar sobre la
primera punta del vastago de palpacion

La punta del vastago seleccionada se visualiza en color verde

En el caso de un vastago de palpacién pivotante indexado,
seleccionar el primer valor angular en la representacion
grafica o en los campos de entrada

Introducir el didmetro de la punta del vastago de palpacion
Para iniciar el proceso de calibracion, pulsar Iniciar
Seguir las instrucciones del asistente

En el caso de un vastago de palpacién en forma de estrella,
repetir el proceso para cada una de las puntas del vastago
En el caso de un vastago de palpacién pivotante indexado,
repetir el proceso para cada unos de los ejes y para cada uno
de los valores angulares

Cuando el simbolo de la barra de herramientas se visualice
en color verde, el vastago de palpacién estara calibrado

Informacion adicional: "Palpador digital (TP)", Pagina 508

Medir sin sensor

En dispositivos sin sensores, se dispone Unicamente de geometrias y no de
herramientas de medicion. La alineacion y la captura de los puntos de medicién se
pueden realizar p. ej. con la ayuda de una pantalla externa con cruz reticular. En la
zona de trabajo de la superficie de usuario se visualiza la posicion de la mesa de

medicion.

Las mediciones que aqui se representan se describen detalladamente
en el capitulo Medicién.

Informacion adicional: "Medicién", Pagina 313
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Alinear el objeto de medicion

Para poder evaluar los puntos de medicién, el objeto de medicién debe estar
alineado. Para ello se determina el sistema de coordenadas del objeto de mediciéon
(sistema de coordenadas de la pieza) que esta preestablecido en el dibujo técnico.

De este modo, los valores de mediciéon pueden compararse con los datos del
dibujo técnico y valorarse.

Informacion adicional: "Pieza de demostracion en 2D", Pagina 571

&
HEIDENHAIN ®

T e
\

Figura 42: Ejemplo de alineacién en la pieza de demostracién en 2D

3.

Tipicamente, los objetos de medicion se alinean en los pasos siguientes:
1 Medir la alineacion

2 Medir recta

3 Construir el punto cero
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Medir la alineacion
Establecer el borde de referencia para la alineacion conforme al dibujo técnico.

» En el menu principal, pulsar Medicion

© Enter

En la gama de funciones, seleccionar Mediciéon manual
La zona de trabajo se visualiza con las posiciones de los ejes
En la gama de geometrias, seleccionar Alineacion

Posicionar el primer punto de medicién sobre el borde de
referencia

En el Inspector, pulsar Enter
> Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos

vV vV Y

v

Distribuir los puntos de medicion a lo largo de toda la
longitud del borde. De este modo se minimiza el error
angular.

» Posicionar el segundo punto de medicion sobre el borde de
referencia

» En el Inspector, pulsar Enter

En funcion de la configuracién, es posible capturar
puntos de medicién adicionales del elemento. De
este modo se aumenta la precision.

» En el nuevo elemento, pulsar Finalizar
> La alineacion se visualiza en la lista de elementos

> Se muestra una vista previa del resultado de la medicién

Q @‘ e ‘ & o [ w0

@] 10065 N 0.000
‘ cero ! t:J @ %Ahgnmenn
® , P a

2
Q Temp

@‘ Compensacion gaussiana

© T -80.095
1.438°

Figura 43: Elemento Alineacién en la lista de elementos con Vista previa del elemento
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Medir recta
Como segundo borde de referencia se mide una recta.

» En la gama de geometrias, seleccionar Recta

» Posicionar el primer punto de medicién sobre el borde de
referencia

» En el Inspector, pulsar Enter
> Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos

© Enter

Distribuir los puntos de medicion a lo largo de toda la
longitud del borde. De este modo se minimiza el error
angular.

» Posicionar el segundo punto de medicién sobre el borde de
referencia

» En el Inspector, pulsar Enter

En funcion de la configuracién, es posible capturar
puntos de medicién adicionales del elemento. De
este modo se aumenta la precision.

» En el nuevo elemento, pulsar Finalizar
> Larecta se visualiza en la lista de elementos
> Se muestra una vista previa del resultado de la medicion

® o o == A mmm S
‘ e ‘ Lé\ a2t [ 121128 %Xgmmer‘”
©| 89.935° N 0.000
M- 8- 8- G
m- /x|
‘ Align ‘ _
- LJ Temp
® @ Compensacién gaussiana

© Enter

Figura 44: Elemento Recta en la lista de elementos con Vista previa del elemento
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Construir el punto cero

A partir del punto de interseccién de la alineacién y de la recta, establecer el punto
cero.

v

En la gama de geometrias, seleccionar Punto cero

En el Inspector o en la vista de elementos, seleccionar los
elementos Alineacién y Recta

Los segmentos seleccionados se visualizan en verde
Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos
En el nuevo elemento, pulsar Finalizar

El punto cero se visualiza en la lista de elementos

Se ha determinado el sistema de coordenadas de la pieza
para el objeto de medicion

Hacer clic en Vista previa de elementos
El sistema de coordenadas se visualiza en la zona de trabajo

v

VvV V Vv VYV

v

0.374
329.423
1.438

Alignment 1
< A
x| Line 1
[X] oo / P
&= 2 T Zero point 1
e e

Q Temp
@ Punto de corte

Figura 45: Zona de trabajo con punto cero indicado en el sistema de coordenadas
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Medir elementos

Para la medicién de elementos pueden emplearse las geometrias de la gama de
geometrias o Measure Magic.

o Si se emplea Measure Magic, se determina automaticamente el tipo
de geometria a partir de los puntos de medicion capturados. El tipo
de geometria, que se asigna al nuevo elemento, puede modificarse
después de la medicién.

Informacion adicional: "Medir con Measure Magic", Pagina 344
Informacién adicional: "Resumen de los tipos de geometrias’, Pagina 314

HEIDENHAIN

T
A

Figura 46: Ejemplos de medicion en la pieza de demostracion en 2D

A continuacién se miden diferentes elementos:
1 Circulo

2 Ranura

3 Centro de gravedad
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Medir circulo
Para medir un circulo se precisan, como minimo, tres puntos de medicién.

» En el menu principal, pulsar Medicion
» En la gama de funciones, seleccionar Medicion manual

La zona de trabajo se visualiza con las posiciones de los ejes
» En la gama de geometrias, seleccionar Measure Magic

En la gama de geometrias, seleccionar Circulo

E DEE

Desplazarse al primer punto de medicién del contorno del
circulo

» En el Inspector, pulsar Enter
> Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos

» Desplazarse al siguiente punto de medicién del contorno del
circulo

© Enter

Distribuir los puntos de medicién sobre el contorno
del elemento del modo mas homogéneo posible.

En el Inspector, pulsar Enter
A fin de capturar otros puntos de medicion, repetir el proceso
En el nuevo elemento, pulsar Finalizar

El circulo se visualiza en la lista de elementos

VV Vv vVvyy

Se muestra una vista previa del resultado de la medicién
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Figura 47: Elemento Circulo en la lista de elementos con Vista previa del elemento

cero
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Medir ranura

Para medir una ranura se precisan como minimo cinco puntos de medicion.
Colocar por lo menos dos puntos de mediciéon en el primer flanco vy,
respectivamente, un punto de medicién en el segundo flanco y en el arco de la
ranura.

» En la gama de geometrias, seleccionar Measure Magic
V.
0
. » En la gama de geometrias, seleccionar Ranura
» Desplazarse al primer punto de medicion del contorno de la

ranura

» En el Inspector, pulsar Enter
© Enter

> Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos

> Desplazarse al siguiente punto de medicion del contorno de
la ranura

Distribuir los puntos de medicién en la medida de lo
posible a lo largo de toda la longitud del primer flanco.

En el Inspector, pulsar Enter
A fin de capturar otros puntos de medicion, repetir el proceso
En el nuevo elemento, pulsar Finalizar

La ranura se visualiza en la lista de elementos
Se muestra una vista previa del resultado de la medicion

VV VvvVvy
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Figura 48: Elemento Ranura en la lista de elementos con Vista previa del elemento
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Medir el Centro de gravedad

Para medir un centro de gravedad se precisan como minimo tres puntos de
medicion.

E » En la gama de geometrias, seleccionar Centro de gravedad

Desplazarse al primer punto de medicién del contorno del
centro de gravedad

» En el Inspector, pulsar Enter

© Enter

> Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos

» Desplazarse al siguiente punto de medicién del contorno del
centro de gravedad

Distribuir los puntos de medicién sobre el contorno
del elemento del modo méas homogéneo posible.

En el Inspector, pulsar Enter

En el nuevo elemento, pulsar Finalizar
El centro de gravedad se visualiza en la lista de elementos
Se muestra una vista previa del resultado de la medicion
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Figura 49: Elemento Centro de gravedad en la lista de elementos con Vista previa del
elemento
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9.3.3 Medir con sensor VED

Para la medicién de bordes y contornos con el sensor VED, se dispone de
diferentes herramientas de medicién para la captura de puntos de medicion en la
imagen en directo.

Informacion adicional: "Resumen de las herramientas de medicion VED",
Pagina 91

o Las mediciones que aqui se representan se describen detalladamente
en el capitulo Medicién.

o Para las mediciones descritas en este capitulo se emplea una cdmara
virtual (Virtual Camera (GigE)) con la representacion de la parte de
Demo 2D que se suministra con el equipo.
Las adaptaciones especificas de la aplicacién durante la puesta en
marcha o durante la preparacion pueden originar representaciones
discrepantes.

El usuario OEM o Setup puede conmutar en todo momento a la cdmara
virtual. Ello permite comprender los ejemplos representados.

Informacion adicional: "Medicion", Pagina 313

Alinear el objeto de medicion

Para poder evaluar los puntos de medicién, el objeto de medicién debe estar
alineado. Para ello se determina el sistema de coordenadas del objeto de mediciéon
(sistema de coordenadas de la pieza) que esta preestablecido en el dibujo técnico.

De este modo, los valores de medicion pueden compararse con los datos del
dibujo técnico y valorarse.

Informacion adicional: "Pieza de demostracion en 2D", Pagina 571
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Figura 50: Ejemplo de alineacién en la pieza de demostracién en 2D

3.

Tipicamente, los objetos de medicidon se alinean en los pasos siguientes:
1 Medir la alineaciéon

2 Medir recta

3 Construir el punto cero
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En la funcidon Medir manualmente se puede desplazar la seccion de la
imagen.
Informacidn adicional: "Desplazar seccion®, Pagina 93

Determinar el plano focal con el enfoque automatico (opciéon de software)

La funcion Enfoque automatico (AF) resulta util al definir el plano focal. El
asistente le guiard durante el proceso. Durante el desplazamiento del eje Z, el
equipo determina la posicién en la que el contorno del objeto de medicion es lo
mas marcado posible.

@k

>

vV vV yYyy

En el menu principal, pulsar Medicion

En la gama de funciones, seleccionar Mediciéon manual

En la gama de sensores y en el caso de que estén
disponibles varios sensores, es preciso seleccionar el Sensor
VED

La gama de geometrias y las herramientas de medicion VED
se visualizan

La zona de trabajo muestra la imagen en directo de la camara

En el menu de acceso rapido, seleccionar la ampliacion que
esta ajustada en la maquina de medicion

Seleccionar una de las herramientas de medicién siguientes:
Cruz reticular

Cruz reticular activa

Circulo

Amortiguador

Contorno

Pulsar Enfoque automatico

Seguir las instrucciones del asistente

El asistente determina la posicién éptima en el eje Z
Para cerrar el Asistente, pulsar Cerrar

Desplazarse a la posicién determinada en el eje Z
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Medir la alineacion
Establecer el borde de referencia para la alineacion conforme al dibujo técnico.

o | vzi » En caso necesario, seleccionar el plano de proyecciéon XY en
manal | World el menu de acceso rapido
Informacion adicional: "Seleccionar plano de proyeccion”,
Pagina 131

» En la gama de geometrias, seleccionar Alineacién

» En la gama de herramientas, seleccionar Amortiguador

» Posicionar la herramienta de medicién sobre el borde de
referencia

» A fin de adaptar la direccién de barrido, es preciso girar la
herramienta de medicién

» Extender la herramienta de medicién de tal modo que la zona
de busqueda incluya una zona del borde tan grande como sea
posible

EH Iﬂ E; » En el borde inferior de la zona de trabajo, seleccionar el modo
‘ de reconocimiento de bordes

» En el Inspector, hacer clic en Enter
A lo largo del borde se capturan varios puntos de mediciéon
> Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos

N

© Enter

Distribuir los puntos de medicion a lo largo de toda la
longitud del borde. De este modo se minimiza el error
angular.

» Siel borde se reproduce interrumpido o no completamente
en la zona de trabajo, posicionar de nuevo la herramienta de
medicion y capturar mas puntos de medicién

» En el nuevo elemento, hacer clic en Finalizar
> La alineacién se visualiza en la lista de elementos
> Se muestra una vista previa del resultado de la medicion
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Figura 51: Elemento Alineacidn en la lista de elementos con Vista previa del elemento
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Medir recta

Como segundo borde de referencia se mide p. ej. una recta con la herramienta de
medicién Amortiguador .

» En la gama de geometrias, seleccionar Recta

En la gama de herramientas, seleccionar Amortiguador

Posicionar la herramienta de medicién sobre el borde de
referencia

» A fin de adaptar la direccién de barrido, es preciso girar la
herramienta de medicion

» Extender la herramienta de medicién de tal modo que la zona
de busqueda incluya una zona del borde tan grande como sea
posible

Eﬂ EE En el borde inferior de la zona de trabajo, seleccionar el modo
\ de reconocimiento de bordes

» En el Inspector, hacer clic en Enter
> Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos

v

© Enter

Distribuir los puntos de medicién a lo largo de toda la
longitud del borde. De este modo se minimiza el error
angular.

» Siel borde se reproduce interrumpido o no completamente
en la zona de trabajo, posicionar de nuevo la herramienta de
medicién y capturar mas puntos de medicion

» En el nuevo elemento, hacer clic en Finalizar
> La recta se visualiza en la lista de elementos
> Se muestra una vista previa del resultado de la medicién
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Figura 52: Elemento Recta en la lista de elementos con Vista previa del elemento
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Construir el punto cero

A partir del punto de interseccién de la alineacién y de la recta, establecer el punto
cero.

v

En la gama de geometrias, seleccionar Punto cero

En el Inspector o en la vista de elementos, seleccionar los
elementos Alineacién y Recta

Los segmentos seleccionados se visualizan en verde
Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos
En el nuevo elemento, pulsar Finalizar

El punto cero se visualiza en la lista de elementos

Se ha determinado el sistema de coordenadas de la pieza
para el objeto de medicion

Hacer clic en Vista previa de elementos
El sistema de coordenadas se visualiza en la zona de trabajo

v

VvV V Vv VYV

v

Alignment 1
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Line 1
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Figura 53: Zona de trabajo con punto cero indicado en el sistema de coordenadas
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Medir elementos

Para la medicién de elementos pueden emplearse las geometrias de la gama de
geometrias o Measure Magic.

o Si se emplea Measure Magic, se determina automaticamente el tipo
de geometria a partir de los puntos de medicion capturados. El tipo
de geometria, que se asigna al nuevo elemento, puede modificarse
después de la medicién.

Informacion adicional: "Medir con Measure Magic", Pagina 344
Informacién adicional: "Resumen de los tipos de geometrias’, Pagina 314
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Figura 54: Ejemplos de medicion en la pieza de demostracion en 2D

A continuacién se miden diferentes elementos:
1 Circulo

2 Ranura

3 Centro de gravedad

o En la funcidon Medir manualmente se puede desplazar la seccién de la
imagen.
Informacién adicional: "Desplazar seccion’, Pagina 93

Medir circulo

Para medir un circulo se precisan, como minimo, tres puntos de medicién. Para la
captura de puntos de medicion se puede emplear p. ej. la herramienta de mediciéon
Circulo. Segun los ajustes se distribuyen automaticamente varios puntos de
medicién sobre todo el contorno.

» En el menu principal, pulsar Medicion

» Enla gama de funciones, seleccionar Medicion manual
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v

VV VvV Yy

En la gama de sensores y en el caso de que estén
disponibles varios sensores, es preciso seleccionar el Sensor
VED

La gama de geometrias y las herramientas de medicion VED
se visualizan

En el Inspector, pulsar Vista previa de imagen en directo
La zona de trabajo muestra la imagen en directo de la camara

En el menu de acceso rapido, seleccionar la ampliacién que
estd ajustada en la maquina de medicién

Posicionar el objeto de medicién en la imagen en directo
En la gama de geometrias, seleccionar Measure Magic

En la gama de geometrias, seleccionar Circulo

En la gama de herramientas, seleccionar Circulo
Posicionar la herramienta de medicién sobre el contorno

Adaptar el tamano de los dos anillos de la herramienta

de medicién, de tal modo que el contorno se encuentre
completamente en la zona de bldsqueda entre el anillo interior
y el anillo exterior

En el borde inferior de la zona de trabajo, seleccionar el modo
de reconocimiento de bordes

En el Inspector, pulsar Enter

Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos

En el nuevo elemento, pulsar Finalizar

El circulo se visualiza en la lista de elementos

Se muestra una vista previa del resultado de la medicion
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Figura 55: Se visualiza Circulo en la vista previa de elementos
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Medir ranura

Para medir una ranura se precisan como minimo cinco puntos de medicién. Para
la captura de los puntos de medicién se puede emplear p. ej., la herramienta de
medicién Cruz reticular activa. Colocar por lo menos dos puntos de mediciéon
en el primer flanco vy, respectivamente, por lo menos un punto de medicién en el
segundo flanco y en el arco de la ranura.

» En la gama de geometrias, seleccionar Ranura

activa

» Posicionar el rango de busqueda de la herramienta de
medicién sobre el contorno de la ranura

» Enla gama de herramientas, seleccionar Cruz reticular

» Ajustar el tamano del rango de buUsqueda

> En el Inspector, hacer clic en Enter
© Enter

> Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos

» Posicionar la herramienta de medicion para la captura del
segundo punto de medicion sobre el contorno de la ranura

» Hacer clic en Enter
> A fin de registrar otros puntos de medicién, repetir el proceso

© Enter

Distribuir los puntos de medicién en la medida de lo
posible a lo largo de toda la longitud del primer flanco.

» En el nuevo elemento, hacer clic en Finalizar
> Laranura se visualiza en la lista de elementos
> Se muestra una vista previa del resultado de la medicion
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Figura 56: Se visualiza Ranura en la vista previa de elementos
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Medir el Centro de gravedad

Para medir un centro de gravedad se precisan como minimo tres puntos de
medicion. Para la captura de puntos de medicion se puede emplear p. €j.

la herramienta de medicién Contorno. Segun los ajustes se distribuyen
automaticamente varios puntos de medicién sobre todo el contorno.

E » Enla gama de geometrias, seleccionar Centro de gravedad
» En la gama de herramientas, seleccionar Contorno
» Posicionar la herramienta de medicién en un punto cualquiera

sobre el contorno

» Adaptar el rango de busqueda de tal modo que tan sélo
incluya un borde

No puede haber otros bordes o contornos en el rango
de busqueda de la herramienta de medicién.

EH Iﬂ E; » En el borde inferior de la zona de trabajo, seleccionar el modo
de reconocimiento de bordes

> En el Inspector, hacer clic en Enter

Se capturan los puntos de medicién a lo largo del borde hasta
que se vuelve a llegar al punto inicial

Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos
En el nuevo elemento, hacer clic en Finalizar

© Enter

El centro de gravedad se visualiza en la lista de elementos

VvV Vv vV

Se muestra una vista previa del resultado de la medicion
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Figura 57: Se visualiza Centro de gravedad en la vista previa de elementos
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9.34 Medir con sensor OED

Para la medicion de bordes y contornos con un sensor OED se dispone de
diferentes herramientas de medicién para la captura de puntos de medicién.
Informacion adicional: "Resumen de las herramientas de medicion OED",
Pagina 113

o Las mediciones que aqui se representan se describen detalladamente
en el capitulo Medicién.

Informacion adicional: "Medicién", Pagina 313

Alinear el objeto de medicion

Para poder evaluar los puntos de medicién, el objeto de medicién debe estar
alineado. Para ello se determina el sistema de coordenadas del objeto de medicidon
(sistema de coordenadas de la pieza) que esté preestablecido en el dibujo técnico.

De este modo, los valores de medicion pueden compararse con los datos del
dibujo técnico y valorarse.

Informacion adicional: 'Pieza de demostracién en 2D", Pagina 571

&
HEIDENHAIN ®

T e
\

Figura 58: Ejemplo de alineacién en la pieza de demostracién en 2D

3.

Tipicamente, los objetos de medicién se alinean en los pasos siguientes:
1 Medir la alineacion

2 Medirrecta

3 Construir el punto cero
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Medir la alineacion
Establecer el borde de referencia para la alineacion conforme al dibujo técnico.

mm

manual

BN

\74]

World

>

En el menu principal, hacer clic en Medicién

En la gama de funciones, seleccionar Mediciéon manual

En la gama de sensores y en el caso de que estén
disponibles varios sensores, es preciso seleccionar el Sensor
OED

La gama de geometrias y las herramientas de medicién OED
se visualizan

En la zona de trabajo se muestra la visualizacién de la
posicion

En el menu de acceso rapido, seleccionar la ampliacion que
esta ajustada en la maquina de medicion

En caso necesario, seleccionar el plano de proyeccion XY en
el menu de acceso rapido

Informacion adicional: "Seleccionar plano de proyeccion”,
Pégina 131

>

En la gama de geometrias, seleccionar Alineacion

En la gama de herramientas, seleccionar Auto OED

Con el sensor OED, pasar varias veces por el borde de
referencia

Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos

Cada vez que se sobrepasa el borde de referencia, se anade
un nuevo punto de medicion

Distribuir los puntos de medicion a lo largo de toda la
longitud del borde. De este modo se minimiza el error
angular.

En el nuevo elemento, pulsar Finalizar
La alineacion se visualiza en la lista de elementos
Se muestra una vista previa del resultado de la medicion
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Figura 59: Elemento Alineacién en la lista de elementos con Vista previa del elemento
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Medir recta
Como segundo borde de referencia, medir una recta.

» En la gama de geometrias, seleccionar Recta

En la gama de herramientas, seleccionar Auto OED
Con el sensor OED, pasar varias veces por el borde
Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos

Cada vez que se sobrepasa el borde de referencia, se ahade
un nuevo punto de medicién

\ 22 A 4

Distribuir los puntos de medicién a lo largo de toda la
longitud del borde. De este modo se minimiza el error
angular.

> En el nuevo elemento, hacer clic en Finalizar
> La recta se visualiza en la lista de elementos
> Se muestra una vista previa del resultado de la medicion
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Figura 60: Elemento Recta en la lista de elementos con Vista previa del elemento
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Construir el punto cero

A partir del punto de interseccién de la alineacién y de la recta, establecer el punto
cero.

v

En la gama de geometrias, seleccionar Punto cero

En el Inspector o en la vista de elementos, seleccionar los
elementos Alineacién y Recta

Los segmentos seleccionados se visualizan en verde

v

Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos
En el nuevo elemento, pulsar Finalizar
El punto cero se visualiza en la lista de elementos

VvV V Vv VYV

Se ha determinado el sistema de coordenadas de la pieza
para el objeto de medicion

Hacer clic en Vista previa de elementos
El sistema de coordenadas se visualiza en la zona de trabajo
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Figura 61: Zona de trabajo con punto cero indicado en el sistema de coordenadas
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Medir elementos

Para la medicién de elementos pueden emplearse las geometrias de la gama de
geometrias o Measure Magic.

o Si se emplea Measure Magic, se determina automaticamente el tipo
de geometria a partir de los puntos de medicion capturados. El tipo
de geometria, que se asigna al nuevo elemento, puede modificarse
después de la medicién.

Informacion adicional: "Medir con Measure Magic", Pagina 344
Informacién adicional: "Resumen de los tipos de geometrias’, Pagina 314
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Figura 62: Ejemplos de medicién en la pieza de demostracion en 2D

A continuacién se miden diferentes elementos:
1 Circulo

2 Ranura

3 Centro de gravedad

Medir circulo

Para medir un circulo se precisan, como minimo, tres puntos de medicién. Para
la captura de puntos de medicién, se puede emplear, p. €j., la herramienta de
medicion OED.

» En el menu principal, hacer clic en Medicién

» En la gama de funciones, seleccionar Medicién manual

» Enla gama de sensores y en el caso de que estén
disponibles varios sensores, es preciso seleccionar el Sensor
OED

> La gama de geometrias y las herramientas de medicion OED
se visualizan

> Enla zona de trabajo se muestra la visualizacion de la
posicion

» En el menu de acceso rapido, seleccionar la ampliacion que
esta ajustada en la maquina de medicion

» Enla gama de geometrias, seleccionar Measure Magic
i
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» Enla gama de geometrias, seleccionar Circulo
» En la gama de herramientas, seleccionar OED
L Con el sensor OED, sobrepasar el borde del circulo

> El equipo registra el punto de medicion y lo copia en el
portapapeles

» Para confirmar la captura del punto de medicién, en el
Inspector pulsar Enter

© Enter

> Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos

En el caso de que se sobrepase un borde con el
sensor OED, el equipo registra el punto de medicion
y lo copia en el portapapeles.

A fin de incorporar el punto de medicién en la nube

de puntos del elemento, pulsar el Inspector sobre
Enter.

A fin de capturar otros puntos de medicion, repetir el proceso
En el nuevo elemento, pulsar Finalizar

El circulo se visualiza en la lista de elementos

Se muestra una vista previa del resultado de la medicién
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Figura 63: Elemento Circulo en la lista de elementos con Vista previa del elemento
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Medir ranura

Para medir una ranura se precisan como minimo cinco puntos de mediciéon. Para
capturar puntos de medicién puede emplear, p. €j., la herramienta de medicion
Auto OED. Colocar por lo menos dos puntos de medicién en el primer flanco vy,
respectivamente, por lo menos un punto de medicién en el segundo flanco y en el
arco de la ranura.

. » En la gama de geometrias, seleccionar Ranura
» En la gama de herramientas, seleccionar Auto OED
» Con el sensor OED, sobrepasar varias veces el borde de la
ranura

> Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos

> Cada vez que sobrepasa el borde, se anade un nuevo punto
de medicion

Distribuir los puntos de medicién en la medida de lo
posible a lo largo de toda la longitud del primer flanco.

> En el nuevo elemento, hacer clic en Finalizar
> La ranura se visualiza en la lista de elementos
> Se muestra una vista previa del resultado de la mediciéon
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Figura 64: Elemento Ranura en la lista de elementos con Vista previa del elemento
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Medir el Centro de gravedad

Para medir un centro de gravedad se precisan como minimo tres puntos de
medicion. Para capturar puntos de medicién puede emplear, p. €j., la herramienta
de medicién Auto OED. Segun los ajustes se distribuyen automaticamente varios
puntos de medicién sobre todo el contorno.

E » Enla gama de geometrias, seleccionar Centro de gravedad
» En la gama de herramientas, seleccionar Auto OED
» Con el sensor OED, pasar varias veces por el borde del

centro de gravedad
> Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos

> Cada vez que sobrepasa el borde, se anade un nuevo punto
de medicion

Distribuir los puntos de medicién sobre el contorno
del elemento del modo mas homogéneo posible.

» En el nuevo elemento, pulsar Finalizar

> El centro de gravedad se visualiza en la lista de elementos
> Se muestra una vista previa del resultado de la mediciéon

.. 934768

Alignment 1
P-N

Line 1

P-N

1 Zeropoint1
— A

\f 15,077 @\T\ B 2o [ oo

‘T‘ EJ 52.667 [A] 1o847t

& =
Q Temp

@‘ Compensacion gaussiana

: U.UUV

Figura 65: Elemento Centro de gravedad en la lista de elementos con Vista previa del
elemento
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9.35 Medir con un sensor TP

Para la medicién de bordes y contornos con el sensor TP en la gama de
herramientas es preciso seleccionar el vastago de palpacion, que se utilizara en la
maguina de medicion.

Informacion adicional: "Elementos de mando para la medicién con un sensor TP",
Pagina 115

o Las mediciones que aqui se representan se describen detalladamente
en el capitulo Medicién.

Informacion adicional: "Medicién", Pagina 313

Alinear el objeto de medicion

Para poder evaluar los puntos de medicién, el objeto de medicién debe estar
alineado. Para ello se determina el sistema de coordenadas del objeto de medicién
(sistema de coordenadas de la pieza) que esté preestablecido en el dibujo técnico.
De este modo, los valores de medicion pueden compararse con los datos del
dibujo técnico y valorarse.

Informacion adicional: "Pieza de demostracién en 3D", Pagina 572

~~

4. 2.

Figura 66: Ejemplo de alineacién en la pieza de demostracion en 3D

Tipicamente, los objetos de medicion se alinean en los pasos siguientes:
1 Medir Plano de referencia

2 Medir Alineacion

3 Medir Recta

4 Construir Punto cero
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Medir Plano de referencia

Segun el dibujo técnico, es preciso establecer la superficie de referencia mediante
el Plano de referencia. Para medir una Plano de referencia, se precisan como
minimo tres puntos de medicion.

» En el menu principal, pulsar Medicion
A\
» Enla gama de funciones, seleccionar Medicion manual
» Enla gama de sensores y en el caso de que estén
disponibles varios sensores, es preciso seleccionar el Sensor
TP

> Se visualizan la gama de geometrias y la gama de
herramientas TP

» En caso necesario, pulsar Vista previa de la posicion en el
Inspector

> En la zona de trabajo se muestra la visualizacion de la
posicion

» En la gama de geometrias, seleccionar Ref. plane

» Enla gama de herramientas, es preciso seleccionar el

vastago de palpacién que se utilizara en la maquina de
medicion.

=

> Sise tiene una sonda de palpacién pivotante, en caso
necesario ajustar la posicién de la sonda

» Desplazarse al primer punto de medicién de la superficie

> En el caso de un sistema de palpacion con cuerpo regulable,
se registra automaticamente el punto de medicion al
desviarse el vastago de palpacion.

» En el caso de un sistema de palpacion con cuerpo fijo, en el
Inspector, pulsar Enter

> Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos
» Desplazarse al siguiente punto de mediciéon

Distribuir los puntos de medicién en la medida de lo
posible a lo largo de toda la superficie. De este modo,
se minimiza el error de posicion.

En caso necesario, en el Inspector pulsar Enter

Se registra el punto de medicién

A fin de registrar otros puntos de medicidn, repetir el proceso
A fin de concluir la captura de puntos de medicién, en el

nuevo elemento, pulsar Finalizar

La Plano de referencia se visualiza en la lista de elementos
> Se muestra una vista previa del resultado de la medicion

vV vV y

A\
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9 ‘ oo ‘ X 281289 @163357
x 297.174 ‘ cero ‘ 0000
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Figura 67: Elemento Plano de referencia en la lista de elementos con Vista previa del
elemento

© Enter
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Medir Alineacion
Establecer el borde de referencia para la Alineacion conforme al dibujo técnico.

o vzt » En caso necesario, seleccionar el plano de proyeccién XY en
P el menu de acceso rapido
Informacion adicional: "Seleccionar plano de proyeccion’,
Pagina 131
» En la gama de geometrias, seleccionar Alineacién
» Desplazarse al primer punto de medicién de la alineacién

> En el caso de un sistema de palpacion con cuerpo regulable,
se registra automaticamente el punto de medicion al
desviarse el vastago de palpacién.

» En el caso de un sistema de palpacion con cuerpo fijo, en el
Inspector, pulsar Enter

> Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos
» Desplazarse al siguiente punto de medicién

Distribuir los puntos de medicion a lo largo de toda la
longitud del borde. De este modo se minimiza el error
angular.

En caso necesario, en el Inspector pulsar Enter
Se registra el punto de medicién
A fin de registrar otros puntos de medicion, repetir el proceso

vV vV y

A fin de concluir la captura de puntos de medicién, en el

nuevo elemento, pulsar Finalizar

La Alineacion se visualiza en la lista de elementos

\'

> Se muestra una vista previa del resultado de la medicion

manual

Q x
239.879 ‘ cero ‘ X 286851 Y 11e7ss
‘ cero ‘ L‘QT 179.649° 0.000 ‘ ﬁerence pl.
‘ cero ‘ LE - V)kgnmenn
- LL_‘,J Temp
Lﬁ Compensacién gaussiana
® Send all marked
117.297 measurement values ‘ B> ‘

- 44.585

Figura 68: Elemento Alineacioén en la lista de elementos con Vista previa del elemento
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Medir Recta
Como segundo borde de referencia, medir una Recta.

>

vV vV Vv yy

vV vV y

A\

k—>|@

En la gama de geometrias, seleccionar Recta

Desplazarse al primer punto de medicién de la recta
En caso necesario, en el Inspector pulsar Enter

Se registra el punto de medicion

Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos
Desplazarse al siguiente punto de medicion

Distribuir los puntos de medicién a lo largo de toda la
longitud del borde. De este modo se minimiza el error
angular.

En caso necesario, en el Inspector pulsar Enter
Se registra el punto de medicién
A fin de registrar otros puntos de medicion, repetir el proceso

A fin de concluir la captura de puntos de medicién, en el
nuevo elemento, pulsar Finalizar

La Recta se visualiza en la lista de elementos
Se muestra una vista previa del resultado de la medicion

Q d NN\ FNAN
x 203.332 x
@ 204.324 @ 151877 % ﬁerence pl
\ET 89.997° 0000 %Xgnmenn
@- o
L‘L_"J Temp
® Lﬁ Compensacion gaussiana
167.616
e
Z

- 45130

Figura 69: Elemento Recta en la lista de elementos con Vista previa del elemento
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Construir el punto cero

A partir de la recta y de la alineacién, en primer lugar es preciso establecer el
punto de interseccién en el eje Xy en el eje Y. A continuacién, es preciso fijar el
punto cero a partir del punto de interseccion establecido anteriormente y de la
superficie de referencia.

Establecer el punto de interseccion

v

. » En la gama de geometrias, seleccionar Punto cero

En el Inspector o en la vista de elementos, seleccionar los
elementos Alineacién y Recta

Los segmentos seleccionados se visualizan en verde

Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos

En el nuevo elemento, pulsar Finalizar

El punto de interseccion se visualiza en la lista de elementos
Pulsar Vista previa de elementos

El punto de interseccion se visualiza en la zona de trabajo

V V.V VvV VvV V

-13.826
47.678
a

45.130

<; Reference pl
<5 ReeP
%Ahgnmenn
X] oo Y oo o=
—— Line 1
7
- / =

&= 1 Zeropoint1
LJ Temp . A

@ Punto de corte

Send all marked
measurement values

Figura 70: Zona de trabajo con punto de interseccién visualizado en el sistema de
coordenadas

292 HEIDENHAIN | QUADRA-CHEK 3000 | Instrucciones de funcionamiento | 02/2020



Arranque rapido | Realizar medicion

Construir el punto cero

» En la gama de geometrias, seleccionar Punto cero

En el Inspector o en la vista de elementos, seleccionar los
elementos Plano de referencia y Punto cero

v

Los segmentos seleccionados se visualizan en verde
Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos
En el nuevo elemento, pulsar Finalizar

El punto cero se visualiza en la lista de elementos

VvV V VvV VYV

Se ha determinado el sistema de coordenadas de la pieza
para el objeto de medicion

Pulsar Vista previa de elementos

v

> El sistema de coordenadas se visualiza en la zona de trabajo

i Reference pl.
<5 ReeP

Alignment 1
N
/ Line 1
X] oow Y oo <

Zero point 1
A

m-

) I ‘ero point 2
" Temp . A

M Pto. interseccion perpendicular

Send all marked >
measurement values

Figura 71: Zona de trabajo con punto cero indicado en el sistema de coordenadas
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Medir elementos

Para la medicién de elementos se emplean las geometrias de la gama de
geometrias.

Informacion adicional: "Resumen de los tipos de geometrias", Pagina 314

Figura 72: Ejemplo de medicién en la pieza de demostracién en 3D

A continuacion se miden diferentes elementos:
1 Ranura
2 Cilindro

0 En el caso de medicién con un sensor TP Measure Magic de momento
no es compatible.

Medir Ranura

Para medir una Ranura, se precisan como minimo cinco puntos de medicion.
Colocar por lo menos dos puntos de medicién en el primer flanco vy,
respectivamente, por lo menos un punto de medicién en el segundo flanco y en el
arco de la ranura.

» En el menu principal, pulsar Medicion
PN
» Enla gama de funciones, seleccionar Medicién manual
» Enla gama de sensores y en el caso de que estén
disponibles varios sensores, es preciso seleccionar el Sensor
TP

> Se visualizan la gama de geometrias y la gama de
herramientas TP

» En caso necesario, pulsar Vista previa de la posicién en el
Inspector
> En la zona de trabajo se muestra la visualizacion de la
posicion
. » En la gama de geometrias, seleccionar Ranura
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- 0 - » Enla gama de herramientas, es preciso seleccionar el
vastago de palpacién que se utilizara en la maquina de
medicion.

> Sise tiene una sonda de palpacién pivotante, en caso
necesario ajustar la posicién de la sonda

» Desplazarse al primer punto de medicién del contorno de la
ranura

> En el caso de un sistema de palpacion con cuerpo regulable,
se registra automaticamente el punto de medicion al
desviarse el vastago de palpacion.

» En el caso de un sistema de palpacion con cuerpo fijo, en el
Inspector, pulsar Enter

Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos
Desplazarse al siguiente punto de medicion

En caso necesario, en el Inspector pulsar Enter

Se registra el punto de medicion

A fin de registrar otros puntos de medicion, repetir el proceso

vV V.V Vv VYV

A fin de concluir la captura de puntos de medicién, en el

nuevo elemento, pulsar Finalizar

La Ranura se visualiza en la lista de elementos
> Se muestra una vista previa del resultado de la mediciéon

A\

® o
119.348 :
] @ ﬁerence pl

Alignment 1
A

Line 1
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@ 109.543 @ 38.123
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0.030
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© Enter

Figura 73: Elemento Ranura en la lista de elementos con Vista previa del elemento
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Medir Cilindro

Para medir un Cilindro, se precisan como minimo seis puntos de medicion.
Medir un circulo cerca de la base inferior y un circulo cerca de la base superior del
cilindro. Registrar como minimo tres puntos de mediciéon por circulo.

m » En la gama de geometrias, seleccionar Cilindro

» Desplazarse al primer punto de medicion del contorno del
cilindro

En caso necesario, en el Inspector pulsar Enter

Se registra el punto de medicion

Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos
Desplazarse al siguiente punto de medicion

vV VvV VvVyYy

Distribuir los puntos de medicién sobre el contorno
del elemento del modo mas homogéneo posible.

En caso necesario, en el Inspector pulsar Enter

Se registra el punto de medicién

A fin de registrar otros puntos de medicidn, repetir el proceso

A fin de concluir la captura de puntos de medicién, en el
nuevo elemento, pulsar Finalizar

Cilindro se visualiza en la lista de elementos

vV vV y

A\

> Se muestra una vista previa del resultado de la medicion
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Figura 74: Elemento Cilindro en la lista de elementos con Vista previa del elemento
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9.3.6 Borrar elementos

Si la medicion no se logra, se pueden volver a borrar elementos individuales de la
lista de elementos.

o Los elementos de referencia tales como punto cero, alineacion y
superficie de referencia no pueden borrarse, siempre que otros
elementos estén referidos a los mismos.

En la lista de elementos, seleccionar el elemento deseado
Los elementos seleccionados se visualizan en verde

En el Inspector, hacer clic en Funciones auxiliares

Pulsar Borrar la seleccion

Para borrar todos los elementos, pulsar Borrar todos

Para cerrar las funciones auxiliares, hacer clic en Cerrar

B
x|

vV v VvV y
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9.4 Visualizar y mecanizar los resultados de medicion

Un elemento medido se puede evaluar y editar en el didlogo Detalles.
» A fin de acceder al didlogo Detalles, es preciso arrastrar dicho elemento de la

lista de elementos hacia la zona de trabajo

Breve descripcion

1 2
Resumen Tolerancias X
Circle 1
@ 32.321 cero
E 8.178 | cero 3
@ 0.000 cero /_
E\ Werld > /4‘.
12.699
Desviacién de forma 0.078
Superficie [mm2] 126.647
Volumen 39.894 /5
Nimero de puntos 50 /§
Procedimiento de compensacion Compens. gaus... ¥ /7—
Indicacion /8—
Nuevo tipo de geometria Punto >

9

Figura 75: Registro Resumen en el didlogo Detalles

1
2
3
4

o a

8

9

Nombre del elemento

Posicion de los ejes del punto central

Sistema de coordenadas al que se refieren las coordenadas del elemento
Pardmetros del elemento, en funcién del tipo de geometria; en el tipo de
geometria Circulo, se puede conmutar entre radio y didametro

Numero de puntos de medicién que se emplean para el calculo del elemento
Procedimiento de compensacién que se emplea para el célculo del elemento,
en funcion del tipo de geometria y del nimero de puntos de medicién

Plano en 2D en el que se proyecta el elemento; en la visualizaciéon "3D" no se
produce ninguna proyecciéon

Campo de texto Nota; cuando una observacion esta activada, su contenido se
visualiza en la vista de elementos

Lista de los tipos de geometrias a los cuales se puede convertir el elemento

10 Vista de los puntos de medicién y la forma
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9.4.1 Renombrar elemento

>

VvV Vv Vv vVvy

X

Arrastrar elemento de la lista de elementos hacia la zona de
trabajo

Se visualiza el didlogo Detalles con el registro Resumen
Pulsar la Casilla de introduccion con el nombre actual
Introducir un nuevo nombre para el elemento
Confirmar la introduccién con RET

El nuevo nombre se visualiza en la lista de elementos
Para cerrar el didlogo, hacer clic en Cerrar

9.4.2  Seleccionar Procedimiento de compensacion

Dependiendo del elemento medido se puede adaptar el procedimiento de
compensacion. La compensacion gaussiana se emplea como compensacion

estandar.

Informacion adicional: "Procedimiento de compensacién®, Pagina 400

>

>

Arrastrar elemento, p. ej. Circulo desde la lista de elementos
a la zona de trabajo

Se visualiza el didlogo Detalles con el registro Resumen

El procedimiento de compensacion utilizado se visualiza en la
lista de desplegable Procedimiento de compensacion

En el menu desplegable Procedimiento de compensacion,
seleccionar el procedimiento de compensacion deseado,
p. ej. Calc. circ. inscr. min.

El elemento se representa conforme al procedimiento de
compensacion seleccionado

Figura 76: Elemento Circulo con nuevo procedimiento de
compensacion

Para cerrar el didlogo, hacer clic en Cerrar
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943 Convertir elemento

El elemento se puede convertir a otro tipo de geometria La lista de los posibles
tipos de geometria se encuentra disponible en en didlogo Detalles como lista de

Drop-down.
» Arrastrar elemento, p. ej., Ranura de la lista de elementos
hacia la zona de trabajo
> Se visualiza el didlogo Detalles con el registro Resumen
> Se visualiza el tipo de geometria del elemento
> En la lista desplegable Nuevo tipo de geometria, p. €j.,
seleccionar el tipo de geometria Punto
Actualmente todavia no se soporta el tipo de
geometria Perfil 2D.
> El elemento se representa en la nueva forma
Figura 77: Se ha modificado el tipo de geometria de Ranura a Punto
X » Para cerrar el didlogo, hacer clic en Cerrar
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9.44  Tolerancias adaptar

Las tolerancias de un elemento medido pueden ajustarse en el registro
Tolerancias. Las tolerancias se relinen en grupos.

mm vzi
Resumen Tolerancias x manual  Temp
2.480
Tolerancias generales 150 2768-fH » 1.256
2] 10.228
Tolerancias de medida O Circle 1 gj @ b | ”
- O
o () are1 B. 8 >
Alignment 1
— 2N
@ Circle 1 (o] ’ Line 1
/ A
Tolerancias de forma O Redondez [ f Zeropoint 1
— A
Tolerancias de posicién @ Posicién »
() @ Concentricidad 4
Tolerancias de redondez  © /‘ Curso 4

Figura 78: Didlogo Detalles con el registro Tolerancias

1 Visualizaciéon de la tolerancia general

2 Lista de las tolerancias, dependiendo del elemento

3 Estado de la tolerancia: activo y dentro de la tolerancia o activo y fuera de la
tolerancia

En el registro Tolerancias es posible definir la tolerancia geométrica de un
elemento. Las tolerancias se relinen en grupos.

> Arrastrar elemento, p. €j., Circulo de la lista de elementos
hacia la zona de trabajo

> Se visualiza el didlogo Detalles con el registro Resumen
» Pulsar el registro Tolerancias

> Se visualiza el registro para la puesta de tolerancias del
elemento seleccionado

» Pulsar la tolerancia de medida X
> Se visualiza el resumen de la tolerancia de medida

seleccionada
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Resumen
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Figura 79: Resumen Tolerancia de medida con tolerancia de medida Xactivada

> Activar la puesta de tolerancias del valor de medicién con el
conmutador deslizante ON/OFF

> Las casillas de introduccién y seleccién se activan

» En el campo de introduccion de datos, pulsar Cota nominal e
introducir el valor deseado

» Confirmar la introducciéon con RET

on

» En el campo de introducciéon de datos, pulsar Tolerancia
superior e introducir el valor deseado

» Confirmar la introduccién con RET

» En el campo de introduccion de datos, pulsar Tolerancia
inferior e introducir el valor deseado

» Confirmar la introduccién con RET

> Si el valor tedrico se encuentra fuera de tolerancia, se
visualiza en rojo

> Si el valor tedrico se encuentra dentro de tolerancia, se
visualiza en verde

Pulsar Atras

Se visualiza el registro Tolerancias

> El resultado de la comprobacion de tolerancia se visualiza
en el registro Tolerancias, y una vez cerrado el didlogo, en la
lista de elementos con los simbolos siguientes:

Se mantendran las tolerancias activadas

Q Por lo menos se rebasa una de las tolerancias
activadas

Informacion adicional: "Determinar la tolerancia”, Padgina 404
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945 Anadir observaciones

En la vista de elementos, se pueden anadir comentarios a cualquier elemento,

p. ej. datos de medicién o textos de advertencia.

1

X 4.270
1710
Sistema de coordenadas Temp

Didmetro 0.344

oM BON BN B >

Figura 80: Elementos de mando para comentarios y elemento con comentarios

1 Elementos de mando para ahadir comentarios a uno o diversos elementos

2 Elemento de mando Editar comentarios

9.5 Crear protocolo de medicion

El resultado de la medicién se puede emitir, almacenar o imprimir como protocolo

de medicion.
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manual | Temp

2.491
1.259
a 10.228
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A
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A
2
i
Line 1
P-N
Line 2
P-N
f  Zeropoint 1
— A

vo
oo

Se puede generar un protocolo de medicién procediendo como sigue:

m "Seleccionar elementos y modelo"

"Seleccionar ajustes del documento”
"Guardar protocolo de medicion”
"Exportar o imprimir protocolo de medicién"
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Seleccionar elementos y modelo

» En el menu principal, hacer clic en Protocolo de medicién

> Lalista de los elementos medidos se visualiza, en base al
modelo para protocolos de medicién seleccionado por Ultima
vez

> Todos los elementos de la lista se activan y la cajita se
representa en color verde

» A fin de eliminar un elemento del protocolo de medicién,
pulsar sobre la cajita correspondiente

La visualizacién de la lista de elementos puede
filtrarse por ciertos criterios.

Informacion adicional: "Filtrar elementos’,
Pagina 304

» A fin de cambiar de modelo para protocolos de medicion,
pulsar sobre Modelos

> Seleccionar el modelo de protocolos de medicion que desee

» Pulsar OK

> La lista de los elementos medidos se adapta al modelo para
protocolos de mediciéon seleccionado

Filtrar elementos

En el menu Elementos, se puede filtrar la lista de elementos segun diferentes
criterios. De este modo, Unicamente se visualizan elementos que cumplan con
los criterios de filtrado, p. ej., Unicamente circulos con un didmetro minimo
determinado. Todos los filtros son combinables entre si.

6 La funcion de filtrado controla la visualizacion de la lista de elementos.
La funcion de filtrado no afecta de ningiin modo al contenido del
protocolo de medicién.

» Pulsar Filtros

r» > En el didlogo, seleccionar el criterio de filtro deseado
» Seleccionar usuario
> Seleccionar funcion
X » Para activar un criterio de filtro, pulsar Cerrar junto al filtro
Filtro Criterio  Operador Funcion
Tipo Real Se muestran Unicamente los elementos del
tipo de geometria seleccionado.
No esta Se muestran Unicamente los elementos de los
tipos de geometria no seleccionados.
Tamafno Igual Se muestran Unicamente los elementos con el
tamano indicado.
Mayor que Se muestran Unicamente los elementos de

tamano superior al indicado.
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95.2

Filtro Criterio = Operador Funcidn
Menor que Se muestran Unicamente los elementos de
tamano inferior al indicado.
tolerancia Real Se muestran Unicamente los elementos que
cumplen con la caracteristica seleccionada.
No esta Se muestran Unicamente los elementos que
no cumplen con la caracteristica seleccionada.
Tipo de Real Se muestran Unicamente los elementos que
produccién cumplen con la caracteristica seleccionada.

No esta Se muestran Unicamente los elementos que

no cumplen con la caracteristica seleccionada.

Introducir las informaciones sobre las mediciones requeridas

0 La informacién disponible depende de la configuracion del modelo.

Pulsar Informacion

A fin de adaptar la hora y la fecha del protocolo de medicién,
en el menu desplegable Registro de hora, es preciso
seleccionar la opcién deseada

® Establecer registro de hora deseado: Al crear el
protocolo se registra la fecha y la hora introducidas
manualmente

® Establecer automaticamente: Al crear el protocolo se
registra la fecha y hora actuales del sistema

En la lista de desplegable Nombre de usuario, seleccionar un
usuario existente

Si en el protocolo de medicién debe visualizarse otro
protocolo de medicién, seleccionar Otro usuario

Introducir el nombre del usuario en la casilla de introduccion
Confirmar la introduccion con RET

En la casilla de introduccién Pedido, introducir el nimero del
encargo de medicion

Confirmar la introduccion con RET

En la casilla de introduccién N° de pieza, introducir el
numero de componente del objeto de medicién

Confirmar la introduccién con RET
Para cerrar el dialogo, pulsar Cerrar
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Seleccionar ajustes del documento

v Y

Pulsar Informacion
Pulsar la pestana Documento

Para adaptar la unidad para valores de medicion lineales,
en la lista de desplegable Unidad para valores lineales,
seleccionar la unidad deseada

= Milimetros: Visualizacion en milimetros
B Pulgadas: Visualizaciéon en pulgadas

Para reducir o aumentar el nimero de Decimales para
valores lineales visualizados, pulsar - o +

Para adaptar la unidad para valores de medicién angulares,
en la lista de desplegable Unidad para valores angulares,
seleccionar la unidad deseada

B Grados decimales: Visualizacion en grados
® Radianes: Visualizacién como medida del arco

®  Grad.-Min.-Seg.: visualizacién en grados, minutos y
segundos

Par adaptar el formato para fecha y hora, en la lista de
desplegable Formato de fecha y hora, seleccionar el
formato deseado

® hh:mm DD-MM-YYYY: Hora y Fecha
® hh:mm YYYY-MM-DD: Hora y Fecha
® YYYY-MM-DD hh:mm: Fecha y Hora

Para adaptar el formato de impresion, seleccionar los
ajustes correspondientes en los menus desplegables de los
pardametros siguientes:

= Impresion a doble cara: impresion por las dos caras
girada, en pagina larga o pagina corta

® Encabezado de pagina: visualizaciéon de cabecera de
pagina en la portada o en todas las paginas

B Header of data chart: visualizacion del encabezamiento
en la portada o en todas las paginas

B Mostrar vista de elementos (con anotaciones): ON/OFF
Para cerrar el didlogo, pulsar Cerrar
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954

Acceso a una vista previa

Se dispone de la posibilidad de abrir los elementos o incluso del resultado de
medicion en una vista previa.

Abrir la vista previa de elementos

d » Pulsar la pestaia
> La vista previa de elementos se abre
> La flecha cambia la direccién
a » A fin de cerrar la vista previa de elementos, es preciso pulsar
la pestafia

En el caso de haber anadido notas a los elementos, se mostraran asimismo en la
vista previa de elementos.

Informacion adicional: "Anadir observaciones", Pagina 303

Desviacion Fstado ¢
tol

22 X —

\Z\ Ntmero Nombre Tipo X

B Alignment 1 2 1.6290
@ 20 Line 1 Y 0.0000

B 2 Zero point 1 L 0.0000

T
|
[=—=]
2N
{
L S

= 23 Circle 1 o 4.2598

=
<
R

0

Slot 1 2.3439

4] 25 Blob 1 o] 1.1919

@ B Exportar v Y Vistprev a Modelos

Figura 81: Menu Resultado de medicion con la lista de elementos y la vista previa de
elementos

Acceso a una vista previa del resultado de medicién

» Pulsar Vistprev
> Se abre la vista previa del resultado de medicién

» A fin de pasar las hojas, pulsar el borde izquierdo o derecho
de la vista previa

X » Para cerrar la vista previa, pulsar Cerrar
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955 Guardar protocolo de medicion

Los protocolos de medicidon se memorizan en el formato de datos XMR.

» Pulsar Guardar como
En el didlogo, seleccionar la ubicacion de almacenamiento,

p. e]., Internal/Reports
Introducir el nombre del protocolo de medicion

v

Confirmar la introduccion con RET
Pulsar Guardar como
El protocolo de medicion se almacena

vV v v Vv

0 En el menu principal Gestion de ficheros se pueden abrir y editar los
protocolos guardados.

Informacidn adicional: "Gestionar carpetas y ficheros', Pagina 475

o El formato de datos XMR ha sido modificado en la version de firmware
actual. Los ficheros existentes con formato de datos XMR de la version
anterior ya no pueden abrirse o editarse.

9.5.6 Exportar o imprimir protocolo de medicion

Existen diferentes posibilidades para exportar resultados de medicién o para
imprimirlos en la impresora configurada. Se puede exportar un fichero PDF o CSV
o enviar el resultados de medicién a un ordenador mediante la interfaz RS-232
configurada.

Exportar protocolo de medicion

» En el menu desplegable Exportar seleccionar el formato para exportacion
deseado:

® Exportar como PDF: El protocolo de mediciéon se guarda como PDF
imprimible. Los valores ya no se pueden editar

= Exportar como CSV: Los valores del protocolo de medicién estén separados
por un punto y coma. Los valores pueden editarse con un programa de
calculo de tablas

B Export via RS-232: Los valores en los resultados de medicién se envian a
un ordenador en vista de tabla
Condicidn previa: La entrega de los valores de medicion esta configurada

> Para los formatos de fichero PDF y CSV, seleccionar en el didlogo la ubicacién
de almacenamiento, p. ej. Internal/Reports

Introducir el nombre del protocolo de medicion
Confirmar la introduccién con RET
Pulsar Guardar como

El protocolo de medicién se exporta en el formato seleccionado y se deposita
en la ubicacién de almacenamiento

vV v. v Vv

Imprimir protocolo de medicion
> Pulsar Exportar en el menu desplegable
» Pulsar en el menu desplegable Imprimir

> El protocolo de medicién se envia a la impresora preparada
Informacién adicional: "Configurar Impresora“, Pagina 217

308 HEIDENHAIN | QUADRA-CHEK 3000 | Instrucciones de funcionamiento | 02/2020



Arranque rapido | Crear y administrar programas de medicion

9.6 Crear y administrar programas de medicion

El dispositivo es capaz de registrar los pasos de un proceso de medicion,
almacenarlos y ejecutarlos secuencialmente en forma de un procesamiento por
lotes. El procesamiento por lotes se identifica como Programa de medicion.

De este modo, en un programa de medicién se reinen numerosos pasos del
trabajo tales como captura de puntos de medicién y tolerancia en un Unico

proceso. Esto simplifica y estandariza el proceso de medicion. Los pasos del
trabajo de un programa de medicion se identifican como pasos del programa.

Los programas de medicién pueden contener los siguientes pasos del programa:

Adaptacion de los ajustes del programa de medicién: Inicializacion, Auto-Enter,
Unidades

Modificacion de la referencia

Adaptacion de la ampliacion

Regulacién de la iluminacion

Determinacion del plano focal con el enfoque automatico
Adaptacion del umbral de contraste

Captura de puntos de medicion: Iniciar herramienta de medicién
Creacion y evaluacion de un elemento: Calcular, Disenar, Definir
Borrar elementos y pasos del programa

Los pasos del programa se visualizan en la lista de pasos del programa en el
Inspector.

o Independientemente de la vista actual en el Inspector, en la lista de

elementos o en la lista de pasos del programa, el dispositivo registra
cada proceso de medicién o paso del trabajo como paso del programa.
En todo momento los usuarios pueden conmutar la vista entre lista de
elementos y lista de pasos del programa.

9.6.1 Guardar programa de medicion

Para poder realizar varias veces un proceso de medicion, los pasos del trabajo
ejecutados deben guardarse como programa de medicién.

E » En el Inspector, hacer clic en Funciones auxiliares

» En el didlogo Funciones auxiliares pulsar Guardar como

En el dialogo, seleccionar la ubicacion de almacenamiento, p.
ej. Internal/Programs

» Pulsar el campo de introduccién e introducir el nombre del
programa de medicion

Confirmar la introduccion con RET
Pulsar Guardar como
El programa de medicién se guarda

El nombre del programa de medicion se visualiza en el
control por programa

VvV Vv vy
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9.6.2  Arrancar el programa de medicion

En el control del programa, se puede iniciar un programa de medicién registrado
o continuo. Los pasos del programa que exigen una intervencion por parte del
usuario cuentan con la ayuda de un Asistente. Las intervenciones del usuario
pueden ser necesarias, p. ej. en las condiciones siguientes:

B |os puntos de medicion se encuentran fuera de la imagen en directo
(Gnicamente con un sensor VDE activo)

B es imprescindible adaptar los ajustes de la 6ptica de la camara, p. €j., €l
aumento de la camara

E ¢l objeto de medicion debe posicionarse con la ayuda de los ejes de la mesa de
medicion

o Durante la reproduccion del programa, la pantalla de manejo esta
blogueada. Unicamente pueden utilizarse los elementos de mando del
control del programa vy, en caso necesario, Enter.

u » En el Control del programa, pulsar en Ejecutar
Los pasos del programa se ejecutan

v

> Los pasos del programa que se estan ejecutando o que
exigen una intervencion del usuario, se destacan

> Sj es necesaria una intervencion del usuario, de detiene el
programa de medicion

» Ejecutar la necesaria intervencion del usuario

> Los pasos del programa prosiguen hasta la préxima
intervencion del usuario o hasta la finalizacion

> La ejecucion con éxito del programa de medicion se visualiza

X » En el mensaje, pulsar en Cerrar
>

Los elementos se visualizan en la vista previa de elementos
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9.6.3  Abrir el programa de medicion

En el caso de abrir un programa de medicién, el programa de medicion
actual se cierra. Las modificaciones no almacenadas se pierden.

> Es preciso guardar las modificaciones del programa de medicion
actual antes de abrir un programa de mediciéon

Informacion adicional: "Guardar programa de medicion®, Pagina 309

VvV VvyvVvyy

v

En el Inspector, hacer clic en Funciones auxiliares

En el didlogo Funciones auxiliares pulsar Abrir

Confirmar la advertencia con OK

Se mostraré la carpeta Internal/Programs

Desplazarse a la ubicacion de almacenamiento del programa
de medicion

Pulsar el nombre del programa de medicién

Pulsar Seleccion

Se visualiza la pantalla de manejo para medir, construir y
definir

Se visualiza la lista de pasos de programa con los pasos del
programa de medicion

El programa de medicién seleccionado se visualiza en el
Control por programa anterior
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10.1 Resumen

El presente capitulo comprende un resumen de los tipos de geometria
predefinidos y describe como se debe preparar una medicién, capturar puntos de
medicién vy, finalmente, efectuar dicha medicién. Por otra parte, se describe cémo
pueden disefarse nuevos elementos a partir de elementos medidos, disefados o
definidos.

o Antes de proceder a la ejecucion de las actividades que se describen a
continuacion, es imprescindible haber leido y comprendido el capitulo
"Funcionamiento general".

Informacidn adicional: "Funcionamiento general’, Pagina 65

Breve descripcion

En el menu Medicién se miden, disefian o definen todos los elementos necesarios
para el registro de un objeto de medicién. Ademas de las posibilidades para la
captura de los puntos de medicion, se describen también los pasos béasicos para
ejecutar una mediciéon. La medicién de los elementos se realiza mediante una
captura manual de los puntos de medicion y con geometrias predefinidas.

Opcionalmente, se pueden capturar puntos de medicién con ayuda de sensores y
distintas herramientas de medicion.

10.2 Resumen de los tipos de geometrias

En la gama de geometrias, estan disponibles geometrias predefinidas, que
pueden utilizarse para la medicion, diseno o definicién de elementos. Mediante la
seleccién de la geometria, se establece qué tipo de geometria se calcula a partir
de los puntos de medicién capturados o a partir de los pardmetros indicados.

o Para cada una de las geometrias, en los ajustes del equipo se
almacena el nimero minimo de puntos de medicién necesarios
matematicamente. Hasta que no se haya registrado el nimero
necesario de puntos de medicién, el equipo no podra calcular la
geometria. En los ajustes del equipo, se puede incrementar el nimero
minimo de puntos de medicion.

Informacion adicional: "Tipos de geometrias", Pagina 517

Geometria Nombre Propiedades N° ptos.
medicion
_\_ Measure Calcula el tipo de geometria 21
/" Magic automaticamente
Punto Se registra un punto de 21
medicién
Recta Determina una recta 22
Circulo Determina un circulo 23
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Geometria Nombre

Propiedades

N° ptos.
medicion

ﬂ Arco de
circulo

Determina un arco de circulo

El angulo de abertura viene
determinado por los puntos
de medicién maés exteriores

=3

Ellipse

Determina una elipse

La posicion y longitud del eje
principal viene determinada
por los puntos de medicion
que estan mas alejados entre
si

Ranura

Determina una ranura

La posicion y longitud del eje
principal viene determinada
por los puntos de medicién
gue estan mas alejados entre
si

Rectangulo

Determina un elemento
rectangular con superficies
frontales rectas

La posicion y longitud del eje
principal viene determinada
por los puntos de medicién
gue estan mas alejados entre
si

Distancia

Calcula la distancia entre dos
puntos de mediciéon o bien la
distancia méxima para varios
puntos de medicion

Angulo
g

Determina dos rectas que
interseccionan formando un
angulo cualquiera

A partir del punto de intersec-
cion y de la posicién de los
dos lados

Los puntos de medicién
deben capturarse primera-
mente para el primer lado, y a
continuacion para el segundo
lado

Centro de
gravedad

Determina el centro de grave-
dad de la superficie formada a
partir de todos los puntos de
medicion

Plano

Se obtiene un plano

N Esfera

&

Se obtiene una esfera
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Geometria Nombre Propiedades N° ptos.
medicion

Cono Se obtiene un cono =06

E Cilindro Se obtiene un cilindro >6

Geometrias para la determinacion del sistema de coordenadas

Geometria Nombre Caracteristica N° ptos.
medicion

Punto cero Ajusta el punto cero del siste- 2
ma de coordenadas para un
objeto de medicion

Alineacién Calcula la alineacién del eje X 22
del sistema de coordenadas
para un objeto de medicién

Rotaciéon Definir la rotacion alrededor -
de un gje
Plano de Determina la inclinacién de la 23
referencia superficie de referencia para
un objeto de medicién
Reference Determina la inclinaciéon de 26
cylinder la superficie de referencia

para un objeto de medicién;

la superficie de referencia se
dispone de forma perpendicu-
lar respecto al eje principal del
cilindro de referencia

Reference Determina la inclinaciéon de >6
cone la superficie de referencia

para un objeto de medicién;

la superficie de referencia se

dispone de forma perpendicu-

lar respecto al eje principal del

cono de referencia
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10.3

10.3.1

Registrar puntos de medicion

En la medicién en un objeto de medicion se registran las geometrias existentes
con la ayuda de elementos. Para registrar un elemento deben capturarse puntos
de medicién para este elemento.

En el mismo, un punto de medicién es un punto en el sistema de coordenadas
Cuya posicion viene determinada por las coordenadas. En base a las posiciones

de los puntos de medicion capturados (nube de puntos) en el sistema de
coordenadas, el dispositivo puede determinar y evaluar el elemento. En funcién
de la tarea de medicién, se puede modificar el sistema de coordenadas empleado,
para ello estableciendo un nuevo punto cero.

Informacion adicional: "Empleo de un sistema de coordenadas", P4gina 386

El equipo es compatible con distintos modos para capturar puntos de medicion:

= Sin sensor, por ejemplo, con ayuda de una cruz reticular en el microscopio de
medicién o en el proyector del perfil

®m Con sensor, p. €]., en forma de cdmara, de guia de ondas o de sistema de
palpacién en la maquina de medicion

Capturar puntos de medicion sin sensor

Si los puntos de medicién se capturan sin sensor, es necesario que el usuario en
la maquina de mediciéon conectada (p. ej. microscopio de medicion, proyector del
perfil) pueda desplazarse a la posicion deseada en el objeto de medicion p. ej.
mediante una cruz reticular. Una vez se ha alcanzado dicha posicién, dependiendo
de la configuracioén, la captura de los puntos de medicién se activa manualmente
por parte del usuario o automaticamente por el dispositivo.

El dispositivo registra las posiciones de ejes actuales, que se visualizan en la

zona de trabajo o en la vista previa de posicién, para este punto de medicion. Las
coordenadas de este punto de medicion resultan, por consiguiente, de la posicion
actual de la mesa de medicién. A partir de los puntos de medicion capturados,
conforme a la geometria seleccionada el dispositivo determina el elemento y lo
reproduce en la lista de elementos en el Inspector.

El nimero de puntos de medicién que deben capturarse para un elemento
depende de la configuracién de la geometria seleccionada.

Informacion adicional: "Resumen de los tipos de geometrias"”, Pagina 314

o La captura de los puntos de medicién sin sensor es idéntica para todas
las geometrias v, a titulo de ejemplo, a continuacion se describe para la
geometria Circulo.

Captura de puntos de medicién sin sensor

» En el menu principal, pulsar Medicion
» En la gama de funciones, seleccionar Medicion manual

> La zona de trabajo se visualiza con las posiciones de los ejes
» En la gama de geometrias, seleccionar Circulo

» En la maquina de medicién, desplazarse a la posicion

deseada en el objeto de medicion

> Si se ha activado la captura automatica de los puntos de
medicion, el punto de medicién se captura en el momento
que finalice el tiempo muerto ajustado
Informacion adicional: "Ajustar el registro automatico de
puntos de medicién", Pagina 128
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» Sila captura automatica de los puntos de medicién no esté
activada, en el Inspector pulsar Enter

> En lalista de elementos, se visualiza un nuevo elemento.
El simbolo del elemento corresponde a la geometria
seleccionada

> El numero de puntos de medicién capturados se visualiza
junto al simbolo

» Desplazarse al siguiente punto de medicién

Distribuir los puntos de medicion sobre el contorno
del elemento del modo mas homogéneo posible.

» En el Inspector, pulsar Enter
» A fin de capturar otros puntos de medicion, repetir el proceso

> Sien la configuracion de los elementos se ha ajustado
el Numero de puntos de medicién Fijo, se concluye
automaticamente la captura de los puntos de medicién

© Enter

> Sien la configuracion de los elementos se ha ajustado el
Numero de puntos de medicion Libre, junto al elemento en
la lista de elementos se visualiza una marca de verificacion
que sirve para concluir la medicién

» Para finalizar la captura de puntos de medicién, pulsar

Finalizar
> Se muestra una vista previa del resultado de la mediciéon
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Figura 82: Elemento Circulo con Vista previa del elemento en captura de puntos de
medicién sin sensor

cero
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10.3.2 Capturar puntos de medicion con sensor

Para la captura de puntos de medicion, en metrologia estan disponibles distintos
sensores 6pticos y sensibles al contacto. La eleccion del sensor depende del tipo
de tarea de medicion.
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Sensores compatibles (opcion de software)
Sensores 6pticos:

m Sensor VED (Video Edge Detection): deteccién automaética de puntos de
medicion mediante el reconocimiento de bordes por video

= Sensor OED (Optical Edge Detection): deteccion automéatica de puntos de
medicidon mediante el reconocimiento éptico de bordes

Sensores sensibles al tacto:

m Sensor TP (Touch Probe): deteccién de puntos de medicién mediante un
sistema de palpacién

0 Por el momento, no es posible efectuar un cambio de sensor durante
una tarea de medicion (funcién multisensor).

» A fin de prevenir errores de medicion, es preciso efectuar las tareas
de medicién siempre con el mismo sensor

Criterios para la eleccion del sensor

= Naturaleza del objeto de medicion (p. ej. estructura superficial, elasticidad)

® Tamano y disposicion fisica del elemento a medir (p. e]. accesibilidad, forma)
B Exigencias en cuanto a precision de la medicion

® Tiempo de medicién disponible

= Rentabilidad

Ventajas de los sensores dpticos

® Posibilidad de medir geometrias de tamafno pequeno

® Posibilidad de medir piezas flexibles (medicién sin contacto)
B Tiempo de medicién corto
| |

Elevado nimero de puntos de medicién al medir con herramientas de medicion
VED activas

Ventajas de los sensores sensibles al contacto

B Posibilidad de medir geometrias tridimensionales

B FElevada precision en gran parte del rango de medicion
B Disefo mecanico robusto
|

Adecuado para objetos de medicion que son dificiles de limpiar o cuya
superficie es reflectante

Captura de puntos de medicion con un sensor VED (opcién de software)

Si en el equipo esté activada la Opcién de software QUADRA-CHEK 3000 VED,
el equipo es compatible con la utilizacién de un sensor VDE (sensor 6ptico). Un
sensor VDE es una camara USB conectada al dispositivo o cdmara de red.

Si se capturan puntos de medicion con un sensor VDE, en la zona de trabajo se
representa la imagen en directo de la camara conectada. La captura de puntos de
medicion se realiza con herramientas de medicion VED en la imagen en directo.

Para ello, el objeto de medicién se posiciona desplazando la mesa de medicién de
tal modo que en la imagen en directo se represente el elemento a medir del objeto
de medicién. El usuario posiciona la herramienta de medicion VED, en la imagen
en directo, sobre el objeto de medicién.

Ademas de la herramienta de medicion VED Cruz reticular, el equipo ofrece
asimismo herramientas de medicion VED activas, p. ej. Cruz reticular activa o
Circulo.

HEIDENHAIN | QUADRA-CHEK 3000 | Instrucciones de funcionamiento | 02/2020 319



Medicion | Registrar puntos de medicién

En la captura de puntos de medicién con la Cruz reticular, el usuario determina
el punto de medicién mediante el posicionamiento manual de la herramienta de
medicién en la imagen en directo.

Las herramientas de medicién VED activas posibilitan una captura de puntos
de medicién objetiva, ya que dentro de un rango de busqueda definido de las
herramientas de medicién, el dispositivo reconoce una transicion claro-oscuro
con la ayuda de una evaluaciéon del contraste. Dependiendo de la configuracion,
el usuario activa la captura de puntos de medicién o el dispositivo la activa
automaticamente.
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Figura 83: Herramienta de medicién VED Circulo con puntos de medicidn registrados

Segun la posicion de la herramienta de medicion VED en la imagen en directo y
en base a las posiciones de los ejes, el dispositivo captura las coordenadas para el
punto de medicion. A partir de los puntos de medicion capturados, el dispositivo
determina el elemento segln la geometria seleccionada. El nuevo elemento

se reproduce en la lista de elementos en el Inspector. El nUmero de puntos de
medicion que deben capturarse para un elemento depende de la configuracién de
la geometria seleccionada.

Informacion adicional: "Resumen de los tipos de geometrias", Pagina 314

o La captura de los puntos de medicién con sensor VED es idéntica para
todas las geometrias vy, a titulo de ejemplo, a continuacion se describe
para la geometria Circulo.

Captura de puntos de medicion con herramienta de medicion VED Cruz reticular

» En el menu principal, hacer clic en Medicion

» En la gama de funciones, seleccionar Medicién manual
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En la gama de sensores y en el caso de que estén
disponibles varios sensores, es preciso seleccionar el Sensor
VED

La gama de geometrias y las herramientas de medicion VED
se visualizan

En el Inspector, pulsar Vista previa de imagen en directo
La zona de trabajo muestra la imagen en directo de la camara

En el menu de acceso rapido, seleccionar la ampliacién que
estd ajustada en la maquina de medicién

En la gama de geometrias, seleccionar Circulo
Posicionar el objeto de medicién desplazando la mesa de
medicion en la imagen en directo

En la gama de herramientas, seleccionar Cruz reticular

Posicionar la herramienta de medicion en la imagen en
directo haciendo clic y arrastrando

Si se ha activado la captura automatica de los puntos de
medicion, el punto de medicién se captura en el momento
que finalice el tiempo muerto ajustado

Informacidn adicional: "Ajustar el registro automatico de
puntos de medicién", Pagina 128

Si la captura automatica de los puntos de medicién no esté
activada, en el Inspector pulsar Enter

En la lista de elementos, se visualiza un nuevo elemento.
El simbolo del elemento corresponde a la geometria
seleccionada

El nimero de puntos de medicidon capturados se visualiza
junto al simbolo

Desplazarse al siguiente punto de medicion

Distribuir los puntos de medicién sobre el contorno
del elemento del modo mas homogéneo posible.

© Enter

En el Inspector, pulsar Enter
A fin de capturar otros puntos de medicion, repetir el proceso
Si en la configuracién de los elementos se ha ajustado

el Namero de puntos de medicion Fijo, se concluye
automaticamente la captura de los puntos de medicién

Si en la configuracion de los elementos se ha ajustado el
Numero de puntos de medicién Libre, junto al elemento en
la lista de elementos se visualiza una marca de verificaciéon
que sirve para concluir la medicién

Para finalizar la captura de puntos de medicion, pulsar
Finalizar

Se muestra una vista previa del resultado de la medicién
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Figura 84: Elemento Circulo con Vista previa del elemento en captura de puntos de
medicién con herramienta de medicién VED Cruz reticular

Captura de puntos de medicion con herramienta de medicion VED activa

Las herramientas de medicion VED activas se distinguen entre si por su ambito de
aplicacién y por su manegjo.

Informacion adicional: "Elementos de mando para la mediciéon con un sensor
VED", Pagina 91

» En el menu principal, hacer clic en Medicion

En la gama de funciones, seleccionar Medicién manual

by

» Enla gama de sensores y en el caso de que estén
disponibles varios sensores, es preciso seleccionar el Sensor
VED

> La gama de geometrias y las herramientas de medicion VED
se visualizan

» En el Inspector, hacer clic en Vista previa de imagen en
directo

g

> La zona de trabajo muestra la imagen en directo de la camara

» En el menul de acceso rapido, seleccionar la ampliacion que
esta ajustada en la maquina de medicion

» Enla gama de geometrias, seleccionar Circulo

» Enla gama de herramientas, seleccionar la herramienta de

medicién adecuada, p. ej., Circulo
Posicionar la herramienta de medicién sobre el contorno

» Adaptar el tamano de los dos anillos de la herramienta
de medicién, de tal modo que el contorno se encuentre
completamente en la zona de busqueda entre el anillo interior
y el anillo exterior

3 B » En el borde inferior de la zona de trabajo, seleccionar el modo
de reconocimiento de bordes
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» En el Inspector, pulsar Enter
© Enter .
> Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos
N » Para finalizar la captura de puntos de medicién, pulsar
Finalizar

> Se muestra una vista previa del resultado de la medicion
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Figura 85: Captura de puntos de medicion con herramienta de medicién VED activa
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Captura de puntos de medicion con un sensor OED (opcion de software)

Si en el equipo estéd activada Opcion de software QUADRA-CHEK 3000 OED,

el equipo es compatible con la utilizacién de un sensor OED (sensor de bordes
optico). El sensor OED es una guia de ondas acoplada al equipo, que proporciona
informacién al equipo acerca de la intensidad luminica de la pantalla de la maquina
de medicion.

Si se capturan puntos de medicién con un sensor OED, en la zona de trabajo se
representa la visualizacion de la posicidon o la lista de elementos. La captura de
puntos de medicién se realiza con herramientas de medicién OED.

Desplazando la mesa de medicién, el usuario posiciona el sensor OED en el borde
deseado.

Ademads de la herramienta de medicién OED Cruz reticular, el equipo proporciona
asimismo las herramientas de medicion activas OED y Auto OED.

En el caso de una captura de puntos de medicion con la Cruz reticular, el usuario
sitla la cruz reticular en el punto deseado en la pantalla de proyeccion de la
maquina de medicion, y activa manualmente la captura de punto.

Mediante las herramientas de mediciéon OED activas, es posible la captura objetiva
de puntos de medicién, ya que el equipo es capaz de reconocer una transicion
claro-oscuro como borde con la ayuda de la evaluacion del contraste. Dependiendo
de la configuracion y de la herramienta de medicién OED seleccionada, el usuario
o el equipo activa la captura de puntos de mediciéon automaticamente.

A partir de la posicién de los ejes y de la posicién del sensor OED referida a la

cruz reticular (offset entre dicha cruz reticular y dicho sensor OED), el dispositivo
captura las coordenadas del punto de medicién. A partir de los puntos de medicién
capturados, el dispositivo determina el elemento segun la geometria seleccionada.
El nuevo elemento se reproduce en la lista de elementos en el Inspector. El
numero de puntos de medicidon que deben capturarse para un elemento depende
de la configuracion de la geometria seleccionada.

Informacion adicional: "Resumen de los tipos de geometrias"”, Pagina 314

o La captura de los puntos de medicién con sensor OED es idéntica para
todas las geometrias vy, a titulo de ejemplo, a continuacion se describe
para la geometria Circulo.

Captura de puntos de medicion con herramienta de medicion OED Cruz reticular

» En el menu principal, hacer clic en Medicion
A\
» En la gama de funciones, seleccionar Medicion manual
> Enla gama de sensores y en el caso de que estén
disponibles varios sensores, es preciso seleccionar el Sensor
OED

> La gama de geometrias y las herramientas de medicion OED
se visualizan

> En caso necesario, pulsar Vista previa de la posicion en el
Inspector

> En la zona de trabajo se muestra la visualizacion de la
posicion

» En el menud de acceso rapido, seleccionar la ampliacion que
esta ajustada en la maquina de medicion
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© Enter

En la gama de geometrias, seleccionar Circulo

En la gama de herramientas, seleccionar Cruz reticular

Ubicar la posicién de la cruz reticular de la pantalla de
proyeccion en el borde del circulo

Si se ha activado la captura automatica de los puntos de
medicion, el punto de medicién se captura en el momento
que finalice el tiempo muerto ajustado

Informacion adicional: "Ajustar el registro automatico de
puntos de medicién", Pagina 128

Si la captura automética de los puntos de medicidn no esté
activada, en el Inspector pulsar Enter

En la lista de elementos, se visualiza un nuevo elemento.
El simbolo del elemento corresponde a la geometria
seleccionada

El nimero de puntos de medicién capturados se visualiza
junto al simbolo

Desplazarse al siguiente punto de medicion

Distribuir los puntos de medicién sobre el contorno
del elemento del modo mas homogéneo posible.

© Enter

En el Inspector, pulsar Enter

A fin de capturar otros puntos de medicion, repetir el proceso

Si en la configuracién de los elementos se ha ajustado
el Numero de puntos de medicion Fijo, se concluye
automéaticamente la captura de los puntos de medicién

Si en la configuracion de los elementos se ha ajustado el

Numero de puntos de medicién Libre, junto al elemento en

la lista de elementos se visualiza una marca de verificacion
que sirve para concluir la mediciéon

Para finalizar la captura de puntos de medicién, pulsar
Finalizar

Se muestra una vista previa del resultado de la medicion
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Figura 86: Elemento Circulo con Vista previa del elemento en captura de puntos de
medicién con herramienta de medicién OED Cruz reticular
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Captura de puntos de medicion con herramienta de medicion OED activa

Las herramientas de medicion OED activas se distinguen entre si por su dmbito de
aplicacién y por su manejo.

Informacion adicional: 'Elementos de mando para la medicién con un sensor
OED", Pagina 112

>

En el menu principal, pulsar Medicién

En la gama de funciones, seleccionar Medicion manual

En la gama de sensores y en el caso de que estén
disponibles varios sensores, es preciso seleccionar el Sensor
OED

La gama de geometrias y las herramientas de mediciéon OED
se visualizan

En caso necesario, pulsar Vista previa de la posicion en el
Inspector

En la zona de trabajo se muestra la visualizaciéon de cotas

En el menu de acceso rapido, seleccionar la ampliacién que
estd ajustada en la maquina de medicion

En la gama de geometrias, seleccionar Circulo

En la gama de herramientas, seleccionar la herramienta de
medicion adecuada, p. ej., Auto OED

Con el sensor OED, sobrepasar el borde del circulo
El punto de mediciéon se captura automaticamente

En la lista de elementos, se visualiza un nuevo elemento.
El simbolo del elemento corresponde a la geometria
seleccionada

El nimero de puntos de medicién capturados se visualiza
junto al simbolo

Sobrepasar el borde del circulo diversas veces hasta que se
hayan capturado suficientes puntos de medicién

Cada vez que sobrepasa el borde, se anade al elemento un
nuevo punto de medicion

Distribuir los puntos de medicién sobre el contorno
del elemento del modo mas homogéneo posible.

Si en la configuracién de los elementos se ha ajustado
el Nimero de puntos de medicién Fijo, se concluye
automaticamente la captura de los puntos de medicién

Si en la configuracién de los elementos se ha ajustado el
Numero de puntos de medicion Libre, junto al elemento en
la lista de elementos se visualiza una marca de verificacion
que sirve para concluir la mediciéon

Para finalizar la captura de puntos de medicion, pulsar
Finalizar

Se muestra una vista previa del resultado de la medicion
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Figura 87: Elemento Circulo con Vista previa del elemento en captura de puntos de
medicion con herramienta de medicion OED activa

Captura de puntos de medicion con un sensor TP (opcion de software)
Si en el equipo estéd activada Opcion de software QUADRA-CHEK 3000 3D, el
equipo es compatible con la utilizaciéon de un sensor TP Un sensor TP es un
sistema de palpacién conectado al equipo, que envia una sefnal al desviarse el
vastago de palpacién y de este modo se activa la captura del punto de medicion.
Si se capturan puntos de medicion con un sensor TP en la zona de trabajo se
representa la visualizacion de la posicién.

Mediante desplazamiento, el usuario sitla el sensor TP en el borde o superficie
deseados. Al desviarse el vastago de palpacion, el equipo detecta un punto de
medicion.

Informacion adicional: "Resumen de los tipos de geometrias”, Pagina 314

0 La captura de puntos de mediciéon con un sensor TP es idéntica para
todas las geometrias. A titulo de ejemplo, a continuacion el proceso se
describe para la geometria Circulo.
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Captura de puntos de medicion con una herramienta de medicion TP

Condiciones

= Enlos ajustes del equipo se ha definido un vastago de palpacién
Informacion adicional: "Probe head", Pagina 509

® E| vastago de palpacién esta calibrado
Informacion adicional: "Calibrar vastagos de palpacién”, Pagina 115

>

vV v.Vv VvV

En el menu principal, pulsar Medicion

En la gama de funciones, seleccionar Medicion manual

En la gama de sensores y en el caso de que estén
disponibles varios sensores, es preciso seleccionar el Sensor
TP

Se visualizan la gama de geometrias y la gama de
herramientas TP

En caso necesario, pulsar Vista previa de la posicion en el
Inspector

En la zona de trabajo se muestra la visualizacion de la
posicion
En la gama de geometrias, seleccionar Circulo

Cuando estan disponibles varios vastago de palpacién, en la
gama de herramientas es preciso seleccionar el vastago de
palpacion que se utilizard en la maquina de medicién.

Si se tiene una sonda de palpacién pivotante, en caso
necesario ajustar la posicién de la sonda

Desplazarse al primer punto de medicién del contorno del
circulo

En el caso de un sistema de palpacion con cuerpo regulable,
se registra automaticamente el punto de medicion al
desviarse el vastago de palpacion.

En el caso de un sistema de palpacion con cuerpo fijo, en el
Inspector, pulsar Enter

En la lista de elementos, se visualiza un nuevo elemento.
El simbolo del elemento corresponde a la geometria
seleccionada

El nimero de puntos de medicién capturados se visualiza
junto al simbolo

Desplazarse al siguiente punto de medicion

Distribuir los puntos de medicion sobre el contorno
del elemento del modo méas homogéneo posible.

En caso necesario, en el Inspector pulsar Enter
Se registra el punto de medicién
A fin de capturar otros puntos de medicion, repetir el proceso

Si en la configuracién de los elementos se ha ajustado
el Numero de puntos de medicion Fijo, se concluye
automéaticamente la captura de los puntos de medicién
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> Sien la configuracion de los elementos se ha ajustado el
Numero de puntos de medicion Libre, junto al elemento en
la lista de elementos se visualiza una marca de verificacion
que sirve para concluir la medicion

» Para finalizar la captura de puntos de medicién, pulsar
Finalizar

> Se muestra una vista previa del resultado de la mediciéon
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Figura 88: Elemento Circulo con Vista previa del elemento en el caso de captura de
puntos de medicién con un sensor TP

10.4 Realizar medicion

10.4.1 Preparar la medicion

Limpiar el objeto de medicion y la maquina de medicion

La suciedad, p. ej. por virutas, polvo y restos de aceite originan unos resultados
de medicion erréneos. Antes de iniciar la medicién, el objeto de medicion, el
alojamiento del objeto de medicién y el sensor deben estar limpios.

» Limpiar el objeto de medicién, el alojamiento del objeto de medicién y los
sensores empleando productos de limpieza apropiados

Temperar el objeto de medicion

Los objetos de medicion deben estar alojados en la maguina de medicién un
tiempo suficientemente largo como para que los objetos de medicion se adapten
a la temperatura ambiente. Como consecuencia de las diferentes medidas de los
objetos de medicion, con variaciones de la temperatura deben temperarse los
objetos de medicion.

Esto permite hacer un seguimiento de la medicién. Normalmente, la temperatura
de referencia es de 20 °C.

» Temperar los objetos de medicion durante un tiempo suficientemente largo
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Reducir los factores medioambientales

Los factores medioambientales tales como p. €j. radiacion luminica, vibraciones
del suelo o la humedad del aire pueden influir en la maquina de medicién, en
los sensores 0 en los objetos de medicion. Ello puede falsear el resultado de

la medicion. Con determinados factores, tales como p. ej. radiacién luminica,
también puede verse afectada negativamente la incertidumbre de la medicién.

» Eliminar o evitar en la medida de lo posible los factores medioambientales

Fijar el objeto de medicion

El objeto de medicion debe fijarse sobre la mesa de mediciéon o en un alojamiento
de objeto de medicién, en funcion de su tamano.

> Posicionar el objeto de medicién en el centro del campo de medicién
» Fijar los objetos de medicién pequenos p. €j. con plastilina

> Fijar los objetos de medicién grandes con sistemas de sujecion

>

Prestar atenciéon a que el objeto de medicién no quede fijado ni demasiado flojo
ni demasiado tensado

Ejecutar la busqueda de marcas de referencia

Con la ayuda de las marcas de referencia, el equipo puede asignar las posiciones
de ejes del sistema de medicion a la maquina.

Si no se dispone de marcas de referencia para el sistema de medida mediante un
sistema de coordenadas definido, antes del inicio de la medicién debe ejecutarse
una busqueda de marcas de referencia.

o Si la busqueda de marcas de referencia se activa tras el arranque del
equipo, todas las funciones del equipo se bloquean hasta que haya
concluido con éxito la busqueda de marcas de referencia.

Informacion adicional: "Marcas de referencia (Sistema de medida)",
Pagina 539

0 En sistemas de medida en serie con interfaz EnDat se utiliza la
blusqueda de marcas de referencia, dado que se referencian los ejes de
forma automética.

Sila busqueda de marcas de referencia en el equipo esté activada, un Asistente
requiere que se desplacen las marcas de referencia de los ejes.

» Tras dar de alta, seguir las instrucciones del asistente

> Tras finalizar con éxito la busqueda de marca de referencia, el simbolo de la
referencia deja de parpadear

Informacion adicional: "Elementos de manejo del visualizador de cotas’,
Pagina 119

Informacion adicional: "Activar la busqueda de marcas de referencia’, Pagina 147
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Iniciar manualmente la busqueda de marcas de referencia

0 La busqueda manual de marcas de referencia Unicamente la pueden
ejecutar los usuarios de los tipos Setup o OEM.

Si tras el arranque no se ha ejecutado la busqueda de marcas de referencia, la
busqueda de marcas de referencia se puede iniciar manualmente a posteriori.

» En el menu principal, hacer clic en Configuraciones
» Consecutivamente se abren:

N = Ejes '
- ® Configuracion general

B Marcas de referencia

Pulsar Iniciar

El simbolo de la referencia parpadea
Seguir las instrucciones del asistente

Tras finalizar con éxito la busqueda de marcas de referencia,
el simbolo de la referencia deja de parpadear

VvV v VvV
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Medir sensor VED

Condiciones

® El| sensor VED esté configurado en los ajustes del equipo
Informacion adicional: "Configuracién del sensor VED", Pagina 179

Seleccionar sensor

>

En la gama de funciones, seleccionar Medicion manual

En la gama de sensores y en el caso de que estén
disponibles varios sensores, es preciso seleccionar el Sensor
VED

La seccion de imagen del sensor VED se visualiza en la zona
de trabajo

Posicionar la herramienta de medicién sobre un borde con
alto contraste del objeto de mediciéon

Enfocar la 6ptica de la maquina de medicion de tal modo que
se visualice un borde lo més nitido que sea posible

Ajustar la eliminacion

\ >
.:(.):.
»

Hacer clic en Gama de iluminacioén

Con los reguladores deslizantes, ajustar la iluminacion en la
zona de trabajo, de tal modo que en el borde del objeto se
origine un contraste lo mas alto posible

Adaptar ajustes de contraste

El umbral de contraste preestablece desde cuando una transicion de luz-oscuridad
se acepta como borde. Cuanto mas alto fije el valor umbral de contraste, mas alto

debera ser el contraste de la transicion medida.
A continuacioén, se describird como se puede ajustar manualmente el umbral de

contraste o adaptarlo automaticamente con ayuda de un proceso de aprendizaje a

las condiciones luminicas reales.

Alternativamente, se puede adaptar el umbral de contraste con ayuda de la barra
de contraste en el menu Medicién.
Informacion adicional: "Mostar barra de contraste", Pagina 130 y Pagina 107

o Las condiciones de iluminacién del entorno influyen en el resultado
de medicién. Adaptar de nuevo los ajustes si las condiciones de
luminosidad varian.

>
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@ » Pulsar Sensores
» Consecutivamente se abren:
= Seguimiento de bordes por video (VED)
B Ajuste del contraste

> Escoger Algoritmo de los bordes para la deteccién de
bordes

B Automatico: El borde se define automaticamente

® Primer borde: Primera transicion = al umbral de contraste
se le define como borde

® Esquina mas puntiaguda: Transicion mas fuerte 2 al
umbral de contraste se le define como borde

» En el campo Valor umbral de contraste para la deteccion
de los bordes, ajustar el valor umbral de contraste deseado
y asi no hacer transicién de la imagen de la camara
(Rango de ajuste: 0... 255)

Para iniciar el proceso de aprendizaje, pulsar Iniciar

El proceso de aprendizaje arranca y el menu Medicion se
visualiza

. » Escoger gama de iluminacién

» Con los controles deslizantes, establecer un contraste lo més
alto posible en el borde
o » Para confirmar el posicionamiento de la herramienta
de medicién y el ajuste de la iluminacién, hacer clic en

Confirmar en el asistente

> Los valores en los campos Valor umbral de contraste
para la deteccion de los bordes y Contraste se adaptan
automaticamente, en funcion del algoritmo de los bordes
seleccionado

> El proceso de aprendizaje esta cerrado

Para repetir el proceso de aprendizaje, hacer clic en Deshacer

v

X » Para cerrar el Asistente, hacer clic en Cerrar

Informacion adicional: "Ajuste del contraste", Pagina 502

Medir sensor OED

Condiciones

m E| sensor OED esta configurado en los ajustes del equipo
Informacién adicional: "Configuracion del sensor OED", Pagina 195
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Seleccionar sensor

» En la gama de funciones, seleccionar Medicion manual

disponibles varios sensores, es preciso seleccionar el Sensor
OED

> La visualizacion de la posicion se muestra en la zona de
trabajo

» Enfocar la éptica de la maquina de medicién de modo que en
la pantalla de proyecciéon de dicha maquina de medicion se
visualice un borde lo mas nitido posible

> Ajustar la iluminacion de la maquina de medicion de modo
que en la pantalla de proyeccién de dicha maquina de
medicion se visualicen imagenes con el contraste mas
elevado posible

n » Enla gama de sensores y en el caso de que estén

Adaptar ajustes de contraste

Mediante un proceso de aprendizaje puede adaptar los ajustes de contraste a
las condiciones de iluminacion actuales. Para ello, con el sensor OED es preciso
capturar un punto en la zona clara y uno en la zona oscura de la pantalla.

o Las condiciones de iluminacién del entorno influyen en el resultado
de medicién. Adaptar de nuevo los ajustes si las condiciones de
luminosidad varian.

= » Abrir Gama de herramientas
- o

En la gama de herramientas, se visualiza el didlogo Ajustes

> A fin de obtener los ajustes de contraste en el proceso de
aprendizaje, en Proceso de contrastacion OED pulsar Iniciar

» Seguir las instrucciones del asistente
» Para cerrar el didlogo, pulsar OK

> Los ajustes de contraste quedan almacenados para la
ampliaciéon seleccionada

» Repetir el proceso para todas las ampliaciones disponibles

Informacion adicional: "Ajuste del contraste’, Pagina 506
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Adaptar los ajustes del valor umbral

Los ajustes de valor umbral indican desde cuando se acepta una transicion claro-
oscuro como arista. Mediante un proceso de aprendizaje pueden adaptarse los
ajustes de valor umbral a las condiciones de iluminacién actuales. Al hacerlo, con
el sensor OED se mide una distancia para la que se define un valor nominal.

o Las condiciones de iluminacién del entorno influyen en el resultado
de medicién. Adaptar de nuevo los ajustes si las condiciones de
luminosidad varian.

P, » Abrir Gama de herramientas

En la gama de herramientas, se visualiza el didlogo Ajustes

v

> A fin de obtener los ajustes de valor umbral en el proceso de
aprendizaje, en Proceso de aprendizaje valor umbral OED
pulsar Iniciar

» Seguir las instrucciones del asistente
Para cerrar el didlogo, pulsar OK

> Los ajustes de valor umbral se guardan para la ampliacién
seleccionada

» Repetir el proceso para todas las ampliaciones disponibles

Informacion adicional: "Ajustes de valor umbral®, P4gina 507

Configurar ajustes de desalineacion

Los ajustes de desalineacion compensan la desviacion de posicion entre la cruz
reticular para la captura del punto de medicién y el sensor OED para la deteccion
de aristas. En un proceso de aprendizaje, configurar los ajustes de desalineacion
midiendo un circulo con dos herramientas de medicion distintas. A partir de la
desviacion de ambos circulos, se calcula la desviacion del sensor OED para los
ejes X e Y y se compensa en las mediciones siguientes.

c » Abrir Gama de herramientas

> Enla gama de herramientas, se visualiza el didlogo Ajustes

> A fin de obtener los ajustes de offset en el proceso de
aprendizaje, en Proceso de aprendizaje offset OED pulsar
Iniciar

> Seguir las instrucciones del asistente:

B Medir puntos del circulo con la herramienta de medicién
Cruz reticular

B Aceptar los puntos medidos respectivamente con
Aceptar puntos

» Para cerrar el didlogo, pulsar OK

> Los ajustes de desalineacion quedan almacenados para la
ampliacién seleccionada

> Repetir el proceso para todas las ampliaciones disponibles

Informacion adicional: "Ajuste del decalaje”, Padgina 507
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Medir el sensor TP

Condicidn previa: El sistema de palpacién (TP) esta configurado en los ajustes del
equipo
Informacion adicional: "Configuracién del sensor TP", Pagina 198

Seleccionar sensor

» En la gama de funciones, seleccionar Medicién manual

» Enla gama de sensores y en el caso de que estén
disponibles varios sensores, es preciso seleccionar el Sensor
TP

> La visualizacion de la posicidon se muestra en la zona de
trabajo

Calibrar vastagos de palpacion

A fin de poder medir con el palpador digital, es imprescindible en primer lugar
calibrar el vastago de palpacion. Con este propésito, es preciso calibrar la esfera
para calibrar, cuyo didmetro se ha indicado en los ajustes del equipo. Es preciso
disponer por lo menos tres puntos de medicién en el perimetro y un punto en la
superficie de la esfera para calibrar.

El primer vastago de palpaciéon que se calibre se almacena como vastago de
calibracion principal. El resto de vastagos de palpacion hacen referencia al vastago
principal. En el caso de calibrar de nuevo el vastago principal, es imprescindible
asimismo calibrar de nuevo el resto de los vastagos de palpacion.

o En el caso de un véstago de palpacion en forma de estrella, es
imprescindible ejecutar el proceso de calibracion en todas las puntas
del vastago.

o En el caso de un véstago de palpacion pivotante indexado, es
imprescindible ejecutar el proceso de calibracion para todos los ejes y
todos los valores angulares, que sean necesarios para la medicién.
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Ajustes

Previo Ala derecha
Abajo

Diameter of tylus tp

0.000

Offsetto master stylus

Not calibrated

Not calibrated

Not calibrated

Anguiar value: of the A axis (*) Angular value of the B axis (°) Proceso de calbracion

— 0 |+ | — 0 + | Iniciar

| Enter

Figura 89: Didlogo Ajustes para herramientas de medicién TP

1 Representacién grafica para la seleccién de los valores angulares en vastagos
de palpacién pivotante indexados

2 Representacién grafica para la seleccién de las puntas del vastago en vastagos
en forma de estrella

En la representacién grafica para vastagos de palpacion pivotante indexados se
puede seleccionar la posicién del vastago para, a continuacién, calibrarla. La escala
corresponde al rango de ajuste del vastago configurado.

Informacion adicional: "Probe head", P4agina 509

Las posiciones calibradas y la posicion seleccionada se identifican mediante
puntos. El color de los puntos tiene el siguiente significado:

Color Significado

Naranja Posicion seleccionada y no calibrada
Verde Posicién seleccionada y calibrada
Gris oscuro Posicién no seleccionada y calibrada
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palpacién deseado

> En el didlogo Ajustes, se muestran los pardmetros
disponibles para dicho vastago de palpaciéon seleccionado

» En el caso de un vastago de palpacién en forma de estrella,
en la representacion grafica es preciso pulsar sobre la
primera punta del vastago de palpacion

> La punta del vastago seleccionada se visualiza en color verde

. » Enla gama de herramientas, seleccionar el vastago de

v

En el caso de un vastago de palpacién pivotante indexado,
seleccionar el primer valor angular en la representacion
grafica o en los campos de entrada

Introducir el didmetro de la punta del vastago de palpacion
Para iniciar el proceso de calibracion, pulsar Iniciar

Seguir las instrucciones del asistente

En el caso de un vastago de palpacion en forma de estrella,
repetir el proceso para cada una de las puntas del vastago

» En el caso de un vastago de palpacién pivotante indexado,
repetir el proceso para cada unos de los ejes y para cada uno
de los valores angulares

> Cuando el simbolo de la barra de herramientas se visualice
en color verde, el vastago de palpacién estara calibrado

vvyywvyywy

Informacion adicional: "Palpador digital (TP)", Pagina 508
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10.4.2 Alinear el objeto de medicion

Para poder evaluar los puntos de medicién, el objeto de medicién debe estar
alineado. Para ello se determina el sistema de coordenadas del objeto de mediciéon
(sistema de coordenadas de la pieza) que esta preestablecido en el dibujo técnico.

De este modo, los valores de mediciéon pueden compararse con los datos del
dibujo técnico y valorarse.

Informacion adicional: "Pieza de demostracion en 2D", Pagina 571

&
HEIDENHAIN ®

T e
\

Figura 90: Ejemplo de alineacién en la pieza de demostracién en 2D

3.

Tipicamente, los objetos de medicion se alinean en los pasos siguientes:
1 Medir la alineacion

2 Medir recta

3 Construir el punto cero
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medicion.

activada.

o Por principio, la medicién de elementos es idéntica para todas las
geometrias e independiente del tipo de captura de los puntos de

Las mediciones siguientes se representan, a titulo de

ejemplo, con la Opcién de software QUADRA-CHEK 3000 VED

Medir la alineacion

Establecer el borde
B

mm \74} >
manual World

de referencia para la alineacién conforme al dibujo técnico.

En el menu principal, pulsar en Medicion

En la gama de funciones, seleccionar Medicién manual
En caso necesario, en el abanico sensores existentes,
seleccionar el sensor deseado

La gama de geometrias y las herramientas de mediciéon
correspondientes se visualizan

En el menu de acceso rapido, seleccionar la ampliacion que
esta ajustada en la maquina de medicion

En caso necesario, seleccionar el plano de proyeccion XY en
el menu de acceso rapido

Informacion adicional: "Seleccionar plano de proyeccion”,
Pagina 131

:

© Enter

En la gama de geometrias, seleccionar Alineacion

En la gama de herramientas, seleccionar la herramienta de
medicién apropiada

Posicionar la herramienta de medicion

A fin de capturar puntos de medicién, en el Inspector, pulsar
Enter

Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos

Distribuir los puntos de medicién a lo largo de toda la
longitud del borde. De este modo se minimiza el error
angular.

En el nuevo elemento, pulsar Finalizar
La alineacion se visualiza en la lista de elementos
Se muestra una vista previa del resultado de la medicion
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Medir recta
Como segundo borde de referencia se mide una recta.

» En la gama de geometrias, seleccionar Recta

» En la gama de herramientas, seleccionar la herramienta de
medicion apropiada

» Posicionar la herramienta de medicién

> A fin de capturar puntos de medicién, en el Inspector, pulsar

o Enter

> Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos

Distribuir los puntos de medicién a lo largo de toda la
longitud del borde. De este modo se minimiza el error
angular.

» En el nuevo elemento, pulsar Finalizar
> La recta se visualiza en la lista de elementos

> Se muestra una vista previa del resultado de la medicion

Construir el punto cero
A partir del punto de interseccién de la alineacion y de la recta, establecer el punto

cero.
» En la gama de geometrias, seleccionar Punto cero
' > En el Inspector o en la vista de elementos, seleccionar los

elementos Alineacion y Recta

Los segmentos seleccionados se visualizan en verde
Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos
En el nuevo elemento, pulsar Finalizar

El punto cero se visualiza en la lista de elementos

VvV V VvV Yy

Se ha determinado el sistema de coordenadas de la pieza
para el objeto de medicion

Hacer clic en Vista previa de elementos
> El sistema de coordenadas se visualiza en la zona de trabajo

v

10.4.3 Medir elementos

A continuacién se representan los pasos tipicos necesarios para la realizacién de
una medicién. Esta representacion ofrece una vision de conjunto. Dependiendo de
la maquina de medicién o de la correspondiente aplicacién de mediciéon, pueden
Ser necesarios otros pasos.

Una medicion consta de los pasos siguientes:

m Seleccién de la geometria apropiada para el elemento a medir

® Captura de puntos de medicién con la ayuda de la geometria seleccionada
Informacion adicional: "Registrar puntos de medicion”, Pagina 317

o Los pasos descritos en este capitulo son idénticos para todos los
procesos de medicion. A titulo de ejemplo, los pasos se describen en la
geometria Circulo.

» En el menu principal, pulsar Medicion
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A\

En la gama de funciones, seleccionar Mediciéon manual

Si es necesario, ampliar la zona de trabajo omitiendo el menu
principal o el submenu, o ampliar el Inspector

Mover la posicién del objeto de medicién de modo que dicho
objeto se encuentre en la zona de trabajo

Activar o desactivar la captura automatica de los puntos de
medicién

Informacidn adicional: "Ajustar el registro automatico de
puntos de medicién", Pagina 128

En la gama de geometrias, seleccionar la geometria Circulo
Seleccionar la herramienta de medicién apropiada

Disponer la herramienta de medicién sobre el contorno del
circulo

Registrar puntos de medicién

A fin de concluir la captura de puntos de medicién, en el
nuevo elemento, pulsar Finalizar

El elemento medido se visualiza en la lista de elementos
Se muestra una vista previa del resultado de la mediciéon

El elemento puede evaluarse
Informacion adicional: "Evaluacion de la medicion’,
Pagina 397
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Figura 91: Elementos medidos en la lista de elementos del inspector
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10.4.4 Medir con Measure Magic

Si se trabaja con Measure Magic, se determina automaticamente el tipo de
geometria a partir de los puntos de medicién capturados. Posteriormente, es
posible modificar el tipo de geometria, para ello transformando el elemento.

o La decision de cudl seré el tipo de geometria asignado a un nuevo
elemento depende de la configuracion de Measure Magic. Es
imprescindible que los resultados de medicion respeten los criterios
definidos.

o Los pasos descritos en este capitulo son idénticos para todos los
procesos de medicion. A titulo de ejemplo, los pasos se describen en la
geometria Arco de circulo.

Medir un arco de circulo

Para medir un arco de circulo, se precisan como minimo tres puntos de medicion.
Los dos puntos de medicién mas exteriores determinan el &ngulo de apertura.

» En el menu principal, hacer clic en Medicion
p p
» Enla gama de funciones, seleccionar Medicion manual
» Enla gama de geometrias, seleccionar Measure Magic
» Posicionar el objeto de medicién de modo que dicho objeto

se encuentre en la zona de trabajo

» Enla gama de herramientas, seleccionar la herramienta de
medicién apropiada

» Posicionar la herramienta de medicién sobre el contorno

Capturar puntos de medicién y en el inspector
respectivamente pulsar Enter

Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos
En el nuevo elemento, pulsar Finalizar

© Enter

Arco de circulo se visualiza en la lista de elementos
Se muestra una vista previa del resultado de la medicion

En el caso de que la geometria establecida automaticamente
no sea correcta, cambiar de elemento
Informacidn adicional: "Convertir elemento ", Pagina 300

vV VYV VvYy

o En el caso de que la geometria no se detecte automaticamente, es
preciso revisar la configuracién de Measure Magic y el minimo nimero
de puntos de medicidn matematicamente necesarios para el tipo de
geometria en cuestion.

o En el caso de medicién con un sensor TP Measure Magic de momento
no es compatible.

Informacion adicional: "Elementos”, P4gina 236
Informacion adicional: "Resumen de los tipos de geometrias”, Pagina 314
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10.4.5 Medicion con un contorno automatico

Si se trabaja con la herramienta de medicion Contorno automatico, se detectan
contornos automaticamente en la imagen en directo de la cdmara. Se dispone de
la posibilidad de registrar como elementos los distintos contornos o bien todos los
contornos reconocidos.

Condiciones:
® El sensor VED esté activado (opcién de software)

Medir elementos

» En el menu principal, pulsar Medicion
» En la gama de funciones, seleccionar Medicion manual
» Enla gama de geometrias, seleccionar Measure Magic

» Enla gama de herramientas, seleccionar Contorno
automatico

> El reborde de los contornos detectados se visualiza en color
verde

> A fin de delimitar el rango de busqueda, o es preciso pulsar la
'¢' zona de trabajo sobre Rango de busqueda

> Se visualiza el rango de busqueda

» En caso necesario, ajustar el tamafo del rango de busqueda

» A fin de registrar un elemento individual como elemento, es
preciso pulsar sobre el contorno

» Para registrar todos los contornos como elementos, pulsar
Enter en el Inspector

> Los nuevos elemento aparecen en la lista de elementos

» En el caso de que la geometria establecida automaticamente
no sea correcta, cambiar de elemento
Informacion adicional: "Convertir elemento ", Padgina 300

© Enter
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10.4.6 Enviar los valores de medicion a un ordenador

A partir de la vista preliminar del resultado de la medicién se pueden enviar
contenidos a un ordenador a través de la interfaz RS-232.

Condiciones:

® | a salida de valores de medicion esta configurada

B | a vista previa del resultado de la medicion esta activa

Informacion adicional: 'Configuracién de la salida de valores de medicion”,
Pagina 238

Informacion adicional: "Configurar la vista previa de resultados de medicién’,
Pagina 236

» Medir elemento, p. e]. Circulo
> La Vista previa del elemento se abre
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Send all marked
measurement values

Figura 92: Enviar en la Vista previa del elemento

de valores de medicién, pulsar el Simbolo correspondiente
> Los contenidos marcados los identifica el simbolo Enviar

» Para seleccionar o deseleccionar contenidos para la entrega

Todos los valores numéricos del elemento pueden
seleccionarse.

Informacion adicional: "Resumen de los pardmetros
de la vista previa del resultado de medicion”,

Pagina 518

> » Pulsar Enviar

> Los valores de medicién se transmiten una sola vez a un
ordenador
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10.5 Disenar elementos

A partir de elementos medidos, disefados o definidos pueden disefarse nuevos
elementos. Para ello, a partir de los elementos existentes se derivan nuevos
elementos, p. ej. mediante desplazamiento o como copia.

10.5.1 Resumen de los tipos de geometrias

Los elementos existentes, que se emplean para la construccion de elementos
nuevos, se denominan «elementos padres». Los elementos padre pueden ser
elementos medidos, construidos o definidos.

El resumen muestra los elementos padre vy los tipos de construcciéon que son
posibles para la construccién de un elemento.

Punto / Punto cero

Elemento padre Tipo constructivo Representacion
Punto Copia
°
Punto Punto Y min.
°
°
Punto Punto Y max.
°
°
Recta Punto central
Recta Punto final 1
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Elemento padre

Tipo constructivo

Representacion

Recta

Punto final 2

Recta

Punto de origen

Punto y Recta

Pto.int. perp.

Arco de circulo

Punto central

Arco de circulo y Recta

Punto de corte 1

Arco de circulo y Recta

Punto de corte 2

Arco de circulo y Recta

Pto.int. perp.

VARZ2 2 Eal e vl v
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Elemento padre

Tipo constructivo

Representacion

2x Recta Punto de corte
Distancia Punto final 1
Distancia Punto final 2

Punto y Distancia Decalaje
[ ]
([
Angulo Vértice
Circulo Punto central

Circulo y Recta

Punto de corte 1

vjio]

HEIDENHAIN | QUADRA-CHEK 3000 | Instrucciones de funcionamiento | 02/2020

349




Medicion | Disenar elementos

Elemento padre

Tipo constructivo

Representacion

Circulo y Recta

Punto de corte 2

Circulo y Recta

Pto.int. perp.

2x Circulo Punto de corte 1
2x Circulo Punto de corte 2
2x Circulo Punto central
Elipse Punto central

Elipse y Recta

Pto.int. perp.

wllolie) CN el
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Elemento padre

Tipo constructivo

Representacion

2x Elipse Punto central
s
Ranura Punto central
i
Rectangulo Punto central
:
Cono Vértice
>
Plano Punto central
<>
Esfera Punto central
A
N
Cilindro Punto central
-
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Elemento padre Tipo constructivo Representacion

Cilindro Punto final 1

Cilindro Punto final 2

D

Plano y Esfera Pto.int. perp. .

Varios elementos Promedio a partir de un

numero y combinacién cuales- O Q
quiera de los puntos de

medicion de: ¢

= Punto I\

® Ranura
Rectangulo
Circulo

Arco de circulo
Elipse

= Esfera

e
J

3x Plano Punto de corte
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Recta / Alineacion

indicar la longitud)

Distancia Linea central

Elipse Medio eje grande

Elemento padre Tipo constructivo Representacion
Recta Copia
\
2x Punto Punto central
/
2x Recta Linea central 1
W
2x Recta Linea central 2
A
2x Recta Contrasefa (Es necesario
v
\
O
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Elemento padre Tipo constructivo Representacion
Punto y Recta Perpendicular
Punto y Recta Paralela
Punto y Arco de circulo Punto central

o
Punto y Arco de circulo Tangente 1

o
Punto y Arco de circulo Tangente 2

d
Punto y Circulo Punto central

o
Punto y Circulo Tangente 1

ol
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Elemento padre Tipo constructivo Representacion
Punto y Circulo Tangente 2
o4
Punto y Elipse Punto central
ol
Punto y Ranura Punto central
@/.
Punto y Rectangulo Punto central
i3
Recta y Circulo Perpendicular
)
Recta y Circulo Paralela
\
O
Recta y Arco de circulo Perpendicular
7\
U

HEIDENHAIN | QUADRA-CHEK 3000 | Instrucciones de funcionamiento | 02/2020 355



Medicion | Disenar elementos

Elemento padre

Tipo constructivo

Representacion

Recta y Arco de circulo

Paralela

Recta y Elipse

Perpendicular

Recta y Elipse

Paralela

>/ 12719/

Recta y Distancia

Decalaje

/

Recta y Ranura

Perpendicular

Recta y Ranura

Paralela

Recta y Rectangulo

Perpendicular

B [
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Elemento padre

Tipo constructivo

Representacion

Recta y Rectangulo Paralela
Recta y Angulo Rotacion

2x Circulo Punto central
2x Circulo Tangente 1
2x Circulo Tangente 2

2x Arco de circulo

Punto central

2x Arco de circulo

Tangente 1

N e A ISl P AN
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Elemento padre Tipo constructivo Representacion
2x Arco de circulo Tangente 2

J
Circulo y Elipse Punto central

®b
Circulo y Elipse Tangente 1

%
Circulo y Elipse Tangente 2

%
Arco de circulo y Elipse Punto central

®¥
Arco de circulo y Elipse Tangente 1

O>
Arco de circulo y Elipse Tangente 2

0.
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Elemento padre

Tipo constructivo

Representacion

Circulo y Arco de circulo

Punto central

Circulo y Arco de circulo

Tangente 1

Circulo y Arco de circulo

Tangente 2

Circulo y Ranura

Punto central

PR

Circulo y Rectangulo

Punto central

Arco de circulo y Ranura

Punto central

Arco de circulo y Ranura

Tangente 1

2N I
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Elemento padre

Tipo constructivo

Representacion

Arco de circulo y Ranura

Tangente 2

M

S

Arco de circulo y Rectangulo

Punto central

I

Arco de circulo y Rectangulo

Tangente 1

|«

Arco de circulo y Rectangulo

Tangente 2

=

2x Elipse Punto central @\@
2x Elipse Punto de corte 1
2x Elipse Punto de corte 2

360
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Elemento padre Tipo constructivo Representacion
Ranura Linea central
U
Ranura y Elipse Punto central H\@
2x Ranura Punto central
T
Rectangulo Linea central
Rectangulo y Elipse Punto central
M
2x Rectangulo Punto central
i
Ranura y Rectangulo Punto central
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Elemento padre

Tipo constructivo

Representacion

Plano

Normal

Plano y Circulo

Linea perpendicular

Varios elementos

Circulo

Recta o Alineacioén a partir de
los centros de dos elementos
como minimo en una combina-
cion cualquiera de:

® Punto

® Ranura

® Circulo

B Arco de circulo
® Elipse

B Esfera

&
<

/

O

Elemento padre

Tipo constructivo

Representacion

Circulo

Copia

O

Arco de circulo

Copia (Circulo superpone arco)

O

2x Circulo

Promedio

QO

O
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Elemento padre

Tipo constructivo

Representacion

Varios elementos

2x Recta Contraseina X
3x Recta Circulo 1,

Circulo 2,

Circulo 3,

Circulo 4
3x Recta Circulo 1,

Circulo 5 /@
Circulo y Distancia Decalaje
Cono Contrasefa
Cono Intersection circle @

Circulo a partir de los centros
de tres elementos como
minimo en una combinaciéon
cualquiera de:

® Punto

® Ranura

® Circulo

B Arco de circulo
= Elipse

= Esfera
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Arco de circulo

Elemento padre Tipo constructivo Representacion

-

Arco de circulo Copia

Arco de circulo y Distancia Decalaje

C ™\

Varios elementos Arco de circulo a partir de
los centros de tres elementos
como minimo en una combina-
cion cualquiera de:

® Punto

® Ranura
Rectangulo
Circulo

Arco de circulo
Elipse

Esfera
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Elipse

Elemento padre

Tipo constructivo

Representacion

Elipse

Copia

O

Elipse y Distancia

Decalaje

O

N
0

Varios elementos

Elipse a partir de los centros de
cinco elementos como minimo
en una combinacion cualquiera
de:

® Punto

® Ranura
Rectangulo
Circulo

Arco de circulo
Elipse

Esfera
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Ranura

Medicion | Disenar elementos

Elemento padre

Tipo constructivo

Representacion

Ranura

Copia

Ranura y Distancia

Decalaje

@
0)

Varios elementos

Ranura a partir de los centros
de cinco elementos como
minimo en una combinaciéon
cualquiera de:

Punto

Ranura
Rectangulo
Circulo

Arco de circulo
Elipse

Esfera
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Rectangulo

Elemento padre

Tipo constructivo

Representacion

Rectangulo

Copia

Rectangulo y Distancia

Decalaje

D
)

Varios elementos

Rectangulo a partir de los
centros de cinco elementos
como minimo en una combina-
cion cualquiera de:

Punto

Ranura
Rectangulo
Circulo

Arco de circulo
Elipse

Esfera
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Distancia
Elemento padre Tipo constructivo Representacion
Distancia Copia

\
Distancia Cambio de la direccion

\
2x Punto Punto central

/
Punto y Recta Punto central

\&
Punto y Circulo Punto central

o}
Punto y Circulo Minimo

of
Punto y Circulo Maximo

%
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Elemento padre

Tipo constructivo

Representacion

Punto y Arco de circulo

Punto central

Punto y Arco de circulo

Minimo

Punto y Arco de circulo

Maximo

Punto y Elipse

Punto central

Punto y Ranura

Punto central

Punto y Rectangulo

Punto central

Recta

Longitud

e N EN SN SN
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Elemento padre Tipo constructivo Representacion
2x Recta Centro vinculado

\%
2x Recta Minimo vinculado

\é
2x Recta Maximo vinculado

i\
Recta y Circulo Punto central

\©
Recta y Circulo Minimo

\ O
Recta y Circulo Maximo

\©C
Recta y Arco de circulo Punto central

)
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Elemento padre

Tipo constructivo

Representacion

Recta y Arco de circulo

Minimo

)

_—

Recta y Arco de circulo

Maximo

Recta y Elipse

Punto central

Recta y Ranura

Punto central

Recta y Rectangulo

Punto central

2x Distancia

Suma

7 By

2x Distancia

Promedio

i
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Elemento padre Tipo constructivo Representacion
2x Distancia Minimo

2x Distancia Maximo

2x Circulo Punto central

&@
2x Circulo Minimo
Q_
2x Circulo Maximo
&@
2x Arco de circulo Punto central
9\
2x Arco de circulo Minimo )

N

/
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Elemento padre

Tipo constructivo

Representacion

2x Arco de circulo

Maximo

2x Elipse

Punto central

Circulo y Arco de circulo

Punto central

Circulo y Arco de circulo

Minimo

Circulo y Arco de circulo

Maximo

Circulo y Elipse

Punto central

Circulo y Ranura

Punto central

P I (g Ve Pt PP
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Elemento padre Tipo constructivo Representacion
Circulo y Rectangulo Punto central
O
Arco de circulo y Elipse Punto central
5
Arco de circulo y Ranura Punto central
)
Arco de circulo y Rectangulo Punto central
ind
Ranura y Elipse Punto central
ON
2x Ranura Punto central
T
Rectangulo y Elipse Punto central
IRY
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Elemento padre

Tipo constructivo

Representacion

2x Rectangulo

Punto central

Ranura y Rectangulo

Punto central

Esfera y Plano Centro

&

N
Esfera y Plano Minimo

©
Esfera y Plano Maximo
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Angulo

Elemento padre Tipo constructivo Representacion
Angulo Copia /E/

2x Recta Angulo interior

2x Recta 180° - Angulo

2x Recta 180° + Angulo

2x Recta 360° - Angulo

Plano

Elemento padre Tipo constructivo Representacion
Plano Copia

376 HEIDENHAIN | QUADRA-CHEK 3000 | Instrucciones de funcionamiento | 02/2020



Medicion | Disenar elementos

Esfera

Elemento padre

Tipo constructivo

Representacion

Esfera

Cilindro

Copia

Elemento padre

Tipo constructivo

Representacion

Cilindro

Cono

Copia

Elemento padre

Tipo constructivo

Representacion

Cono

Copia
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10.5.2 Disenar elemento

» En el menu principal, pulsar Medicion

v

En la gama de geometrias, seleccionar la geometria deseada,
p. e|. Distancia

v

En la lista de elementos, seleccionar los elementos padre
necesarios

v

Los elementos seleccionados se visualizan en verde

Se visualiza un nuevo elemento con la geometria
seleccionada

\'4

Si en la gama de geometrias se ha
seleccionadoMeasure Magic, en la lista de elementos
no se sugerird ningdn nuevo elemento.

» Seleccionar el tipo de geometria deseado

» En el nuevo elemento, pulsar Finalizar

Si no se puede cerrar un elemento, es preciso revisar
si el elemento padre seleccionado se corresponde
con el tipo de diseno.

> El elemento construido se visualiza en la zona de trabajo y en
la lista de elementos

g am vzt

manual | Temp

2.480
1.256
10.228

Alignment 1
P-N

Line 1

P-N

t  Zero point 1
— A

Circle 1
A
Slot 1

B & » & » 9

Figura 93: Elementos construidos en la vista de elementos de la zona de trabajo vy lista de
elementos del inspector
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10.5.3 Adaptar el elemento disenhado

Posteriormente, los elementos disefiados se pueden adaptar. En funcion de la
geometria y de los elementos padre, se puede seleccionar otro tipo de diseno.

>

v

Vv vy

Arrastrar el elemento construido, desde la lista de elementos
hacia la zona de trabajo

Se visualiza el didlogo Detalles con el registro Resumen

Para cambiar el nombre del elemento, hacer clic en la Casilla
de introduccion con el nombre actual

Introducir nombre para el elemento
Confirmar la introducciéon con RET
El nuevo nombre se visualiza en la lista de elementos

Para cambiar el tipo de construccién del elemento, en la
lista de desplegable Tipo constructivo seleccionar el tipo
deseado para la construccion

Dependiendo de la geometria y de los elementos
padre, se dispone de los tipos de construccion
posibles.

Informacion adicional: "Resumen de los tipos de
geometrias", Pagina 347

El nuevo tipo de construccion se emplea

Para cambiar el tipo de geometria, en la lista de desplegable
Nuevo tipo de geometria, seleccionar el tipo de geometria
deseado

El elemento se representa en la nueva forma
Para cerrar el didlogo, hacer clic en Cerrar
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Medicion | Definir elementos

Definir elementos

En algunas situaciones es necesario definir elementos. Este es el caso p. €j., si en
el dibujo técnico se toma una referencia que no se puede generar en el objeto de
medicién mediante una medicién o construccién. En este caso, se puede definir la
referencia basandose en el sistema de coordenadas del objeto de medicién.

1 2

. 0:000 0:000
In - . .
-

Figura 94: Funcion Definir con la geometria Circulo

1
2
3
4

Gama de geometrias

Representacion de la geometria

Lista de elementos en el Inspector

Campos de introduccion de datos de los pardmetros de las geometrias (en
funcién de la geometria)
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10.6.1 Resumen de las geometrias definibles

El resumen muestra las geometrias definibles asi como los pardmetros de
geometria necesarios.

Representacion Parametros de geometria

Punto cero

El elemento se define a partir de los valores siguientes:
® X: Posicién sobre el eje X

® Y. Posiciéon sobre el eje Y

Alineacion

El elemento se define a partir de los valores siguientes:
® X: Posicién sobre el eje X

E Y. Posiciéon sobre el eje Y

® 0: Direcciéon con angulo entre eje X y alineacion

v Rotacién
El elemento se define a partir de los valores siguientes:

JQ—) = 0: Angulo de rotacién

® Eje rotativo

Plano
El elemento se define a partir de los valores siguientes:
m  X: Posicién del centro sobre el eje X
® Y. Posiciéon del centro sobre el eje Y
X L m Z: Posicion del centro sobre el gje Z
xy I: Posicion del vector normal sobre el eje X
J: Posicion del vector normal sobre el eje Y
0 K: Posicion del vector normal sobre el eje Z
L: longitud del plano (para la representacion gréafica)

HEIDENHAIN | QUADRA-CHEK 3000 | Instrucciones de funcionamiento | 02/2020 381




Medicion | Definir elementos

Representacion Parametros de geometria

Punto

El elemento se define a partir de los valores siguientes:
. X: Posicion sobre el eje X

= Y: Posicién sobre el eje Y

Recta

El elemento se define a partir de los valores siguientes:
= X1: Posicion del primer punto sobre el gje X

= Y1: Posicién del primer punto sobre el eje Y

m X2: Posiciéon del segundo punto sobre el eje X

Y2 ® Y2: Posicidon del segundo punto sobre el eje Y

Circulo

El elemento se define a partir de los valores siguientes:
- = X: Posicion del centro sobre el eje X

= Y: Posicién del centro sobre el eje Y

X ® D: Diametro del circulo

0

R: Radio del circulo

Para cambiar entre diametro y radio, es preciso pulsar D
0 oR

v

Arco de circulo

El elemento se define a partir de los valores siguientes:

m  X: Posicion del vértice sobre el eje X

0D = Y: Posicién del vértice sobre el eje Y

o = Bg: Angulo inicial entre el eje X y el primer lado

. - ® B Angulo final entre el eje X y el segundo lado, que
engloba el angulo de abertura

® D: Diametro del arco de circulo

0 o)

[0
p

R: Radio del arco del circulo

» Para conmutar entre diametro y radio, hacer clicen D o
R

382
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Representacion

Parametros de geometria

Ellipse

El elemento se define a partir de los valores siguientes:

m X: Posicion del centro sobre el eje X
= Y: Posicién del centro sobre el eje Y

. 1e = W: Longitud del eje auxiliar
( / = L: Longitud del eje principal
= 0: Angulo entre el eje Xy el eje principal
Y
0
Ranura

El elemento se define a partir de los valores siguientes:

m X: Posicion del centro sobre el gje X
= Y: Posicién del centro sobre el eje Y
W: Anchura de la ranura

L: Longitud de la ranura (eje principal)
8: Angulo entre el eje Xy el eje principal

Rectangulo

El elemento se define a partir de los valores siguientes:

m X: Posicion del centro sobre el eje X
= Y: Posicién del centro sobre el eje Y

W L
’ Q ® \W: Anchura del rectangulo
V ® |: Longitud del rectangulo (eje principal)
= 0: Angulo entre el eje X y el eje principal
0
Distancia

El elemento se define a partir de los valores siguientes:

= X1: Posicion del primer punto sobre el eje X
= Y1: Posicién del primer punto sobre el eje Y
X2: Posicién del segundo punto sobre el eje X
Y2: Posicién del segundo punto sobre el eje Y

HEIDENHAIN | QUADRA-CHEK 3000 | Instrucciones de funcionamiento | 02/2020

383




Medicion | Definir elementos

Representacion Parametros de geometria

Esfera
El elemento se define a partir de los valores siguientes:
m X: Posicion del centro sobre el eje X
= Y: Posicién del centro sobre el eje Y
® 7: Posicion del centro sobre el eje Z
® D: diametro de la bola
o)

0 ® R: radio de la bola

» Para conmutar entre diametro y radio, pulsar D o R

Cono

El elemento se define a partir de los valores siguientes:

m X1: posicion de la punta en el eje X

= Y1: posicién de la punta en el eje Y

B 71: posicién de la puntaen el eje Z

B X2: posicion del centro de la superficie inferior en el
eje X

® Y2: posicién del centro de la superficie inferior en el
ejeY

® 72: posicién del centro de la superficie inferior en el
eje Z

0: angulo de abertura del cono

= H: altura del cono

Cilindro

El elemento se define a partir de los valores siguientes:

m X1: posicidon del centro de la superficie superior en el
eje X

= Y1: posicién del centro de la superficie superior en el
ejeY

® Z1: posicion del centro de la superficie superior en el
ejeZ

0 B X2: posicion del centro de la superficie inferior en el
eje X

B Y2: posicion del centro de la superficie inferior en el
ejeY

m 72: posicion del centro de la superficie inferior en el
ejeZ

® D: didametro del cilindro
0
R: Radio del cilindro

» Para cambiar entre diametro y radio, es preciso pulsar D
oR
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10.6.2 Definir el elemento

. » En el menu principal, hacer clic en Medicion

. » En la gama de funciones, seleccionar Definir

» Enla gama de geometrias, seleccionar la geometria deseada

Informacion adicional: "Resumen de las geometrias definibles”,
Pagina 381

> Enlalista de elementos se genera un nuevo elemento y se
representa en la zona de trabajo.

Introducir el nombre del elemento

Confirmar la introduccién con RET

Introducir los parametros de la geometria del elemento
Confirmar las introducciones con RET

En el nuevo elemento, hacer clic en Finalizar

vV Vv v v vy

El elemento definido se visualiza en la lista de elementos

g am vzt

manual | Temp

Alignment 1
P-N

Line 1

P-N

t  Zero point 1
— A

Introducr las
o %

-
r

Figura 95: Elemento definido en la vista de elementos de la zona de trabajo vy lista de
elementos del inspector
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10.7 Empleo de un sistema de coordenadas

En una tarea de medicién, se puede trabajar con distintos sistemas de
coordenadas. En el menu de acceso rapido, se visualiza el sistema de
coordenadas actual, al cual se asigna el nuevo elemento. En el método de acceso
rapido, se puede cambiar de sistema de coordenadas.

Los sistemas de coordenadas que figuran a continuacién son distintos:
B Mundo: sistema de coordenadas de la mesa de medicién

B Temp: sistema de coordenadas temporal

= Sistema de coordenadas definido por el usuario

10.71 Sistema de coordenadas Mundo

El sistema de coordenadas con la denominaciéon Mundo se corresponde con el
sistema coordenadas de la mesa de medicion y es el ajuste estandar del equipo.

10.72 Sistema de coordenadas temporal Temp

Si se define un nuevo punto cero o se registra un elemento de referencia, el
equipo cambia al sistema de coordenadas temporal con la denominaciéon Temp. Si
se efectlan modificaciones adicionales en el sistema de coordenadas, el sistema
de coordenadas Temp se adapta. Los elementos a los cuales se asigna el sistema
de coordenadas Temp se calculan de nuevo tras cualquier modificacion.

10.7.3 Sistema de coordenadas definido por el usuario

Si se crea un sistema de coordenadas definido por el usuario, el equipo

adopta dicho nuevo sistema de coordenadas. La denominacién del sistema de
coordenadas aparece en el menu de acceso rapido. Los elementos que se habian
asignado a Temp, quedan asignados al nuevo sistema de coordenadas.

Los sistema de coordenadas definido por el usuario se pueden crear manual o
automaticamente.

Creacion manual de un sistema de coordenadas:

> Registrar el elemento de referencia, por ejemplo, Punto cero o Alineacién

» Renombrar el sistema de coordenadas

Creacion automatica de un sistema de coordenadas:

> Activar el ajuste Generar sistema de coordenadas automaticamente

> Registrar el elemento de referencia o determinar manualmente un nuevo punto
cero

En los apartados siguientes de este capitulo, se proporciona una descripciéon
detallada del procedimiento a seguir.

o Un sistema de coordenadas definido por el usuario se puede guardar
como fichero, a fin de volverlo a utilizar en mediciones posteriores o en
programas de medicion.

Informacion adicional: "Guardar el sistema de coordenadas”,
Pagina 395
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10.74 Adaptar el sistema de coordenadas

A fin de adaptar el sistema de coordenadas, existen las posibilidades siguientes:

Parametro Procedimiento
Punto cero Registrar el elemento con la geometria Punto cero:
= Medicion del punto cero
= Construir el punto cero
® Definicién del punto cero
Determinar manualmente el punto cero:
m  Establecimiento de la posicién actual como punto cero
(Ajustar a cero el eje)
® Sobrescritura del valor de la posiciéon
® Establecimiento del punto central de un elemento como
punto cero
Alineacion Registrar el elemento con la geometria Alineacion:

® Medir la alineacion

m  Establecimiento de la alineacion

® Definicién de la alineacién
Determinar la alineacién manualmente:
m  Aceptar la alineacion de un elemento

Rotacion para
geometrias tridi-
mensionales

Registrar el elemento con la geometria Rotacion:
m Definir la rotacién

Superficie de
referencia para
geometrias tridi-
mensionales

Registrar el elemento con la geometria Plano de referen-
cia, Reference cylinder o Reference cone:

® Medicion de la superficie de referencia
= Medir el cilindro de referencia
® Medir el cono de referencia

Informacion adicional: "Geometrias para la determinacion del sistema de
coordenadas", Pagina 316

o En el capitulo "Arranque rapido", se encuentra una descripcion detallada
del procedimiento recomendado para la determinacion del sistema de
coordenadas de la pieza.

Informacidn adicional: "Arranque rapido", Pagina 249

o Si se adapta al sistema de coordenadas, todos los elementos vuelven
a calcularse en el caso de estar asignados a Temp. Los elementos
asignados a Mundo o a un sistema de coordenadas definido por el
usuario, conservan su referencia.

HEIDENHAIN | QUADRA-CHEK 3000 | Instrucciones de funcionamiento | 02/2020

387



Medicion | Empleo de un sistema de coordenadas

Medicién del punto cero

» En el menu principal, pulsar Medicion

» En la gama de funciones, seleccionar Medicion manual

2

En la gama de geometrias, seleccionar Punto cero

En la posicion deseada, registrar un punto de medicion
Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos
En el nuevo elemento, pulsar Finalizar

El sistema de coordenadas se adapta

vV v v vV

N

Construir el punto cero

» En el menu principal, pulsar Medicion

» Enla gama de funciones, seleccionar Medicion manual

2

En la gama de geometrias, seleccionar Punto cero
Seleccionar elementos padre en la lista de elementos
Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos
En el nuevo elemento, pulsar Finalizar

El sistema de coordenadas se adapta

vV v v vYvY

N

Informacion adicional: "Resumen de los tipos de geometrias”, Pagina 347
Definicion del punto cero

» En el menu principal, pulsar Medicion

En la gama de funciones, seleccionar Definir

En la gama de geometrias, seleccionar Punto cero
Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos

3 E D

Introducir las coordenadas del nuevo punto cero

En caso necesario, introducir la denominacién del nuevo
sistema de coordenadas

Confirmar las distintas introducciones con RET

vV VvV Yy

A 4

En el nuevo elemento, pulsar Finalizar
> El sistema de coordenadas se adapta

Informacion adicional: "Resumen de las geometrias definibles", Pagina 381
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Establecimiento de la posiciéon actual como punto cero

>

En el menu principal, pulsar Medicion

En la gama de funciones, seleccionar Medicién manual

En el caso de que se desee crear un sistema de coordenadas
definido por el usuario, en el menu de acceso rapido activar
el ajuste siguiente: Generar sistema de coordenadas
automaticamente

En caso necesario, en el Inspector pulsar sobre la Vista
previa de la posicion
Desplazar hacia la posiciéon deseada

En la zona de trabajo, mantener pulsada la Tecla del eje del
eje deseado

La posicion del eje se fija al valor cero.
El sistema de coordenadas se adapta

Sobrescritura del valor de la posicion

>

En el menu principal, pulsar Medicion

En la gama de funciones, seleccionar Medicion manual

En el caso de que se desee crear un sistema de coordenadas
definido por el usuario, en el menu de acceso rapido activar
el ajuste siguiente: Generar sistema de coordenadas
automaticamente

En caso necesario, en el Inspector pulsar sobre la Vista
previa de la posicion

Desplazar hacia la posicion deseada

En la zona de trabajo, pulsar la Tecla del eje o el valor de la
posicién

Introducir valor de posiciéon deseado

Confirmar la introduccion con RET

El sistema de coordenadas se adapta
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Establecimiento del punto central de un elemento como punto cero

Cualquier elemento puede emplearse para la determinacion del punto cero Con
este propdsito, es preciso fijar a cero el valor de posiciéon de uno o varios ejes en el
punto central del elemento.

Nullen

>
>

Medir elemento
Se muestra una vista previa del resultado de la medicion

Arrastrar elemento de la lista de elementos hacia la zona de
trabajo

Se visualiza el didlogo Detalles con el registro Resumen

El valor de posicién de los ejes se refiere al punto central del
elemento

A fin de fijar la posicion de un eje a cero, es preciso pulsar
sobre cero al lado de la posiciéon del eje correspondiente

La posicion del eje se fija al valor cero.
El sistema de coordenadas se adapta

Repetir el proceso, en caso necesario, para otras posiciones
de los ejes

Medir la alineacion
Con el fin de medir la alineacién, se requieren como minimo dos puntos de

medicioén.

n

mm \74}

manual World

N N

En el menu principal, pulsar Medicion

En la gama de funciones, seleccionar Medicion manual

En caso necesario, seleccionar el plano de proyeccion XY en
el menu de acceso rapido

Informacion adicional: "Seleccionar plano de proyeccion”,
Pagina 131

>
>

En la gama de geometrias, seleccionar Alineacion

Registrar varios puntos de medicion sobre el borde de
referencia

Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos
En el nuevo elemento, pulsar Finalizar
El sistema de coordenadas se adapta
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Establecimiento de la alineacion

» En el menu principal, pulsar Medicion

» En la gama de funciones, seleccionar Medicion manual

1B

vzi » En caso necesario, seleccionar el plano de proyeccion XY en
manal | World el menu de acceso rapido

Informacion adicional: "Seleccionar plano de proyeccion”,
Pagina 131

En la gama de geometrias, seleccionar Alineacion
Seleccionar elementos padre en la lista de elementos
Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos
En el nuevo elemento, pulsar Finalizar

El sistema de coordenadas se adapta

vV v.v vy

N N

Informacion adicional: "Resumen de los tipos de geometrias", Padgina 347
Definicion de la alineaciéon

» En el menu principal, pulsar Medicion

En la gama de funciones, seleccionar Definir

= I3

o vzt » En caso necesario, seleccionar el plano de proyecciéon XY en
T | el menu de acceso rapido

Informacion adicional: "Seleccionar plano de proyeccion”,
Pagina 131

En la gama de geometrias, seleccionar Alineacion
Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos
Introduccién de los parametros de la alineacion

En caso necesario, introducir la denominacién del nuevo
sistema de coordenadas

Confirmar las distintas introducciones con RET
En el nuevo elemento, pulsar Finalizar
> El sistema de coordenadas se adapta

N
vV vV y

A 4

Informacion adicional: "Resumen de las geometrias definibles”, Padgina 381
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Aceptar la alineacion de un elemento

La alineacion del sistema de coordenadas puede ajustarse manualmente,
definiendo el eje principal de un elemento como eje X.

mm \74] ’

manual World

En caso necesario, seleccionar el plano de proyeccion XY en
el menu de acceso rapido

Informacion adicional: "Seleccionar plano de proyeccion”,
Pagina 131

>
>
>

>
>

Definir la rotacion

>

vV vV y

v

N

Medir elemento

Se muestra una vista previa del resultado de la medicion
Para ajustar la alineacion del eje principal de un elemento del
tipo Recta, Ranura o Rectangulo, pulsar Align

Para ajustar la alineacion del eje principal de un elemento del
tipo Cono, pulsar Align

Para ajustar la alineacion del eje principal de un elemento del
tipo Cilindro, pulsar Align

El eje principal del elemento se define como el nuevo eje X
El sistema de coordenadas se adapta

En el menu principal, pulsar Medicién

En la gama de funciones, seleccionar Definir

En la gama de geometrias, seleccionar Rotacién
Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos
Introducir los pardmetros de la rotacién

En caso necesario, introducir la denominacién del nuevo
sistema de coordenadas

Confirmar las distintas introducciones con RET
En el nuevo elemento, pulsar Finalizar
El sistema de coordenadas se adapta

Medicion de la superficie de referencia
Para medir una superficie de referencia, se precisan como minimo tres puntos de

medicioén.

o ED

N

En el menu principal, pulsar Medicion

En la gama de funciones, seleccionar Medicion manual

En la gama de geometrias, seleccionar Plano de referencia

Registrar varios puntos de medicién sobre la superficie de
referencia

Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos
En el nuevo elemento, pulsar Finalizar
El sistema de coordenadas se adapta
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10.7.5

Medir el cilindro de referencia

Para medir un cilindro de referencia, se precisan como minimo seis puntos de
medida. Debe medirse un circulo cerca de la base inferior y un circulo cerca de
la base superior del cilindro de referencia. Registrar como minimo tres puntos de
medicion por circulo.

Al finalizar la medicion, el instrumento orienta la superficie de referencia
perpendicularmente respecto al eje principal del cilindro de referencia.

» En el menu principal, pulsar Medicion

» Enla gama de funciones, seleccionar Medicion manual

En la gama de geometrias, seleccionar Reference cylinder
Capturar puntos de medicién

Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos

En el nuevo elemento, pulsar Finalizar

El sistema de coordenadas se adapta

VvV v v v v

Medir el cono de referencia

Para medir un cono de referencia, se precisan como minimo seis puntos de
referencia. Debe medirse un circulo cerca de la base inferior y un circulo cerca de
la punta del cono de referencia. Registrar como minimo tres puntos de medicion
por circulo.

Al finalizar la medicion, el instrumento orienta la superficie de referencia
perpendicularmente respecto al eje principal del cono de referencia.

» En el menu principal, pulsar Medicion

» En la gama de funciones, seleccionar Medicion manual

En la gama de geometrias, seleccionar Reference cone
Capturar puntos de medicién

Un nuevo elemento aparece en la lista de elementos
En el nuevo elemento, pulsar Finalizar

El sistema de coordenadas se adapta

VvV v.v v v

Establecimiento de una denominacion de un sistema de
coordenadas
Si se proporciona una denominacién a un sistema de coordenadas definido

por el usuario, se pueden asignar a dicho sistema de coordenadas elementos
individuales.
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Establecimiento de una denominacion automaticamente

o | vz » En el menu de acceso rapido, activar el ajuste siguiente:
menl | Word Generar sistema de coordenadas automaticamente

> En una modificacion cualquiera, el equipo aplica
automaticamente un nuevo sistema de coordenadas con la
denominacion COSx
(x = nimero correlativo)

Informacion adicional: "Generar sistema de coordenadas automaticamente”,
Pagina 129

Cambio de nombre del sistema de coordenadas

Si se registra un elemento de referencia, se puede renombrar el sistema de
coordenadas en el didlogo Detalles.

> Arrastrar el elemento de referencia desde la lista de
elementos hacia la zona de trabajo

> Pulsar el campo de introduccion Sistema de coordenadas

» Introducir la nueva denominacién del sistema de
coordenadas

» Confirmar la introduccion con RET

El sistema de coordenadas se visualizara con la nueva
denominaciéon en el menu de acceso rapido

o Si se determina manualmente el punto cero, posteriormente no puede
renombrarse el sistema de coordenadas.

o Un sistema de coordenadas definido por el usuario se puede guardar
como fichero, a fin de volverlo a utilizar en mediciones posteriores o en
programas de medicioén.

Informacion adicional: "Guardar el sistema de coordenadas”,
Pagina 395
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10.7.6 Guardar el sistema de coordenadas

Un sistema de coordenadas definido por el usuario se puede guardar como fichero

5RF y luego volverse a utilizar.

>

E »

v Y

VvV v v Vv .Yy

En el menu de acceso rapido, seleccionar el sistema de
coordenadas definido por el usuario

En el Inspector, pulsar Funciones auxiliares
Pulsar Guardar como

En el didlogo, seleccionar la ubicacion de almacenamiento, p.
ej., Internal/Programs

Pulsar el campo de introduccién
Introducir nombre del fichero
Confirmar la introduccién con RET
Pulsar Guardar como

El sistema de coordenadas se almacena bajo la
denominacién de fichero seleccionada

0 La denominacién de fichero no afecta de ningiin modo a la
denominacion del sistema de coordenadas. La denominacién del
sistema de coordenadas se conserva al guardar el fichero.

10.7.7 Apertura del sistema de coordenadas

Los sistemas de coordenadas almacenados se pueden volver a utilizar mediante
las funciones auxiliares del Inspector.

B
»

>

En el Inspector, pulsar Funciones auxiliares
Pulsar Abrir

En el didlogo, seleccionar la ubicacion de almacenamiento, p.
ej., Internal/Programs

Pulsar el fichero deseado
Confirmar la introduccién con Seleccion

El sistema de coordenadas se visualiza en el menu de acceso
rapido

10.7.8 Asignar a los elementos un sistema de coordenadas

>

Arrastrar elemento de la lista de elementos hacia la zona de
trabajo

Se visualiza el didlogo Detalles con el registro Resumen

En el menu desplegable Sistema de coordenadas,
seleccionar el sistema de coordenadas deseado

Se utiliza el nuevo sistema de coordenadas

Los valores de posicion visualizados hacen referencia al
sistema de coordenadas seleccionado

Para cerrar el didlogo, hacer clic en Cerrar
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1.1 Resumen

En este capitulo se describe el modo de efectuar la evaluacion de las mediciones y
de determinar las tolerancias.

La evaluacion de la medicion y la tolerancia se efectla a partir de los elementos
gue se hayan medido o disefado en el capitulo "Arranque réapido".

Informacion adicional: "Arranque rapido", Pagina 249

o Antes de proceder a la ejecucion de las actividades que se describen a
continuacion, es imprescindible haber leido y comprendido el capitulo
"Funcionamiento general".

Informacion adicional: "Funcionamiento general’, P4gina 65

11.2 Evaluar la medicion

En la medicion, el dispositivo determina elementos a partir de los puntos

de medicién capturados. Dependiendo del nimero de puntos de medicion
capturados, mediante un procedimiento de compensacién se calcula el elemento
de sustitucién adecuado, y el elemento se representa en la lista de elementos. La
compensacion gaussiana se emplea como compensacion estandar.

Se dispone de las funciones siguientes:

B Modificacion del procedimiento de compensacion

® Conversion del tipo de geometria

ciclo
E » En el menu principal, hacer clic en Medicion
> Se visualiza la pantalla de manejo para medir, construir y
definir
» Arrastrar elemento de la lista de elementos hacia la zona de
trabajo

> Se visualiza el didlogo Detalles con el registro Resumen
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Breve descripcion

1 2
Resumen Tolerancias x
Circle 1
\—‘ 32.321 cero
\Z/ 8.178 cero 3
\7‘ 0.000 cero /_
@ World > /ﬂ-
12.699
Desviacién de forma 0.078
Superficie [mm2] 126.647
Volumen 39.894 /E‘)
Ntimero de puntos 50 /6‘
Procedimiento de compensacién Compens. gaus... ¥ /7—
Indicacion /8—
Nuevo tipo de geometrfa Punto =

9
Figura 96: Registro Resumen en el didlogo Detalles

1 Nombre del elemento

2 Posiciéon de los ejes del punto central

3 Sistema de coordenadas al que se refieren las coordenadas del elemento

4 Parametros del elemento, en funcién del tipo de geometria; en el tipo de

geometria Circulo, se puede conmutar entre radio y didametro

NuUmero de puntos de medicién que se emplean para el célculo del elemento

Procedimiento de compensacién que se emplea para el calculo del elemento,

en funcion del tipo de geometria y del nimero de puntos de mediciéon

7 Plano en 2D en el que se proyecta el elemento; en la visualizacién "3D" no se
produce ninguna proyeccion

8 Campo de texto Nota; cuando una observacion esta activada, su contenido se
visualiza en la vista de elementos

9 Lista de los tipos de geometrias a los cuales se puede convertir el elemento

10 Vista de los puntos de medicién y la forma

o O
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Representacion de los puntos de medicion y de la forma

® | os puntos de medicion con las mayores desviaciones
dentro del procedimiento de compensacion se

representan en rojo

B Los puntos de medicién que, en funcion del filtro
de puntos de medicion ajustado, no se emplean, se
representan en gris
Los puntos de medicién que se emplean para el proce-
dimiento de compensacion, se representan en blanco
® | a distancia entre los distintos puntos de medicién y

la forma calculada se representa como lineas (repre-
sentacion simbdlica)

Figura 97: Puntos de
medicién y forma

Procedimiento de compensacion

Breve descripcion

Si en la medicién de un elemento se capturan méas puntos que el nUmero minimo
de puntos matematico, habrd mas puntos de los necesarios para la determinaciéon
de la geometria. De este modo, la geometria se sobredetermina. Por eso, con la
ayuda de procedimientos de compensacion se calcula el elemento de sustitucion
adecuado.

Se dispone de los siguientes procedimientos de compensacion:
B Compensacion gaussiana

= Compens. minima

m Célc. circ. inscr. max.

. Cdlc. circ. inscr. min.

A continuacion se describen los procedimientos de compensacion, a titulo de
ejemplo, con un circulo:

Compens. gaussiana

Procedimiento de compensacién con el que se calcula un
elemento de sustitucién que se encuentre tanto como sea
posible en el centro entre todos los puntos de medicién.

Para el calculo se hace uso del valor medio estadistico de
todos los puntos de medicion capturados. Todos los puntos
de medicién tienen la misma ponderacion.

La compensacion gaussiana es la configuracion estandar.

Compens. minima

Procedimiento de compensacién con el que se calcula una
geometria a partir de dos circulos de referencia. Un circu-
lo se encuentra sobre los dos puntos de medicién mas
exteriores. Un circulo se encuentra sobre los dos puntos de
medicion mas exteriores. Ambos circulos poseen el mismo
centro.

El elemento de sustitucién se encuentra a mitad de la
distancia entre los dos circulos.

El procedimiento es apto para la medicién de desviaciones
de forma.

9
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Compens. redil

Procedimiento de compensacion con el que se calcula un
elemento de sustitucion que se encuentre dentro de todos
los puntos de medicion y al mismo tiempo sea lo méas
grande posible.

El procedimiento es apto p. e]. para la medicion de orificios
en la comprobacién de medidas de apareamiento.

Compens. cubierta

Procedimiento de compensacion con el que se calcula un
elemento de sustitucion que se encuentra fuera de los
puntos de medicién y al mismo tiempo sea lo mas peque-
Ao posible.

El procedimiento es apto p. e]. para la mediciéon de machos
0 ejes en la comprobacién de medidas de apareamiento.

L

o El centro del circulo circunscrito minimo no es superponible con el
centro del circulo inscrito méaximo.

Resumen

El siguiente resumen muestra los posibles procedimientos de compensacién para
los elementos.

Geometria Procedimiento de compensacion

Gauss Minimo Circulo Circulo
inscrito circunscri-
maximo to minimo

Punto cero

Alineacion

Plano de referencia

Punto

Par

Circulo

X | X | X
x
x

Arco de circulo

Ellipse

Ranura

Rectangulo

Distancia

Angulo

Centro de gravedad

Plano

Esfera

Cono

Cilindro

XIX|X|IX[|X|X[|X|X|X|X|X|X|X|X|X|X|X
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1.2.2 Evaluar elemento
Renombrar elemento

» Arrastrar elemento de la lista de elementos hacia la zona de
trabajo

Se visualiza el dialogo Detalles con el registro Resumen
Pulsar la Casilla de introduccién con el nombre actual
Introducir un nuevo nombre para el elemento
Confirmar la introduccién con RET

El nuevo nombre se visualiza en la lista de elementos
X Para cerrar el didlogo, hacer clic en Cerrar

vV V Vv Vv VYV

Seleccionar sistema de coordenadas

» Arrastrar elemento de la lista de elementos hacia la zona de
trabajo

> Se visualiza el didlogo Detalles con el registro Resumen

> En el menu desplegable Sistema de coordenadas,
seleccionar el sistema de coordenadas deseado

> Se utiliza el nuevo sistema de coordenadas

> Los valores de posicion visualizados hacen referencia al
sistema de coordenadas seleccionado

X » Para cerrar el didlogo, hacer clic en Cerrar

Informacion adicional: "Empleo de un sistema de coordenadas", P4gina 386
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Seleccionar Procedimiento de compensacion

Dependiendo del elemento medido se puede adaptar el procedimiento de
compensacion. La compensacién gaussiana se emplea como compensacion

estandar.

Informacion adicional: "Procedimiento de compensacion”, Pagina 400

>

%

Arrastrar elemento, p. ej. Circulo desde la lista de elementos
a la zona de trabajo

Se visualiza el didlogo Detalles con el registro Resumen

El procedimiento de compensacion utilizado se visualiza en la
lista de desplegable Procedimiento de compensacion

En el menu desplegable Procedimiento de compensacion,
seleccionar el procedimiento de compensacion deseado,

p. €j. Calc. circ. inscr. min.

El elemento se representa conforme al procedimiento de
compensacion seleccionado

Figura 98: Elemento Circulo con nuevo procedimiento de
compensacion

Para cerrar el didlogo, hacer clic en Cerrar
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Convertir elemento

El elemento se puede convertir a otro tipo de geometria La lista de los posibles
tipos de geometria se encuentra disponible en en didlogo Detalles como lista de
Drop-down.

» Arrastrar elemento, p. ej., Ranura de la lista de elementos
hacia la zona de trabajo

> Se visualiza el didlogo Detalles con el registro Resumen
> Se visualiza el tipo de geometria del elemento

> En la lista desplegable Nuevo tipo de geometria, p. €j.,
seleccionar el tipo de geometria Punto

Actualmente todavia no se soporta el tipo de
geometria Perfil 2D.

> El elemento se representa en la nueva forma

Figura 99: Se ha modificado el tipo de geometria de Ranura a Punto
» Para cerrar el didlogo, hacer clic en Cerrar

X

1.3 Determinar la tolerancia

En esta seccidn, se indican las tolerancias disponibles en el equipo y como pueden
configurarse y activarse. La activacion y configuracion de una tolerancia se realiza,
a titulo de ejemplo, empleando los elementos medidos y disehados en el capitulo
Arranque rapido.

Llamada

» En el menu principal, pulsar en Medicién
Arrastrar elemento de la lista de elementos hacia la zona de
trabajo

> Se visualiza el didlogo Detalles con el registro Resumen
» Pulsar el registro Tolerancias

> Se visualiza el registro para la puesta de tolerancias del
elemento seleccionado
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Breve descripcion

mm vzi
Resumen Tolerancias x manual  Temp
2.480
Tolerancias generales 150 2768-fH » 1.256
2] 10.228
Tolerancias de medida O Circle 1 X @ » | I
i O
© @ Circle 1 B. 8 »
Alignment 1
— 2N
O Circe 1 b} ’ Line 1
/ A
Tolerancias de forma O Redondez [ f Zeropoint 1
— A
Tolerancias de posicién @ Posicién »
() @ Concentricidad 4 -
Blob 1
2N
Tolerancias de redondez  © /‘ Curso 4

Figura 100: Didlogo Detalles con el registro Tolerancias

1 Visualizacién de la tolerancia general

2 Lista de las tolerancias, dependiendo del elemento

3 Estado de la tolerancia: activo y dentro de la tolerancia o activo y fuera de la
tolerancia

En el registro Tolerancias es posible definir la tolerancia geométrica para
elementos medidos o disenados. Las tolerancias se rednen en grupos.

En funcion de cada elemento, es posible definir las tolerancias siguientes:

= Tolerancias de medida, p. €j. didmetro, anchura, longitud y dngulo del eje
principal

® Tolerancias de forma, p. ej. Redondez

® Tolerancias de lugar, p. ej. Posicion, Concentricidad

= Tolerancias de direccion, p. ej. Inclinacién, Paralelismo, Perpendicularidad

® Tolerancias de redondez

Las tolerancias pueden activarse o desactivarse para cada elemento. Para definir
la tolerancia para un cierto elemento, es posible introducir manualmente su valor
o bien incorporar un valor estdndar definido de modo general (por ejemplo, en la
norma ISO 2768).

0 A los elementos de referencia tales como punto cero, alineacion y
superficie de referencia no se les puede aplicar tolerancias.

HEIDENHAIN | QUADRA-CHEK 3000 | Instrucciones de funcionamiento | 02/2020 405



Evaluacion de la medicion | Determinar la tolerancia

Visualizacion de los elementos con tolerancia

g am vzt

manual | Temp

10.862
3.824
10.228

Alignment 1
P-N

Line 1

P-N

t  Zero point 1
— A
Circle 1
P-N
Circle 2
AQ
E=

Distance 1
e O

B & » & » 9

Figura 101: Elementos tolerados en la vista de elementos de la zona de trabajo y lista de
elementos del inspector

1 Elemento (rojo) con por lo menos un valor de tolerancia rebasado
2 Lista de elementos con elementos con tolerancia, reconocible con el simbolo
en color

La vista de los elementos en la zona de trabajo muestra los elementos en rojo en
los que al menos se ha rebasado un limite de tolerancia. A este respecto, no es
admisible seleccionar dichos elementos, ya que los elementos seleccionados se
muestran en verde independientemente de la comprobacion de su tolerancia.
Los resultados de la comprobacién de tolerancia se representan en la lista de
elementos y en el registro Tolerancias con simbolos.

Simbolo Significado

Las tolerancias del elemento activadas se cumplen.

Q Por lo menos se rebasa una de las tolerancias del elemento
activadas.

o Dicho simbolo no aparece hasta que no se hayan rellenado todos los
campos obligatorios y se haya podido efectuar la comprobacién de su
tolerancia.

A titulo de ejemplo: en la configuracién de la tolerancia de la
concentricidad, es imprescindible seleccionar un elemento de
referencia para que sea posible efectuar la comprobacién de la
tolerancia.
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11.3.1 Resumen de las tolerancias

El siguiente resumen muestra las tolerancias que se pueden definir para un

elemento.
Elemento Medida Mecaniz. Lugar Direccion Curso
Punto \ - - -
S

1

1
Recta / ‘ // -
Circulo -

Arco de circulo

D DO DO D

Elipse - - -

Ranura - - -

Rectangulo - - -
[ )

lateral - - - -

N
A4
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Elemento

Medida

Mecaniz. Lugar Direccion Curso

Angulo

L

Centro de gravedad

D

o
1
©® O &
©)
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Resumen de los tipos de tolerancias de posicion

Simbolo Representa- Tipo de tolerancia
cion

Zona de tolerancia de forma circular
Alrededor de la medida tedrica de la posicién del elemento se pone
una zona de tolerancia de forma circular. La posicién del centro fija la

posicion del elemento.
El centro del elemento debe estar dentro de la zona de tolerancia.

Zona de tolerancia de forma rectangular

Alrededor de la medida tedrica de la posicién del elemento se pone
una zona de tolerancia de forma rectangular.

El centro del elemento debe estar dentro de la zona de tolerancia.

Condicién-material-maxima (MMR)

La Condicion-Material-Méaximo permite una compensaciéon de toleran-
cia entre la tolerancia de posicion vy la tolerancia de medida. La Condi-
cion-Material-Méximo se emplea en elementos del tipo Circulo y Arco.
Pone tolerancias al elemento en relaciéon con un homaologo geométri-
camente ideal, a fin de comprobar la disponibilidad de la pieza.

Condicién-Material-Minimo (LMR)
La Condicion-Material-Minimo pone tolerancias a los requisitos exigi-
dos a un elemento para espesores de material minimos. Pone toleran-

cias al elemento en relacién con un homélogo geométricamente ideal,
que debe ser abarcado totalmente por el elemento.
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11.3.2 Configurar tolerancias generales

Las tolerancias generales constituyen valores estandar que pueden incorporarse
para la tolerancia de elementos medidos. En el equipo, se dispone por ejemplo de
los valores estandar comprendidos en la norma ISO 2768 o de la tolerancia de las
posiciones decimales.

A continuacion, se indica resumidamente el tipo de tolerancias generales
disponibles para una tolerancia especifica.

Resumen de las tolerancias generales
Tolerancia Tolerancias generales

Medida m |SO 2768
m Caracteres decimales

m |SO 286 para los pardmetros "didmetro" y "radio” de los
tipos de elemento siguientes:

® Circulo
® Arco de circulo
m Esfera
® Cilindro
Mecaniz. ISO 2768
Lugar Ninguno
Direccién ISO 2768
Curso ISO 2768

Para incorporar un valor estandar para un elemento son necesarios los pasos

siguientes:

® En general para los elementos: seleccién de la tolerancia general deseada
(configuracién estandar: Norma ISO 2768)

B Para cada elemento: activacion de una tolerancia (por ejemplo, tolerancia de
forma) con la tolerancia general previamente seleccionada

Si se activa una tolerancia con valores estandar, posteriormente dichos valores se

pueden sobrescribir.

Si no se selecciona ninguna tolerancia general, los valores de tolerancia
Unicamente pueden introducirse de modo manual.

0 En caso de que las tolerancias generales se modifiqguen de modo
general para todos los elementos, dichas modificaciones afectan
a todos los elementos existentes y a los nuevos. En el caso de
tolerancias activas, se incorporan automaticamente los nuevos valores.

Excepcion: si el valor de tolerancia de un elemento se ha introducido
o modificado manualmente, dicho valor de tolerancia existente se
conserva.
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Seleccionar y adaptar tolerancias generales
» Arrastrar un elemento arbitrario de la lista de elementos hacia la zona de trabajo
Se visualiza el registro Resumen

vV Yy

Pulsar el registro Tolerancias
Se visualiza el registro para la puesta de tolerancias del elemento seleccionado
Pulsar Tolerancias generales

Resumen

Tolerancias generales

None

Tolerancia general

Tolerancia puestos decimales

Tolerancias

mm vz1

manual | Temp

10.862
3.824
a 10.228

Norma

150 2768 > Alignment 1
A

Longitudes, dngulos, redondeos y chaflanes Line 1
f = A
. t  Zero point 1
Rectitud, simetria, recorrido, planitud y perpendicularidad A
H v
XX 0.508
XXX 0.254
XXXX 0.127
XXX 0.013

Figura 102: Menu Tolerancias generales en el Didlogo Detalles

Estandar: Tolerancia general segtn la norma ISO 2768

Como valores de tolerancia, se toman los valores estandar de la Norma ISO 2768.
En el equipo, todas las clases de tolerancia de la norma pueden seleccionarse.
De modo general para todos los elementos, los valores estandar no pueden
modificarse.

-

Para seleccionar las tolerancias generales, pulsar sobre la
casilla que hay delante de Tolerancia general
Dicha casilla se representa en color verde

En la lista de desplegable Norma seleccionar la norma
deseada

En la lista de desplegable Longitudes, angulos, redondeos y
chaflanes, seleccionar la categoria de tolerancias deseada

En la lista de desplegable Rectitud, simetria, recorrido,
planitud y perpendicularidad, seleccionar la categoria de
tolerancias deseada

Pulsar Tolerancias generales
La tolerancia general se visualiza en el registro Tolerancias

La tolerancia general queda preseleccionada en cuanto se
active una tolerancia

En la norma ISO 2768 no se establece ningun valor
estandar para la tolerancia de lugar.
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Tolerancia de posiciones decimales

El valor de tolerancia se rige por el nimero de caracteres decimales. En funcion
del niumero de caracteres decimales que se seleccione en la evaluacion de la
medicion, se incorporara el valor estandar correspondiente.

Valores estandar del equipo:

Caracteres Valor de tolerancia (mm)
decimales

0,1 +/- 0,5080

0,01 +/- 00,2540

0,001 +/-0,1270

0,0001 +/-0,0127

Los valores estandar del equipo se pueden adaptar de modo general para todos los
elementos.

» Para ajustar tolerancias con caracteres decimales, pulsar
sobre la casilla situada delante de Tolerancia puestos
decimales

Dicha casilla se representa en color verde
Hacer clic en una casilla de introduccion
Introducir el valor para el limite de tolerancia
Confirmar la introduccién con RET

Repetir los Ultimos tres pasos para los caracteres decimales
adicionales

Pulsar Tolerancias generales

La tolerancia de posiciones decimales se visualiza en el
registro Tolerancias

> La tolerancia general queda preseleccionada en cuanto se
active una tolerancia

vV V.V V.YV

v

La tolerancia de posiciones decimales esta disponible
Unicamente para tolerancias de medida. Para
cualquier otra tolerancia, los valores de tolerancia
Unicamente pueden introducirse de modo manual.

Ninguna tolerancia general
Los valores de tolerancia Unicamente pueden introducirse de modo manual.

» Para desactivar las tolerancias generales, pulsar la casilla que
hay delante de Ninguno
r— > Dicha casilla se representa en color verde
Pulsar Tolerancias generales

> En el registro Tolerancias no se visualiza ninguna tolerancia
general

> Para la activacion de la tolerancia, es imprescindible introducir
manualmente un valor de la tolerancia

v
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11.3.3 Configurar tolerancias de medida en el elemento
Se pueden definir tolerancias de medida para los siguientes parametros de

® Rectangulo
Centro de gravedad

Volumen Circulo
Elipse
Ranura
Rectangulo

Centro de gravedad

Recta

Arco de circulo
® Elipse

® Rectangulo

= Angulo

= Cono

Angulo entre el eje principal
del elemento y el eje X del
sistema de coordenadas

geometrias:
Simbolo Significado Tipos de elementos
Posicion del centro sobre el Todos los tipos de elementos
eje X
Posicion del centro sobre el Todos los tipos de elementos
ejeY
Posicion del centro sobre el Todos los tipos de elementos
eje”Z
- Anchura ® Elipse
® Ranura
® Rectangulo
. Longitud B Recta
® Elipse
B Ranura
= Rectangulo
® Distancia
- Area = Circulo
® Elipse
® Ranura

Angulo inicial = Arco de circulo
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Simbolo Significado Tipos de elementos

Angulo final = Arco de circulo
O

Diametro = Circulo
D )
®  Arco de circulo

Esfera
= Cilindro

Radio Circulo
Arco de circulo
Esfera

Cilindro

o El ajuste de las tolerancias de medida es idéntico para todos los
elementos. A continuaciéon se describe el ajuste de la tolerancia de
medida para la posicion del eje X de un circulo.

o Para los parametros Diametro (D) y Radio (R) de los tipos de elemento
Esfera, cono Circulo y Arco de circulo, de modo alternativo a la
tolerancia general, puede seleccionarse la tabla de ajuste de la Norma
ISO 286.

» Arrastrar elemento de la lista de elementos hacia la zona de
trabajo

> Se visualiza el registro Resumen
> Pulsar el registro Tolerancias

> Se visualiza el registro para la puesta de tolerancias del
elemento seleccionado

» Pulsar la tolerancia de medida X

> Se visualiza el resumen de la tolerancia de medida
seleccionada

» Activar la puesta de tolerancias del valor de medicién con el
conmutador deslizante ON/OFF

> Las casillas de introduccién y seleccién se activan
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Activar la tolerancia (Norma ISO 2768)

mm vz1

Resumen Tolerancias x manual  Temp

2.480

1.256

4 O Circle 1 ] o
J
ON Cota nominal 4.200 T;au\;r;n&a’ | O

v
Tolerancia Alignment 1
Manual 5 coied inferior & Z a

Line 1
Desviacén 0.060 e

f  Zeropoint1
— A

e
| Tolranca ” |

ON Cota nominal 1.706 superior |

=]

— gl
|  Toleranca
| 150 2768 = ‘ ot | mferor |

Desviadion 0.000

]
OFF Cota nominal 10.228 0.100

Cota real 10.228 -0.100

Figura 103: Resumen de Tolerancias de medida con tolerancia activa ISO 2768 para X

> Se visualizan la medida tedrica y la medida real

» Para introducir la medida tedrica, pulsar la casilla de
introduccion Cota nominal

» Introducir el valor deseado
» Confirmar la introduccién con RET

> Se visualiza la tolerancia superior y la inferior o la medida
maxima y la medida minima

Los limites de tolerancia se introducen
automaticamente a partir de la medida tedrica y de la
tolerancia general seleccionada.

» Para conmutar entre la casilla de introduccion Tolerancia
superior y Cota maxima, pulsar Tolerancia superior o Cota
maxima

> Sila medida real se encuentra dentro del rango de tolerancia,
dicha medida real y los valores de tolerancia se muestran en
color verde

> Sila medida real se encuentra fuera del rango de tolerancia,
dicha medida real y los valores sobrepasados de tolerancia se
muestran en color rojo

< » Pulsar Atras

v

Se visualiza el registro Tolerancias

> El resultado de la comprobacion de tolerancia se visualiza
en el registro Tolerancias y en la lista de elementos una vez
cerrado el Didlogo
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Activar la tolerancia (Tolerancia puestos decimales)

mm vz1

Resumen Tolerancias manual | Temp

45.0178

- 22.7961

< @ Cirde 1 2 B

X r Tokeranca "
on Cota nominal 773164 T

y
Tolerandia puestos ... ¥ Cota real Wi’a”m Alignment 1
inferior 5L

Line 1
Desviacion 0.0000 A

1 Zeropoint1
— A

— )
Y OFF Cota nominal 31.0131 .17 Cirde 1
T = o}
)
| Joleranci puestos . = | |

Cota real 31.0131 0.0127 SIUl £ §
A

- e Blob 1
Desviacion 0.0000 N
s Distance 1
A

vo
oo

Figura 104: Resumen de Tolerancias de medida con tolerancia activa Tolerancia puestos
decimales para X

> Se visualizan la medida tedrica y la medida real

» Para introducir la medida tedrica, pulsar la casilla de
introduccion Cota nominal

» Introducir el valor deseado
Confirmar la introduccion con RET

» Ajustar el limite de tolerancia (numero de decimales) con el
regulador deslizante en la Cota nhominal

> Se visualizan los valores de los limites de tolerancia superior
e inferior o de las medidas méxima y minima

Los limites de tolerancia se introducen
automaticamente a partir de la medida tedrica y de la
tolerancia general seleccionada.

» Para conmutar entre la casilla de introduccién Tolerancia
superior y Cota maxima, pulsar Tolerancia superior o Cota
maxima

> Sila medida real se encuentra dentro del rango de tolerancia,
dicha medida real y los limites de tolerancia se muestran en
color verde

> Sila medida real se encuentra fuera del rango de tolerancia,
dicha medida real y los limites sobrepasados de tolerancia se
muestran en color rojo

< > Pulsar Atras
> Se visualiza el registro Tolerancias

> El resultado de la comprobacion de tolerancia se visualiza
en el registro Tolerancias y en la lista de elementos una vez
cerrado el Didlogo
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Ajustar manualmente los limites de tolerancia

Para cualquier tolerancia, los valores de tolerancia pueden introducirse de modo
manual. Aunque se seleccione una tolerancia general, posteriormente los valores
de tolerancia se pueden sobrescribir. Un valor introducido manualmente es valido
exclusivamente para el elemento abierto.

>

v v Vvy

v Vv Vvy

Para conmutar entre la casilla de introduccién Tolerancia
superior y Cota maxima, pulsar Tolerancia superior o Cota
maxima

Pulsar la casilla de introduccién Tolerancia superior o Cota
maxima

Introducir el valor deseado

Confirmar la introduccién con RET

El valor de tolerancia adaptado se incorpora

Pulsar la casilla de introduccién Tolerancia inferior o Cota
minima

Introducir el valor deseado

Confirmar la introduccién con RET

El valor de tolerancia adaptado se incorpora

Si la medida real se encuentra dentro del rango de tolerancia,
dicha medida real y los valores de tolerancia se muestran en
color verde

Si la medida real se encuentra fuera del rango de tolerancia,
dicha medida real y los valores sobrepasados de tolerancia se
muestran en color rojo

Si se ha preseleccionado una tolerancia general, la seleccién
del menu desplegable cambia a Manual

Pulsar Atras
Se visualiza el registro Tolerancias

El resultado de la comprobacion de tolerancia se visualiza
en el registro Tolerancias y en la lista de elementos una vez
cerrado el Didlogo

0 En caso de que las tolerancias generales se modifiqguen de modo
general para todos los elementos, dichas modificaciones no afectan
a los valores de tolerancia introducidos manualmente. Los valores de
tolerancia introducidos manualmente se conservan.

o En el caso de seleccionar la tabla de ajuste de la Norma ISO 286, las
modificaciones de tolerancias generales para todos los elementos no
afectan a este valor de tolerancia. El valor de tolerancia de la Norma ISO
286 se conserva.
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11.3.4 Configurar tolerancias de forma en el elemento

Se pueden definir tolerancias de forma para los siguientes parametros de
geometrias:

Simbolo Significado Tipos de elementos

Rectitud = Recta

Redondez ® Circulo
®  Arco de circulo
= Esfera

Planitud = Plano

El ajuste de las tolerancias de forma es idéntico para todos los
elementos. A continuacion se describe la puesta de tolerancias de la
redondez para un circulo.

O
[/
/Q/ Cilindricidad = Cilindro

» Arrastrar elemento de la lista de elementos hacia la zona de
trabajo

> Se visualiza el registro Resumen
> Pulsar el registro Tolerancias

> Se visualiza el registro para la puesta de tolerancias del
elemento seleccionado

O » Pulsar Redondez

> Se visualiza el resumen de la tolerancia de forma
seleccionada

> Activar la puesta de tolerancias del valor de medicién con el
conmutador deslizante ON/OFF

> Las casillas de introduccién y seleccién se activan
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Activar la tolerancia (Norma ISO 2768)

mm vzi
Resumen Tolerancias manual  Temp

10.862
<o (O Redondez

procedimiento [ | )
™ | compeman v | I 020

’ 150 2768 v ‘ /\/lignmenti

/ Line 1
Desviacitn 0.003 =

f  Zeropoint 1
— A

(. Circle 1
\_J a0

( Circle 2
(DI
=t

Distance 1
e O

vO
= oo

Figura 105: Resumen de Tolerancias de forma con tolerancia activa Redondez segun I1SO
2768

> Se activa el procedimiento de compensacién

> Se visualiza la zona de tolerancia de la tolerancia general
seleccionada

La zona de tolerancia se toma de la tabla prefijada de
la tolerancia general seleccionada.

Se visualiza la desviacion respecto a la forma ideal
Seleccionar el procedimiento de compensaciéon deseado
Se actualiza la desviacion

VvV VvV vV

Si la desviacion se encuentra dentro de la zona de tolerancia,
el valor de la zona de tolerancia se visualiza en verde

> Sila desviacién se encuentra fuera de la zona de tolerancia,
el valor de la zona de tolerancia se visualiza en rojo

< » Pulsar Atras
> Se visualiza el registro Tolerancias

> Elresultado de la comprobacién de tolerancia se visualiza
en el registro Tolerancias y en la lista de elementos una vez
cerrado el Didlogo
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Ajustar manualmente la zona de tolerancia

La zona de tolerancia se puede introducir manualmente. Aunque se seleccione
una tolerancia general, el valor de la zona de tolerancia se puede sobrescribir
posteriormente. El valor introducido de forma manual es vélido exclusivamente
para el elemento abierto.

» Pulsar la casilla de introduccion Zona de tolerancia
Introducir el valor deseado

Confirmar la introduccién con RET

El valor de tolerancia adaptado se incorpora

Si la desviacion se encuentra dentro de la zona de tolerancia,
el valor de la zona de tolerancia se visualiza en verde

> Sila desviacién se encuentra fuera de la zona de tolerancia,
el valor de la zona de tolerancia se visualiza en rojo

VvV Vv VvyYy

> Si se ha seleccionado una tolerancia general, la seleccién del
menu desplegable cambia a Manual

< > Pulsar Atras
Se visualiza el registro Tolerancias

> El resultado de la comprobacion de tolerancia se visualiza
en el registro Tolerancias y en la lista de elementos una vez
cerrado el Didlogo

A\

420 HEIDENHAIN | QUADRA-CHEK 3000 | Instrucciones de funcionamiento | 02/2020



Evaluacion de la medicion | Determinar la tolerancia

11.3.5 Configurar tolerancias de lugar en el elemento

Se pueden definir tolerancias de posicion para los siguientes parametros de
geometrias:

Simbolo Significado Tipos de elementos

G} Posicion = Punto
® Recta

m Circulo

= Arco de circulo

m Elipse

® Ranura

= Rectangulo
Centro de gravedad
Esfera

Punto

Recta

Circulo

Arco de circulo
Elipse

Ranura

Rectangulo

Centro de gravedad
Esfera

@ Concentricidad

o El ajuste de las tolerancias de lugar es idéntico para todos los
elementos. A continuacion, se describe el ajuste de una tolerancia de
posicién para un circulo con zona de tolerancia de forma circular.

» Arrastrar elemento de la lista de elementos hacia la zona de
trabajo

> Se visualiza el registro Resumen
> Pulsar el registro Tolerancias

> Se visualiza el registro para la puesta de tolerancias del
elemento seleccionado

e} » Pulsar Posicion

> Se visualiza el resumen de la tolerancia de posicion
seleccionada

> Se visualiza la seleccién de los tipos de tolerancia de posicién
Informacion adicional: "Resumen de las tolerancias”,
Pagina 407

> Activar la puesta de tolerancias del valor de medicién con el
) conmutador deslizante ON/OFF

> Las casillas de introduccién y seleccion se activan
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Ajustar manualmente la zona de tolerancia

mm vz1

Resumen Tolerancias manual  Temp

10.862

w2 3.824

4 @ Posicién a 10.228
on elo ||l ]| [©loal | @logl —

Z;ocemmvanco T o %/;ignment 1

compensacign

Line 1
A

- Zona de
| Manual S| Dveeon 0.170 toleranca t  Zeropointi
—— A

Cota nominal 12.600
Cota real 12.641
Desviadén 0.041

Cota nominal 4.200

Cota real 4.274

Figura 106: Resumen de Tolerancias de posicion con tolerancia activada Posicion

» En la lista de desplegable Procedimiento de compensacién
seleccionar el procedimiento de compensacion para la puesta
de tolerancias

Hacer clic en Zona de tolerancia de forma circular

La zona de tolerancia se visualiza

Se visualizan la medida teérica y la medida real

Para introducir la medida tedrica para X, pulsar la casilla de
introduccion Cota nominal

Introducir el valor deseado
Confirmar la introduccion con RET

Para introducir la medida tedrica para Y, pulsar la casilla de
introduccion Cota nominal

» Introducir el valor deseado
» Confirmar la introduccién con RET

> La zona de tolerancia se actualiza segun el valor tedrico
introducido

> Se actualiza la desviaciéon

> Sila desviacion se encuentra dentro de la zona de tolerancia,
el valor de la zona de tolerancia se visualiza en verde

> Sila desviacion se encuentra fuera de la zona de tolerancia,
el valor de la zona de tolerancia se visualiza en rojo

vVVyVvVvy

A\ 4

< > Pulsar Atras
> Se visualiza el registro Tolerancias

> El resultado de la comprobacion de tolerancia se visualiza
en el registro Tolerancias y en la lista de elementos una vez
cerrado el Didlogo
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11.3.6 Ajuste de las tolerancias de rotacion y de direccion en el
elemento

Se pueden definir tolerancias de redondez y tolerancias de direccién para los
siguientes parametros de geometrias:

Tolerancias de direccion

Simbolo Significado Tipos de elementos
// Posicion B Recta

5 Plano
J_ Concentricidad = Recta

= Plano

Tolerancias de redondez

Simbolo Significado Tipos de elementos

/1 Excentricidad = Circulo
®  Arco de circulo

Para el ajuste de las tolerancias de rotacion y de direccidn es necesario un
elemento de referencia.

o El ajuste de las tolerancias de rotacion y de las tolerancias de direccién
(paralelismo y perpendicularidad) es idéntico. En el apartado siguiente
se describe la puesta de tolerancias de la perpendicularidad para una
recta. Para la puesta de tolerancias se hace uso de la alineacién como
objeto de referencia.

» Arrastrar elemento de la lista de elementos hacia la zona de
trabajo

> Se visualiza el registro Resumen
> Pulsar el registro Tolerancias

> Se visualiza el registro para la puesta de tolerancias del
elemento seleccionado

J_ > Pulsar Ortogonalidad
> Se visualiza el resumen de la tolerancia de perpendicularidad

> Activar la puesta de tolerancias del valor de medicién con el
) conmutador deslizante ON/OFF

> Las casillas de introduccién y seleccién se activan
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Activar la tolerancia (Norma ISO 2768)

mm vzi
Resumen Tolerancias manual  Temp

10.862

<o | ortogonalidad

™ Sk | mgments v | B o200

’ 150 2768 v ‘ /\/lignmenti

/ Line 1
Desviacién 0.000 AQ

f  Zeropoint 1
— A

( Circle 1
(@M

( Circle 2
(DI
=t

Distance 1
e O

vO
= oo

Figura 107: Resumen de Tolerancias de direccién con tolerancia activada Ortogonalidad
segun ISO 2768

» En lalista de desplegable Elemento de referencia,
seleccionar el elemento Alineacion

> Se visualiza la desviacion
> La zona de tolerancia se visualiza

La zona de tolerancia se toma de la tabla prefijada de
la tolerancia general seleccionada.

> Sila desviacién se encuentra dentro de la zona de tolerancia,
el valor de la zona de tolerancia se visualiza en verde

> Sila desviacién se encuentra fuera de la zona de tolerancia,
el valor de la zona de tolerancia se visualiza en rojo

< » Pulsar Atras
> Se visualiza el registro Tolerancias

> Elresultado de la comprobacién de tolerancia se visualiza
en el registro Tolerancias y en la lista de elementos una vez
cerrado el Didlogo
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Ajustar manualmente la zona de tolerancia

La zona de tolerancia puede adaptarse manualmente, desviandose de la tolerancia

general ajustada, para el elemento correspondiente. El valor de tolerancia
modificado es vélido exclusivamente para el elemento actualmente abierto.

>

Para adaptar manualmente la zona de tolerancia, pulsar la
casilla de introduccién Zona de tolerancia

Introducir el valor deseado
Confirmar la introduccion con RET

Si la desviacion se encuentra dentro de la zona de tolerancia,
el valor de la zona de tolerancia se visualiza en verde

Si la desviacién se encuentra fuera de la zona de tolerancia,
el valor de la zona de tolerancia se visualiza en rojo

Después de la adaptacion, la visualizacion en la lista de
desplegable cambia a Manual

Pulsar Ortogonalidad
Se visualiza el registro Atras

El resultado de la comprobacion de tolerancia se visualiza
en el registro Tolerancias y en la lista de elementos una vez
cerrado el Didlogo

11.4 Anadir observaciones

En la vista de elementos, se pueden anadir comentarios a cualquier elemento,
p. ej. datos de medicién o textos de advertencia.

1

mm vzi
manual | Temp

2.491
1.259
a 10.228
X 4.270 Cary
"' i il o @
Sistema de coordenadas Temp o°e \
Diémetro 0.699

=t

Arc 1

A
Arc 2

A
2
=2
Line 1

A
Line 2

A

f  Zeropoint 1
=2 A

Didmetro 0.344

= vo
= oo

>

Figura 108: Elementos de mando para comentarios y elemento con comentarios

1 Elementos de mando para anadir comentarios a uno o diversos elementos
2 Elemento de mando Editar comentarios
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1.4.1 Anadir informacion de medicion a elementos

» En el menu principal, pulsar Medicion

En la gama de funciones, seleccionar Mediciéon manual

En caso necesario, pulsar Vista previa del elemento en el
Inspector

La vista de elementos se visualiza en la zona de trabajo
Pulsar Editar comentarios
Seleccionar uno o varios elementos de la lista de elementos

Se visualizan los elementos de mando para anadir
comentarios
Informacion adicional: "Editar anotaciones", Pagina 122

» Para anadir comentarios a los elementos seleccionados,
pulsar el correspondiente elemento de mando

> Los comentarios se visualizan en la zona de trabajo
» Para ubicar los comentarios en otra posicién, es preciso
arrastrarlos a la posicion deseada en la zona de trabajo
9 » Para finalizar el modo de edicién, pulsar de nuevo Editar
comentarios

]
A
vV v VvV

Si se seleccionan varios elementos con distintos tipos de geometria,
Unicamente se muestran los elementos de mando que estén
disponibles para todos los objetos. En el caso de que ya se haya
ahadido un comentario a una parte del elemento seleccionado,

el elemento de mando correspondiente se representaré a trazos
discontinuos.
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1.4.2 Anadir notas

En la vista de elementos se pueden anadir notas a los elementos medidos
anteriormente. Existe la posibilidad de ahadir notas a elementos individuales o
notas a una zona de varios elementos.

g mm vZi
manual  Temp
10.862
3.824

a 10.228

Note

Alignment 1
P-N

Line 1
AQ

t  Zeropoint1
“— A

Circle 1
A0
Circle 2
2N

e

Distance 1
= A

Figura 109: Vista de elementos con nota para una zona y nota
para un elemento

1 Nota para un elemento
2 Nota para una zona
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Anadir notas a elementos

» En el menu principal, pulsar Medicion
A\
» En la gama de funciones, seleccionar Medicion manual
En caso necesario, pulsar Vista previa del elemento en el
Inspector

> La vista de elementos se visualiza en la zona de trabajo

> Arrastrar el elemento deseado, p. ej. Circulo desde la lista de
elementos a la zona de trabajo

> Se visualiza el didlogo Detalles con el registro Resumen

» En el campo de introducciéon de datos Nota, introducir el

texto que debe mostrarse en la vista de elementos como
nota para el elemento

Tolerancias

Desviacién de forma

Area (mm2)

Volumen

Namero de puntos

Procedimiento de compensacin | Compens. gaus... ¥

Figura 110: Nota en el campo de introduccién
» Confirmar la introduccion con RET

X > En el didlogo Detalles, pulsar Cerrar

- » Pulsar Editar comentarios

> Seleccionar elemento en la lista de elementos, para el cual
se ha introducido la nota de texto

> Se visualizan los elementos de mando para anadir
comentarios

» Pulsar el elemento de mando Nota
> El texto se muestra en la zona de trabajo como nota de texto
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mm vz1

manual | Welt

[ Nur Muster |

Figura 111: Vista de elementos con nota para un elemento
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Anadir notas a zonas

» En el menu principal, pulsar Medicion
» En la gama de funciones, seleccionar Medicion manual
En caso necesario, pulsar Vista previa del elemento en el
Inspector
> La vista de elementos se visualiza en la zona de trabajo
= > Pulsar Editar comentarios

» Pulsar el elemento de mando Nota
> Se visualizan una ventana de zona y una ventana de texto

> Adaptar el tamano de la ventana de zona y de la ventana de
texto y arrastrarlas hasta la posicion deseada

» En el campo de introduccion Nota, introducir el texto
deseado

» Pulsar Cerrar

> El texto se visualiza en el campo de introduccion Nota

g am vzt

manual | Welt

Auch Muster

Figura 112: Vista de elementos con nota para una zona

Enviar los valores de medicion a un ordenador

Se dispone de diferentes posibilidades para transferir los contenidos seleccionados
a un ordenador.

Condicion previa: la salida de valores de medicion esté configurada

Informacion adicional: "Configuracion de la salida de valores de medicion”,
Pégina 238

Se dispone de las siguientes posibilidades:

B Enviar valores de medicién desde Vista previa del elemento
Condicion previa: La Vista previa del elemento est4 activa

= Enviar valores de medicion desde el didlogo Detalles
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11.5.1 Enviar valores de medicion desde Vista previa del elemento

Condicion previa: La Vista previa del elemento est4 activa

Informacion adicional: "Configurar la vista previa de resultados de medicién’,
Pagina 236

» Medir elemento, p. e]. Circulo
> La Vista previa del elemento se abre

Alignment 1
o a
/ line 1
6352 —

1 Zewpointi
— A

@ Compensacion gaussiana

Send all marked
measurement values

Figura 113: Enviar en la Vista previa del elemento

» Para seleccionar o deseleccionar contenidos para la entrega

de valores de medicién, pulsar el Simbolo correspondiente
> Los contenidos marcados los identifica el simbolo Enviar

Todos los valores numéricos del elemento pueden
seleccionarse.

Informacién adicional: "Resumen de los pardmetros
de la vista previa del resultado de medicion”,

P&gina 518

> » Pulsar Enviar

> Los valores de medicién se transmiten una sola vez a un
ordenador
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11.5.2 Enviar valores de medicion desde el dialogo Detalles

> Arrastrar elemento, p. ej., Circulo de la lista de elementos
hacia la zona de trabajo

> Se visualiza el didlogo Detalles con el registro Resumen

mm vz1
- X
Resumen Tolerancias manual  Temp

Circle 2 > &

77.336 cero

31.008

y Alignment 1
0.000 cero =

/ Line 1
Temp v “

ChEE

1 Zeropoint 1
= A

£

12.914

Volumen 40.571
Area (mmz2) 130.987
Desviacién de forma 0.030
Nidmero de puntos 42 of 49

AR AR R AR RARE SR =

Figura 114: Enviar en el didlogo Detalles

s » Pulsar Contenido de la transmision de datos
-{(,,J . . ., ., .
> Se visualiza el didlogo para la seleccion de los contenidos

Todos los valores numéricos del elemento pueden
seleccionarse.

Informacién adicional: "Resumen de los pardmetros
de la vista previa del resultado de medicion”,

Pagina 518

mm vzZ1

Resumen Tolerancias x manual | Temp
45.116

Circle 2 % {(5 Hlba

0.000

= @ 77.336 @ 31.008
31.008

= | @ 0.000 @ 40.571
0.0 — @ 130.987 @ 12.914
bl | @ 6.457 0.030

Volumen

Area (mm2) 130.987
Desviacion de forma 0.030
Numero de puntos 42 of 49

AR R CATARRRESHAR S

Figura 115: Contenido de la transmision de datos en el didlogo Detalle:
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» Para seleccionar o deseleccionar contenidos, pulsar el
Simbolo correspondiente

> Los contenidos marcados los identifica el simbolo Enviar
» Pulsar Cerrar

> La seleccién se guarda para todos los elementos del mismo
tipo de geometria

> » Pulsar Enviar

> Los valores de medicién se transmiten una sola vez a un
ordenador
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12.1 Resumen

En este capitulo se describe como se pueden generar, editar y emplear programas
de medicién para mediciones requeridas repetitivas.

o Antes de proceder a la ejecucioén de las actividades que se describen a
continuacion, es imprescindible haber leido y comprendido el capitulo
"Funcionamiento general".

Informacion adicional: "Funcionamiento general®, P4gina 65

Breve descripcion

El dispositivo es capaz de registrar los pasos de un proceso de medicion,
almacenarlos y ejecutarlos secuencialmente en forma de un procesamiento por
lotes. El procesamiento por lotes se identifica como "Programa de medicion”.

De este modo, en un programa de medicién se reinen numerosos pasos del
trabajo tales como captura de puntos de medicién y tolerancia en un Unico
proceso. Esto simplifica y estandariza el proceso de medicién. Los pasos del
trabajo de un programa de medicion se identifican como pasos del programa. Los
pasos del programa se visualizan en la lista de pasos del programa en el Inspector.

o Independientemente de la vista actual en el Inspector, en la lista de
elementos o en la lista de pasos del programa, el dispositivo registra
cada proceso de medicién o paso del trabajo como paso del programa.
En todo momento los usuarios pueden conmutar la vista entre lista de
elementos vy lista de pasos del programa.
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Llamada

En el mendu principal, pulsar en Medicién

D

Se visualiza la pantalla de manejo para medir, construir y
definir

En el Inspector, pulsar en Funciones auxiliares

En el didlogo, pulsar Etapa del programa lista

La lista de pasos del programa se visualiza en el Inspector
El control del programa se visualiza en la zona de trabajo

VvV Vv Vv Yy

g am vzt

© Program

manual | Temp

2.491
=

1259
10.228

Inicializacién

PYall Cambia referencia
Representacin

Lista de elementos  |Etapa del programa lista  (SliLEREEEIE)

Programa Cambia referencia

I
‘ Nuevo ‘ Guardar como

Cambia referencia

‘ Abrir ‘ Control numérico iControl de la luz

Sistema de coordenadas iControl de la luz

‘ Abrir ‘ ; Guardar como ‘

vo
oo
Aeditar

Il
‘ | Borrar todos ‘

3

Figura 116: Elementos indicadores y de mando de los programas de medicion

1 Control del programa con elementos de mando
2 Lista de pasos del programa
3 Funciones auxiliares
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Resumen de los pasos del programa

Un programa de medicion puede contener los siguientes pasos del programa:
Cuando se produce uno de los eventos que figura a continuacioén, el paso de
programa se introduce automaticamente en la lista de pasos de programa.

Paso del programa

Evento

Funcion

Inicializacion El paso de programa siempre existe  Define los ajustes para la ejecucion
y no puede borrarse del programa de medicion

Auto-Enter Primera captura de puntos de Define los ajustes para la captura
medicion automatica de puntos de medicion

Unidades Primera captura de puntos de Define los ajustes en lo que concier-
medicion ne a las unidades vy al tipo de siste-

ma de coordenadas
Ampliacién Primera captura de puntos de Define los ajustes de ampliacién

medicion y adaptacion de la amplia-
cion

para el desarrollo restante del
programa

Control de la luz

Adaptacion de la iluminacién en la
gama de iluminacion

Define los ajustes de iluminacién
para el desarrollo restante del
programa

Foco

Determinacion del plano focal

Inicia el asistente para la determina-
cion del plano focal

Umbral de contraste

Adaptacion del umbral de contraste
en la barra de contraste

Define los ajustes de contraste para
el desarrollo restante del programa

Inicio

Medicion de un elemento

Ejecuta la captura de puntos de
mediciéon; en caso necesario, se
requiere la intervencion de un
operario

Calcula

Medicion de un elemento

Calcula un elemento a partir de los
puntos de medicién capturados

Construir

Diseno de un elemento

Diseha un elemento segun los
pardmetros almacenados

Definir

Definicion de un elemento

Define un elemento segun los
pardmetros almacenados

Cambia referencia

Determinaciéon manual de un punto
cero (ajustar a cero el eje o sobres-
cribir la posicion del eje)

Crea un nuevo sistema de coorde-
nadas de modo similar al registro
del programa de medicién

Guarde Almacenamiento de un sistema de Guarda un nuevo sistema de
coordenadas coordenadas de modo similar al
registro del programa de medicion
Cargue Apertura de un sistema de coorde- Abre un nuevo sistema de coorde-
nadas nadas de modo similar al registro
del programa de medicion; el siste-
ma de coordenadas se selecciona
en el método de acceso rapido
Borrando Eliminacién de un elemento Borra un elemento (por ejemplo,

un elemento auxiliar) de modo
similar al registro del programa de
mediciéon
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12.3 Trabajar con el Control del programa

Se puede controlar la ejecucion de un programa de medicién activo directamente
en la zona de trabajo.

12.3.1 Llamar el control del programa

Si el control del programa no aparece en la zona de trabajo, puede efectuarse la
llamada del control del programa de la siguiente manera.

En el Inspector, hacer clic en Funciones auxiliares
En el didlogo, pulsar Control numérico
El control del programa se visualiza en la zona de trabajo

Para desplazar el Control del programa en la zona de trabajo,
arrastrar el Control del programa hasta la posicién deseada

vV vV Vvy
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12.3.2 Elementos de mando del Control del programa

440

Elemento de
mando

4

Breve descripcion

Antes del inicio del programa de medicién, el Control del
programa muestra las informaciones siguientes:

® 1: Estado del programa de medicién

Durante la edicion de un paso del programa se visualiza
un circulo a trazos

2: denominacién del programa de medicién,
por ejemplo, Program

Los programas de medicién no almacenados se
visualizan en cursiva

3: Minimizar

El control del programa se minimiza

4: Cerrar

El Control del programa se cierra

5: Ejecutar

El programa de medicién se ejecuta

6: Pasos individuales

El programa de medicién se ejecuta paso a paso

7: Retirar los puntos de parada
Se borran los puntos de parada que se pusieron en la
edicién de un programa de medicion

Tras el inicio del programa de medicion, el Control del
programa muestra las informaciones siguientes:

m  8: Estado del programa de medicién

Se recorren los pasos del programa

9: Detener
El programa de medicién se detiene

10: Finalizar
El programa de medicién se finaliza

11: Retirar los puntos de parada
Se borran los puntos de parada que se pusieron en la
edicién de un programa de medicion

12: Indicacion del recorrido restante (linicamente en
la vista de elementos)

Se visualiza el recorrido restante hasta el punto de
destino
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12.3.3

12.4

Cerrar el Control del programa

Si no se ejecuta o edita ningun programa de medicién, el Control del programa
puede cerrarse.

X

» Para cerrar el Control del programa, hacer clic en Cerrar

Trabajar con la ayuda para el posicionamiento

Al posicionar en la siguiente posicidon nominal, el equipo ayudard mostrando una
ayuda de posicionamiento grafica ("desplazamiento a cero"). El equipo muestra
una escala de medicién debajo de los ejes que esté desplazando a cero. Como
ayuda de posicionamiento grafica se emplea un pequeno cuadrado que simboliza
la posicién de destino del punto de medicion.

e :6;675

3

Figura 117: Visualizador de cotas con
ayuda de posicionamiento grafica

1 Recor. rest.
2 \Valor real
3 Ayuda de posicionamiento

La ayuda de posicionamiento se mueve a lo largo de la escala de medicién, si la
Posicién de destino del punto de medicién se encuentra en una zona de £ 5 mm
de la posicién nominal. Ademas, el color cambiara de la forma siguiente:

Visualizacion de la ayuda Significado
de posicionamiento

Rojo Posicion de destino del punto de medicién se
desplaza alejandose de la posicién nominal

Verde Posicién de destino del punto de medicién se
desplaza acercandose a la posicion nominal
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12.5 Trabajar con el asistente de guiado

Si se activa el sensor OED (opcion de software) o el sensor TP (opcion de
software), el asistente de guiado se visualizara en la lista de elementos.

Durante un programa de medicion, el asistente de guiado resulta Util para
posicionar.

» Program Mundo

198.458
35.491
B 359.992

Inicializacion

Auto-Enter

Ampliacién (OED)

Unidades

Inicia herramien o

Inicia herramienta OEL|

Calcula Alignment 1

Borrando 1

Inicia herramienta OEL|

Figura 118: Asistente de guiado en la vista de elementos

1 Asistente de guiado
2 Zona de destino

Activar el asistente de guiado

Si se ha activado el asistente de guiado, el equipo muestra en la vista de
elementos un linea auxiliar entre la posicién actual y el siguiente punto de destino.

» Arrastrar el paso del programa Inicializacién hacia la
izquierda en la zona de trabajo

> Los ajustes se visualizan

> Activar el ajuste Asistente de guia en vista elemento con el
interruptor deslizante ON/OFF

En el paso del programa, pulsar Finalizar
Los ajustes se incorporan

v

Informacion adicional: "Inicializacién", Pagina 447

v
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12.6

Configurar el asistente de guiado

Para emplear el asistente de guiado de una forma eficiente, se puede configurar el
asistente de guiado. Se puede configurar la zona de destino activando la captura de

puntos de medicién, y adaptar la representacion de la zona de destino y asistente
de guiado.

v

Pulsar la vista de elementos Ajustes
Se abre el dialogo Ajustes

A\

» En el campo de introduccion Tamafo de la zona objetivo
introducir la zona deseada en mm

Confirmar la introduccion con RET

» Dado el caso, modificar las configuraciones para Color de la
zona objetivo y Color del asistente de guia

X » Para cerrar el didlogo Ajustes, pulsar Cerrar
> Los pardmetros seleccionados se guardaran

Registrar un programa de medicion

El equipo registra todos los pasos de trabajo de un proceso de medicion. Los
pasos del trabajo se visualizan como pasos del programa en la lista de pasos del
programa. Para cada paso del trabajo puede emplearse un programa de medicién.

Para iniciar el registro de un nuevo programa de medicion, ejecutar los pasos
siguientes.

o Los pasos del trabajo no memorizados se borran antes del registro de
un nuevo programa de medicién.

E » En el Inspector, hacer clic en Funciones auxiliares
En el dialogo Funciones auxiliares pulsar Nuevo

» Para borrar los pasos de programa existentes, confirmar el
mensaje con OK

> Todos los elementos y pasos de programa se borran.

> Dependiendo de la seleccidn se visualiza una lista de
elementos vacia o una nueva lista de pasos de programa

» Ejecutar el proceso de medicién en el objeto de medicién,
p. €. alinear el objeto de medicién, capturar elementos y
evaluarlos, generar resultado de la medicion

> Todos los pasos del programa se visualizan en la lista de
pasos del programa

» Guardar el programa de medicion

Informacion adicional: "Guardar programa de medicion”,
Pagina 309

v

HEIDENHAIN | QUADRA-CHEK 3000 | Instrucciones de funcionamiento | 02/2020

443



Programacion | Guardar programa de medicion

12.7 Guardar programa de medicion

Para poder realizar varias veces un proceso de medicién, los pasos del trabajo
ejecutados deben guardarse como programa de medicion.

E » En el Inspector, hacer clic en Funciones auxiliares
> En el didlogo Funciones auxiliares pulsar Guardar como

» En el didlogo, seleccionar la ubicacion de almacenamiento, p.
ej. Internal/Programs

» Pulsar el campo de introduccién e introducir el nombre del
programa de medicion

Confirmar la introduccion con RET
Pulsar Guardar como
El programa de medicién se guarda

El nombre del programa de medicién se visualiza en el
control por programa

VvV Vv VvyYy

12.8 Arrancar el programa de medicion

En el control del programa, se puede iniciar un programa de medicién registrado
o continuo. Los pasos del programa que exigen una intervencién por parte del
usuario cuentan con la ayuda de un Asistente. Las intervenciones del usuario
pueden ser necesarias, p. €. en las condiciones siguientes:

B |os puntos de medicion se encuentran fuera de la imagen en directo
(Unicamente con un sensor VDE activo)

® es imprescindible adaptar los ajustes de la 6ptica de la camara, p. €j., €l
aumento de la cdmara

= el objeto de medicidn debe posicionarse con la ayuda de los ejes de la mesa de
medicién

o Durante la reproduccion del programa, la pantalla de manejo esta
blogueada. Unicamente pueden utilizarse los elementos de mando del
control del programa vy, en caso necesario, Enter.

u » En el Control del programa, pulsar en Ejecutar
Los pasos del programa se ejecutan

> Los pasos del programa que se estan ejecutando o que
exigen una intervencion del usuario, se destacan

> Si es necesaria una intervencion del usuario, de detiene el
programa de medicion

» Ejecutar la necesaria intervencion del usuario

> Los pasos del programa prosiguen hasta la préxima
intervencién del usuario o hasta la finalizaciéon

> La ejecucion con éxito del programa de medicion se visualiza
X » En el mensaje, pulsar en Cerrar
Los elementos se visualizan en la vista previa de elementos

\'%4
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12.9  Abrir el programa de medicion

0 En el caso de abrir un programa de medicion, el programa de medicion
actual se cierra. Las modificaciones no almacenadas se pierden.

» Es preciso guardar las modificaciones del programa de medicion
actual antes de abrir un programa de medicién

Informacion adicional: "Guardar programa de medicién", P4gina 309

En el Inspector, hacer clic en Funciones auxiliares
En el didlogo Funciones auxiliares pulsar Abrir
Confirmar la advertencia con OK

Se mostrard la carpeta Internal/Programs

Desplazarse a la ubicacién de almacenamiento del programa
de medicion

vV VvV VvVvVvyy

v

Pulsar el nombre del programa de mediciéon
Pulsar Seleccion

> Se visualiza la pantalla de manejo para medir, construir y
definir

v

> Se visualiza la lista de pasos de programa con los pasos del
programa de medicion

> El programa de medicién seleccionado se visualiza en el
Control por programa anterior

12.10 Editar un programa de medicion

Se puede editar un programa de medicién almacenado o registrado
automaticamente en la lista de pasos del programa. De este modo existe p. €j. la
posibilidad de anadir la medicién de un elemento adicional, de corregir lluminacién
o Referencias o adaptar un programa de mediciéon a nuevas especificaciones
parciales, sin que sea necesario registrarlo nuevamente. Los distintos pasos del
programa se pueden borrar individualmente.

0 En el caso de que se modifique el sistema de coordenadas o la
configuracién del sensor, o bien se introduzcan los pasos de programa
relacionados con los mismos en un programa de medicidon existente, es
imprescindible volver a medir los elementos siguientes. De este modo,
se previenen errores de medicién.

0 Antes del borrar un paso del programa, se recomienda efectuar una
copia de seguridad del programa de medicién. Los pasos de programa
borrados ya no pueden recuperarse.

Informacion adicional: "Copiar fichero", Pagina 477
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12.10.1 Anadir pasos del programa

En un programa de medicién ya existente pueden anadirse otros pasos del
programa. Para que los nuevos pasos del trabajo se incorporen en el programa de
medicion, éste debera guardarse de nuevo.

» En lalista de pasos del programa, marcar el paso del
programa detras del cual debe insertarse el nuevo paso de la
tarea

» Ejecutar el nuevo paso del trabajo

> El paso del trabajo se inserta como un nuevo paso del
programa en la lista de pasos del programa

o Para aceptar los cambios efectuados en un programa de mediciéon es
imprescindible guardar nuevamente dicho programa.

Informacion adicional: "Guardar programa de medicion”, Pagina 309

12.10.2 Edicion de pasos del programa

Los pasos de programa descritos a continuacién se pueden adaptar
posteriormente, por ejemplo, a fin de corregir la configuracién del programa de
medicién o las tolerancias.

o Si se adaptan pasos del programa y se pulsa en Cerrar, los cambios
realizados en los pasos del programa seran efectivos y no se podran
deshacer.

o Para aceptar los cambios efectuados en un programa de medicion es
imprescindible guardar nuevamente dicho programa.

Informacion adicional: "Guardar programa de medicion”, Pagina 309
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Inicializacion

El paso del programa Inicializacion comprende diversos ajustes para la ejecuciéon
del programa de medicién. Dichos ajustes pueden adaptarse. El paso del programa

Inicializacion no puede borrarse.

Parametro

Sujecion

De este modo, se indica si existe un
soporte de sujecion para la alinea-
cion del objeto de medicion. Si existe
dicho soporte de sujecién, se pueden
disponer ciertas piezas en la misma
posicion. No es imprescindible medir
de nuevo la alineacion

Configuraciones

Ninguna: no existe ningln soporte de sujeciéon. Cada vez
que se efectle una medicion, es imprescindible medir de
nuevo la alineacion del objeto de medicién

Permanent: existe un soporte de sujecion perma-
nentemente. La alineacién del objeto de medicién se
incorpora desde el programa de medicion

Temporario: existe un soporte de sujecion temporal. Al
principio de una serie de mediciones, es imprescindible
medir de nuevo la alineacién del objeto de medicién. Para
todas las mediciones adicionales, la alineacién del objeto
de medicién se incorpora desde el programa de medicion

Ajuste estandar: Permanent

Numero de secuencias de programa
De este modo, se establece la
frecuencia de ejecucién automatica
consecutivamente del programa

Rango de ajuste: 1 a 10.000.000
Ajuste estandar: 1

Asistente de guia en vista elemento

Establece si la herramienta de
medicion se une graficamente con
el punto de destino con una linea
auxiliar

ON: La posicién actual y la posicion de destino se unen
con una linea auxiliar

OFF: No existe ninguna ayuda gréfica

Ajuste estandar: ON

Vaciado de la lista de elementos

De este modo, se establece si ciertos
elementos de la lista de elemen-

tos deben borrarse, sobrescribirse o
anadirse antes de cada ejecucion del
programa de medicion

Borrar elementos: Los elementos individuales se borran

Sobrescribir elementos: Los elementos individuales se
mantienen y se sobrescriben

Adherir elementos: En caso de varias ejecuciones de
programa se anaden los nuevos elementos medidos

Ajuste estandar: Borrar elementos

Modo de asistente de gestion

Determina si la herramienta de
medicion debe desplazarse automati-
camente hacia el borde una vez que
el punto de medicion siguiente alcan-
ce la zona de trabajo

Encajar: la herramienta de medicion se desplaza automa-
ticamente hacia el borde una vez que dicho borde haya
alcanzado la zona de trabajo

Centraje: La herramienta de medicién permanece en
el centro de la zona de trabajo. El usuario debe realizar
manualmente el desplazamiento hasta la posicién deseada

Ajuste estandar: Encajar

Sistema de corrdenadas

Establece si se debe iniciar un progra-
ma de medicién en un sistema de
coordenadas definido por el usuario

Si: se utiliza un sistema de coordenadas almacenado
No: se utiliza el sistema de coordenadas estandar Mundo

Ajuste estandar: No

Ruta del fichero del sistema de
coordenadas

Ubicacion de almacenamiento del sistema de coordenadas
definido por el usuario (fichero bRF)

Informacidn adicional: "Empleo de un sistema de coordena-
das", Pagina 386
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Parametro

Configuraciones

Generar protocolo

De este modo, se establece si se
debe generar y almacenar automati-
camente un protocolo de medicion

" No

® Si, configuracion actual: el protocolo de medicién se crea
con la configuracién real en la ruta indicada

B Si, configuracién seleccionada: el protocolo de medicién
se crea con el modelo del protocolos indicado real en la
ruta indicada

Ajuste estandar: No

Exportar

Establece en qué formato adicional
un protocolo creado automaticamen-
te debe guardarse

® Imprimir: el protocolo de medicién se envia a la impresora
configurada

B PDF: el protocolo de mediciéon se almacena como PDF
imprimible. Los valores ya no se pueden editar

® CSV: los valores del protocolo de medicion estan
separados por un punto y coma. Los valores pueden
editarse con un programa de calculo de tablas

Protocolo basado en

Ubicaciéon de almacenamiento del modelo de protocolos de
medicion que se utiliza para el fichero de protocolo creado

Nombre del protocolo

Adaptar el paso del programa:

Ubicacion de almacenamiento y denominacion de fichero de
protocolo creado

» Arrastrar el paso del programa hacia la izquierda en la zona de

trabajo

Adecuar ajustes

vV v Vv YV

Los ajustes se visualizan

En el paso del programa, pulsar Finalizar
Los ajustes se incorporan
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Auto-Enter

El paso del programa Auto-Enter aplica ciertos ajustes para la captura de puntos

de medicién.

Parametro Configuraciones

Auto-Enter ®  ON: captura de puntos de medicion automatica activada

Se activa la captura de puntos B OFF: captura de puntos de mediciéon automatica desactivada
de medicion automatica Ajuste estandar: OFF

Auto-Enter Tiempo muerto Rango de ajuste: 150 a 10.000

[ms] Ajuste estandar: 500

De este modo, se define el
tiempo que una herramienta

de medicién debe permanecer
parada en una posicién hasta
gue se capture automaticamen-
te un punto de medicion

Adaptar el paso del programa:

» Arrastrar el paso del programa hacia la izquierda en la zona de

trabajo
> Los ajustes se visualizan
> Adecuar ajustes
» En el paso del programa, pulsar Finalizar
vV > Los ajustes se incorporan
Unidades

El paso del programa Unidades define las unidades y el tipo de sistema de
coordenadas para todo el programa de medicién.

Parametro Configuraciones
Unidad para valores lineales E  Milimetros
® Pulgadas

Ajuste estandar: Milimetros

Unidad para valores angulares = Radianes
B Grados decimales
B Grad.-Min.-Seg.
Ajuste estandar: Grados decimales

Tipo del sistema de coordena- = Cartesianas
das = Polar

Ajuste estandar: Cartesianas
Adaptar el paso del programa:

» Arrastrar el paso del programa hacia la izquierda en la zona de
trabajo

Los ajustes se visualizan
Adecuar ajustes

En el paso del programa, pulsar Finalizar
Los ajustes se incorporan

v

vV v vV
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Control de la luz

El paso de programa Control de la luz define el ajuste de iluminacion para el
desarrollo restante del programa.

Adaptar el paso del programa:

>

v ©O v v

v

Arrastrar el paso del programa para el ajuste de la
iluminacién, hacia la izquierda en la zona de trabajo

Se visualiza la gama de iluminacion
Adaptar manualmente la iluminacién

Seleccionar el Preset deseado
Informacién adicional: "Gama de iluminacién”, Pagina 110

En el paso del programa, pulsar Finalizar
Los ajustes se incorporan

0 Dicho paso del programa afecta a los pasos del programa que se
encuentran a continuacién. Si se adaptan ciertos ajustes o bien se
introduce el paso del programa en un programa de medicién existente,
es imprescindible volver a medir los elementos siguientes. De este
modo, se previenen errores de medicion.

Foco

El paso del programa Foco inicia el Asistente para la determinacion del plano
focal (posicidon en el eje Z) para el desarrollo restante del programa En el paso del
programa, se dispone la posicion de la herramienta de medicién en los ejes X e Y.

Adaptar el paso del programa:

>

Arrastrar el paso del programa Foco hacia la izquierda en la
zona de trabajo

Volver a posicionar la herramienta de medicién en los ejes X
eY

En el paso del programa, pulsar Finalizar
Los ajustes se incorporan

0 Dicho paso del programa afecta a los pasos del programa que se
encuentran a continuacién. Si se adaptan ciertos ajustes o bien se
introduce el paso del programa en un programa de medicidn existente,
es imprescindible volver a medir los elementos siguientes. De este
modo, se previenen errores de medicion.
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Umbral de contraste

El paso del programa Umbral de contraste define el umbral de contraste para el
desarrollo restante del programa.

Adaptar el paso del programa:

> Arrastrar el paso del programa Umbral de contraste hacia la
izquierda en la zona de trabajo

» Adaptar el umbral de contraste con ayuda del control
deslizante Barra de contraste
Informacion adicional: "Barra de contraste", Pagina 107

> En el paso del programa, pulsar Finalizar
> Los ajustes se incorporan

o Dicho paso del programa afecta a los pasos del programa que se
encuentran a continuacion. Si se adaptan ciertos ajustes o bien se
introduce el paso del programa en un programa de medicién existente,
es imprescindible volver a medir los elementos siguientes. De este
modo, se previenen errores de medicion.

Inicio (captura de puntos de medicion)

El paso del programa Inicio lleva a cabo la captura de puntos de mediciéon con la
herramienta de medicién seleccionada y la configuracién definida.

Adaptar el paso del programa:

» Arrastrar el paso del programa hacia la izquierda en la zona de
trabajo

» En caso necesario, adaptar la herramienta de medicién,
por ejemplo, posicién, tamano o alineacién

» Registrar puntos de medicién
> En el paso del programa, pulsar Finalizar

> Los ajustes se incorporan
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Calcula, Construir o Definir

Mediante los pasos de programa siguientes, se crea un nuevo elemento:

® Calcula calcula un elemento a partir de los puntos de medicién capturados y
con los parametros configurados (por ejemplo, procedimiento de compensacion
y tolerancia)

®  Construir disena un elemento a partir de los elementos seleccionados y con
los parametros configurados

® Definir define un elemento con los pardmetros configurados

Adaptar el paso del programa:

» Arrastrar el paso del programa hacia la izquierda en la zona de
trabajo

> Los registros Resumen y Tolerancias se visualizan
» En el registro Resumen, adaptar los ajustes del elemento
Informacion adicional: "Evaluar elemento”, P4dgina 402

> En el registro Tolerancias, adaptar la puesta de tolerancia del
elemento

Informacion adicional: "Determinar la tolerancia”, Pagina 404

X » Para cerrar el diadlogo, hacer clic en Cerrar

> Los ajustes se incorporan

Para la medicién y calculo de un elemento, es necesario que los
pasos del programa Inicio (captura de puntos de medicién) y Calcula
se sucedan. En caso de que falte cualquiera de los dos pasos de
programa, no es posible ejecutar el programa de medicion.

12.10.3 Sistema de coordenadas en programas de medicion

Todos los pasos para la creacion y utilizacion de sistemas de coordenadas se
tienen en cuenta al registrar programas de medicién, y se guardan con dicho
programa. En la ejecucién de un programa de medicién, se crean, renombran y
seleccionan automaticamente elementos de referencia y sistemas de coordenadas
definidos por el usuario, de modo similar al registro del programa de medicion.

Los sistemas de coordenadas definidos por el usuario se guardan en el paso del
programa Guarde y se abren y seleccionan en el paso del programa Cargue.

Si se indica un sistema de coordenadas definido por el usuario en el paso del
programa Inicializacion, el equipo inicia el programa de medicion en dicho sistema
de coordenadas.

Informacion adicional: "Inicializacién’, Pagina 447

La asignacion del sistema de coordenadas a un elemento se puede efectuar en
los ajustes de los pasos del programa Calcula, Construir o Definir, en funcién del
procedimiento realizado para generar dicho elemento.

Informacion adicional: "Calcula, Construir o Definir", Pagina 452

En el caso de generar un nuevo sistema de coordenadas, para ello ajustando el eje
al valor cero o sobrescribiendo su posicién, el equipo inserta el paso del programa
Cambia referencia. El paso del programa no puede editarse.

Informacion adicional: "Empleo de un sistema de coordenadas’, Pagina 386
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12.10.4

12.10.5

Borrar paso del programa

» Arrastrar el paso del programa desde la lista de pasos del programa hacia la
derecha

> El paso del programa se borra de la lista de pasos del programa

o Para aceptar los cambios efectuados en un programa de mediciéon es
imprescindible guardar nuevamente dicho programa.

Informacidn adicional: "Guardar programa de mediciéon®’, Pagina 309

Disponer y retirar puntos de parada

En la creaciéon o ediciéon de un programa de medicién se puede detener la
ejecucion del programa con una finalidad concreta. Tras el arranque detiene el
programa de medicién en un punto de parada y debe proseguirse o finalizarse.

Puede ponerse un punto de parada en cada paso de programa del programa de

medicioén.

o Los puntos de parada no pueden memorizarse en el programa de
medicion.

Poner punto de parada

» Hacer clic en el paso del programa

El paso del programa se destaca

El punto de parada se muestra en el paso de programa
Hacer clic en Punto de parada

Antes del nombre del paso del programa se visualiza un
punto

> El punto de parada esté puesto

vV v.Vv VvV

Retirar punto de parada

En el paso del programa, hacer clic en el punto de parada
El paso del programa se destaca

El punto de parada se muestra en el paso de programa
Hacer clic en Punto de parada

El punto antes del nombre del paso del programa se retira

Retirar todos los puntos de parada

VV Vv VVYy

El punto de parada esté quitado

» En el Control del programa, hacer clic en Retirar puntos de

parado
> Todos los puntos de parada se retiran
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13.1 Resumen

En este capitulo se describe como se generan protocolos de medicion sobre la
base de modelos y como se generan y adaptan modelos de protocolo de medicién
propios.

o Antes de proceder a la ejecucion de las actividades que se describen a
continuacion, es imprescindible haber leido y comprendido el capitulo
"Funcionamiento general".

Informacion adicional: "Funcionamiento general’, Pagina 65

Breve descripcion

En el menu principal Protocolo de medicion se generan protocolos detallados
para las mediciones requeridas. En un protocolo de medicién se pueden
documentar elementos individuales o multiples elementos medidos. Los
protocolos de medicién pueden imprimirse, exportarse y guardarse. Para generar
protocolos de medicién puede seleccionarse entre varios modelos estandar.

Con el editor integrado se pueden generar modelos de protocolo propios y
adaptarse en funcién de las necesidades.

Informacion adicional: "Crear modelo y adaptar”, Pagina 463
Ciclo

. » En el menu principal, pulsar en Protocolo de medicién

- Desviacion
] Ntmero Nombre Tipo X Y Tamafio de
la forma

Estado ¢
de la tol

‘;‘ 34 Circle 5 (0] 12.6414 4.2742 0.6992 0.0036
: ‘7‘ 35 Circle 6 0] 11.5065 3.7067 0.3437 0.0036

‘i\ 36 Slot 3 == 10.7265 4.0599 0.7438 0.0019

T

4] 37 Slot 4 == 10.9843 2.9662 0.5945 0.0028

-
<)
8
Q

Circle 7 11.7901 4.5573 0.2566 0.0024
171 39 Slot 5 = 10.9847 4.8192 0.3063 0.0021

7] 40 Line 3 % 8.3816 3.8286 1.3321 0.0000

‘z‘ 41 Line 4 ¥ 9.9967 2.5682 1.3326 0.0000

@ B Exportar v Vistprev a Modelos

Figura 119: Menu Resultado de la medicién

Lista de los elementos medidos con las caracteristicas

Se abre la lista previa de los elementos

Visualizacién de los modelos para protocolos de medicion
Edicion del modelo actual

Vista previa de impresion del protocolo de medicion actual
Filtrado de la lista de los elementos medidos

Exportacién del protocolo de medicion actual
Almacenamiento del protocolo de mediciéon actual
Visualizacién de la informacion sobre el protocolo actual

OCONOAADLWN=
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13.2 Gestionar modelos para los protocolos de medicion

Pueden copiarse los modelos estandar disponibles o elaborar, renombrar o borrar
modelos propios.

Visualizar los elementos de mando

» En el menu principal, hacer clic en Protocolo de medicion

— » Pulsar Modelos
» Arrastrar en la lista el nombre del modelo hacia la derecha
> Los elementos de mando para la gestion de modelos se
visualizan
Copiar modelo
» Hacer clic en Copiar a

> El editor se abre
Informacion adicional: "Crear modelo y adaptar’, Pagina 463
. » Para duplicar los modelos, hacer clic en Guardar como
@ > Aparece el dialogo Guardar como

> Seleccionar la ubicacién de almacenamiento, p. €j.,
Internal/Reports

Introducir el nombre del modelo
Confirmar la introduccién con RET
Confirmar la copia con Guardar como
Se guarda la copia del modelo

v v vy

Editar un modelo

» Hacer clic en Editar fichero

> El editor se abre
Informacion adicional: "Crear modelo y adaptar’, Pagina 463

Renombrar modelo
Hacer clic en Renombrar fichero

En el didlogo, adaptar el nombre del fichero
Confirmar la introduccién con RET

Pulsar OK

vV vYVvyy

Borrar modelo

» Hacer clic en Borrar la seleccion

Pulsar Borrar
> El'modelo para el protocolo de medicién se borra

v
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13.3 Crear protocolo de medicion

El resultado de la medicidon se puede emitir, almacenar o imprimir como protocolo
de medicion.

Se puede generar un protocolo de mediciéon procediendo como sigue:

m "Seleccionar elementos y modelo"

“Introducir las informaciones sobre las mediciones requeridas”

"Seleccionar ajustes del documento”

"Guardar protocolo de medicion”

"Exportar o imprimir protocolo de medicion”

13.3.1 Seleccionar elementos y modelo

» En el menu principal, hacer clic en Protocolo de medicién

> La lista de los elementos medidos se visualiza, en base al
modelo para protocolos de medicién seleccionado por Ultima
vez

> Todos los elementos de la lista se activan vy la cajita se
representa en color verde

> A fin de eliminar un elemento del protocolo de medicién,
pulsar sobre la cajita correspondiente

La visualizacién de la lista de elementos puede
filtrarse por ciertos criterios.

Informacion adicional: "Filtrar elementos”,
Pagina 304

> A fin de cambiar de modelo para protocolos de medicion,
pulsar sobre Modelos

> Seleccionar el modelo de protocolos de medicion que desee

» Pulsar OK

> La lista de los elementos medidos se adapta al modelo para
protocolos de mediciéon seleccionado

Filtrar elementos

En el menu Elementos, se puede filtrar la lista de elementos segun diferentes
criterios. De este modo, Unicamente se visualizan elementos que cumplan con
los criterios de filtrado, p. ej., Unicamente circulos con un didmetro minimo
determinado. Todos los filtros son combinables entre si.

0 La funcion de filtrado controla la visualizacion de la lista de elementos.
La funcion de filtrado no afecta de ningiin modo al contenido del
protocolo de medicién.

» Pulsar Filtros

r» » En el didlogo, seleccionar el criterio de filtro deseado
» Seleccionar usuario
» Seleccionar funcion
X » Para activar un criterio de filtro, pulsar Cerrar junto al filtro
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Filtro Criterio  Operador Funcién
Tipo Real Se muestran Unicamente los elementos del
tipo de geometria seleccionado.
No esta Se muestran Unicamente los elementos de los
tipos de geometria no seleccionados.
Tamafo Igual Se muestran Unicamente los elementos con el
tamano indicado.
Mayor que Se muestran Unicamente los elementos de
tamano superior al indicado.
Menor que Se muestran Unicamente los elementos de
tamafo inferior al indicado.
tolerancia Real Se muestran Unicamente los elementos que
cumplen con la caracteristica seleccionada.
No esta Se muestran Unicamente los elementos que
no cumplen con la caracteristica seleccionada.
Tipo de Real Se muestran Unicamente los elementos que
produccion cumplen con la caracteristica seleccionada.

No esta Se muestran Unicamente los elementos que

no cumplen con la caracteristica seleccionada.

13.3.2 Introducir las informaciones sobre las mediciones requeridas

o La informacién disponible depende de la configuracion del modelo.

X

»
»

Pulsar Informacion

A fin de adaptar la hora y la fecha del protocolo de medicién,
en el menu desplegable Registro de hora, es preciso
seleccionar la opcién deseada

m Establecer registro de hora deseado: Al crear el
protocolo se registra la fecha y la hora introducidas
manualmente

= Establecer automaticamente: Al crear el protocolo se
registra la fecha y hora actuales del sistema

En la lista de desplegable Nombre de usuario, seleccionar un
usuario existente

Si en el protocolo de medicién debe visualizarse otro
protocolo de medicién, seleccionar Otro usuario

Introducir el nombre del usuario en la casilla de introduccién
Confirmar la introduccion con RET

En la casilla de introduccién Pedido, introducir el nimero del
encargo de medicion

Confirmar la introduccion con RET

En la casilla de introduccion N° de pieza, introducir el
numero de componente del objeto de medicién

Confirmar la introduccién con RET
Para cerrar el didlogo, pulsar Cerrar
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13.3.3 Seleccionar ajustes del documento

460

A 4

Pulsar Informacion
Pulsar la pestana Documento

Para adaptar la unidad para valores de medicion lineales,
en la lista de desplegable Unidad para valores lineales,
seleccionar la unidad deseada

= Milimetros: Visualizacion en milimetros
B Pulgadas: Visualizacién en pulgadas

Para reducir o aumentar el numero de Decimales para
valores lineales visualizados, pulsar - 0 +

Para adaptar la unidad para valores de medicién angulares,
en la lista de desplegable Unidad para valores angulares,
seleccionar la unidad deseada

B Grados decimales: Visualizacion en grados
® Radianes: Visualizacién como medida del arco

®  Grad.-Min.-Seg.: visualizacién en grados, minutos y
segundos

Par adaptar el formato para fecha y hora, en la lista de
desplegable Formato de fecha y hora, seleccionar el
formato deseado

® hh:mm DD-MM-YYYY: Hora y Fecha
® hh:mm YYYY-MM-DD: Hora y Fecha
5 YYYY-MM-DD hh:mm: Fecha y Hora

Para adaptar el formato de impresion, seleccionar los
ajustes correspondientes en los menus desplegables de los
pardametros siguientes:

= Impresion a doble cara: impresion por las dos caras
girada, en pagina larga o pagina corta

® Encabezado de pagina: visualizaciéon de cabecera de
pagina en la portada o en todas las paginas

B Header of data chart: visualizacién del encabezamiento
en la portada o en todas las paginas

®  Mostrar vista de elementos (con anotaciones): ON/OFF
Para cerrar el didlogo, pulsar Cerrar
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13.3.4 Acceso a una vista previa

Se dispone de la posibilidad de abrir los elementos o incluso del protocolo de
medicion en una vista previa.

Abrir la vista previa de elementos

d » Pulsar la pestaia
> La vista previa de elementos se abre
> La flecha cambia la direccién
a » A fin de cerrar la vista previa de elementos, es preciso pulsar
la pestafia

En el caso de haber anadido notas a los elementos, se mostraran asimismo en la
vista previa de elementos.

Informacion adicional: "Anadir observaciones", Pagina 303

Desviacion Fstado ¢
tol

22 X —

\Z\ Ntmero Nombre Tipo X

B Alignment 1 2 1.6290
@ 20 Line 1 Y 0.0000

B 2 Zero point 1 L 0.0000

T
|
[=—=]
2N
{
L S

= 23 Circle 1 o 4.2598

=
<
R

0

Slot 1 2.3439

4] 25 Blob 1 o] 1.1919

@ B Exportar v Y Vistprev a Modelos

Figura 120: MenU Protocolo de medicién con la lista de elementos v la vista previa de
elementos

Acceso a una vista previa del protocolo de medicién

» Pulsar Vistprev
> Se abre la vista previa del protocolo de medicion

» A fin de pasar las hojas, pulsar el borde izquierdo o derecho
de la vista previa

X » Para cerrar la vista previa, pulsar Cerrar
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13.3.5 Guardar protocolo de medicion

Los protocolos de medicidon se memorizan en el formato de datos XMR.

» Pulsar Guardar como
En el didlogo, seleccionar la ubicacion de almacenamiento,

p. e]., Internal/Reports
Introducir el nombre del protocolo de medicion

v

Confirmar la introduccion con RET
Pulsar Guardar como
El protocolo de medicion se almacena

vV v v Vv

0 En el menu principal Gestion de ficheros se pueden abrir y editar los
protocolos guardados.

Informacidn adicional: "Gestionar carpetas y ficheros', Pagina 475

o El formato de datos XMR ha sido modificado en la version de firmware
actual. Los ficheros existentes con formato de datos XMR de la version
anterior ya no pueden abrirse o editarse.

13.3.6 Exportar o imprimir protocolo de medicion

Existen diferentes posibilidades para exportar resultados de medicién o para
imprimirlos en la impresora configurada. Se puede exportar un fichero PDF o CSV
o enviar el resultados de medicién a un ordenador mediante la interfaz RS-232
configurada.

Exportar protocolo de medicion

» En el menu desplegable Exportar seleccionar el formato para exportacion
deseado:

® Exportar como PDF: El protocolo de mediciéon se guarda como PDF
imprimible. Los valores ya no se pueden editar

B Exportar como CSV: Los valores del protocolo de medicién estan separados
por un punto y coma. Los valores pueden editarse con un programa de
calculo de tablas

B Export via RS-232: Los valores en los resultados de medicién se envian a
un ordenador en vista de tabla
Condicion previa: La entrega de los valores de mediciéon estad configurada

> Para los formatos de fichero PDF y CSV, seleccionar en el didlogo la ubicacién
de almacenamiento, p. ej. Internal/Reports

Introducir el nombre del protocolo de medicion
Confirmar la introduccién con RET
Pulsar Guardar como

vV v. v Vv

El protocolo de medicién se exporta en el formato seleccionado y se deposita
en la ubicacién de almacenamiento

Imprimir protocolo de medicion
> Pulsar Exportar en el menu desplegable
» Pulsar en el menu desplegable Imprimir

> El protocolo de medicién se envia a la impresora preparada
Informacién adicional: "Configurar Impresora“, Pagina 217
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13.4 Crear modelo y adaptar
Con la ayuda del Editor, se pueden elaborar o adaptar los propios modelos para
protocolos de medicion.
Un modelo nuevo se crea llevando a cabo los pasos siguientes:
®  Abrir el modelo nuevo con el Editor
Adaptar los ajustes basicos para el protocolo de medicion
Configurar el encabezado de péagina
Configurar el encabezado de protocolo
Definir los datos para el protocolo de medicién
Guardar el modelo

13.4.1 Abrir el modelo nuevo con el Editor

Un nuevo modelo puede anadirse o elaborarse a partir de los modelos existentes.

_|_

En el menu principal, pulsar en Protocolo de medicion
Pulsar Modelos

En la lista de modelos aparece el botén Afadir

Para elaborar un modelo nuevo, pulsar Afdadir

Se visualizan los Ajuste basico para dicho nuevo modelo

VvV v.vvYvY

1

Registro

de hora @

Ieasurement report QUADRA-CHEK 3000

pedido

08:48 16/01/2019 =
Pedido 4]
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Measurement report based on template "AllTol",
The implemented template designer allows to customize
- the available templates or to create new ones.
> cles Modelo
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ENTERPRISE ot
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Texto .
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Figura 121: Editor de modelos de protocolos de medicién

1 Zonas del modelo

2 Campos del formulario en el Layout

3 Lista de los campos del formulario

4 Elemento de mando Reticula para mostrar u omitir las lineas auxiliares
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Mostrar u omitir lineas auxiliares

Como fondo se visualiza una reticula de lineas auxiliares que proporciona ayuda
para el alineamiento de los campos del formulario. La reticula de lineas auxiliares
no se imprime.

o La reticula de lineas auxiliares esta siempre activa. Todas los campos

del formulario se alinean automaticamente con dichas lineas auxiliares.

» Para mostrar u omitir la reticula de lineas auxiliares, pulsar
= Reticula

13.4.2 Adaptar los ajustes basicos para el protocolo de medicion

>

464

En la lista de desplegable Modelo, seleccionar como base el modelo estédndar
deseado

Para adaptar la unidad para valores de medicién lineales, en la lista de
desplegable Unidad para valores lineales, seleccionar la unidad deseada

®  Milimetros: Visualizacion en milimetros
B Pulgadas: Visualizacién en pulgadas

Para reducir o aumentar el nimero de Decimales para valores lineales
visualizados, pulsar - 0 +

Para adaptar la unidad para valores de medicién angulares, en la lista de
desplegable Unidad para valores angulares, seleccionar la unidad deseada

®  Grados decimales: Visualizacion en grados
= Radianes: Visualizacion como medida del arco
B Grad.-Min.-Seg.: visualizacién en grados, minutos y segundos

Par adaptar el formato para fecha y hora, en la lista de desplegable Formato de
fecha y hora, seleccionar el formato deseado

®  hh:mm DD-MM-YYYY: Hora y Fecha
® hh:mm YYYY-MM-DD: Hora y Fecha
® YYYY-MM-DD hh:mm: Fecha y Hora

Para adaptar el formato de impresion para el modelo, seleccionar los ajustes
correspondientes en los menus desplegables de los pardmetros siguientes:

® Impresion a doble cara
B Encabezado de pagina
® Header of data chart

® Formato de papel

= Alineacion

Activar o desactivar la visualizacién de los elementos siguientes mediante el
control deslizante ON/OFF:

B Mostrar encabezado de pagina
B Mostrar encabezado de protocolo
B Mostrar vista de elementos (con anotaciones)
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13.4.3 Configurar el encabezado de pagina

o El menu Unicamente es seleccionable si en el menu Ajuste basico esté
activado el ajuste Mostrar encabezado de pagina.

Los siguientes campos de formulario en la zona Encabezado de pagina pueden
insertarse en el encabezamiento de pagina del protocolo de medicién. En la
creacion del protocolo de medicién, los campos de formulario se rellenan segin
las entradas.

Campo de formulario Significado y aplicacion
Registro de hora Se inserta la fecha y la hora.
Pedido El pedido se inserta.
Nombre de usuario El nombre de usuario se inserta.
N° de pieza El nimero de pieza se inserta.
Texto fijo Un texto fijo se inserta en el modelo.
» En el modelo, pulsar el campo de formulario
Texto fijo

> El campo de introduccion se abre
» Introducir el texto deseado

» Para cerrar el campo de introduccioén, pulsar la
zona junto al campo de introduccion

Texto variable Se inserta un texto variable. El texto variable puede
introducirse en el modelo. Al crear el protocolo de
medicion, si es necesario el texto puede sobrescri-
birse.

Logo Se inserta un logotipo.

» En el modelo, pulsar el campo de formulario
Logo

> El dialogo se abre

» En la ubicacién de almacenamiento, seleccionar
el Logo deseado

» Para cerrar el didlogo, pulsar OK
> El'logotipo se incorpora en el modelo

Insertar o retirar campo de formulario

» A fin de insertar o eliminar un campo del formulario, en la lista de los campos
del formulario es preciso pulsar la entrada correspondiente

> Los campos de formulario activos estan identificados con una marca

> El campo de formulario seleccionado se inserta en la posicion estandar del
modelo o se elimina del mismo
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Aumentar o reducir el campo del formulario

Mediante los punteros de arrastre cuadrados en las esquinas del campo del
formulario se puede ajustar el tamano del campo del formulario.

» Para contemplar la alineacién con lineas auxiliares, hacer clic
@ en Reticula

» Arrastrar el puntero de arrastre cuadrado del correspondiente
campo del formulario hasta el tamano deseado

> La modificacion del campo del formulario se incorpora

Posicionar el campo del formulario
Los campos del formulario pueden posicionarse en el modelo segun se desee.

> Para contemplar la alineacién con lineas auxiliares, hacer clic
= en Reticula

> Arrastrar el campo del formulario en el modelo hasta la
posicion deseada

> La modificacién del campo del formulario se incorpora

13.4.4 Configurar el encabezado de protocolo

0 El menud Unicamente es seleccionable si en el menu Ajuste basico esté
activado el pardmetro Mostrar encabezado de protocolo.

Insertar o retirar campo de formulario

Los siguientes campos de formulario en la zona Encabezado de protocolo pueden
insertarse en el encabezamiento del protocolo de mediciéon. En la creacién del
protocolo de medicién, los campos de formulario se rellenan segun las entradas.

Campo de formulario Significado y aplicacion

Registro de hora Se inserta la fecha y la hora.

Pedido El pedido se inserta.

Nombre de usuario El nombre de usuario se inserta.

N° de pieza El nimero de pieza se inserta.
Texto fijo Un texto fijo se inserta en el modelo.

» En el modelo, pulsar el campo de formulario
Texto fijo

> El campo de introduccion se abre
> Introducir el texto

» Para cerrar el campo de introduccion, pulsar la
zona junto al campo de introduccion

Texto variable Se inserta un texto variable. El texto variable puede
introducirse en el modelo. Al crear el protocolo de
medicion, si es necesario el texto puede sobrescri-
birse.
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Campo de formulario Significado y aplicacion
Logo Se inserta un logotipo.
» En el modelo, pulsar el campo de formulario
Logo

> El didlogo se abre

» En la ubicacién de almacenamiento, seleccionar
el Logo deseado

» Para cerrar el dialogo, pulsar Seleccion
> El'logotipo se incorpora en el modelo

Elementos suprimidos El numero de elementos medidos, que no se
visualiza en el protocolo de medicién, se inserta.

Fuera de la tolerancia El numero de elementos, que se encuentran fuera
de tolerancia, se inserta.

Modelo La denominacion de producto del dispositivo se
inserta.

Numero de serie El nimero de serie del dispositivo se inserta.

Version de firmware La version de Firmware actualmente instalada en el

dispositivo se inserta.

Insertar o retirar campo de formulario

» A fin de insertar o eliminar un campo del formulario, en la lista de los campos
del formulario es preciso pulsar la entrada correspondiente

> Los campos de formulario activos estan identificados con una marca

> El campo de formulario seleccionado se inserta en la posicion estandar del
modelo o se elimina del mismo

Aumentar o reducir el campo del formulario

Mediante los punteros de arrastre cuadrados en las esquinas del campo del
formulario se puede ajustar el tamano del campo del formulario.

» Para contemplar la alineacién con lineas auxiliares, hacer clic
en Reticula

» Arrastrar el puntero de arrastre cuadrado del correspondiente
campo del formulario hasta el tamafio deseado

> La modificacién del campo del formulario se incorpora

Posicionar el campo del formulario
Los campos del formulario pueden posicionarse en el modelo segun se desee.

» Para contemplar la alineacién con lineas auxiliares, hacer clic
en Reticula

» Arrastrar el campo del formulario en el modelo hasta la
posicion deseada

> La modificacién del campo del formulario se incorpora
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Definir los datos para el protocolo de medicion

Los siguientes campos de formulario pueden insertarse en la tabla de datos del
protocolo de medicion. En la creacion del protocolo de medicion, los datos se
rellenan segun las entradas y se rellenan dependiendo de los elementos medidos.

Campo de formulario

Significado y aplicacion

Nombre El nombre del elemento se inserta.
Tipo El tipo del elemento se inserta.
Numero El nimero del elemento se inserta.

Posicién cartesiana

La posicion se inserta en coordenadas cartesianas.

Posicion polar

La posicion se inserta en coordenadas polares.

X La coordenada X (cartesiana) se inserta.
Y La coordenada Y (cartesiana) se inserta.
yA La coordenada Z (cartesiana) se inserta.

Distancia-X

En elementos con el tipo de geometria Distancia
se anade la distancia en el eje X.

Distancia-Y

En elementos con el tipo de geometria Distancia
se ahade la distancia en el eje Y.

Distancia-Z

En elementos con el tipo de geometria Distancia
se ahade la distancia en el eje Z.

Sistema de coordenadas

Se inserta el sistema de coordenadas utilizado para
el elemento.

r

La coordenada radial (polar) se inserta.

(0] La coordenada angular (polar) se inserta.

Tamafio La dimension principal del elemento (p. €. la longi-
tud de una recta) se inserta.

longitud El longitud del elemento se inserta.

Anchura La anchura del elemento se inserta.

Radio El radio del elemento se inserta.

Diametro El didametro del elemento se inserta.

angulo El angulo del elemento se inserta.

En elementos con el tipo de geometria Arco de
circulo se afaden angulo, dangulo inicial y dngulo
final.

En elementos con el tipo de geometria Rotacion
se anade el angulo de rotacion.

Eje de rotacion

En elementos con el tipo de geometria Rotacion
se anade el eje de rotacion.

Procedimiento de
compensacion

El procedimiento de compensacién empleado en el
elemento se inserta.

Numero de puntos /
elementos matriz

En los elementos medidos, se inserta el nUmero
de puntos de medicidn. En los elementos disena-
dos, se inserta el niumero de elementos padre.

Desviacion de la forma

La desviacidon méaxima respecto a la forma ideal se
inserta.
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Significado y aplicacion

Unicamente en elementos que se
hayan medido con un nimero superior
al niumero de puntos necesarios
matematicamente.

Tipo de produccion

Se inserta el simbolo del procedimiento con el que
se creo el elemento (medicién, diseno o defini-
cion).

Estado general de la
tolerancia

Se inserta el estado global de todas las tolerancias
aplicadas en el elemento (p. ej., Bien, si las distin-
tas tolerancias son satisfactorias.

Tipo de tolerancia

Los tipos de tolerancias empleados en el elemento
se insertan.

Estado de la tolerancia

El estado de las tolerancias empleadas en el
elemento se insertan.

Mét. compens. toler.

Se afade el procedimiento de compensacion
empleado en la comprobaciéon de la tolerancia.

Que se emplee 0 no un procedimiento de compen-
sacion de la tolerancia depende del tipo de geome-
tria.

Medida teoérica / zona de
tolerancia

Se inserta la medida tedrica o el valor de la zona
de tolerancia de una tolerancia empleada en el

elemento.

Cota real La medida real de una tolerancia empleada en el
elemento se inserta.

Desviacion La diferencia entre medida tedrica y medida real se

inserta.

Tolerancia inferior

El limite de tolerancia inferior de una tolerancia
empleada en el elemento se inserta.

Tolerancia superior

La tolerancia superior de una tolerancia empleada
en el elemento se inserta.

Cota minima

La medida minima de una tolerancia empleada en
el elemento se inserta.

Cota maxima

La medida maxima de una tolerancia empleada en
el elemento se inserta.

Tendencia [-/+++]

La tendencia de la desviacion se inserta.

La zona de tolerancia se distribuye en siete
segmentos. El resultado se sitla en el segmento
correspondiente. El segmento correspondiente se
representa como tendencia:

B Segmento -3: ---

B Segmento -2: ---

B Segmento -1: ---

= Segmento O: .

B Segmento +1: +

B Segmento +2: ++
B Segmento +3: +++
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Campo de formulario Significado y aplicacion

Referencia, bono El elemento de referencia de una tolerancia
empleada en el elemento se inserta.

En una condicion material se inserta el bono de
tolerancia existente.

Insertar o retirar campo de formulario

> Para insertar o retirar un campo de formulario, en la lista pulsar el Campo de
formulario

> Los campos de formulario activos estan identificados con una marca

> El campo de formulario se inserta como columna en la tabla de datos o se
elimina de la tabla.

Modificacion de la disposicion de las columnas

La disposicién de las columnas en la tabla de datos se controla mediante su propio
dialogo de edicién.

» Mantener pulsada la columna deseada en la tabla

> Se abre un didlogo de edicién

» A fin de modificar la secuencia de las columnas, en el didlogo de edicion es
preciso arrastrar el nombre de la columna correspondiente hasta la posicién
deseada

» A fin de intercambiar la posicién de dos columnas, conforme a las
instrucciones, es preciso pulsar sucesivamente los nombres de las columnas
correspondientes

> Las modificaciones en la tabla de datos se incorporan

Modificacion de la anchura de una columna

La anchura de las columnas en la tabla de datos se modifica con los punteros de
arrastre en forma de rombo.

» Para contemplar la alineacién con lineas auxiliares, pulsar
Reticula

» Con los punteros de arrastre de forma de rombo, adaptar la
anchura de las columnas

> Las columnas que se encuentran fuera de la zona de
impresion, se identifican en rojo

> Las modificaciones en la tabla de datos se incorporan
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13.4.6 Guardar un modelo
Los modelos se memorizan en el formato de datos XMT.

» Para memorizar los modelos, hacer clic en Guardar como
Aparece el didlogo Guardar como

Seleccionar la ubicacién de almacenamiento, p. €j.,
Internal/Reports

Introducir el nombre del modelo
Confirmar la introduccién con RET
Pulsar Guardar como

El modelo se memoriza y puede emplearse para protocolos
de medicién

vV Vv

v v.vYy

o El formato de datos XMT ha sido modificado en la version de firmware
actual. Los ficheros existentes con formato de datos XMT de la version
anterior ya no pueden utilizarse. Sin embargo, dichos modelos se
pueden abrir y adaptar convenientemente.

13.4.7 Cerrar o interrumpir la creacion de modelos

0 Si se ha creado o editado un modelo, éste debe guardarse antes de
cerrar. De lo contrario, la edicion se interrumpe y las modificaciones se
pierden.

Informacion adicional: "Guardar un modelo", Pagina 471

X » Par cerrar o interrumpir la creaciéon del modelo o del protocolo
de medicion, hacer clic en Cerrar

» Para cerrar el mensaje, pulsarOK
> El Editor se cierra
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14.1 Resumen

Este capitulo describe el menu Gestién de ficheros y las funciones de dicho
mendu.

o Antes de proceder a la ejecucion de las actividades que se describen a
continuacion, es imprescindible haber leido y comprendido el capitulo
"Funcionamiento general".

Informacidn adicional: "Funcionamiento general®, Pagina 65

Descripcion breve

El menu Gestion de ficheros muestra un resumen de los ficheros guardados en la
memoria del equipo.

Si es el caso, las memorias USB (formato FAT32) conectadas y las unidades de
red disponibles se visualizan en la lista de las ubicaciones de almacenamiento.
Las memorias USB y las unidades de red se visualizan con el nombre o con la

denominacion de la unidad.

Llamada

ﬁi » En el menu principal, pulsar Gestion de ficheros

> Se visualiza la pantalla de manejo de la gestion de ficheros

Internal

o

Internal

USB-STICK

14

Documents

Images

Programs

Reports

System

I R I R W

User

Figura 122: Menu Gestion de ficheros

1 Lista de las ubicaciones de almacenamiento disponibles
2 Lista de carpetas en la ubicacion de almacenamiento seleccionada
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14.2

14.3

Tipos de fichero

En el menu Gestion de ficheros puede trabajar con los siguientes tipos de fichero:

Tipo Empleo Gestionar Examinar Abrir Imprimir

* xmp Programas de v v -
medicion

*.xmr Protocolos de v v -
medicion

* xmt Modelos de protocolos v - -
de medicién

*.mcc Ficheros de v - -
configuracién

*.dro Ficheros de Firmware v - -

*.svg, *.ppm  Ficheros de imagen v - - -

*.jpg, *.png, Ficheros de imagen v v - -

*.bmp

*.csv Ficheros de texto v - - -

*.ixt, *.log, Ficheros de texto v v - -

* . xml

* pdf Ficheros PDF v v - v

Gestionar carpetas y ficheros

Estructura de carpetas

En el menu Gestion de ficheros se guardarén los ficheros en la ubicacion de
almacenamiento Internal en las siguientes carpetas:

Carpeta Empleo

Documents Ficheros de documentos con instrucciones y direcciones de
servicio técnico

Images Iméagenes de objetos medidos como material de referencia

Reports Protocolos de medicion memorizados y modelos de proto-
colo de medicion

System Ficheros de audio y de sistema

User Datos del usuario

Crear nueva carpeta

>

v

Arrastrar hacia la derecha el simbolo de la carpeta en la que
desea crear una nueva carpeta

Los elementos de mando se visualizan
Pulsar en Crear nueva carpeta

En el dialogo, pulsar el campo de introduccién y nombrar la
nueva carpeta

Confirmar la introduccién con RET
Pulsar OK
Se crea una nueva carpeta
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Mover carpeta

> Arrastrar hacia la derecha el simbolo de la carpeta que desea
mover

> Los elementos de mando se visualizan
E » Hacer clic en Desplazar hacia

» En el didlogo, seleccionar la carpeta a la que desea mover la
carpeta

» Pulsar Seleccion
> La carpeta se desplaza

Copiar carpeta

» Arrastrar hacia la derecha el simbolo de la carpeta que desea
copiar
> Los elementos de mando se visualizan

> Hacer clic en Copiar a
>

En el dialogo, seleccionar la carpeta a la que desea copiar la
carpeta

» Pulsar Seleccion
> La carpeta se copia

o Si desea copiar una carpeta en la misma carpeta en la que esta

almacenada, al nombre de la carpeta copiada se le anadira "_1".

Renombrar carpeta

> Arrastrar hacia la derecha el simbolo de la carpeta que desea
renombrar

> Los elementos de mando se visualizan
Hacer clic en Renombrar carpeta

.£i » En el dialogo, pulsar el campo de introduccién y nombrar la
nueva carpeta

v

» Confirmar la introduccién con RET
» Pulsar OK
> Se cambia el nombre de la carpeta

Mover fichero

> Arrastrar hacia la derecha el simbolo del fichero que desea
mover

> Los elementos de mando se visualizan

E > Pulsar en Desplazar hacia

En el dialogo, seleccionar la carpeta a la que desea mover el
fichero

> Pulsar Seleccion
> Elfichero se desplaza
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Copiar fichero

> Arrastrar hacia la derecha el simbolo del fichero que desea

copiar
> Los elementos de mando se visualizan
» Pulsar Copiar a
] » En el didlogo, seleccionar la carpeta a la que desea copiar el
fichero

» Pulsar Seleccion
> El fichero se copia

o Si desea copiar un fichero en la misma carpeta en la que esté

almacenado, al nombre del fichero copiado se le ahadira "_1".

Renombrar fichero

» Arrastrar hacia la derecha el simbolo del fichero que desea
renombrar

> Los elementos de mando se visualizan

» Pulsar Renombrar ficheros

» En el didlogo, pulsar el campo de introduccion y nombrar el
nuevo fichero

» Confirmar la introduccién con RET
» Pulsar OK
> El fichero se renombra

Borrar carpeta o fichero

Si borra carpetas o ficheros, las carpetas vy los ficheros se eliminaran
definitivamente. Todas las subcarpetas y ficheros contenidos en la carpeta borrada
también se eliminaran.

» Arrastrar hacia la derecha el simbolo de la carpeta o del
fichero que desea borrar

Los elementos de mando se visualizan
Pulsar en Borrar la seleccion

Pulsar Borrar

La carpeta o el fichero se borra

VvV VvV VvV V
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14.4 Ver y abrir ficheros

Examinar ficheros

» En el menu principal, pulsar Gestion de ficheros
Navegar a la ubicacién de almacenamiento del fichero
deseado

> Pulsar el fichero

> Se muestra una imagen de vista previa (Unicamente en
ficheros PDF y de imagen) y la informacion sobre el fichero

< Internal/Documents OEMServiceHints.pdf

[ OEMServicekints.pdf

[ QCKserviceHints.pdf

Examinar Imprimir

Greado
0972912017 12:28:56

Modificado por iltima vez el
11/13/2015 10:57:04

Q. Abierto por ltima vez el
[an} 0972972017 12:28:56

Tamafto del fichero

ey 12546k

Nimero de paginas
2

Figura 123: Menu Gestion de ficheros con imagen de vista previa e
informacioén del fichero

» Pulsar Examinar
> Se visualiza el contenido del fichero
» Para cerrar la vista, pulsar Cerrar

X

0 En esta vista puede imprimir ficheros PDF con Imprimir en la impresora
configurada en el equipo.

Abrir programa de medicion

Los programas de medicién, que se han guardado con el tipo *.xmp, pueden
examinarse o abrirse para su edicién.

En el menu principal, pulsar Gestion de ficheros
Seleccionar la ubicacién de almacenamiento Internal

R
Pulsar la carpeta Programs

Pulsar el fichero deseado

Para examinar el programa de medicion, pulsar Examinar
Para editar el programa de medicion, pulsar Abrir

El programa de medicién se abre en el Inspector

vV v v vV v VYV
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Abrir y crear un nuevo resultado de la medicion
Los resultados de la medicién que se hayan guardado con extension *.xmr se

podran ver o crear de nuevo. Un nuevo resultado de la medicién utiliza el modelo,
los ajustes del modelo y los elementos seleccionados para la creacion desde cero.

N

Nl

v vV v v vvVvy

v v vy

En el menu principal, pulsar Gestion de ficheros
Seleccionar la ubicacién de almacenamiento Internal
Pulsar la carpeta Reports

Pulsar el fichero deseado

Para examinar el resultado de medicién, pulsar Examinar

Para crear de nuevo el resultado de la medicién, pulsar
Generar de nuevo el protocolo

En el dialogo, seleccionar la ubicacion de almacenamiento,
p. €j., Internal/Reports

Introducir el nombre del nuevo resultado de la medicion
Confirmar la introduccion con RET
Pulsar Guardar como

El nuevo resultado de la medicion se crea a partir del
resultado de la medicién ya existente

El nuevo resultado de medicion se guarda

14.5 Exportar ficheros

Puede exportar ficheros a una memoria USB (formato FAT32) o a la unidad de red.
Puede tanto copiar como mover los ficheros:

®  Si copia los ficheros, se guardaran duplicados de los ficheros en el equipo
= Simueve los ficheros, se eliminaran los ficheros del equipo

N

N

E i
>

>
>

En el menu principal, hacer clic en Gestion de ficheros

En la ubicacién de almacenamiento Internal, navegar al
fichero que desea exportar

Arrastrar el simbolo del fichero hacia la derecha
Los elementos de mando se visualizan
Para copiar el fichero, hacer clic en Copiar fichero

Para desplazar el fichero, hacer clic en Desplazar fichero

En el didlogo, seleccionar la ubicacion de almacenamiento a
la que desea exportar el fichero

Pulsar Seleccion
El fichero se exporta a la memoria USB o a la unidad de red

Retirar de forma segura la memoria USB

~

v v v Y

2

En el menu principal, hacer clic en Gestion de ficheros
Navegar hasta la lista de ubicaciones de almacenamiento
Hacer clic en Quitar de forma segura

Aparecera el mensaje Ahora se puede retirar el dispositivo
de almacenamiento de datos.

Retirar la memoria USB
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14.6 Importar ficheros

Puede importar ficheros de una memoria USB (formato FAT32) o de una unidad de

red al equipo. Puede tanto copiar como mover los ficheros:

®  Sicopia los ficheros, se guardaran duplicados de los ficheros en la memoria
USB o la unidad de red

= Simueve los ficheros, se eliminaran los ficheros de la memoria USB o la unidad
de red

v

En el menu principal, pulsar en Gestion de ficheros

» Enla memoria USB o unidad de red, navegar al fichero que
desea importar

» Arrastrar el simbolo del fichero hacia la derecha
> Los elementos de mando se visualizan
Para copiar el fichero, pulsar en Copiar fichero

N

Bl

v

E » Para desplazar el fichero, pulsar en Desplazar fichero

En el dialogo, seleccionar la ubicacion de almacenamiento en
la que desea guardar el fichero

> Pulsar Seleccién
> Elfichero se guardara en el equipo

Retirar de forma segura la memoria USB

En el menu principal, hacer clic en Gestion de ficheros
Navegar hasta la lista de ubicaciones de almacenamiento
Hacer clic en Quitar de forma segura

Aparecera el mensaje Ahora se puede retirar el dispositivo
de almacenamiento de datos.

» Retirar la memoria USB

=

V'S

v v v v
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Configuraciones | Resumen

Resumen

Este capitulo describe las opciones de ajuste y parametros de ajuste
correspondientes del equipo.

Puede encontrar resumidas las opciones de ajuste béasicas y los parametros
de ajuste para la puesta en marcha vy la instalacion del equipo en los capitulos
correspondientes:

Informacion adicional: "Puesta en marcha", Pagina 139
Informacion adicional: "Ajuste’, Pagina 207

Breve descripcion

o Dependiendo del tipo de usuario dado de alta en el dispositivo, pueden
editarse y modificarse ajustes y pardmetros de ajuste (autorizacién de
edicion).
Si un usuario dado de alta en el dispositivo no posee autorizacién para
editar, para un ajuste o para un parametro de ajuste, dicho ajuste o
pardametro de ajuste se representa en color gris y no podréa abrirse o
editarse.

0 Dependiendo de las opciones de software activadas en el equipo,
estaran disponibles diferentes ajustes y parametros de ajuste en los
ajustes.
Si p. e]. la Opcién de software QUADRA-CHEK 3000 VED no esta
activada en el equipo, para esta opcién de software no se visualizaran
los parametros de ajuste necesarios en el equipo.

Funcién Descripcion

General Ajustes generales e informaciones

Sensores Configuracion de los sensores y funciones dependientes
de los sensores

A editar Configuracion de la captura de puntos de medicién y de los
elementos

Interfaces Configuracion de las interfaces y procesos de la red

Usuario Configuracion de los usuarios

Ejes Configuracion de los sistemas de medida y de las compen-

saciones de errores

Servicio técnico Configuracion de las Opciones de software, , funciones de
servicio técnico e informacién

ciclo

» En el mend principal, pulsar Ajustes

HEIDENHAIN | QUADRA-CHEK 3000 | Instrucciones de funcionamiento | 02/2020



Configuraciones | Resumen

15.1.1 Resumen del menu Ajustes

—[ Configuraciones ] —)[ 15.2.1 "Informaciones del aparato” ]
—)[ 15.2.2 "Visualizacion y pantalla tactil" ] —)[ 15.3.2"Camara" ]
—)[ 15.2.3 "Representacion” ] —>i 15.3.4 "Ampliaciones”
—)‘ 15.2.4 "Dispositivo de entrada” —>‘ 15.3.5 "Control de la luz"
_>' 15.2.5 "Sonidos" —)‘ 15.3.10 "Ajuste del contraste”
_)[ General ]__)[ 15.2.6 "Impresora” ] —)[ 15.3.11 "Compensacion del campo de vision" ]
_)[ 15.2.10 "Fecha y hora" ] —)[ 15.3.12 "Tamafio de pixel" ]
_)I 15.2.11 "Unidades"” —)‘ 15.3.13 "Compensacion de error paracentrica y
—)'15.2.12 "Derechos de la propiedad intelectual” —>' 15.3.14 "Alineacion de la camara”
_)[ 15.2.13 "Notas de servicio técnico” ] —)[ 15.3.15 "Escala de la imagen en la zona de trabajo” ]
_)[ 15.2.14 "Documentacion” ] —)[ 15.3.16 "Configuracion general (Herramientas de ]
—)[ 15.3.1 "Seguimiento de bordes por video ]— 15.3.18 *Ampliaciones® ]
—)[ Sensores } »115.3.17 "Seguimiento de bordes dptico (OED)"| 16.3.19 "Ajuste del contraste” ]
_)‘ 15.3.22 "Palpador digital (TP)" 15.3.20 "Ajustes de valor umbral” |
15.3.21 "Ajuste del decalaje” I
—)[ 15.4.1 "Configuracién general (Elementos)” ] 15.3.23 "Calibracion” ]
_)[ A~ oditar ]_—)[ 15.4.3 "Filtro de puntos de medicién” ] 15.3.24 "Probe head" ]
_’[ 154.4 "Measure Magic* ] 15.3.25 "Probe body" |
—)[ 15.4.5 "Tipos de geometrias” ] 15.3.26 "Styli" I
—)[ 15.5.1 "Red" ]
—)‘ 15.5.2 "Unidad de red"
| 15.5.3 "USB"
> 15.5.4 "RS-232"
—)[ Interfaces ]— —
—)[ 15.5.5 "Transmision de datos" ]
—)[ 15.5.6 "Lector de codigos de barras" ]
—)I 15.5.7 "WLAN-Hotspot"
—)' 15.5.8 "Funciones de conmutacion”
—)[ 15.6.1 "OEM" ]
_ —>| 15.6.2 "Setup”
—)[ Usuario ]—
—)' 15.6.3 "Operator”
—)[ 15.6.4 "Afadir Usuario" ]
15.7.13 "Marcas de referencia (Sistema de medida)" ]
—)[ Configuracién general 15.7.2 "Informacion” ]
—)[ Ejes } »| 15.7.10 "<Nombre del eje> (ajustes del eje)" 15.7.6 "Compensacion de errores" ]
| 15.7.11 "Eje Q"
—)‘ 15.8.1 "Informacion del firmware"
—)' 15.8.2 "Guardar la configuracion y restaurar”
—)[ 15.8.3 "Actualizacion de firmware"
—)[ Servicio técnico } > 15.8.4 "Cancelacion"
| 15.8.5 "Zona OEM"
—)‘ 15.8.7 "Documentacion”
—)[ 15.8.8 "Opciones de software"
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15.2 General

Este capitulo describe ajustes para la configuracion de manejo y representacion y
para la instalacién de impresoras.

15.2.1 Informaciones del aparato

Ruta: Ajustes » General » Informaciones del aparato

El resumen muestra las informaciones bésicas para el Software.

Parametro Muestra la informacion

Modelo Denominacion de producto del dispositivo

N° de pieza Numero de identidad del equipo

Numero de serie N© de serie del dispositivo

Version Firmware Ne de la versiéon de Firmware

Firmware formado el Fecha de creacion del Firmware

Ultima actualizacion del firmwa-  Fecha de la Ultima actualizacion del Firmware

re el

Memoria disponible Espacio de almacenamiento libre de la ubicacion de almacena-

miento Internal

Memoria de trabajo libre (RAM) Memoria de trabajo libre del sistema

Numero de inicios del dispositivo Numero de arranques del dispositivo con el Firmware actual

Tiempo de funcién Tiempo de servicio del dispositivo con el Firmware actual

15.2.2 Visualizacién y pantalla tactil

Ruta: Ajustes » General » Visualizacion y pantalla tactil
Parametro Explicacion
Luminosidad Brillo de la pantalla

® Rango de ajuste: 1 % ... 100 %
® Ajuste estéandar: 85 %

Activacion del modo de ahorro Duracién hasta que se activa el modo de ahorro de energia

energeético = Rango de ajuste: 0 min ... 120 min
El valor "0" desactiva el modo de ahorro de energia

®  Ajuste estandar: 30 minutos

Finalizar el modo de ahorro de Acciones necesarias para volver a activar la pantalla

energia B Pulsar y arrastrar: tocar la pantalla tactil y arrastrar la flecha
desde el borde inferior hacia arriba

B Teclear: tocar la pantalla tactil

B Pulsar o movimiento del eje: tocar la pantalla tactil o mover
el eje

B Ajuste estandar: Pulsar y arrastrar
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15.2.3 Representacion

Ruta: Ajustes » General » Representacion
Parametro Explicacion
Decimales para la representa- El numero de posiciones delante de la coma establece el tamano

cion del eje adecuada al tamafio  con el que se representan los valores de posicion. Si se rebasa
el nimero de posiciones delante de la coma, la visualizacién se
reduce de tamano de tal modo que todos los digitos puedan
reproducirse.

® Rango de ajuste: 0... 6
= Valor estédndar: 3

15.2.4 Dispositivo de entrada

Ruta: Ajustes » General P Dispositivo de entrada

Parametro Explicacion

Sensibilidad de la pantalla tactil La sensibilidad al tacto de la pantalla tactil puede ajustarse en
tres escalones

® Baja (contaminacion): posibilita el manejo con la pantalla
tactil sucia

B Normal (estandar): permite el manejo en condiciones
normales

®  Alta (guantes): permite el manejo con guantes
®  Ajuste estandar: Normal (estandar)

Controles del raton para gestos Especificacion de si el manejo con el raton deberia sustituir el
multitactiles manejo con la pantalla tactil (Multitouch)

Ajustes:

= Auto (hasta primer multitactil): tocar la pantalla tactil
desactiva el ratén

B En (sin multitactil): solo es posible el manejo con el ratén, la
pantalla tactil esta desactivada

B De (solo multitactil): solo es posible el manejo con la
pantalla tactil, el raton estéd desactivado

B Ajuste estandar: Auto (hasta primer multitactil)

Distribucion del teclado USB Si se ha conectado un teclado USB:
m Seleccion de idioma de la distribuciéon del teclado
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Ruta: Ajustes » General » Sonidos

Los tonos disponibles se rednen en rangos de temas. Dentro de un rango de
temas se distinguen los tonos entre si.

Parametro

Explicacion

Altavoz

Utilizaciéon del altavoz incorporado en la parte trasera del disposi-
tivo

® Ajustes: ON u OFF

® Ajuste estandar: ON

Volumen del sonido

Volumen del sonido del altavoz del dispositivo
® Rango de ajuste: 0% ... 100 %
® Ajuste estandar: 50 %

Aceptado punto de medicién

Tema del tono de senal tras la captura de un punto de medicion
Al seleccionar, suena el tono de senal del tema seleccionado

® Ajustes: Estandard, Guitarra, Robots, Espacio, No hay
sonido

B Ajuste estandar: Estandard

Noticia / Error

Tema del tono de sefal en la indicacion de un mensaje
Al seleccionar, suena el tono de senal del tema seleccionado

® Ajustes: Estandard, Guitarra, Robots, Espacio, No hay
sonido

® Ajuste estandar: Estandard

Medicion realizada con éxito

Tema del tono de senal tras una medicién realizada con éxito
Al seleccionar, suena el tono de senal del tema seleccionado

B Ajustes: Estandard, Guitarra, Robots, Espacio, No hay
sonido

B Ajuste estandar: Estandard

Tono de las teclas

486

Tema del tono de sefal en el manejo de un panel de control
Al seleccionar, suena el tono de senal del tema seleccionado

m Ajustes: Estandard, Guitarra, Robots, Espacio, No hay
sonido

B Ajuste estandar: Estandard
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15.2.6 Impresora

Ruta: Ajustes » General » Impresora

Parametro Explicacion

Impresora estandar Lista de las impresoras configuradas en el dispositivo

Propiedades Ajustes de la impresora por defecto seleccionada
Informacion adicional: "Propiedades", Pagina 487

Afadir impresora Anade una Impresora USB o Impresora en red
Informacion adicional: "Anadir impresora’, Pagina 488

Eliminar impresora Elimina una Impresora USB o Impresora en red conectada al
equipo

Informacion adicional: "Eliminar impresora“, Pagina 488
15.2.7 Propiedades

Ruta: Ajustes » General » Impresora » Propiedades

Parametro Explicacion

Resolucion Resolucién de la impresién en dpi

® Rango de ajuste y ajuste estandar dependiendo del tipo de
impresora

Formato de papel Denominacion del tamano del papel, indicacion de las medidas

= Rango de ajuste y ajuste estandar dependiendo del tipo de
impresora

Bandeja de entrada Indicar una bandeja de papel

B Rango de ajuste y ajuste estandar dependiendo del tipo de
impresora

Tipo de papel Denominacién del tipo de papel
B Rango de ajuste y ajuste estandar dependiendo del tipo de
impresora

Impresion a doble cara Opciones para impresién a doble cara

B Rango de ajuste y ajuste estandar dependiendo del tipo de
impresora

Color/Blanco y negro Indicar un modo de impresién

B Rango de ajuste y ajuste estandar dependiendo del tipo de
impresora
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15.2.8 Anadir impresora

Ruta: Ajustes » General » Impresora » Aifadir impresora

Existen los parametros siguientes para Impresora USB y para Impresora en red.

Parametro Explicacion

Impresora descubierta Impresora reconocida automaticamente en la conexiéon del dispo-
sitivo (USB o red)

Nombre Denominacién libremente seleccionable de la impresora para una
identificacion simple

o El texto no puede contener barras ('/"), rombos ("#') o

espacios.

Descripcion Descripcién general de la impresora (opcional, liboremente selec-
cionable)

Emplazamiento Descripcién general de la ubicacion (opcional, libremente selec-
cionable)

Conexion Tipo de conexién de la impresora

Seleccionar driver Seleccion del driver adecuado para la impresora

15.2.9 Eliminar impresora

Ruta: Ajustes » General » Impresora » Eliminar impresora

Parametro Explicacion

Impresora Lista de las impresoras configuradas en el dispositivo

Tipo Muestra el tipo de la impresora configurada

Emplazamiento Muestra la ubicacién de la impresora configurada

Conexion Muestra la conexion de la impresora configurada

Eliminar la impresora Borra del dispositivo la impresora configurada

seleccionada
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15.2.10 Fechay hora

Ruta: Ajustes » General » Fecha y hora
Parametro Explicacion
Fechay hora Fecha y hora actuales del dispositivo

B Ajustes: Aho, Mes, Dia, Hora, Minuto
B Ajuste estdndar: Hora actual del sistema

Formato de fecha Formato de la indicacién de fecha
Ajustes:
" MM-DD-YYYY: Mes, Dia, Aho
® DD-MM-YYYY: Dia, Mes, Ano
5 YYYY-MM-DD: Ano, Mes, Dia
® Ajuste estandar: YYYY-MM-DD (p. ej. "2016-01-31")

15.2.11 Unidades

Ruta: Ajustes » General » Unidades
Parametro Explicacion
Unidad para valores lineales Unidad de los valores lineales

Ajustes: Milimetros o Pulgadas

B Ajuste estandar: Milimetros
Método de redondeo para Método de redondeo para valores lineales
valores lineales Ajustes:

|

Comercial: Los decimales del 1 al 4 se redondean por
defecto, los decimales del 5 al 9 se redondean por exceso

Redondear: Los decimales del 1 al 9 se redondean por
defecto

Redondeo: Los decimales del 1 al 9 se redondean por exceso

Recorte: Los decimales se recortan sin redondeo por exceso
o por defecto

Redondear a 0 y 5: caracteres decimales <24 0275
se redondearan a 0, caracteres decimales 225 0 < 74 se
redondearan a 5 ("redondeo suizo")

Ajuste estandar: Comercial

Decimales para valores lineales Numero de decimales de los valores lineales
Rango de ajuste:

Milimetros: 0 ... 5
Pulgadas: 0 ... 7

Valor estandar:

Milimetros: 4
Pulgadas: 6
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Parametro Explicacion
Unidad para valores angulares Unidad para valores angulares
Ajustes:

= Radianes: Angulo en radianes (rad)
= Grados decimales: Angulo en grados (°) con decimales

® Grad.-Min.-Seg.: Angulo en grados (°), minutos ['] y
segundos [']

B Ajuste estandar: Grados decimales

Método de redondeo para Procedimiento de redondeo para valores angulares decimales
valores angulares Ajustes:

® Comercial: Los decimales del 1 al 4 se redondean por
defecto, los decimales del 5 al 9 se redondean por exceso

® Redondear: Los decimales del 1 al 9 se redondean por
defecto

® Redondeo: Los decimales del 1 al 9 se redondean por exceso

B Recorte: Los decimales se recortan sin redondeo por exceso
o por defecto

® Redondear a 0y 5: caracteres decimales £24 0275
se redondearan a 0, caracteres decimales 2 25 0 < 74 se
redondearan a 5 ("redondeo suizo")

B Ajuste estandar: Comercial

Decimales para valores Numero de decimales de los valores angulares
angulares Rango de ajuste:
® Radianes:0...7
® Grados decimales: 0... 5
® Grad.-Min.-Seg.: 0 ... 2
Valor estandar:
® Radianes: 5
B Grados decimales: 3
® Grad.-Min.-Seg.: 0
Punto decimal Caracteres de separacién para la representacion de los valores
®  Ajustes: Punto o Coma
®  Ajuste estandar: Punto

15.2.12 Derechos de la propiedad intelectual

Ruta: Ajustes » General » Derechos de la propiedad intelectual
Parametro Significado y funcion
Open-Source-Software Visualizacion de las licencias del software empleado
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15.2.13 Notas de servicio técnico

Ruta: Ajustes » General » Notas de servicio técnico

Parametro Significado y funcion

Indicaciones generales Visualizacion de un documento con direcciones de Servicio
Técnico de HEIDENHAIN

Notas de servicio técnico OEM Visualizacion de un documento con instrucciones de servicio

técnico del constructor de la maquina

= Estadndar: Documento con direcciones de Servicio Técnico de
HEIDENHAIN

Informacion adicional: "Anadir documentacién”, Pagina 201
15.2.14 Documentacion

Ruta: Ajustes » General » Documentacion

Parametro Significado y funcion

Manual de instrucciones de uso Visualizacién del Manual de instrucciones de uso memorizado en
el dispositivo
® Estandar: no hay ningln documento, puede anadirse el
documento en el idioma deseado

Informacion adicional: "Documentacion’, Pagina 547
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15.3 Sensores

Este capitulo describe ajustes para la configuracion de los sensores.

Dependiendo de las opciones de software activadas en el equipo existen
diferentes parametros disponibles para la configuracién de los sensores.

Opcion de software Sensor
Opciodn de software QUADRA- Seguimiento de bordes por video (VED):
CHEK 3000 VED El equipo soporta el uso de un sensor VED (sensor para detec-

ciéon de bordes por video).

Un sensor VDE es una camara USB conectada al dispositivo o
camara de red.

Informacion adicional: "Seguimiento de bordes por video
(VED)", Pagina 493
Opcién de software QUADRA- Seguimiento de bordes 6ptico (OED):

CHEK 3000 OED El equipo soporta el uso de un sensor OED (sensor para detec-
cion dptica de bordes).

El sensor OED es una guia de ondas acoplada al equipo con la
que se detectan cambios de contraste en el apantallado de un
proyector de perfiles.

Informacidn adicional: "Seguimiento de bordes 6ptico (OED)",

Pagina 506
Opcion de software QUADRA- Palpador
CHEK'3000 3D El equipo es compatible con la utilizacién de un sistema de

palpacién para la deteccién de objetos tridimensionales.
Informacion adicional: "Palpador digital (TP)", P4gina 508
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15.3.1

15.3.2
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Seguimiento de bordes por video (VED)

Ruta: Ajustes P Sensores » Seguimiento de bordes por video (VED)
Parametro Explicacion
Camara Lista de camaras virtuales y conectadas al equipo disponibles

para su seleccién

Ampliaciones

Definicion de las ampliaciones disponibles en la maquina de
medicion

Control de la luz

Configuracion de la iluminacion correspondiente a las variantes
de iluminacién utilizadas

Ajuste del contraste

Algoritmo de aristas y valor umbral de contraste para determinar
desde cuando se acepta una transicién claro-oscuro como arista

Compensacion del campo de
vision

Compensacién de las desviaciones relativas a la calidad de la
lente

Tamanfo de pixel

Tamano de pixel de la imagen en directo en comparacion con el
tamano real del objeto de medicién

Compensacioén de error paracen-
trica y parafocal

Compensacioén de las desviaciones relativas al ajuste mecéanico
de las ampliaciones

Alineacién de la camara

Compensacién de la rotacion de la cdmara

Escala de la imagen en la zona
de trabajo

Puesta en escala de la imagen en directo en la zona de trabajo
en torno a un factor definido

Herramientas de medicién

Camara

Ruta:

Configuracion de las herramientas de medicion

Ajustes » Sensores » Seguimiento de bordes por video (VED) » Camara

En el ment Camara, ademas de la cdmara virtual, también se representara en una

lista la cdmara conectada al equipo.

Las informaciones indicadas se refieren a la cdmara respectiva y para los ajustes
se aplican los valores del fabricante respectivo.
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Camara virtual o camara de hardware

Ruta: Ajustes » Sensores » Seguimiento de bordes por video (VED) » Camara »
Denominacion de la camara

o Los pardametros y ajustes disponibles dependen del tipo de cédmara
conectado y pueden diferir de los de la lista siguiente.

Parametro Explicacion
Camara Muestra la denominacién de la cdmara
Numero de serie Muestra el nUmero de serie de la cdmara
Resolucién del sensor Muestra la resoluciéon del sensor de la cdmara
Imagenes por segundo Muestra el nimero de imagenes por segundo de la camara
Imagenes (correctas/ Muestra el numero de imagenes captadas satisfactoriamente o
defectuosas) defectuosas desde la Ultima conexion del equipo
Formato de pixel Espectro cromatico representable de la imagen de cdmara
Ajustes:
m 8 Bit: 256 colores
® 16 Bit: 65.536 colores
B 24 Bit: 16,78 millones de colores
® 32 Bit: 16,78 millones de colores con reproduccién acelerada
Directorio de imagenes Ubicacion de almacenamiento de la imagen de demostracion
depositada en el dispositivo (Unicamente ajustable para cémaras
virtuales)

® Ajuste estandar: Internal/System/Camera

Ajustes de red Direccion de red y méascara de subred de la conexién de red
(ajustable unicamente para la camara (GigE)conectada)

DHCP
m  Ajustes: ON u OFF
® Ajuste estéandar: OFF

0 La camara debe encontrarse en la misma subred que
el equipo.

Crear imagen Dependiendo del montaje mecanico de la cdmara, la imagen
puede reflejarse en la cdmara (ajustable Unicamente para
camaras conectadas)

Ajustes:

Ninguna: la imagen no se refleja

Horizontal: la imagen se refleja horizontalmente
Vertical: la imagen se refleja verticalmente

Horizontal y vertical: la imagen se refleja horizontal y verti-
calmente

® Ajuste estandar: Ninguna
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Parametro Explicacion

Frecuencia de pixeles (MHz) Velocidad con la que los datos de la imagen son leidos por el
sensor de la camara

B Rango de ajuste: Depende de la cdmara conectada

Velocidad de fotogramas NuUmero de imagenes individuales captadas por segundo
® Rango de ajuste: Depende de la cdmara conectada

0 Para la evaluacion de la imagen, el campo visual de la
camara puede reducirse hasta la seccion de imagen
relevante. De este modo, si es necesario puede
aumentarse p. ¢j. la Velocidad de fotogramas.

El punto cero para la determinacién del tamano y
posicion de la seccidon de la imagen se encuentra
en la esquina superior izquierda del campo visual
de la camara. Partiendo del punto cero se ajustan la
anchura, la altura, la posicion Xy la posicién Y.

Encuadre de imagen: ancho Anchura de la zona de la imagen relevante para la evaluacion de
la imagen

B Rango de ajuste: Depende de la cdmara conectada

Encuadre de imagen: alto Altura de la zona de la imagen relevante para la evaluacién de la
imagen
B Rango de ajuste: Depende de la cdmara conectada

Encuadre de imagen: posicion X  Posicion X de la zona de la imagen relevante para la evaluacion
de la imagen

® Rango de ajuste: Depende de la cdmara conectada

Encuadre de imagen: posicion Y  Posicion Y de la zona de la imagen relevante para la evaluacion
de la imagen

® Rango de ajuste: Depende de la cdmara conectada

Intensificacion total o El sensor de la cdmara entrega una tension que es

proporcional a la cantidad de luz incidente. Si el brillo
de la imagen y el contraste deben aumentarse, antes
de la digitalizacion esta tensién puede amplificarse.
La Intensificacion total resulta en un aumento del
brillo total de la imagen posterior y en una mejora del
contraste.

Intensificacion total para la mejora del brillo y del contraste
= Rango de ajuste: 1 % ... 100 %

Comparablemente con la Intensificacion total, con
Intensificar verde se puede ajustar la intensificacion
para este valor de color.

Intensificar verde 0

Intensificar verde para la mejora del brillo y del contraste
B Rango de ajuste: 1% ... 100 %
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Parametro Explicacion
Intensificar verde o Comparablemente con la Intensificacion total, con
Intensificar verde se puede ajustar la intensificacion

para este valor de color.

Intensificar verde para la mejora del brillo y del contraste
® Rango de ajuste: 1% ... 100 %

Intensificar azul o Comparablemente con la Intensificacion total, con
Intensificar azul se puede ajustar la intensificacién
para este valor de color.

Intensificar azul para la mejora del brillo y del contraste
= Rango de ajuste: 1 % ... 100 %

Tiempo de exposicion (ps) Tiempo durante el cual la luz puede incidir sobre el sensor para la
captura de la imagen

® Rango de ajuste: Depende de la cdmara conectada

Desactivar camara Desactiva la cdmara y la imagen en directo

15.3.4 Ampliaciones

Ruta: Ajustes » Sensores » Seguimiento de bordes por video (VED) » Nivel de aumento

Si hay un sensor éptico activo, puede configurar varias ampliaciones. Para cada
una de las ampliaciones épticas existentes en la maquina de medicién debe
configurarse un Nivel de aumento en el equipo. Para medir, la ampliacién 6ptica
debe coincidir con la ampliacion configurada en el equipo.

Parametro Explicacion

Ampliaciones Definicién de las respectivas ampliaciones

Ampliacién estandar: VED Zoom 1 ® Introduccion para Descripcion y Abreviatura para el ment
de acceso rapido: por lo menos un carécter

B Ajuste estandar: VED Zoom 1y VZ1

i Afadir una nueva ampliacion

15.3.5 Control de la luz

Ruta: Ajustes » Sensores P Seguimiento de bordes por video (VED) » Control de la luz
Parametro Explicacion

Configuracion general Ajustes generales para las iluminaciones

Trasluz A + 4x luz incidente Configuracion de una iluminacién con luz incidente y trasluz
Trasluz A + 4x luz incidente + Configuracion de una iluminacion con trasluz, luz incidente y
puntero laser D puntero laser

Luz transmitida AD + 4 x luz Configuracion de una iluminacion con trasluz, luz incidente, luz

incidente AD + luz coaxial AD + coaxial y tiempo de exposicién de la cdmara
tiempo de exposicion
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15.3.6 Configuracion general (Control de la luz)

Ruta: Ajustes » Sensores » Seguimiento de bordes por video (VED) » Control de la [uz »
Configuracion general

Parametro Explicacion
Acoplamiento con aumentos Control de la luz incidente y del trasluz dependiente del aumento
Ajustes:

B ON: al seleccionar un aumento se ajusta el Ultimo ajuste
seleccionado para la iluminacion para este aumento

®  OFF: al seleccionar un aumento no se realiza ninguna modi-
ficacion de la iluminacion

® Ajuste estéandar: OFF

15.3.7 Trasluz A + 4x luz incidente

Ruta: Ajustes » Sensores » Seguimiento de bordes por video (VED) » Control de la luz
» Trasluz A + 4x luz incidente

Parametro Explicacion

Salida analégica para trasluz Asignacion de las salidas analdgicas para luz incidente vy trasluz
segun la asignacién de las patillas

Salida analégica para luz

incidente Valor estédndar: No conectado

Salida digital para segmento Asignacion de las salidas digitales para segmentos de luz
delantero incidente segun la asignacién de las patillas

Salida digital para segmento Valor estéandar: No conectado

trasero

Salida digital para segmento
izquierdo

Salida digital para segmento
derecho
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Trasluz A + 4x luz incidente + puntero laser D

Ruta: Ajustes » Sensores » Seguimiento de bordes por video (VED) » Control de la luz
» Trasluz A + 4x luz incidente + puntero laser D

Parametro

Explicacion

Salida analégica para trasluz

Salida analégica para segmento
delantero

Salida analégica para segmento
trasero

Salida analégica para segmento
izquierdo

Salida analégica para segmento
derecho

Asignacion de las salidas analégicas para segmentos de luz
incidente y trasluz segun la asignacion de las patillas

Valor estandar: No conectado

Salida digitar para el puntero
laser

Asignacion de la salida digital para puntero laser segun la asigna-
cion de las patillas

Valor estandar: No conectado

Luz transmitida AD + 4 x luz incidente AD + luz coaxial AD +

tiempo de exposicion

Ruta: Ajustes » Sensores P Seguimiento de bordes por video (VED) » Control de la luz
» Luz transmitida AD + 4 x luz incidente AD + luz coaxial AD + tiempo de exposicion

Parametro

Explicacion

Luz transmitida

Configuracién del trasluz

Luz incidente

Configuracion de la luz incidente

Luz coaxial

Configuracion de la luz coaxial

Tiempo de exposicion de la
camara

Configuracion del tiempo de exposicion de la cdmara
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Luz transmitida

Parametro Explicacion

Funcién Utilizacion del trasluz
® Ajustes: ON u OFF
® Ajuste estandar: ON

Salida digital Asignacion de la salida digital para la iluminacion segun la asigna-
cion de las patillas

Valor estandar: No conectado

Salida analégica Asignacion de la salida analogica para la iluminacion segun la
asignacion de las patillas

Valor estandar: No conectado

Tension de red minima Tension minima que se entrega en la salida analégica
seleccionable ® Rango de ajuste: 0 mV ... 9900 mV

® Valor estandar: 0
Tension de red maxima Tensién méaxima que se entrega en la salida analdgica
seleccionable = Rango de ajuste: 100 mV ... 10000 mV

= Valor estandar: 10000
Valor de umbral del control Valor umbral para el regulador deslizante en % del rango de
deslizante para "luz apagada” regulacion a partir del cual la luz se activa o desactiva

= Rango de ajuste: 0 ... 100
® Valor estandar: 5

HEIDENHAIN | QUADRA-CHEK 3000 | Instrucciones de funcionamiento | 02/2020 499



500

Luz incidente

Configuraciones | Sensores

Parametro

Explicacion

Funcion

Utilizaciéon del luz incidente
B Ajustes: ON u OFF
®  Ajuste estandar: ON

Salida digital para segmento
delantero

Salida digital para segmento
trasero

Salida digital para segmento
izquierdo

Salida digital para segmento
derecho

Asignacion de las salidas digitales para los segmentos de la luz
incidente segun la asignacién de las patillas

Valor estandar: No conectado

Salida analégica para segmento
delantero

Salida analégica para segmento
trasero

Salida analégica para segmento
izquierdo

Salida analégica para segmento
derecho

Asignacion de las salidas analégicas para los segmentos de la luz
incidente segun la asignacién de las patillas

Valor estandar: No conectado

Tensiéon de red minima
seleccionable

Tensién minima que se entrega en la salida analdgica
= Rango de ajuste: 0 mV ... 9900 mV
® Valor estandar: 0

Tensiéon de red maxima
seleccionable

Tensién méaxima que se entrega en la salida analdgica
= Rango de ajuste: 100 mV ... 10000 mV
= Valor estandar: 10000

Valor de umbral del control
deslizante para "luz apagada”

Valor umbral para el regulador deslizante en % del rango de
regulacién a partir del cual la luz se activa o desactiva

® Rango de ajuste: 0... 100
® Valor estandar: 5
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Luz coaxial

Parametro Explicacion

Funcién Utilizaciéon de la luz coaxial
® Ajustes: ON u OFF
®  Ajuste estandar: ON

Salida digital Asignacion de la salida digital para la iluminacion segun la asigna-
cion de las patillas

Valor estandar: No conectado

Salida analégica Asignacion de la salida analdgica para la iluminacion segun la
asignacion de las patillas

Valor estandar: No conectado

Tension de red minima Tensién minima que se entrega en la salida analégica
seleccionable ® Rango de ajuste: 0 mV ... 9900 mV

® Valor estandar: 0
Tension de red maxima Tensién méaxima que se entrega en la salida analdgica
seleccionable = Rango de ajuste: 100 mV ... 10000 mV

= Valor estandar: 10000
Valor de umbral del control Valor umbral para el regulador deslizante en % del rango de
deslizante para "luz apagada” regulacion a partir del cual la luz se activa o desactiva

® Rango de ajuste: 0... 100
B Valor estandar: 5

Tiempo de exposicion de la camara

Parametro Explicacion

Funcion Utilizacion del tiempo de exposicién de la cdmara
® Ajustes: ON u OFF
® Ajuste estandar: ON

Tiempo de exposicion minimo Tiempo minimo durante el cual la luz puede incidir sobre el
sensor para la captura de la imagen

B Rango de ajuste: Depende de la cdmara conectada

Tiempo de exposicion maximo Tiempo maximo durante el cual la luz puede incidir sobre el
sensor para la captura de la imagen

® Rango de ajuste: Depende de la cdmara conectada

o El Tiempo de exposicion minimo y Tiempo de exposicion maximo
definen el rango de ajuste del regulador deslizante para el tiempo de
exposicion en la iluminacion.
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15.3.10 Ajuste del contraste

Configuraciones | Sensores

Ruta: Ajustes » Sensores » Seguimiento de bordes por video (VED) » Ajuste del contraste

Parametro

Barra de contraste

Explicacion

Muestra en la zona de trabajo el regulador deslizante Barra de
contraste con el que se puede adaptar de forma continua el
valor umbral de contraste

Ajustes:

B ON: se muestra la barra de contraste

B OFF: no se muestra la barra de contraste

® Valor estandar: OFF

Informacion adicional: "Barra de contraste’, P4gina 107

Es posible modificar el umbral
de contraste para todos los
usuarios

Determina qué usuarios pueden adaptar el valor umbral de
contraste en la barra de contraste. Si no existe autorizacién, la
barra de contraste se mostrara pero no se podrd modificar

Ajustes:

B ON: todos los usuarios pueden adaptar el valor umbral de
contraste en la barra de contraste

B OFF: solo los usuarios de tipo OEM o Setup pueden adaptar el
valor umbral de contraste en la barra de contraste

= Valor estandar: ON

Alinear la barra de contraste

Determina cémo se mostrara la barra de tareas en la zona de
trabajo

Ajustes:

® Vertical: alineacion vertical de la barra de contraste

B Horizontal: alineacién horizontal de la barra de contraste
B Valor estandar: Horizontal

Algoritmo de los bordes

Definicion del contraste para el reconocimiento de los bordes

Ajustes:

® Primer borde: La primera transicion del contraste reconocida,
que es igual o superior al valor umbral del contraste, se
determina como borde

® Esquina mas puntiaguda: La transiciéon del contraste mas
fuerte, que es igual o superior al valor umbral del contraste,
se determina como borde

= Automatico: el valor umbral de contraste se calculara auto-
maticamente durante cada medicion. El calculo de aristas se
realiza mediante el algoritmo de aristas Primer borde

= Valor estandar: Primer borde

Contraste

Muestra el contraste minimo y maximo determinado en el proce-
so de aprendizaje. El rango de busqueda de la herramienta de
medicion VED se evaluara en la imagen en directo

Valor umbral de contraste para
la deteccion de los bordes

Valor umbral para el contraste a partir de cuando una transicion
se reconoce como borde

® Rango de ajuste: 0 ... 255
= Valor estandar: 0
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Parametro Explicacion

Umbral de contraste de la Umbral de contraste, a partir del cual la herramienta de medicion
herram. de medicién Auto- Contorno automatico reconoce una transicién como borde
Kontur ® Rango de ajuste: 0 ... 255

= Valor estandar: O

Proceso de aprendizaje Proceso de aprendizaje para la determinacién del umbral de
contraste para el reconocimiento de bordes y para la herramienta
de mediciéon Contorno automatico

15.3.11 Compensacion del campo de vision

Ruta: Ajustes » Sensores » Seguimiento de bordes por video (VED)
» Compensacion del campo de vision

La Compensacién del campo de visién compara las desviaciones relativas a la
calidad de la lente (curvatura de la lente).

Parametro Explicacion
Compensacion Se compensaran las desviaciones del campo visual
Ajustes:

B ON: la compensacion esté activa
® OFF: la compensacién no esta activa
= Valor estandar: OFF

Nivel de aumento Lista de las ampliaciones disponibles

Informacion adicional: "Ampliaciones’, Pagina 496
Numero de los puntos de Numero de puntos de medicion para la compensacion de errores
correccion en ambos ejes (X e Y) del sistema de medida

B Rango de ajuste: 3... 11 (XeY)
® Valor estandar: 5 (X e Y)

Tabla de puntos de apoyo Abre la tabla de puntos de apoyo para la edicion manual

Proceso de aprendizaje El proceso de aprendizaje para la determinacion de los valores de
compensacion se inicia
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15.3.12

15.3.13

504

Tamafnho de pixel

Configuraciones | Sensores

Ruta: Ajustes » Sensores P Seguimiento de bordes por video (VED) » Tamaiio de pixel

Parametro

Nivel de aumento

Explicacion

Lista de las ampliaciones disponibles
Informacion adicional: "Ampliaciones’, Pagina 496

Diametro de la normal de
calibracion

Diametro protocolizado del circulo en la normal de calibracién
Rango de ajuste

= Milimetros: 0,00001 mm ... 50 mm

= Pulgadas: 0,0000004" ... 2"

Valor estandar:

E Milimetros: 1.0000

® Pulgadas: 0,039370

Tamafo de los pixeles

Tamano de pixel del sistema calculado
Rango de ajuste

= Milimetros: 0,00001 mm ... 5 mm
® Pulgadas: 0,0000004" ... 0,2"
Valor estandar:

= Milimetros: 1.0000

® Pulgadas: 0,0393700787

Proceso de aprendizaje

Proceso de aprendizaje para la determinacion del Tamano de los
pixeles para el Nivel de aumento seleccionado

Compensacion de error paracentrica y parafocal

Ruta: Ajustes » Sensores » Seguimiento de bordes por video (VED) »
Compensacion de error paracentrica y parafocal

Compensacion de error paracentrica y parafocal compara las desviaciones de
posicién originadas por un objetivo con ajustes de ampliaciéon. La compensacién de
errores paracéntrica compara desviaciones de los ejes X e Y. La compensacion de
errores parafocal compara desviaciones del eje Z.

Parametro

Compensacion

Explicacion

Al adaptar ampliaciones se compensaran las influencias mecani-
cas

Ajustes:

B ON: la compensacion esta activa

B OFF: la compensacion no esta activa

® Valor estandar: OFF

Ampliacion de la referencia

Seleccién de la ampliacion de referencia
Informacidn adicional: "Ampliaciones’, Pagina 496

Desviaciones de la ampliacion

Visualizacién de las desviaciones calculadas en el proceso de
aprendizaje por eje para cada ampliacion disponible

Proceso de aprendizaje

Proceso de aprendizaje para calcular el factor de compensacion
para todas las ampliaciones disponibles
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15.3.14

15.3.15

15.3.16

Alineacion de la camara

Ruta: Ajustes » Sensores » Seguimiento de bordes por video (VED) » Alineacion de la caAmara
Parametro Explicacion
Rotacién de la caAmara Compensacion de la rotacion de la cdmara condicionada por el

montaje mecanico
B Rango de ajuste: -5° ... +5 °
B Valor estandar: 0°

Proceso de aprendizaje Proceso de aprendizaje para la determinacién de la Alineacion
de la camara

Escala de la imagen en la zona de trabajo

Ruta: Ajustes » Sensores » Seguimiento de bordes por video (VED) »
Escala de la imagen en la zona de trabajo

Parametro Explicacion

Escalamiento Activar la puesta en escala de la imagen en la zona de trabajo: la
imagen de la cdmara se reducira en la zona de trabajo segun el
factor de escala

m  Ajustes: ON u OFF
® Ajuste estandar: OFF

Factor de escala Factor segun el cual se reducird la imagen de la camara en la
zona de trabajo

B Rango de ajuste: 0,00001 ... 1,00000
® Valor estandar: 1.00000

Configuracion general (Herramientas de medicion)

Ruta: Ajustes » Sensores P Seguimiento de bordes por video (VED)
» Herramientas de medicion » Configuracion general

Parametro Explicacion

Todos los usuarios tienen la Determina para qué usuarios es visible el didlogo Ajustes, en
posibilidad de modificar la el cual se pueden adaptar los ajustes de la herramienta de
configuracion de la herramienta  medicion

de medicion Ajustes:

B ON: elemento de mando visible para todos los usuarios

B OFF: elemento de mando solo visible para usuarios de tipo
OEM o Setup

B Valor estandar: ON

Informacion adicional: "Elementos de mando para la medicion
con un sensor VED", P4gina 91
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15.3.17

15.3.18

15.3.19

506

Configuraciones | Sensores

Seguimiento de bordes 6ptico (OED)

Ruta: Ajustes » Sensores » Seguimiento de bordes 6ptico (OED)

Parametro Explicacion

Ampliaciones Definicién de las ampliaciones disponibles en la maquina de
medicion

Informacion adicional: "Ampliaciones’, Pagina 506

Ajuste del contraste Ajustes y valores de medicion para la determinacion de la inten-
sidad de luz

Informacion adicional: "Ajuste del contraste", P4dgina 506

Ajustes de valor umbral Determinar desde cudndo se acepta una transicion claro-oscuro
como arista

Informacion adicional: "Ajustes de valor umbral", Pagina 507

Ajuste del decalaje Determinar qué offset entre la cruz reticular y el sensor OED
debera incluirse en los calculos de la captura del punto

Informacion adicional: "Ajuste del decalaje", P4gina 507

Ampliaciones
Ruta: Ajustes » Sensores P Seguimiento de bordes 6ptico (OED) » Ampliaciones

Si hay un sensor 6ptico activo, puede configurar varias ampliaciones. Para cada
una de las ampliaciones épticas existentes en la maquina de mediciéon debe
configurarse un Nivel de aumento en el equipo. Para medir, la ampliacién 6ptica
debe coincidir con la ampliacion configurada en el equipo.

Parametro Explicacion

Ampliaciones Definicién de las respectivas ampliaciones

Ampliacion estandar: OED Zoom 1 ® Introduccion para Descripcion y Abreviatura para el menu
de acceso rapido: por lo menos un carécter

® Ajuste estédndar: OED Zoom 1y OZ1
+ Anadir una nueva ampliacion

Ajuste del contraste

Ruta: Ajustes » Sensores » Seguimiento de bordes 6ptico (OED) » Ajuste del contraste
Parametro Explicacion
Intensidad Visualizacion de la intensidad luminica medida de la referencia (R)

y el apantallado (S)
B Rango de ajuste: 0 ... 4095

Tiempo de estabilizacion Duracion de la medicién para registrar los valores de intensidad
luminica para la referencia (R) y el apantallado (S)

B Rango de ajuste: 0 ms... 300 ms

Ampliaciones Seleccion de la ampliacion a la que se refieren los siguientes
ajustes y el proceso de aprendizaje
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15.3.20

15.3.21

Parametro

Intensidad de destino

Explicacion

Intensidad luminica buscada de la referencia (R) y el apantallado
(S)

B Rango de ajuste: 0 ... 4095

Amplificacion

Factor de ganancia para la referencia (R) y el apantallado (S)
B Rango de ajuste: 0 ... 255

Proceso de aprendizaje

Ajustes de valor umbral

Iniciar inicia el proceso de aprendizaje para determinar los
ajustes de contraste dptimos

Ruta: Ajustes » Sensores P Seguimiento de bordes 6ptico (OED) » Ajustes de valor umbral

Parametro

Tiempo de estabilizacion del
valor umbral

Explicacion

Tiempo de espera al modificar el valor umbral
® Rango de ajuste: 0 ms... 300 ms

Nivel de aumento

Seleccién de la ampliacién a la que se refiere el siguiente ajuste
y el proceso de aprendizaje

Valor umbral

Umbral de conmutacion
B Rango de ajuste: 0 ... 1023

® Valor estandar: valor medio entre el valor claro (intensidad
buscada) y el valor oscuro (valor de mediciéon en el rango
oscuro)

Proceso de aprendizaje

Ajuste del decalaje

Iniciar inicia el proceso de aprendizaje para determinar el valor
umbral 6ptimo para el reconocimiento de aristas

Ruta: Ajustes » Sensores » Seguimiento de bordes 6ptico (OED) » Ajuste del decalaje

Parametro

Decalaje actual

Explicacion

Visualizacién de la desviacion de posicion calculada en el proceso
de aprendizaje entre el sensor OED vy la cruz reticular para ambos
ejesXeY

Nivel de aumento

Lista de las ampliaciones disponibles para seleccionar la amplia-
cion a la que se refiere el valor Decalaje actual
Informacion adicional: "Ampliaciones", Pagina 506

Tolerancia del diametro del
circulo

Desviacion admisible entre ambos didmetros del circulo medidos
en el proceso de aprendizaje

B Rango de ajuste: 0.001 ... 1,000
= Valor estdndar: 0.200

Si el diametro del circulo medido en el proceso de aprendizaje
sobrepasa la tolerancia indicada, se emitird un mensaje de error.,

Proceso de aprendizaje

Iniciar inicia el proceso de aprendizaje para calcular el offset
entre el sensor OED vy la cruz reticular
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15.3.22 Palpador digital (TP)

15.3.23

508

Ruta: Ajustes » Sensores P Palpador (TP)

Parametro Explicacion

Calibracioén Configuracion de la calibracion
Informacion adicional: "Calibraciéon”, Padgina 508

Probe head Configuracion de la sonda de palpacion
Informacion adicional: "Probe head", P4gina 509

Probe body Definicién del cuerpo de palpacion
Informacion adicional: "Probe body", P4gina 510

Styli Definicion de los vastagos de palpacion
Informacion adicional: "Styli", Pagina 510

Calibracion

Ruta: Ajustes » Sensores » Palpador (TP) » Calibracion

Parametro Explicacion

Diameter of calibration sphere Diametro protocolizado de la bola
Rango de ajuste
= Milimetros: 0,00001 mm ... 50 mm
® Pulgadas: 0,0000004" ... 2"
Valor estandar:
E Milimetros: 1.0000
® Pulgadas: 0,039370

Reset calibration data for all Restaurar los ajustes a los ajustes bésicos
touch probes
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15.3.24 Probe head

Ruta: Ajustes » Sensores P Palpador (TP) » Probe head

Parametro Explicacion

Probe head Ajustes:
B Fijo: Sonda de palpacién con angulo fijo

® Indexed swiveling: sonda de palpacion giratoria en ciertos
pasos angulares

= Non-indexed swiveling: sonda de palpacién giratoria
libremente

® Valor estandar: Fijo

0 Al seleccionar Indexed swiveling aparecen los
siguientes ajustes adicionales.

Axis A Adjustment range (°) Rango de ajuste de la sonda de palpacion en el eje A
Rango de ajuste:
B Limite inferior (L): -360° ... 18°
® | imite superior (U): 180° ... 360°
Ajuste estandar:
= L:0°
= U:180°
Axis A Step size (°) Ancho del paso de la sonda de palpacion en el eje A
Rango de ajuste: 1° ... 360°
Ajuste estandar: 15°

Axis B Adjustment range (°) Rango de ajuste de la sonda de palpaciéon en el eje B
Rango de ajuste:
= Limite inferior (L): -360° ... 180°
B |imite superior (U): 180° ... 360°
Ajuste estandar:
= L:-180°
= U: 180°
Axis B Step size Ancho del paso de la sonda de palpaciéon en el eje B
Rango de ajuste: 1 ... 360°
Ajuste estandar: 15°
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15.3.25 Probe body

15.3.26

510

Configuraciones | Sensores

Ruta: Ajustes » Sensores P Palpador (TP) » Probe body

Parametro

Explicacion

Tipo

Ajustes:

® Triggered: cuerpo de palpacién con activacion de sefal al
desviarse

® Hard: cuerpo de palpacion rigido
= Valor estandar: Triggered

Evaluacion de la sefal de
disponibilidad

Styli

Se evalla la sefnal de disponibilidad del cuerpo de palpacién
Ajustes:

® ON: la evaluacién estéa activa

B OFF: la evaluacion no esta activa

B Valor estandar: ON

Ruta: Ajustes » Sensores P Palpador (TP) » Styli

Parametro Explicacion

+ Anadir un nuevo vastago de palpacion
Nombre Denominacioén arbitraria del vastago de palpacién
Tipo Geometria del vastago de palpacion

Ajustes:

B Straight

= Star

B Valor estandar: Straight
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15.4 A editar

Este capitulo describe ajustes para la configuracion de la captura de puntos de
medicion.

15.4.1 Configuracion general (Elementos)

Ruta: Ajustes » A editar » Configuracion general

Parametro Explicacion

Numero de puntos de medicion Determinacion de si el numero de puntos de medicién para cada
elemento esté preestablecido o si es libremente seleccionable

Ajustes:

® Libre: Numero de puntos de medicién libremente selec-
cionable

® Fijo: Numero de puntos de medicion preestablecido
B Ajuste estandar: Libre

Distancias Representacion de la distancia del punto de medicion
Ajustes:
B Con signo: Las distancias se indican, dependiendo de la

direccion relativa, con signo "+" o

®  Absoluto: Las distancias se indican, independientemente de
la direccion relativa, sin signo

®  Ajuste estéandar: Con signo

Vista previa del elemento Muestra una ventana con informacion detallada sobre el elemen-
to medido

® Ajustes: ON u OFF
® Ajuste estandar: ON

Informacidn adicional: "Elementos de mando del Inspector”,
Pagina 124

Para cualquier tipo de geometria, se pueden determinar los
pardmetros que se mostraran en la visualizacién del resultado de
la medicién

Informacion adicional: "Tipos de geometrias", Pagina 517

Traverse for closing the Fijacion de después de cual recorrido se cierra automaticamente
measurement result preview la vista previa del resultado de la medicién
Ajuste estandar: 0.5000
Unidad: milimetros o pulgadas (dependiendo del ajuste en el
menu de acceso rapido)

Informacion adicional: "Elementos de mando del Inspector”,
Pagina 124

Sistema de coordenadas Creacion de sistemas de coordenadas
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15.4.2 Sistema de coordenadas

Ruta: Ajustes » A editar » Configuracion general » Sistema de coordenadas

Parametro Explicacion

Generar sistema de coordenadas Establecimiento de si al fijar un nuevo punto cero, se debe crear
automaticamente automaticamente un nuevo sistema de coordenadas. Para ello,
se utiliza la convencion de nomenclatura COS[x]; el valor [x] se
incrementa secuencialmente (COS1, COS2...).
La opciéon también se puede activar en el menu de acceso
rapido.
® Ajustes: ON u OFF
® Ajuste estédndar: OFF

15.4.3 Filtro de puntos de medicion

Ruta: Ajustes > A editar » Filtro de puntos de medicion
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Explicacion del filtro de puntos de medicion

El filtro de puntos de medicion permite un filtrado automatico e impide que
suciedad en el objeto de medicion o en la dptica del sistema de medida falseen el
resultado de la medicion.

General S ) B o
< Filtro de puntos de medicién
A\ Sensores @
Filtro de puntos de medicién ON
ety @ §
Umbral de error -
20
Interfe O&
nterfaces L
@ Intervalo de confianza (x0) e
0..10
Usuario {O\
Cuota % minima para el valor a mantener 5
0% ... 100 %
Ejes ®'
Servicio técnico %
Run-In Test
0,

Figura 124: Ajustes del filtro de puntos de medicion

El filtro de puntos de medicion identifica valores atipicos en la nube de puntos de
medicion basadndose en los siguientes criterios:

® Umbral de error

B [ntervalo de confianza (+xo)

= Cuota % minima para el valor a mantener

Los puntos de medicién filtrados no entran en el célculo de un elemento.

El filtro de puntos de medicion puede utilizarse para los siguientes tipos de
elemento:

= Par

m Circulo

Cono

Cilindro
Esfera

Plano

B Arco de circulo
= Ellipse

® Ranura

® Rectangulo
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Filtro Umbral de error

El filtro Umbral de error especifica la desviacion maxima permitida por punto de
medicion.

Desviacion = distancia en angulo recto al elemento

Figura 125: Representacion esquematica de la forma
con la nube de puntos y las desviaciones

1 Desviacién maxima permitida

Filtro Intervalo de confianza (+xo)

S

+ 1 Sigma

l\
*+ 2 Sigma

Figura 126: Representacion esquematica del intervalo de confianza

Con dispersién de desviaciones se dara por sentado una distribucién normal. El
valor medio corresponde a la media de todas las desviaciones.

El filtro Intervalo de confianza (+xc) limita una zona que influird en el célculo. Los
limites del intervalo de confianza corresponden a la desviacién estandar (sigma)
multiplicada por el factor sigma:

Intervalo de confianza = factor sigma * sigma

Al introducir el factor sigma en el campo Intervalo de confianza (+xc) podra
influir en la amplitud del intervalo de confianza.

Ejemplo: si selecciona el factor sigma 2, el intervalo de confianza incluira
aproximadamente el 95% de todos los valores.
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Filtro Cuota % minima para el valor a mantener

Para evitar que el resultado de medicidon no sea mas representativo, deberian
mantenerse la mayor parte de los puntos de medicién. Con el filtro Cuota %
minima para el valor a mantener puede definir qué porcentaje de todos los
puntos de medicién debe influir en el célculo.

Procedimiento de filtrado: procedimiento gaussiano Least-Square-Best-Fit

Los valores atipicos se calcularan y filtrardn segun el procedimiento Least-Square-
Best-Fit:

1

El elemento se calculara en todos los puntos de medicion. Para ello se utilizara
la compensacién gaussiana independientemente de qué procedimiento de
compensacion haya seleccionado para el elemento

El punto de medicién con la mayor desviacién se comprobara segun los
criterios de filtrado:

B | a desviacién es mayor que el valor en el campo Umbral de error

® | adesviacion esta fuera del intervalo de confianza si el punto se filtra, la
Cuota % minima para el valor a mantener no se quedara por debajo

® S la desviacién cumple todos los criterios, el punto se filtrara

El elemento y el intervalo de confianza se calculardn de nuevo basédndose en
los puntos que restantes (compensacion gaussiana)

El proceso se repetira punto por punto, partiendo siempre de la desviacién mas
grande

El proceso finaliza en cuanto una desviacion del Umbral de error queda por
debajo o dentro del intervalo de confianza o en cuanto la Cuota % minima para
el valor a mantener queda por debajo

El dltimo punto comprobado se conservara

El elemento se calculara con el procedimiento de compensacién que haya
seleccionado para el elemento. Para ello ya no se filtrardn mas puntos

Representacion en el histograma

Representacion Explicacion

Blanco El punto de medicion entrara en el célculo. La desviacién es
menor que el limite de error y entra en el intervalo de confianza.

Rojo El punto de medicién entraré en el célculo. La desviacion es
mayor que el limite de error y queda fuera del intervalo de
confianza.

Gris El punto de medicién se ha filtrado y no entra en el célculo.

0 El filtro de puntos de medicion siempre utiliza la compensacion

gaussiana, independientemente del procedimiento de compensacién
seleccionado. Tenga en cuenta que el calculo de valores atipicos se
diferencia en funcién del procedimiento de compensacion, lo que puede
conllevar a resultados diferentes.

Informacion adicional: "Procedimiento de compensacién®, Padgina 400
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Ajustes del filtro de puntos de medicion

Parametro

Explicacion

Filtro de puntos de medicion

Identificacion automatica de valores atipicos en la nube de
puntos de medicién teniendo en cuenta los siguientes criterios
de filtrado

® Ajustes: ON u OFF
® Ajuste estandar: ON

Umbral de error

Criterio del filtro

Introduccion de la desviacion max. permitida por punto de
medicién del elemento calculado

B Rango de ajuste: = 0 (Milimetros o Pulgadas)
® Ajuste estandar: 0,0030 mm o 0,0001181"

Intervalo de confianza (+xo)

Criterio del filtro

Introduccién del factor sigma para el célculo del intervalo de
confianza

= Rango de ajuste: 0 ... 10
® Valor estandar: 2.0000

Cuota % minima para el valor a
mantener

Measure Magic

Ruta:

Criterio del filtro

Introduccion de la traslacién minima de todos los puntos de
medicién que deberan consultarse para el célculo del elemento

® Rango de ajuste: 0% ... 100 %
B Valor estandar: 75 %

Ajustes > A editar > Measure Magic

Parametro

Explicacion

Relacién max. de error de
geometria

Desviacion de forma méaxima admisible en relacién con la dimen-
sion principal en el reconocimiento de un elemento

® Rango de ajuste: 20
B Valor estandar: 0,0500

Angulo minimo para un arco de
circulo

Angulo minimo en el reconocimiento de un arco de circulo
® Rango de ajuste: 0° ... 360°
= Valor estandar: 15.000

Angulo maximo para un arco de
circulo

Angulo maximo para el reconocimiento de un arco de circulo
® Rango de ajuste: 0° ... 360°
= Valor estandar: 195.000

Longitud de linea minima

Longitud minima en el reconocimiento de una linea
® Rango de ajuste: 20
= Valor estédndar: 0,0010

Excentricidad minima de la
elipse

Ratio de los dos ejes principales para el reconocimiento de una
elipse

® Rango de ajuste: 20
= Valor estédndar: 0,5000
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15.4.5 Tipos de geometrias

Ruta: Ajustes » A editar » Punto, recta,...

Parametro Explicacion

Numero minimo de puntos para Numero de puntos que deben aceptarse como minimo para
una medicion medir el elemento respectivo
Informacion adicional: "Resumen del nimero minimo de
puntos para una medicién", Pagina 517

Vista previa del elemento Lista de los parametros que se pueden mostrar en la vista previa
del resultado de medicién para el elemento correspondiente

®  Ajustes para cada parametro: ON u OFF

® Ajuste estandar: ON
(Excepcién: Visualizacién del valor de las coordenadas Z)

Informacion adicional: "Resumen de los pardmetros de la vista
previa del resultado de medicién’, Pagina 518

Resumen del nimero minimo de puntos para una medicion

Tipo de geometria Configuraciones

Punto ® Rango de ajuste: 1... 100
= Valor estandar: 1

Par = Rango de ajuste: 2 ... 100
® Valor estandar: 2

Circulo = Rango de ajuste: 3 ... 100
® Valor estandar: 3

Cono B Rango de ajuste: 6 ... 100
= Valor estandar: 6

Cilindro B Rango de ajuste: 6 ... 100
= Valor estandar: 6

Esfera ® Rango de ajuste: 4 ... 100
® Valor estandar: 4

Plano ® Rango de ajuste: 3 ... 100
B Valor estandar: 3

Arco de circulo ® Rango de ajuste: 3 ... 100
= Valor estandar: 3

Ellipse = Rango de ajuste: 5 ... 100
® Valor estandar: 5

Ranura = Rango de ajuste: 5 ... 100
= Valor estédndar: 5

Rectangulo B Rango de ajuste: 5 ... 100
® Valor estandar: 5

Centro de gravedad ® Rango de ajuste: 3 ... 100
B Valor estandar: 3
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Tipo de geometria Configuraciones

Plano de referencia B Rango de ajuste: 3 ... 100
B Valor estandar: 3

Reference cone ® Rango de ajuste: 6 ... 100
® Valor estandar: 6

Reference cylinder = Rango de ajuste: 6 ... 100
= Valor estandar: 6

Alineacion = Rango de ajuste: 2 ... 100
® Valor estandar: 2

Distancia B Rango de ajuste: 2 ... 100
= Valor estandar: 2

Angulo ® Rango de ajuste: 4 ... 100
= Valor estédndar: 4

Resumen de los parametros de la vista previa del resultado de medicion
Para cualquier tipo de geometria, se pueden determinar los parametros que

se mostraran en la visualizacién del resultado de la medicion. Los parametros

disponibles dependen del correspondiente tipo de geometria.

La vista previa del resultado de mediciéon puede contener los siguientes

parametros:

Parametro Explicacion

Visualizacién del valor de las coordenadas X
Ajuste estandar: ON

.
N

Visualizacién del valor de las coordenadas Y
Ajuste estandar: ON

H

Visualizacion del valor de las coordenadas Z
Ajuste estandar: OFF

Visualizacion de la desviacion de forma
Ajuste estandar: ON

N

Visualizacion del angulo
Ajuste estandar: ON

O

Visualizacion del radio
Ajuste estandar: ON

H

Visualizacién del diametro
Ajuste estandar: ON

=l

Visualizacion del angulo inicial
Ajuste estandar: ON

Visualizacion del angulo final
Ajuste estandar: ON

Visualizacion de la longitud
Ajuste estandar: ON

Visualizaciéon del ancho
Ajuste estandar: ON

=
=~
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Parametro Explicacion

Visualizacion de la superficie
Ajuste estandar: ON

Visualizacién del alcance
Ajuste estandar: ON

Numero de puntos de medicién
(puntos de medicién para el célculo de elementos / los puntos de medicién captura-
dos)

No es configurable, se mostrara de forma estandar

Sistema de coordenadas
No es configurable, se mostrara de forma estandar

Procedimiento de compensacion
No es configurable, se mostrara de forma estandar

Align
No es configurable, se mostrara de forma estandar

Align
No es configurable, se mostrara de forma estandar

Align
No es configurable, se mostrara de forma estandar
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15.5.1

520

Configuraciones | Interfaces

Interfaces

Este capitulo describe ajustes para la configuracion de redes, unidades de red y
memorias masivas USB.

Red

Ruta: Ajustes » Interfaces » Red » X116 o X117

o Dirfjase al administrador de la red para conocer los ajustes de red
correctos para la configuracion.

Parametro Explicaciéon
Direccion MAC Direccion del Hardware inequivoca del adaptador de red
DHCP Direccion de red del dispositivo, asignada dinamicamente

® Ajustes: ON u OFF
® Valor estandar: ON

Direccién IPv-4 Direccion de red con cuatro bloques de cifras

Con DHCP activado, la direccion de red se asigna automatica-
mente o puede registrarse manualmente

® Rango de ajuste: 0.0.0.1 ... 255.255.255.255

Mascara de subred IPv-4 Identificacién dentro de la red con cuatro bloques de cifras

Con DHCP activado, la mascara de subred se asigna automatica-
mente o puede registrarse manualmente.

® Rango de ajuste: 0.0.0.0 ... 255.255.255.255

Gateway estandar IPv-4 Direccién de red del Router que conecta una red

0 Con DHCP activado, la direccion de red se asigna
automaticamente o puede registrarse manualmente.

® Rango de ajuste: 0.0.0.1 ... 255.255.255.255

IPv6-SLAAC Direccion de red con modo ampliado

Unicamente es necesaria en el caso de que esté contemplado
en lared

® Ajustes: ON u OFF
B Valor estandar: OFF

Direccién IPv-6 Con IPv6-SLAAC activo, se asigna automaticamente
Longitud de prefijo de subred Prefijo de subred en redes IPv6

IPv-6

Gateway estandar IPv-6 Direccion de red del Router que conecta una red
Servidor DNS preferido Servidor primario para la conversién de la direccion P
Servidor DNS alternativo Servidor opcional para la conversion de la direccién IP
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15.5.2 Unidad de red

Ruta: Ajustes » Interfaces » Unidad de red

o Dirijase al administrador de la red para conocer los ajustes de red
correctos para la configuracion.

Parametro Explicacion

Nombre Nombre de la carpeta para visualizacion en la gestion de ficheros
Valor estandar: Share (no se puede modificar)

Direccion IP del servidor o Nombre o direccién de red del servidor

Hostname

Carpeta autorizada Nombre de la carpeta autorizada

Nombre de usuario Nombre del usuario autorizado

Contrasefia Contrasena del usuario autorizado

Visualizar contraseia Visualizacién de la contrasena en texto de lenguaje conversacio-
nal

® Ajustes: ON u OFF
= Valor estandar: OFF

Opciones de la unidad de red Configuracion de la Autentificacion para la codificacién de la
contrasena en la red

Ajustes:

Ninguna

Autenificacion Kerberos V5
Autenificacion Kerberos V5 y firma de paquete
Hasching namero clave NTLM

Hasching namero clave NTLM con firma
Hasching numero clave NTLMv2

Hasching namero clave NTLMv2 con firma
Valor estandar: Ninguna

Configuracion de las Opciones de union
Ajustes:

® Valor estandar: nounix,noserverino
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15.5.4

522

usB

Configuraciones | Interfaces

Ruta: Ajustes » Interfaces » USB

Parametro

Explicacion

Reconocer automaticamente
almacena. masivo USB

conectado

RS-232

Reconocimiento automatico de una memoria USB
® Ajustes: ON u OFF
® Ajuste estandar: ON

Ruta: Ajustes » Interfaces » RS-232 »X31, X32, X33, X34

Se muestran los pardmetros del conector RS-232.

Parametro

Explicacion

Velocidad en baudios

Configuracion de la velocidad de transferencia
Rango de ajuste: 1 ... 115200

Bits de datos

Seleccion de la cantidad de bits de datos
Ajustes:
= 5 Bit
= 6 Bit
= 7 Bit
= 8 Bit

Paridad

Seleccion de los bits de paridad con fines de control
Ajustes:

= Ninguna

Par

Impar

Space

Mark

Stoppbits

Seleccioén de los bits de parada para la sincronizacion
Ajustes:
= 1 Bit
= 2 Bit

Control de flujo

Seleccioén del tipo de control del flujo de datos
Ajustes:

= Ninguna

® Hardware

= Xon/Xoff
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15.5.5 Transmision de datos

Ruta: Ajustes » Interfaces » Transmision de datos

Parametro Explicacion

RS-232 Seleccioén de la interfaz serie
Ajustes:

Ninguno

X31

X32

X33

X34

Valor estandar: Ninguno

Formato de datos para la Seleccion del formato de datos para la transmisiéon de los valores
transmision de datos de medicién

Ajustes:

= Standard

® Steinwald

® MyFormat1 (copia original)

B En caso necesario, formatos de datos propios
Valor estandar: Standard

15.5.6 Lector de codigos de barras

Ruta: Ajustes » Interfaces » Lector de cédigos de barras
Parametro Explicacion
Aparato Activacion del lector de codigos de barras

® Ajustes: ON u OFF
®  Ajuste estandar: OFF

Ajuste de filtrado 1 NUmero de caracteres que se recortaran al principio del cédigo
® Rango de ajuste: 0 ... 100

B Valor estandar: 21
Se recortaran los primeros 21 caracteres del codigo

Ajuste de filtrado 2 NUmero de caracteres que se entregaran
® Rango de ajuste: 0... 100

B Valor estandar: 10
En total, se entregaran 10 caracteres del codigo, los
siguientes caracteres se recortaran

Datos primarios del cédigo de Visualizacion de todos los caracteres del codigo de prueba

prueba escaneado (sin filtrar)

Datos de uso del cédigo de Visualizacion de los caracteres filtrados del cédigo de prueba

prueba escaneado correspondientes a Ajuste de filtrado 1 y Ajuste de
filtrado 2

Zona de pruebas Campo de texto y codigo de prueba con cuyos ajustes puede

comprobarse el lector de cédigo de barras
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WLAN-Hotspot

Configuraciones | Interfaces

Ruta: Ajustes » Interfaces » WLAN-Hotspot

esta funcion.

o El firmware actual de los equipos de esta serie constructiva no soporta

Funciones de conmutacioén

Ruta: Ajustes P Interfaces » Funciones de conmutacion
Parametro Explicacion
Ejes Configuracién de las entradas para poner a cero todos los ejes o

ejes individuales

Ampliaciones

Configuracion de las entradas para seleccionar ampliaciones en
el equipo

Conmutar unidad para valores
lineales

Conmutar unidad para valores
angulares

Conmutar a «mundo>» el sistema
de coordenadas

Conmutar el niumero de puntos
de medicion

Generar un nuevo programa

Ejecucién de un programa

Borrar todos los elementos

Pulsar botén «Enter»

Pulsar boton «Retroceder»

Borrar el elemento no cerrado

Concluir la captura de puntos de
medicion

Send measurement results of
last feature

Conmutar modo OED

Conmutar herramientas de
medicion

Asignacion de la entrada digital segun la distribuciéon de patillas,
para ejecutar la funcion correspondiente

Ajuste estandar. No conectado
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15.6 Usuario

Este capitulo describe ajustes para la configuracion de usuarios y grupos de
usuarios.

15.6.1 OEM

Ruta: Ajustes » Usuario » OEM

El usuario OEM (Original Equipment Manufacturer) posee el maximo nivel de
autorizacion. Puede realizar la configuracién del Hardware del equipo (p. €.
conexion de sistemas de medida y sensores). Puede establecer usuarios del tipo
Setup y Operator y configurar los usuarios Setup y Operator. El usuario OEM no
puede duplicarse o borrarse. No puede iniciar sesién automaticamente.

Parametro Explicacion Autorizacion de
edicion

Nombre Nombre del usuario -
5 Valor estdandar: OEM

Nombre Nombre del usuario -
® Valor estandar: —

Departamento Departamento del usuario -
= Valor estandar: —

Grupo Grupo del usuario -
B Valor estdndar: oem

Contrasefa Contrasefna del usuario OEM
® Valor estandar: oem

Idioma Idioma del usuario OEM
Iniciar sesion automatica- Al volver a arrancar el dispositivo: Dada de -
mente alta automatica del Ultimo usuario que se

habfa dado del alta
® Valor estdndar: OFF

Eliminar cuenta de usuario Retirar la cuenta del usuario -
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15.6.2 Setup

Ruta: Ajustes » Usuario » Setup

El usuario Setup configura el dispositivo para su uso en el lugar de utilizacion.
Puede colocar usuarios del tipo Operator. El usuario Setup no puede duplicarse o
borrarse. No puede iniciar sesién automaticamente.

Parametro Explicacion Autorizacion de
edicion

Nombre Nombre del usuario -
® Valor estandar: Setup

Nombre Nombre del usuario -
® Valor estandar: —

Departamento Departamento del usuario -
= Valor estandar: —
Grupo Grupo del usuario -
B Valor estandar: setup
Contrasefia Contrasena del usuario Setup, OEM
® Valor estandar: setup
Idioma Idioma del usuario Setup, OEM
Iniciar sesion automatica- Al volver a arrancar el dispositivo: Dada de -
mente alta automatica del Ultimo usuario que se

habfa dado del alta
® Valor estandar: OFF

Eliminar cuenta de usuario Retirar la cuenta del usuario -
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15.6.3 Operator

Ruta: Ajustes » Usuario » Operator

El usuario Operator para ejecutar las funciones basicas del dispositivo.

Un usuario del tipo Operator no puede poner otros usuarios y puede p. €j.
modificar su nombre o su idioma. Un usuario del grupo Operator puede iniciar
sesion automaticamente tan pronto como se haya encendido el equipo.

Parametro Explicacion Autorizacion de
edicion
Nombre Nombre del usuario Operator, Setup, OEM
® Valor estandar: Operator
Nombre Nombre del usuario Operator, Setup, OEM
Departamento Departamento del usuario Operator, Setup, OEM

® Valor estandar: —

Grupo Grupo del usuario -
B Valor estandar: operator

Contrasefia Contrasefa del usuario Operator, Setup, OEM
B Valor estandar: operator

Idioma Idioma del usuario Operator, Setup, OEM

Iniciar sesion automatica- Al volver a arrancar el dispositivo: Dada de Operator, Setup, OEM

mente alta automatica del ultimo usuario que se

habia dado del alta
® Ajustes: ON u OFF
® Valor estdndar: OFF

Eliminar cuenta de usuario  Retirar la cuenta del usuario Setup, OEM

15.6.4 Anadir Usuario

Ruta: Ajustes » Usuario » +

Parametro Explicacion
+ Anadir un nuevo usuario de tipo Operator
Informacion adicional: "Crear y configurar un usuario”,
Pagina 212

No podran afadirse otros usuarios del tipo OEM y Setup.
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15.7 Ejes

Este capitulo describe ajustes para la configuracion de los ejes y los equipos
asignados.

o En funcion de la versiéon del producto, la configuracién y los sistemas
de medida conectados es posible que no estén disponibles todas las
opciones y los parametros descritos.

15.7Z1 Marcas de referencia

Ruta: Ajustes » Ejes B Configuracion general » Marcas de referencia

Parametro Explicacion

Busqueda de la marca de Ajuste de la busqueda de la marca de referencia tras el arranque
referencia tras el arranque del del dispositivo

aparato Ajustes:

® ON: la busqueda de la marca de referencia debe realizarse
después del arranque

® OFF: tras el arranque del dispositivo no se requiere ninguna
busqueda de marca de referencia

B Valor estandar: ON

La interrupcion de la busqueda Fijar si la busqueda de la marca de referencia de todos los tipos
de marcas de referencia es de usuario puede interrumpirse
posible para todos los usuarios Configuraciones

B ON: cada tipo de usuario puede interrumpir la basqueda de la
marca de referencia

®  OFF: unicamente el tipo de usuarioOEM o Setup puede
interrumpir la busqueda de la marca de referencia

® Valor estandar: OFF

Busqueda de la marca de Iniciar inicia la busqueda de la marca de referencia y abre la zona
referencia de trabajo
Estado de la busqueda de la Indicacion de si la busqueda de la marca de referencia se realizd
merca de referencia con éxito

Indicacion:

= Con éxito

= Sin éxito

Estado de la bisqueda de la Indicacion de si la busqueda de la marca de referencia se ha
merca de referencia interrumpido

Indicacion:

mSi

" No
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15.72 Informacion

Ruta: Ajustes » Ejes B Configuracion general » Informacion

Parametro Explicacion

Asignacion a los ejes de las Muestra la asignacion de las entradas de sistemas de medida a
entradas de los sistemas de los ejes

medida

Asignacion a los ejes de las Muestra la asignacion de las salidas analégicas a los ejes

salidas analogicas

Asignacion a los ejes de las Muestra la asignacion de las entradas analdgicas a los ejes
entradas analogicas

Asignacion a los ejes de las Muestra la asignacion de las salidas digitales a los ejes
salidas digitales

Asignacion a los ejes de las Muestra la asignacion de las entradas digitales a los ejes
entradas digitales

o Con los botones Cancelacion pueden volverse a reponer las
asignaciones para las entradas vy salidas.

15.7.3 Funciones de conmutacion

Ruta: Ajustes » Ejes » Configuracién general » Funciones de conmutacién

o Las funciones de conmutacién no deben utilizarse como parte de una
funcién de seguridad.

Parametro Explicacion

Entradas Asignacion de la entrada digital para la iluminacién para la
funcién de conmutacién correspondiente segun la asignacién de
las patillas

Informacion adicional: "Entradas (Funciones de conmutacion)’,
Pagina 530

Salidas Asignacion de la salida digital para la iluminacién para la funcién
de conmutacién correspondiente segun la asignacién de las
patillas

Informacion adicional: "Salidas (Funciones de conmutacion)”,
Pagina 530
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15.74 Entradas (Funciones de conmutacion)

o Las funciones de conmutacién Unicamente se encuentran disponibles
para equipos con el nimero de identificacion .

funcién de seguridad.

o Las funciones de conmutacién no deben utilizarse como parte de una

Ruta: Ajustes » Ejes B Configuracion general » Funciones de conmutaciéon » Entradas

Parametro

Conectar tension de potencia

Explicacion

Asignacion de la entrada digital para la consulta de la tensién de
potencia externa (p. ej., para la maquina controlada)

® Valor estandar: No conectado

Parada de emergencia activa

Asignacion de la entrada digital para consultar si se ha conectado
un interruptor de parada de emergencia

® Valor estandar: No conectado

15.7.5 Salidas (Funciones de conmutacion)

0 Las funciones de conmutacién Unicamente se encuentran disponibles
para equipos con el nimero de identificacion .

o Las funciones de conmutacién no deben utilizarse como parte de una
funcién de seguridad.

Ruta: Ajustes » Ejes » Configuracion general » Funciones de conmutaciéon » Salidas

Parametro

Parada de emergencia

Explicacion

Asignacion de la salida de relé fijada si se produce un error (p.
ej., error de posicionamiento, error de parada) en un eje. El error
provocara que se interrumpa la regulacion de los ejes y que las
salidas analogas configuradas del eje se conecten sin tension.

® Valor estandar: No conectado

Funcién de conmutacion
definida por el usuario

530

Asignacion de la salida de relé que se enciende unos segundos
tras el apagado del equipo. El relé esta conectado a un circuito
con la funcién modal, que conecta el equipo y la maquina herra-
mienta al solicitar esta senal.

El circuito puede acoplar el encendido y apagado del equipo al
encendido y apagado de la maquina herramienta que se va a
controlar.

® Valor estandar: No conectado
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15.7.6

15.7.7
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Compensacion de errores

Ruta:

Parametro

Compensacion de error no lineal

(NLEC)

Ajustes » Ejes B Configuracion general » Compensacion de errores

Explicacion

Las influencias mecéanicas sobre los ejes X y Y se compensan

Compensacion del error de
rectangularidad (SEC)

Las influencias mecéanicas sobre la perpendicularidad de los ejes
X, Yy Z entre si, se compensan

Compensacion del error 3D
(VEC)

Las influencias mecénicas sobre los ejes X, Y y Z y sobre su
perpendicularidad se compensan

Compensacion de error no lineal (NLEC)

Ruta:

Ajustes » Ejes » Configuracién general » Compensacion de errores »

Compensacion de error no lineal (NLEC)

Parametro

Compensacion

Explicacion

Las influencias mecénicas sobre los ejes de la maquina se
compensan

Ajustes:

B ON: la compensacion esta activa

B OFF: la compensacion no esta activa

® Valor estandar: OFF

Numero de los puntos de
correccién

Numero de puntos de medicién para la compensacion de errores
en ambos ejes (X y Y) del sistema de medida

B Rango de ajuste: 1...99 (XeY)
B Valor estandar: 2 (X y Y)

Dist. puntos de correccion

Distancia de los puntos de compensacién sobre los ejes (X y Y)
B Rango de ajuste: 0.00001 mm... 100.00000 mm (X y Y)
B Valor estandar: 1.00000 mm (X y Y)

Leer desviaciones de la norma
de calibraciéon

Lectura de un fichero con las desviaciones de la normal de
calibracion

Importar tabla de puntos de
apoyo

Leer un fichero

m en formato .txt con las indicaciones de posicion de los puntos
de apoyo

® en formato .xml con las indicaciones de posicion de

los puntos de apoyo y las desviaciones de la normal de
calibracion

Exportar tabla de puntos de
apoyo

Guardar un fichero con las indicaciones de posicion de los
puntos de apoyo Y las desviaciones de la normal de calibracion

Tabla de puntos de apoyo

Abre la tabla de puntos de apoyo para la edicion manual

Proceso de aprendizaje

Iniciar inicia el proceso de aprendizaje para la determinacion de
los valores de compensacion

531



15.7.8

15.7.9

532

Configuraciones | Ejes

Parametro Explicacion
Borrar la tabla de puntos de Cancelacion borra todas las desviaciones respecto a los valores
apoyo nominales, incluidas las desviaciones de la normal de calibracion

Los ajustes siguientes se mantienen:
= Nuamero de los puntos de correccion
= Dist. puntos de correccion

Compensacion del error de rectangularidad (SEC)

Ruta: Ajustes » Ejes » Configuracién general » Compensacion de errores »
Compensacion del error de rectangularidad (SEC)

Parametro Explicacion
Plano XY Las influencias mecénicas sobre la perpendicularidad de los ejes
Plano XZ entre si se compensan
® Rango de ajuste: 85° ... 95°
Plano YZ

® Valor estandar: 90

Compensacion del error 3D (VEC)

Ruta: Ajustes » Ejes » Configuraciéon general » Compensacion de errores »
Compensacion del error 3D (VEC)

Parametro Explicacion

Compensacion Las influencias mecénicas sobre los ejes de la maquina y sobre
su perpendicularidad se compensan
Ajustes:

B ON: la compensacion esta activa
B OFF: la compensacion no esta activa
® Valor estandar: OFF

Importar tabla de puntos de Lectura de un fichero con los valores de compensacion (tipo de
apoyo fichero: TXT)
Secuencia de apilamiento Adapta la compensacion de los errores de rotacion a la configu-
racion de la maquina
Ajustes:
B XYZ:

m E| eje X es la base de la configuracion
®m Eleje Y se configura sobre el eje X
m E|eje Z se configura sobre el eje Y

= YXZ:
m E|eje Y es la base de la configuracion
® El eje X se configura sobre el eje Y
m El eje Z se configura sobre el eje X

® Valor estandar: XYZ
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Parametro Explicacion

Desplaz. X Desplaza el campo de compensacién definido en la tabla de
valores de compensacioén en el eje X

Valor estandar: 0,00000 mm

Desplaz. Y Desplaza el campo de compensacion definido en la tabla de
valores de compensacién en el eje Y
Valor estandar: 0,00000 mm

Desplaz. Z Desplaza el campo de compensacion definido en la tabla de
valores de compensacién en el eje Z
Valor estandar: 0,00000 mm

15.7.10 <Nombre del eje> (ajustes del eje)

Ruta: Ajustes » Ejes » <Nombre del eje>

Parametro Explicacion

Nombre del eje Seleccion del nombre del eje que se representa en la vista previa
de posicion

Sistema de medida Configuracién del sistema de medida conectado

Informacidn adicional: "Sistema de medida“, Pagina 534

Compensacion de errores Configuracion de la compensacion de errores lineal LEC o de la
compensacion de errores lineal tramo por tramo SLEC
Informacion adicional: "Compensacion de error lineal (LEC)",
Pagina 541
Informacidn adicional: "Seccién por seccion de la compensa-
cion del error lineal (SLEC)", Pagina 541

0 La compensacién de errores Unicamente esta
disponible si en Tipo de sistema de medida, se
configura Sistema lineal de medida. En el caso
de una configuracidon como Sistema angular de
medida o Medidor de angulo como medidor de
longitud, el equipo desconecta automaticamente la
compensacion de errores.

15.711 EjeQ

Ruta: Ajustes > Ejes » Q

Parametro Explicacion

Nombre del eje Definiciéon del nombre del eje que se representa en la vista
previa de posicion
Ajustes:
= No definido
" Q

B Ajuste estandar: Q
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Parametro Explicacion

Sistema de medida Configuracién del sistema de medida conectado
Informacion adicional: "Sistema de medida", Pagina 534

El eje Q describe el eje giratorio manual de la mesa de medicién y se utilizara en
la medicion del angulo. Si el eje Q esta configurado en el equipo, se puede leer la
posicion del eje Q en el contador o en la vista previa de la posicion.

o El equipo no procesa los valores del eje Q y estos no entran en la
medicion y el célculo de elementos. Por eso los valores no aparecen
ni en la vista de elementos ni pueden entregarse en el resultado de la
medicion.

15.7.12 Sistema de medida

Ruta: Ajustes » Ejes » <Nombre del eje> » Sistema de medida
Ajustes para sistemas de medida con interfaces del tipo EnDat 2.2

Parametro Explicacion
Entrada de los sistemas de Asignacion de la entrada del sistema de medida al eje del dispo-
medida sitivo
Ajustes:
No conectado
X1
X2
X3
X4
Informacion adicional: "Resumen de los equipos"’, Pagina 51

Interfaz Tipo de interfaz reconocido de forma automatica EnDat
Etiqueta del modelo Informacién sobre el sistema de medida obtenida a partir de la
placa de caracteristicas electronica
Diagnosticos Resultados del diagnéstico del sistema de medida
Tipo de sistema de medida Tipo del sistema de medida conectado
Ajustes:

m Sistema lineal de medida: eje lineal

= Sistema angular de medida: Eje rotativo

= Medidor de angulo como medidor de longitud: el eje
giratorio se mostrara como eje lineal

= Valor estandar: Dependiente del sistema de medida
conectado

Traduccién mecanica Para las visualizaciones de un eje giratorio como eje lineal:
recorrido en mm por revolucion

B Rango de ajuste: 0,1 mm... 1000 mm
® Valor estédndar: 1,0

Distancia entre los puntos de Configuracion del offset entre la marca de referencia y el punto
referencia cero

Informacion adicional: "Distancia entre los puntos de referen-
cia", Pagina 540
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Ajustes para sistemas de medida con interfaz del tipo 1V, y 11 pA,,

Parametro Explicacion

Entrada de los sistemas de Asignacion de la entrada del sistema de medida al eje del dispo-
medida sitivo

Ajustes:

No conectado

X1

X2

X3

= X4

Informacion adicional: "Resumen de los equipos", Pagina 51

Senal incremental Sefal del sistema de medida conectado
Ajustes:
= 1 Vpp: senal de voltaje sinusoidal
= 11 pA: sefal de corriente sinusoidal
® Valor estéandar: 1 Vpp

Tipo de sistema de medida Tipo del sistema de medida conectado
Ajustes:
® Sistema lineal de medida: eje lineal
= Sistema angular de medida: Eje rotativo

= Medidor de angulo como medidor de longitud: el eje
giratorio se mostrara como eje lineal

B Valor estandar: Dependiente del sistema de medida
conectado

Periodo de senal Para los sistemas lineales de medida
Longitud de un periodo de sefal

®E Rango de ajuste: 0.001 pm ... 1000000,000 pm
B Valor estandar: 20.000
Numero de impulsos Para los sistemas angulares de medida y la visualizacién de un

eje giratorio como eje lineal.
NUmero de impulsos

® Rango de ajuste: 1 ... 1000000
= Valor estandar: 1000

Proceso de aprendizaje Inicia el proceso de aprendizaje para la obtencién del Namero
de impulsos para un sistema angular de medida, a partir de un
angulo de rotacién prefijado.

Modo visualizacion Para los sistemas angulares de medida y para la visualizacion de
un eje giratorio como eje lineal.

Ajustes:

H - cee ®

= 0°...360°

= -180° ... 180°

® Valor estandar: - = ... «
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Parametro

Explicacion

Traduccién mecanica

Para las visualizaciones de un eje giratorio como €je lineal:
recorrido en mm por revolucion

B Rango de ajuste: 0,1 mm... 1000 mm
= Valor estédndar: 1,0

Marcas de referencia

Configuracioén de las Marcas de referencia

Informacion adicional: "Marcas de referencia (Sistema de
medida)", Pagina 539

Frecuencia analdgiica del filtro

Valor frecuencial del filtro analégico paso bajo
Ajustes:

® 33 kHz: supresion de frecuencias de interferencia superiores
a 33 kHz

B 400 kHz: supresion de frecuencias de interferencia
superiores a 400 kHz

B Valor estandar: 400 kHz

Resistencia final

Carga de sustitucién para evitar reflexiones
® Ajustes: ON u OFF
B Valor estandar: ON

Control de errores.

Control de los errores de sefal

Ajustes:

® Desconectado: el control de errores no esta activo

® Suciedad: control de errores de la amplitud de senal

B Frecuencia: control de errores de la frecuencia de sefal
|

Frecuencia & suciedad: control de errores de la amplitud y la
frecuencia de senal

® Valor estandar: Frecuencia & suciedad

o Si uno de los valores limite se sobrepasa para la
supervision de errores, aparecerd un mensaje de
advertencia 0 un mensaje de error.

Los valores limite dependen de la senal del sistema de medida
conectado:

® Sefal 1 Vpp, ajuste Suciedad
® Mensaje de advertencia con tension de 0,45V

B Mensaje de advertencia con tension de < 0,18 V o
21,34V

® Senal 1 Vpp, ajuste Frecuencia

= Mensaje de error con frecuencia =2 400 kHz
m Sefal 11 A, ajuste Suciedad

B Mensaje de advertencia con tension < 5,76 pA

® Mensaje de error con tension < 2,32 yA o 2 1727 A
m Sefal 11 pA, ajuste Frecuencia

= Mensaje de error con frecuencia = 150 kHz
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Parametro Explicacion
Direccion de contaje Reconocimiento de senal durante el movimiento del eje
Ajustes:

®  Positivo: la direccidon de marcha corresponde a la direccién de
contaje del sistema de medida

®m Negativo: la direccién de marcha no corresponde a la
direccion de contaje del sistema de medida

® Valor estandar: Positivo

Ajustes para sistemas de medida con interfaces del tipo TTL

Parametro Explicacion

Entrada de los sistemas de Asignacion de la entrada del sistema de medida al eje del dispo-
medida sitivo

Ajustes:

= X21

= X22

= X23

= X24

Informacion adicional: "Resumen de los equipos", Pagina 51

Interfaz Tipo de interfaz reconocido de forma automatica TTL

Tipo de sistema de medida Tipo del sistema de medida conectado
Ajustes:
® Sistema lineal de medida: eje lineal
= Sistema angular de medida: Eje rotativo

= Medidor de angulo como medidor de longitud: el eje
giratorio se mostrara como eje lineal

® Valor estandar: Dependiente del sistema de medida
conectado

Periodo de senal Para los sistemas lineales de medida
Longitud de un periodo de senal

®E Rango de ajuste: 0.001 pm ... 1000000,000 pm
B Valor estandar: 20.000
Senales de salida por revolucion  Para los sistemas angulares de medida y para la visualizacion de

un eje giratorio como eje lineal
NUmero de senales de salida

® Rango de ajuste: 1 ... 10000000
= Valor estandar: 18000
Proceso de aprendizaje Inicia el proceso de aprendizaje para la obtencion del Sefiales

de salida por revolucién para un sistema angular de medida, a
partir de un angulo de rotacion prefijado.

Modo visualizacion Para los sistemas angulares de medida y para la visualizacion de
un eje giratorio como eje lineal.

Ajustes:

B - cee ®

= 0°... 360°

= -180° ... 180°

® Valor estandar: - = ... «
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Parametro Explicacion

Traducciéon mecanica Para las visualizaciones de un eje giratorio como eje lineal:
recorrido en mm por revolucion

® Rango de ajuste: 0,1 mm... 1000 mm
= Valor estédndar: 1,0

Marcas de referencia Configuracion de las Marcas de referencia
Informacion adicional: "Marcas de referencia (Sistema de
medida)", Pagina 539
Resistencia final Carga de sustitucion para evitar reflexiones
® Ajustes: ON u OFF
® Valor estandar: ON

Control de errores. Control de los errores de senal
Ajustes:
B Desconectado: el control de errores no esta activo
B Frecuencia: control de errores de la frecuencia de senal
® Valor estadndar: Frecuencia

o Si uno de los valores limite se sobrepasa para la
supervision de errores, aparecera un mensaje de
advertencia 0 un mensaje de error.

Los valores limite dependen de la senal del sistema de medida
conectado:

®  Ajuste Frecuencia
= Mensaje de error con frecuencia 2 5 MHz

Direccion de contaje Reconocimiento de sefal durante el movimiento del eje
Ajustes:

® Positivo: la direccidon de marcha corresponde a la direcciéon de
contaje del sistema de medida

B Negativo: la direccién de marcha no corresponde a la
direcciéon de contaje del sistema de medida

® Valor estandar: Positivo
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15.7.13 Marcas de referencia (Sistema de medida)

Ruta: Ajustes » Ejes » <Nombre del eje> » Sistema de medida » Marcas de referencia

0 En sistemas de medida en serie con interfaz EnDat se utiliza la
busqueda de marcas de referencia, dado que se referencian los ejes de
forma automética.

Parametro Explicacion
Marca de referencia Fijacion del tipo de marca de referencia
Ajustes:

= Ninguna: no hay marcas de referencia disponibles

B Una: el sistema de medida dispone de una marca de
referencia

B Codificado: el sistema de medida dispone de una marca de
referencia codificada por distancia

Para sistemas de medida con interfaz TTL:

m Codificado inverso: el sistema de medida dispone de una
marca de referencia codificada inversamente

® Valor estandar: Una

Maximo recorrido de Para los sistemas lineales de medida con marcas de referencia
desplazamiento codificadas:
recorrido maximo para calcular la posicién absoluta

= Rango de ajuste: 0,1 mm... 10000,0 mm
= Valor estéandar: 20,0

Distancia basica Para los sistemas angulares de medida con marcas de referencia
codificadas:
distancia basica maxima para calcular la posicién absoluta

® Rango de ajuste: >0° ... 360°
® Valor estandar: 10,0

Interpolacién Para sistemas de medida con interfaz TTL:

Valor de interpolacion del sistema de medida e interpolacion
integrada para la evaluacion de las marcas de referencia codifica-
das.

Ajustes:
Ninguna
2 veces
5 veces
10 veces
20 veces
50 veces

Valor estandar: Ninguna

Inversion de los impulsos de las Determinar si los impulsos de las marcas de referencia se
marcas de referencia evaluaran invertidos
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Parametro

Explicacion

Configuraciones

® ON: los impulsos de referencia se evaluaran invertidos

® OFF: los impulsos de referencia no se evaluaran invertidos
= Valor estandar: OFF

Distancia entre los puntos de
referencia

Configuracion del offset entre la marca de referencia y el punto
cero

Informacion adicional: "Distancia entre los puntos de referen-
cia", Pagina 540

Distancia entre los puntos de referencia

Ruta: Ajustes » Ejes » <Nombre del eje> » Sistema de medida » Marcas de referencia »
Distancia entre los puntos de referencia

Parametro

Explicacion

Distancia entre los puntos de
referencia

Activar el célculo del offset entre la marca de referencia y el
punto cero de la maquina

B Rango de ajuste: ON u OFF
= Valor estandar: OFF

Distancia entre los puntos de
referencia

Introducciéon manual del offset (en mm o grados, dependiendo
del tipo de sistema de medida seleccionado) entre la marca de
referencia y el punto cero

Valor estandar: 0,00000

Posicién actual para el
desplazamiento del punto de
referencia

Aplicar acepta la posicién en curso como offset (en mm o
grados, segun el tipo de sistema de medida seleccionado) entre
la marca de referencia y el punto cero
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15.7.15 Compensacion de error lineal (LEC)

Ruta: Ajustes » Ejes » <Nombre del eje> » Compensacion de errores »
Compensacion de error lineal (LEC)

Parametro Explicacion

Compensacion Las influencias mecéanicas sobre los ejes de la méaquina se
compensan
Ajustes:

® ON: la Compensacion esta activa
® OFF: la Compensacion no esta activa
® Valor estandar: OFF

0 Si la Compensacion estd activa, no se pueden editar
o crear la Longitud nominal y la Longitud real.

Longitud nominal Campo de introduccién para la longitud del calibre de mediciéon
segun datos del fabricante

Unidad: milimetros o grados (dependiendo del equipo de

medicion)

Longitud real Campo de introduccién para la longitud medida (recorrido real)
Unidad: milimetros o grados (dependiendo del equipo de
medicion)

15.7.16 Seccién por seccion de la compensacion del error lineal (SLEC)

Ruta: Ajustes » Ejes » <Nombre del eje> » Compensacion de errores »
Seccién por seccion de la compensacion del error lineal (SLEC)

Parametro Explicacion

Compensacion Las influencias mecéanicas sobre los ejes de la méquina se
compensan
Ajustes:

® ON: la Compensacion estd activa
® OFF: la Compensacion no estd activa
B Valor estandar: OFF

o Si la Compensacion esté activa, no se puede editar o
crear la Tabla de puntos de apoyo.

Tabla de puntos de apoyo Abre la tabla de puntos de apoyo para la edicion manual

Generar tabla de puntos de Abre el menu para generar una Tabla de puntos de apoyo nueva

apoyo Informacion adicional: "Generar tabla de puntos de apoyo",
P&gina 542
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15.7.17 Generar tabla de puntos de apoyo

542

Ruta: Ajustes » Ejes » <Nombre del eje> » Compensacion de errores »
Seccion por seccién de la compensacion del error lineal (SLEC) » Generar tabla de puntos de apo

Parametro Explicacion
Numero de los puntos de Numero de puntos de apoyo en el eje mecanico de la maquina
correccion = Rango de ajuste: 2 ... 200
B Valor estandar: 2
Dist. puntos de correccion Distancia de los puntos de apoyo al eje mecanico de la maquina
B Valor estandar: 100,00000
Pto.inicial El punto inicial define a partir de qué posicién se emplea la

compensacion sobre el eje
® Valor estandar: 0,00000

Crear Mediante las entradas genera una nueva tabla de puntos de
apoyo
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15.8

15.8.1

HEIDENHAIN | QUADRA-CHEK 3000 | Instrucciones de funcionamiento | 02/2020

Servicio técnico

Este capitulo describe ajustes para la configuracion del equipo, para el
mantenimiento del firmware y para el desblogqueo de opciones de software.

Este capitulo describe ajustes para la configuracién del equipo y para el

mantenimiento del firmware.

Informacion del firmware

Ruta: Ajustes » Servicio técnico » Informacién del firmware

Para servicio técnico y mantenimiento se visualizan las informaciones siguientes
relativas a los moédulos de software individuales.

Parametro

Core version

Explicacion

N@ de la versién del Micronutcleo

Microblaze bootloader version

N¢ de version del programa de arranque Microblaze

Microblaze firmware version

N2 de version del Microblaze Firmware

Extension PCB bootloader

version

N¢ de version del programa de arranque (placa de ampliacion)

Extension PCB firmware version

N2 de version del Firmware

Boot ID

Numero de identificacién del proceso de arranque

HW Revision

N@ de revision del Hardware

C Library Version

N de version de la biblioteca C

Compiler Version

N¢ de la versién del compilador

Touchscreen Controller version

Ne de version del controlador de la pantalla tactil

Qt build system

N de version del software de compilacién Qt

Qt runtime libraries

N¢ de version de las bibliotecas del tiempo de funcionamiento Qt

Nucleo

N@ de la versién del nucleo de Linux

Login status

Informaciones para el usuario dado de alta

Interfaz del sistema

N¢ de version del médulo superficie del sistema

BackendInterface

N de version del médulo superficie de interfaz

Guilnterface

N¢ de version del médulo superficie de usuario

TextDataBank

N de version del médulo banco de datos de texto

Optical edge detection

N de version del médulo reconocimiento éptico de bordes

Cameralnterface

N2 de versiéon del médulo interfaz de cdmara

Imageprocessing

N¢ de version del médulo procesamiento de imagen

Metrologia

Ne¢ de version del médulo Metrologia

Networklinterface

N2 de version del médulo interfaz de red

OSInterface

N¢ de version del médulo interfaz del sistema operativo

Printerinterface

N¢ de version del médulo interfaz de impresora

Programming Ne de version del médulo programacion
VideoProbes N® de version del médulo herramientas de video
system.xml N de la version de los parametros del sistema
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Parametro Explicacion

axes.xml Ne de la version de los pardmetros de ejes

encoders.xml Ne de la version de los sistemas de medicion
ncParam.xml Ne de la versiéon de los parametros NC

io.xml N© de la version de los pardmetros para entradas y salidas

opticalEdge.xml

Ne de la versiéon de los parametros para OED

peripherals.xml N¢ de la versién de los pardmetros de las funciones M

slec.xml N© de la version de los parametros de la compensacion de
errores lineal por tramos SLEC

lec.xml Ne de la version de los pardmetros de la compensacion de
errores lineal LEC

nlec.xml Ne de la version de los pardmetros de la compensacion de

errores no lineal NLEC

microBlazePVRegister.xml

N¢ de la version del "Processor Version Register" de MicroBlaze

info.xml N¢ de la versién de los parametros de informacién
audio.xml Ne de la version de los pardmetros de audio
camera.xml N de la versidon de los pardmetros de cdmara

lightcontrolRuntime.xml

N¢ de version de los pardmetros ambientales del tiempo de
funcionamiento de la iluminacién

metrology.xml Parametros de metrologia

network.xml Ne de la version de los pardmetros de red

os.xml Ne de la versiéon de los pardmetros del sistema operativo

probeRuntime.xml N¢ de version de los pardmetros del tiempo de funcionamiento
de los sensores

runtime.xml Ne de la version de los parémetros del tiempo de funcionamiento

users.xml N de la versién de los parametros de usuario

ved.xml N¢ de la versiéon de los parametros VED

Gl Patch Level

Patch-Stand del Golden Image (Gl)
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15.8.2 Guardar la configuracién y restaurar

Ruta: Ajustes » Servicio técnico » Guardar la configuracion y restaurar

Los ajustes del equipo o ficheros del usuario pueden guardarse como fichero para
que estén disponibles después de un reinicio a los ajustes basicos o para instalar
varios equipos.

Parametro Explicacion

Restaurar la configuracion Restablecer los ajustes guardados
Informacion adicional: "Restaurar la configuraciéon®,
Pagina 554

Guardar datos de configuracion Hacer copia de seguridad de los ajustes del equipo
Informacion adicional: "Guardar datos de configuracion”,

Pagina 204

Restaurar los ficheros del Restablecer los ficheros de usuario del equipo

usuario Informacion adicional: "Restaurar los ficheros del usuario”,
Pagina 555

Proteger los ficheros del usuario  Hacer copia de seguridad de los ficheros del usuario del equipo

Informacion adicional: "Proteger los ficheros del usuario”,
Pagina 205

15.8.3 Actualizacion de firmware

Ruta: Ajustes » Servicio técnico » Actualizacion de firmware

El Firmware es el sistema operativo del dispositivo. Se pueden importar nuevas
versiones del Firmware mediante la conexién USB del dispositivo o0 mediante la
conexion de red.

@ Antes del actualizacion del firmware, es imprescindible tener en cuenta
las Notas de publicacién (Release Notes) de la correspondiente versién
de dicho firmware y la informacién de dicho documento al respecto de

la compatibilidad descendente.

o Cuando el firmware del equipo se actualiza, por seguridad, es
imprescindible hacer una copia de seguridad de la configuracién actual.

Informacion adicional: "Actualizar firmware", Pagina 552
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Ruta: Ajustes P Servicio técnico » Cancelacion

Si es necesario, los ajustes del dispositivo pueden restablecerse a los ajustes
bésicos o a los ajustes de fabrica. Las opciones de software se desactivan y, a
continuacion, deben activarse de nuevo con la clave de licencia correspondiente.

Parametro

Explicacion

Cancelar todos los ajustes

Restaurar los ajustes a los ajustes basicos

Informacion adicional: "Cancelar todos los ajustes”,
Pagina 556

Resetear al ajuste basico

Restaurar los ajustes a los ajustes basicos y eliminar los ficheros
del usuario del almacenamiento del equipo

Informacion adicional: "Resetear al ajuste bésico",

Pagina 556
Zona OEM
Ruta: Ajustes » Servicio técnico » Zona OEM
Parametro Explicacion
Documentacioén Anadir documentaciéon OEM, p. ej. Instrucciones de manteni-

miento
Informacion adicional: "Anadir documentacién”, Pagina 201

Pantalla inicial

Personalizar la pantalla de inicio, p. ej. con el propio logotipo de
empresa

Informacion adicional: "Pantalla inicial", Padgina 547

Acceso a distancia para capturas
de pantalla

Permitir una conexion de red con el programa ScreenshotClient,
para que ScreenshotClient pueda capturar imagenes de la panta-
lla del equipo desde un ordenador

Ajustes:

B ON: es posible el acceso remoto

B OFF: no es posible el acceso remoto
® Valor estandar: OFF

o Al apagar el equipo, el Acceso a distancia para
capturas de pantalla se desactiva automaticamente.
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15.8.6 Pantalla inicial

Ruta: Ajustes P Servicio técnico » Zona OEM » Pantalla inicial
Parametro Explicacion
Seleccionar pantalla inicial Seleccion del fichero de imagenes que debe visualizarse como

pantalla de inicio (tipo de fichero: PNG o JPG)
Informacion adicional: "Anadir pantalla de inicio", Pagina 202

Borrar pantalla de inicio Borrar borra la pantalla de inicio definida por el usuario y resta-
blece la vista estandar

15.8.7 Documentacion

Ruta: Ajustes P Servicio técnico » Documentacion

El dispositivo ofrece la posibilidad de cargar el Manual de instrucciones de uso
asociado en el idioma que se desee. El Manual de instrucciones de uso puede
copiarse desde el dispositivo de almacenamiento masivo USB al dispositivo.

La version mas reciente puede descargarse en el area de descargas de
www.heidenhain.de.

Parametro Explicacion

ARadir manual de instrucciones Anadir el Manual de instrucciones de uso en el idioma que se
de uso desee
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15.8.8 Opciones de software

Ruta: Ajustes P Servicio técnico » Opciones de software

o Las opciones de software deben desbloquearse en el equipo mediante
una clave de licencia. Los componentes correspondientes de hardware
solo pueden utilizarse tras desbloquear la respectiva opcién de
software.

Informacion adicional: "Activar Opciones de software", Pagina 143

Parametro Explicacion

Resumen Resumen de todas las opciones de software que estan activadas
en el dispositivo

Solicitar codigo de la licencia Generar una solicitud de codigo de licencia para consultar en una
delegacion de Servicio Técnico de HEIDENHAIN
Informacion adicional: "Solicitar una clave de licencia",
Pagina 143

Solicitar opciones de test Generar una solicitud de cédigo de licencia para consultar en una
delegacion de Servicio Técnico de HEIDENHAIN
Informacion adicional: "Solicitar una clave de licencia",
Pagina 143

Introducir cédigo de la licencia Activacion de las opciones de software con la ayuda del cédigo
de licencia o del fichero de licencia
Informacion adicional: "Activar cédigo de la licencia",
Pagina 145

Restablecer lopciones de test Restablece las opciones de test introduciendo un cédigo de
licencia
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16.1 Resumen

Este capitulo describe las tareas de mantenimiento generales del equipo.

o Los pasos siguientes Unicamente podran ser ejecutados por personal
especializado.

Informacion adicional: "Cualificacion del personal”, Pagina 31

@ Este capitulo contiene Unicamente la descripcion de los trabajos de
mantenimiento en el equipo. Las tareas de mantenimiento de los
equipos periféricos no se describirdn en este capitulo.

Informacion adicional: Documentacién de fabricante de los aparatos
periféricos afectados

16.2 Limpieza

INDICACION

Limpieza con productos de limpieza agresivos o con aristas vivas
El equipo resulta dafiado por una limpieza incorrecta.

» No emplear disolventes o productos de limpieza abrasivos o agresivos
» La suciedad endurecida no se debe quitar con objetos con aristas vivas

Limpiar carcasa

» Limpiar las superficies exteriores con un pano humedecido y un producto de
limpieza suave

Limpiar monitor

Para limpiar el monitor se debera activar el modo de limpieza. Con ello el equipo
cambia a un estado inactivo sin interrumpir la alimentacién eléctrica. En este
estado, la pantalla se apaga.

| > Para activar el modo de limpieza, pulsar Apagar en el menu
Q principal

Pulsar Modo de limpieza

La pantalla se apaga

» Limpiar la pantalla con un pano exento de hilachas y con un
limpiacristales comercial

» Para desactivar el modo de limpieza, pulsar en cualquier lugar
de la pantalla tactil

> En el borde inferior aparece una flecha
Arrastrar la flecha hacia arriba

> La pantalla se enciende y se muestra la Ultima pantalla de
manejo visualizada

4

v
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16.3 Plan de mantenimiento

En gran medida, el equipo trabaja sin precisar mantenimiento.

INDICACION

Funcionamiento de equipos defectuosos

El funcionamiento de equipos defectuosos puede originar consecuencias
graves.
> Si el equipo esta dafado no debe repararse ni hacerse funcionar

» Sustituir inmediatamente los equipos defectuosos o contactar con una
delegacion de servicio técnico de HEIDENHAIN

o Los pasos siguientes Unicamente podran ser ejecutados por un
electricista especialista.

Informacion adicional: "Cualificacion del personal”, Pagina 31

Paso de mantenimiento Intervalo Subsanacion del fallo

» Comprobar la anualmente » Contactar con la delegacién
legibilidad de todas de servicio técnico de
las identificaciones, HEIDENHAIN

rotulaciones y simbolos
que contiene el equipo

» Comprobar el correcto anualmente » Sustituir los cables

funcionamiento de las defectuosos. Si es necesario,
conexiones eléctricas contactar con la delegacion
y que no presenten de servicio técnico de
danos HEIDENHAIN

» Comprobar que el cable anualmente » Sustituir el cable de conexién a
de conexién a la red no la red por otro que cumpla las
presente un aislamiento especificaciones
defectuoso o puntos
débiles

16.4 Reanudacion del funcionamiento

Al reanudar el funcionamiento, p. ej. al volver a realizar la instalacién tras
efectuarse una reparacion o tras volverse a montar, en el equipo seran necesarias
las mismas medidas y se exigirdn los mismos requisitos al personal, como en las
actividades de montaje e instalacion.

Informacion adicional: "Montaje", Pagina 43

Informacion adicional: "Instalaciéon’, Pagina 49

Al conectar los equipos periféricos (p. ej. sistemas de medida), el explotador
debera velar para que la reanudacién del servicio se realice de una forma

segura, y empleard para ello personal autorizado que cuente con la cualificacién
correspondiente.

Informacion adicional: "Obligaciones del explotador", Pagina 31
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16.56 Actualizar firmware

El Firmware es el sistema operativo del dispositivo. Se pueden importar nuevas
versiones del Firmware mediante la conexion USB del dispositivo o mediante la
conexion de red.

@ Antes del actualizacion del firmware, es imprescindible tener en cuenta
las Notas de publicacién (Release Notes) de la correspondiente version
de dicho firmware y la informacién de dicho documento al respecto de
la compatibilidad descendente.

o Cuando el firmware del equipo se actualiza, por seguridad, es
imprescindible hacer una copia de seguridad de la configuracion actual.

Condiciones
® E| nuevo Firmware estd como fichero *.dro

®  Para una actualizacion del firmware mediante la interfaz USB, el firmware actual
debe estar depositado en un dispositivo de almacenamiento masivo USB
(formato FAT32)

B Para la actualizacién del firmware a través de la interfaz de red es impres-
cindible que el firmware actual esté disponible en una carpeta de la unidad de
red

Arrancar actualizacion del Firmware

» En el mend principal, pulsar Ajustes

Pulsar Servicio técnico
Consecutivamente se abren:

B Actualizacion de firmware
= Continuar

A 4

A\

La aplicacion de Servicio Técnico arranca
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Realizar la actualizacion del Firmware

La actualizacién del firmware puede realizarse desde una memoria USB (formato
FAT32) o bien a través de una unidad de red.

» Pulsar Actualizacion de firmware

» Hacer clic en Seleccionar

» Sifuera necesario, insertar un almacenamiento de datos USB
en el dispositivo

» Parair ala carpeta que contiene el nuevo Firmware

Si se comete un error al seleccionar la carpeta, se
puede desplazar de nuevo a la carpeta original.

» Pulsar los nombre de fichero mediante la lista

> Seleccionar Firmware
> Para confirmar la seleccion, pulsar Seleccién
> Se visualiza la informacion de la versién de Firmware
» Para cerrar el didlogo, pulsar OK
Una vez iniciada la transmision de datos, la
actualizacion del Firmware ya no podré interrumpirse.
» Para arrancar la actualizacién, pulsar Start
> En la pantalla se visualiza el progreso de la actualizacion
» Para confirmar la actualizacion realizada con éxito, pulsar OK
» Para finalizar la aplicacion de servicio postventa, pulsar
Cerrar
> La aplicacion de Servicio Técnico se cierra

> La aplicacion principal arranca

> Sila dada de alta automatica del usuario esta activada,
aparece la pantalla de usuario en el menu Medicién

> Sila dada de alta automéatica del usuario no esté activada,
aparece la Dada de alta de usuario

Retirar de forma segura la memoria USB

En el menu principal, hacer clic en Gestion de ficheros
Navegar hasta la lista de ubicaciones de almacenamiento
Hacer clic en Quitar de forma segura

Aparecera el mensaje Ahora se puede retirar el dispositivo
de almacenamiento de datos.

» Retirar la memoria USB

v v v Vv

HEIDENHAIN | QUADRA-CHEK 3000 | Instrucciones de funcionamiento | 02/2020 553



Servicio postventa y mantenimiento | Restaurar la configuracion

16.6 Restaurar la configuracion

Los ajustes guardados pueden volver a cargarse en el equipo. Al hacerlo, la
configuracién actual del dispositivo se reemplaza.

o Las opciones de software que fueron activadas en la copia de seguridad
de los ajustes deben activarse antes de restablecer la los ajustes.

La restauracion puede ser necesaria en los casos siguientes:

® En la puesta en marcha, los ajustes se ajustan en un dispositivo y se transmiten
a todos los demas dispositivos idénticos
Informacion adicional: "Pasos individuales para la puesta en marcha",
Pagina 142

= Tras la restauracion, los ajustes se vuelven a copiar en el dispositivo
Informacion adicional: "Cancelar todos los ajustes’, Pagina 556

» En el menu principal, pulsar Ajustes
» Llamar consecutivamente:

= Servicio técnico
B Guardar la configuracion y restaurar
B Restaurar la configuracion

» Pulsar Restauracion completa

En caso necesario, insertar una memoria USB (formato
FAT32) en una interfaz USB en el equipo

Ir a la carpeta que contiene el fichero de copia de seguridad
Seleccionar fichero de copia de seguridad
Pulsar Seleccién

v

Confirmar transferencia satisfactoria con OK
El sistema se para

Para arrancar de nuevo el dispositivo con los datos de la
configuracién transmitidos, desconectarlo y volverlo a
conectar

VvV vVvyvVvyVvyywy

Retirar de forma segura la memoria USB

En el menu principal, hacer clic en Gestion de ficheros
Navegar hasta la lista de ubicaciones de almacenamiento

N

Bl

Hacer clic en Quitar de forma segura

Aparecera el mensaje Ahora se puede retirar el dispositivo
de almacenamiento de datos.

» Retirar la memoria USB

v v v Vv

A
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16.7

Restaurar los ficheros del usuario

Aquellos ficheros de usuario del equipo que se hayan guardado se podran

volver a cargar en el equipo. Al hacerlo, se sobrescribirén los ficheros de usuario
existentes. Ademas de los ajustes, también se puede restablecer toda la
configuracién de un equipo.

Informacion adicional: "Restaurar la configuracion”, Pagina 554

De este modo, en caso de servicio postventa se puede restablecer la
configuracién del equipo averiado en el equipo de recambio. Para ello es necesario
que la version del firmware antiguo coincida con el nuevo firmware o que las
versiones sean compatibles.

o Como ficheros de usuario, se guardan y se pueden restablecer todos
los ficheros de todos los grupos de usuarios almacenados en las
carpetas correspondientes.

Los ficheros de la carpeta System no se restauraran.

En el menu principal, pulsar Ajustes
Llamar consecutivamente:

Pulsar Servicio técnico
Consecutivamente se abren:

B Guardar la configuracién y restaurar
® Restaurar los ficheros del usuario
Pulsar Cargar como ZIP

En caso necesario, insertar una memoria USB (formato
FAT32) en una interfaz USB en el equipo

Ir a la carpeta que contiene el fichero de copia de seguridad
Seleccionar fichero de copia de seguridad

Pulsar Seleccion

Confirmar transferencia satisfactoria con OK

Para reiniciar el equipo con los ficheros de usuario
transferidos, apagar el equipo y volver a encenderlo

vV vyvVvyy

A 4

vV v VvVvyyw

Retirar de forma segura la memoria USB

ﬁ En el menu principal, hacer clic en Gestion de ficheros
Navegar hasta la lista de ubicaciones de almacenamiento

Hacer clic en Quitar de forma segura

Aparecera el mensaje Ahora se puede retirar el dispositivo
de almacenamiento de datos.

» Retirar la memoria USB

A

v v v Vv
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16.8 Cancelar todos los ajustes

Si es necesario, los ajustes del dispositivo pueden restablecerse a los ajustes
bésicos. Las opciones de software se desactivan y, a continuacién, deben activarse
de nuevo con la clave de licencia correspondiente.

» En el mend principal, pulsar Ajustes

Pulsar Servicio técnico
> Consecutivamente se abren:
B Cancelacion
B Cancelar todos los ajustes
» Introducir contrasena
Confirmar la introduccién con RET

Para visualizar la contrasena en texto de lenguaje
conversacional, activar Visualizar contrasefia

Para confirmar la accién, pulsar OK

Para confirmar la reposicion, pulsar OK

Para confirmar la parada del dispositivo, pulsar OK
El aparato se parara

Todos los ajustes se restauran

Para arrancar de nuevo el dispositivo, desconectarlo y
volverlo a conectar

v

A 4

VVV VvVvyy

16.9 Resetear al ajuste basico

Si es necesario, los ajustes del dispositivo pueden restablecerse a las ajustes
béasicos y los ficheros del usuario pueden eliminarse del almacenamiento del
equipo. Las opciones de software se desactivan y, a continuacion, deben activarse
de nuevo con la clave de licencia correspondiente.

» En el menu principal, pulsar Ajustes
» Pulsar Servicio técnico

» Consecutivamente se abren:
E Cancelacion
B Resetear al ajuste basico
» Introducir contrasena
Confirmar la introduccién con RET

Para visualizar la contrasefa en texto de lenguaje
conversacional, activar Visualizar contrasena

Para confirmar la accién, pulsar OK

Para confirmar la reposicion, pulsar OK

Para confirmar la parada del dispositivo, pulsar OK
El aparato se parara

Se restableceran todos los ajustes y se borraran todos los
ficheros de usuario

> Para arrancar de nuevo el dispositivo, desconectarlo y
volverlo a conectar

A 4

VV Vv Vvy
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171 Resumen

Este capitulo describe las causas de los problemas de funcionamiento del equipo y
las medidas para subsanar estos problemas de funcionamiento.

o Antes de proceder a la ejecucion de las actividades que se describen a
continuacion, es imprescindible haber leido y comprendido el capitulo
"Funcionamiento general".

Informacion adicional: "Funcionamiento general’, P4gina 65

17.2  Fallo del sistema o apagon

Los datos del sistema operativo pueden sufrir dafos en los siguientes casos:
® Fallo del sistema o apagoén
m Desconectar el dispositivo sin salir del sistema operativo

En caso de firmware dafado, el equipo iniciard un Recovery System que mostrara
en la pantalla unas breves instrucciones.

Durante una restauracion, el Recovery System sobrescribira el firmware danado
con un nuevo firmware que estara previamente guardado en una memoria USB.
Con este proceso se perderan los ajustes del equipo.

172.1 Restaurar el firmware

» Crear la carpeta "heidenhain" en un ordenador o en una memoria USB (formato
FAT32)

> En la carpeta "heidenhain’, crear la carpeta "update"

» Copiar el nuevo firmware en la carpeta "update”

» Cambiar la denominacién del Firmware a "recovery.dro”

» Desconexion del equipo

» Insertar una memoria USB en el dispositivo

» Conexion del equipo

> El equipo iniciara el Recovery System

> El almacenamiento de datos USB se detecta automaticamente

> El firmware se instalard automaticamente

> Tras haberse realizado con éxito la actualizaciéon, se cambiard automaticamente
la denominacion del firmware a "recovery.dro.[yyyy.,mm.dd.hh.mm]"

> Tras finalizar la instalacion, el dispositivo se reiniciara

> El dispositivo se inicia con el ajuste basico
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172.2

17.3

17.3.1

Restaurar la configuracion

La nueva instalacion del firmware restablecera el equipo a los ajustes basicos.

De este modo, los ajustes, incluidos los valores de correccién de errores y las
opciones de software activas , se eliminaran. No se veran afectados los ficheros
de usuario guardados en la memoria (p.ej. resultados de medicion y programas de
medicion) o los ficheros que se hayan conservado tras una nueva instalacion del
firmware.

Para restaurar los ajustes, debe o bien realizar ajustes nuevos en el equipo o
restaurar unos ajustes previamente respaldados en el equipo.

o Las opciones de software que fueron activadas en la copia de seguridad
de los ajustes deben activarse en el equipo antes de restablecer la los
ajustes.

» Activar Opciones de software

Informacion adicional: "Activar Opciones de software", Pagina 143
> Restablecer ajustes

Informacion adicional: "Restaurar la configuracion”, Pagina 554

Interferencias

En caso de trastornos o mermas durante el funcionamiento, que no estén
incluidos en la tabla "subsanacion de trastornos", consultar la documentacion del
fabricante de la méaquina o contactar con una delegacién del servicio técnico de
HEIDENHAIN.

Subsanacion de trastornos

0 Los pasos siguientes para subsanar fallos Unicamente podréan ser
ejecutados por el personal citado en la tabla.

Informacion adicional: "Cualificacién del personal’, Pagina 31

Error Fuente de error Eliminacion de errores

Personal

Después del encendido, No hay tension de » Comprobar el cable de red
el LED de estado alimentacién

Electricista
especializado

permanece apagado

Funcionamiento » Contactar con la delegacion  Personal
incorrecto del de servicio técnico especializado
equipo deHEIDENHAIN
Al arrancar el equipo Error de firmware » Cuando aparece por primera  Personal
aparece una pantalla en el arranque vez, apagar y volver a especializado
azul encender el equipo

» Siaparece varias veces,
contactar con la delegacion
de servicio técnico
deHEIDENHAIN

Tras arrancar el Erroren la » Desconectar y volver a
equipo no se detectan Inicializacién del conectar el equipo
introducciones de datos  hardware

en la Touchscreen

Personal
especializado
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Error Fuente de error Eliminacién de errores Personal
Los ejes no cuentan a Conexion » Corregir la conexién Personal
pesar del movimiento defectuosa del » Contactar con una especializado
del sistema de medida  sistema de delegacion del servicio

medicion técnico del fabricante del

sistema de medida

Los ejes cuentan

Ajustes erroneos

» Comprobar los ajustes del

Personal

incorrectamente del sistema de sistema de medida especializado
medida Pagina 149

La iluminacion no Conexién » Comprobar el cable de Electricista

funciona defectuosa conexion especializado

Ajustes erréneos
de las entradas y

» Comprobar los ajustes de
las entradas y salidas

Personal
especializado

salidas Pagina 185
La imagen de cdmara Conectado un » Comprobar el tipo de Personal
no se visualiza tipo de camara camara especializado

incorrecto

Ajustes erroneo de
la cdmara

» Comprobar los ajustes de la
cédmara
Pagina 179

Personal
especializado

Conexion
defectuosa

» Comprobar el cable de
conexién y la conexion
correcta a X32/X117

Personal
especializado

La imagen de camara
parpadea

Formato de pixel
de la cdmara mal
elegido

» En los ajustes de la cdmara,
ajustar el formato de pixel
Pagina 493

Personal
especializado

La conexién a la red no
es posible

Conexion
defectuosa

» Comprobar el cable de
conexion y la conexion
correcta en X116

Personal
especializado

Ajuste errénea de la
red

» Comprobar los ajustes de la
red
Pagina 216

Personal
especializado

La memoria masiva
USB conectada no se
reconoce

Conexion USB

» Comprobar la

Personal

defectuosa correcta posicion del especializado
almacenamiento de datos
USB en la conexion
» Utilizar otra conexion USB
El tipo o el » Utilizar otro almacenamiento  Personal

formateado del
almacenamiento de
datos USB no es
compatible

de datos USB

» Formatear la memoria USB
a FAT32

especializado

El equipo arranca
en el modo de
restablecimiento
(Gnicamente modo
texto)

Error de firmware
en el arranque

» Cuando aparece por primera
vez, apagar y volver a
encender el equipo

» Siaparece varias veces,
contactar con la delegacion
de servicio técnico
deHEIDENHAIN

Personal
especializado
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¢{Qué hacer si....? | Interferencias

Error Fuente de error Eliminacién de errores Personal
El inicio de sesién del No hay contrasena » Como usuario con nivel Personal
usuario no es posible de autorizacién superior, especializado
resetear la contrasefa
Pagina 212

» Para restablecer la
contrasefia OEM, ponerse
en contacto con la
delegacion de servicio
técnico de HEIDENHAIN
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Desmontaje y eliminacion | Resumen

18.1 Resumen

Este capitulo contiene instrucciones y especificaciones medioambientales que
debe tener en cuenta para un correcto desmontaje y eliminacion del equipo.

18.2 Desmontaje

o El desmontaje del equipo Unicamente lo podra realizar personal
especializado.

Informacion adicional: "Cualificacion del personal”, Pagina 31

En funcion de la periferia conectada, para el desmontaje puede ser necesario
contar con un electricista especializado.

Deben observarse también las Instrucciones de seguridad que se indican para el
montaje y la instalacién de los componentes afectados.

Suprimir dispositivo

Desmontar el dispositivo segun la secuencia de instalacion y montaje a la inversa.
Informacion adicional: "Instalacién’, Pagina 49

Informacion adicional: "Montaje", Pagina 43

18.3 Eliminacion

INDICACION

iEliminacion incorrecta del equipo!

Si el equipo se elimina incorrectamente, pueden ocasionarse
danos medioambientales.

» No eliminar la chatarra eléctrica y los componentes
electrénicos con la basura doméstica.

» Eliminar la bateria de memoria integrada de forma
independiente al equipo

» Enviar el equipo vy la bateria de memoria al reciclaje siguiendo
la normativa local sobre eliminacién de desechos

> Para cuestiones relativas a la eliminacién del dispositivo, contactar con una
delegacion del servicio técnico de HEIDENHAIN
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Resumen

Este capitulo contiene un resumen de los datos del equipo y dibujos con las

Caracteristicas técnicas | Resumen

medidas del equipo y de los acoplamientos.

Datos del equipo

Equipo

Carcasa

Carcasa de fresado de aluminio

Medidas de la carcasa

314 mm x 265 mm x 38 mm

Tipo de sujecion,
Medidas de la conexién

VESA MIS-D, 100
100 mm x 100 mm

Visualizacion

Monitor

= LCD Widescreen (16:10)
Monitor de color 30,7 cm (12,1")

B 1280 x 800 pixeles

Paso de visualizacion

ajustable, min. 0,00001 mm

Interfaz deusuario

Interfaz de usuario (GUI) con pantalla tactil

Caracteristicas eléctricas

Tensiéon de alimentacion

B AC100V...240V (£10 %)
® 50 Hz ... 60 Hz (5 %)
B max. potencia de entrada 79 W

Bateria de memoria

Bateria de litio tipo CR2032, 3,0 V

Categoria de sobretensién

Numero de entradas del
sistema de medicién

2 (2 entradas adicionales desbloqueables por
opcién de software)

Interfaces de los sistemas
de medida

1 Vpp: Corriente maxima 300 mA,
frecuencia max. de entrada 400 kHz

® 11 yApp: corriente méaxima 300 mA, max.
frecuencia de entrada 150 kHz
m EnDat 2.2: corriente maxima 300 mA

B TTL: corriente méaxima 300 mA,
frecuencia max. de entrada 5 MHz

Interpolacién para 1 Vpp

4096 veces

Conexién de palpador
digital

® Tension de alimentacién 5 VCC o 12 VCC

= Salidas de conmutacion de 5V o libres de
tension

® | ongitud méxima del cable con cable de
HEIDENHAIN de 30 m

Conexion de la camara

USB 2.0 Hi-Speed (Tipo A), corriente méx. 500 mA,

Ethernet 1 GBit (RJ45)

Conexién del sensor 6ptico
de aristas

2 conectores hembra FFSMA (nombre de la rosca

1/4-36 UNS-2A)
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Caracteristicas técnicas | Datos del equipo

Caracteristicas eléctricas

Entradas digitales

TTILDCOV ... 45V,

Salidas digitales

TILDCOV..+5V
carga maxima 1 k Q

Salidas de relé

Max. tension de maniobra 30 Vca / 30 Vce
max. intensidad de maniobra 0,5 A

max. potencia de maniobra 15 W

max. intensidad en régimen permanente 0,5 A

Entradas analdgicas

Rango de tensién -0 VCC... +5V
resistencia 100 Q < R <50 kQ

Salidas analogicas

Rango de tensién DC-10V ... +10V
Carga méaxima 1 kQ

Salidas de tensién 5-V

Tolerancia de tension +5 %,
corriente méaxima 100 mA

Interfaz de datos

® 4 USB 2.0 Hi-Speed (tipo A), corriente maxima
500 mA por conexién USB

m 1 Ethernet 10/100 Mb/1 Gb (RJ45b)
®m 1 Ethernet 1 GBit (RJ45)

Entorno
Temperatura de trabajo 0°C..+45°C
Temperatura de -20°C ... +70°C

almacenamiento

Humedad relativa del aire

10 % ... 80 % H.r. sin formacién de condensacion

Altura

<2000 m

General

Directivas

® Directiva CEM 2014/30/UE
Directiva sobre Baja Tensién 2014/35/EU
Directiva RUSP 2011/65/EU

Grado de contaminacion

Tipo de proteccién
EN 60529

Parte frontal y partes laterales: IP65
Parte posterior: IP40

Peso

® 3,5kg

E con pie de soporte Duo-Pos: 3,8 kg
= con pie de soporte Multi-Pos: 4,5 kg
B con soporte Multi-Pos: 4,1 kg
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Caracteristicas técnicas | Medidas del equipo y del acoplamiento

Medidas del equipo y del acoplamiento

Todas las medidas en los dibujos estan representadas en mm.
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Figura 127: Mediciones de la carcasa
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Figura 128: Mediciones de la parte trasera del equipo

HEIDENHAIN | QUADRA-CHEK 3000 | Instrucciones de funcionamiento | 02/2020



Caracteristicas técnicas | Medidas del equipo y del acoplamiento

19.3.1 Dimensiones del aparato con pie de soporte Duo-Pos

I1SO 7092-4-

1SO 7380-M4x8:
Md =2.6 Nm

208+1

100

Figura 129: Dimensiones del aparato con pie de soporte Duo-Pos

19.3.2 Dimensiones del aparato con pie de soporte Multi-Pos
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Figura 130: Dimensiones del aparato con pie de soporte Multi-Pos
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19.3.3 Dimensiones del aparato con soporte Multi-Pos

175+1

135
152+2 113+2

Figura 131: Dimensiones del aparato con soporte Multi-Pos
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19.4 Dibujos técnicos

19.4.1 Pieza de demostracion en 2D
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19.4.2 Pieza de demostracion en 3D
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